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1. WSTEP

1.1  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z rozbiorkg elementéw drog dla zadania pn.: ,,,,Przebudowa zjazdu w m. Obelzanki gm. Wronki”.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace rozbiorki:

— frezowanie nawierzchni asfaltowej na potaczeniu starej i nowej nawierzchni gr. 4cm,

— rozbiorka ptyt betonowych o wymiarach 1x3x0,15m
1.4  OkKkreslenia podstawowe
OkreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2 Sprzet do rozbiorki

Sprzet powinien odpowiadaé pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera. Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow
drég oraz mostu i jazu nalezy stosowac: podnosniki, tadowarki, samochody cigzarowe, mtoty pneumatyczne.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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4.2  Transport gruntu

Materiat z rozbidrki nadajacy si¢ do ponownego wbudowania stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego. Material z
rozbiérki Wykonawca musi przewozi¢ transportem samochodowym:

— nieprzydatny do wykorzystania w ramach Kontraktu - poza Teren Budowy (na wysypisko) ponoszac
koszty sktadowania,

— przydatne do wykorzystania przez Zamawiajagcego - w miejsce sktadowania i przetworzenia
(uzgodnione z Inzynierem Projektu lub Zamawiajacym).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2 Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbiérkowe obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3,
zgodnie z dokumentacja projektowa Iub wskazanych przez InZyniera.
Wszelkiegorodzajumateriatnienadajacysiecdoponownegowbudowanianalezywywies¢wmiejscewybrane  przez
Wykonawce spelniajgce wymagania przepiséw o gospodarceodpadami.

Wszelkiego rodzaju material rozbiérkowy nadajacy sie do ponownego wbudowania oraz wskazany przez
Inspektora Nadzoru Wykonawca wywiezie na plac wskazany przez Zamawiajacego lub InZyniera.
Material ten nalezy oczySci¢ i posortowaé. Wskazane materialy nalezy ulozy¢ na paletach oraz
zabezpieczy¢ folia(palety zostang przekazane Zamawiajgcemu na wlasno$¢).

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposdb okreSlony w dokumentacji
projektowej lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. Elementy i materiaty, ktore stajg si¢ wlasno$cig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow droég, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST
D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1  Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2  Kontrola jakoS$ci robét

Sprawdzenie jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robét rozbiorkowych oraz stopnia
uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego doly po usunigtych elementach drogowych powinno spetniac
odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00. "Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
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a) dla nawierzchni, podbudowy, chodnikéw - m? (metr kwadratowy),

b) dla krawgznika, obrzeza, przepustu, ogrodzenia i barier - m (metr),

¢) dla znakow i tablic drogowych, $mietnika, shupa ogloszeniowego, tawki i wiaty przystankowej -
szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

8.1  Ogodlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci okreslono w umowie miedzy Zamawiajacym, a Wykonawca.

9.2  CzeSciowe rozliczenie robot

Rozliczenie czgsciowe robot moze odby¢ sie¢ po wykonaniu czgéci zakresu przewidzianego do wykonania na
danym obiekcie potwierdzonego wymaganymi dokumentami zgodnie z TER (Tabela Elementow
Rozliczeniowych), ktore Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



