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OPIS PREZDMIOTU ZAMOWIENIA

Zakup i dostawa dwdch stanowisk szkoleniowych Astorino Station Eco dla ANS w Koninie

DWA STANOWISKA ROBOTOW ASTORINO

Charakterystyka produktu:

Dwa stanowiska szkoleniowe Astorino Station ECO wyposazone w roboty Astorino ztozone,
zamontowane na ptytach montazowych. Systemy wyposazone sg w chwytaki pneumatyczne
z kompresorem i zasilaczem, kompletny system sterowania, dedykowany software Astorino do
wizualizacji pracy robota i programowania robota. W zestawie uproszczony plik CAD robota,
podrecznik uzytkownika, podrecznik programisty, konspekty dla nauczycieli, wsparcie techniczne,
przycisk E-STOP, komunikacja USB/ Ethernet, protokét Modbus TCP, modut 8 I/0 3.3 V, zasilacz 24V.

Robot edukacyjny Astorino stuzy do nauki robotyki przemystowej. Robot jest bezpieczny, przyjazny
i tatwy w obstudze. Astorino jest programowany jak roboty przemystowe Kawasaki Robotics i moze
by¢ uzupetniany o zewnetrzny osprzet w celu tworzenia aplikacji typu pick & place, czy symulacji
procesow przemystowych. Jego Srodowisko programistyczne jest dostosowane do realizacji réznych
zadan zawodowych, zgodnych z podstawg programowa klasy technik robotyk. Astorino spetnia
wymagania Ministerstwa Edukacji do nauczania robotyki w klasach technik robotyk w zakresie
specjalizacji ELMO7 i ELM-08.

Gtéwne cechy stanowisk:

e robot edukacyjny 6-osiowy przeznaczony do nauki robotyki

e programowanie w jezyku robotéw przemystowych

e wyposazone w kompletny wbudowany system sterowania i modut wejs¢/wyjsé

e wyposazone w chwytak pneumatyczny i kompresor oraz filtr

e zamontowane na ptycie aluminiowej z mozliwoscig przenoszenia

e mozliwos¢ dodania osprzetu, np. systemu wizyjnego, podajnika kostek, tasmociggu,
programatora recznego, toru jezdnego

e konstrukcja robota oparta o druk 3D

e  dostepne pliki STL

e dostepne konspekty lekcji

e  kostki szescienne wym. 25 mm (5 szt.)

e podstawki pod kostki (5 szt.)

e podstawka z czujnikiem optycznym pod kostke

e montaz w cenie stanowiska

Parametry techniczne:

Typ Robot 6-osiowy

Maksymalny udzwig 1kg




Liczba osi 6
Maksymalny zasieg 578 mm
Powtarzalnos$¢ 10,2 mm
Zakres ruchu 0$1 (JT1) +158°
0$ 2 (IT2) -90°+127°
0$ 3 (JT3) 0°+168°
04 4 (JT4) +240°
0$ 5 (JT5) +120°
0$ 6 (JT6) +360°
Predkos¢ pojedynczej osi 0351 (JT1) 38°/s
052 (JT2) 26°/s
0$ 3 (JT3) 26°/s
0s 4 (JT4) 67,5°/s
0$ 5 (JT5) 67,5°/s
056 (JT6) 128.5°/s
Dopuszczalny moment 0s 4 (IT4) 6,2 Nm
0$ 5 (IT5) 1,45 Nm
056 (JT6) 1,1 Nm

Srodowisko pracy

Temperatura 0-40°C

Wilgotnos¢ 35-80%

Kontroler

Teensy 4.1

Wejscia/wyijscia

8/8 (PNP 8 mA, NPN 15 mA)

2/2 (24V PNP na JT3)

Maksymalny pobér pradu 144 W

Zasilanie 100-240 V, 50-60 Hz
Ciezar 12 kg

Pozycja montazowa Podtogowy

Materiat PET-G

Kolor Czarny

Komunikacja

MODBUS TCP, TCP/IP, UDP, Serial

Wykrywanie kolizji

Akcelerometr

Bezpieczenstwo przy utracie

zasilania Hamulce na osiach JT2 i JT3

WYPOSAZENIE OBOWIAZKOWE:

Robot jest wyposazony w dedykowany firmware i bezptatny software Astorino, ktéry umozliwia
programowanie oraz sterowanie pracg robota. Jego zalety to prosta oraz intuicyjna obstuga.
Uzytkownik otrzymuje w pakiecie podrecznik programowania. Wymagania: system Windows, laptop,
kabel USB.

Zamawiajgcy wymaga min. 24 miesiecy gwarancji na dostarczona stanowiska, zatgczenia instrukcji
montazu, obstugi, oprogramowania w jezyku polskim wraz z konspektami lekcji dla nauczycieli.

Cena ofertowa jest ceng obejmujgcy caty zakres zamdwienia, w tym wszystkie koszty zwigzane
z dostarczeniem i uruchomieniem stanowisk.



