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STWiORB-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w ramach realizacji zadania: ,,STREFA SPORTU USTRONIE — nowa przestrzen
sportowo-rekreacyjna w Swietochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementéw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegdtowy opis przedmiotu
zamoOwienia zawarty zostal w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét, oraz opisie przedmiotu
zamoOwienia.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne wspolne dla robot objetych szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow robodt zwigzanych z zadaniem, tj.:

STWiORB-01 Rozbiorki

STWiORB-02 Roboty ziemne

STWiORB-03 Profilowanie i zageszczanie podtoza
STWiORB-04 Podbudowa z kruszywa
STWiORB-05 Podbudowa elastyczna
STWiORB-06 Obrzeza chodnikowe

STWiORB-07 Nawierzchnia z kostki betonowe;j
STWiORB-08 Nawierzchnia poliuretanowa
STWiORB-09 Montaz urzadzen matej architektury
STWiORB-10 Pitkochwyty

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Kierownik robot — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatow oraz robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Nawierzchnia - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdéwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

¢) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

d) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢s$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawieral¢ warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

Niweleta — wysokos$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.



8. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gl¢bokosci przemarzania.

9. Podloze ulepszone nawierzchni — gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

10. Polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

11. Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowang przez
urzadzenia zaplecza budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy i terenie przyleglym do budowy oraz bezpieczenstwo terenow, na ktorych moga wystapi¢ zagrozenia dla ludzi
i mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej
technologii, maszyn, urzadzen i sprzgtu muszg zapewnia¢ skuteczng ochrone¢ ludzi, srodowiska, budynkéw i budowli
na tych obszarach w szczegolnosci przed:

halasem,

wibracjami, drganiami 1 wstrzgsami,

zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb, wod i powietrza,

zanieczyszczeniem powietrza emisjg gazow, pytow i dymow,

zanieczyszczeniem srodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotworczych i metalami cigzkimi,

znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

Wykonawca przede wszystkim zapewni skuteczng ochrong przed:
e pogorszeniem istniejgcego stanu technicznego budynkow i budowli sasiadujacych z budowa (wstrzasy, wibracja,
osiadanie itp.),
e zamuleniem ciekéw i kanalizacji gruntem i produktami pochodzacymi z budowy (bentonit, iniekcje wylewki
z chudego betonu, itp.),
e zalewaniem przyleglego do budowy terenu w zwiazku z procesami budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ zgodnie z trescig zawartej umowy, a w szczeg6lnosci z:
e opisem przedmiotu zamoéwienia,

dokumentacja techniczna,

przedmiarem robot,

Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych,

poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ roboty budowlane w taki sposob, aby mozliwe byto ciaglte funkcjonowanie
obiektow zlokalizowanych w rejonie prowadzenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest przez caly okres realizacji robdt prowadzi¢ roboty budowlane w taki sposob, aby z tytulu
prowadzonych prac nie doszto do przerwania cigglosci dostaw medidw, w tym odbioru $ciekdw.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze protokolarnie Wykonawcy teren budowy w terminie okreslonym w Umowie.

1.5.2. Zgodnos¢ robdt z dokumentacija

Szczegdtowy opis przedmiotu zamowienia zawarty jest w dokumentacji technicznej, specyfikacjach technicznych
wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz przedmiarze robdt, ktore to dokumenty wraz z niniejszym opisem przedmiotu
zamoOwienia nalezy rozpatrywac lacznie. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania wszystkich czynno$ci i robot
budowlanych wynikajacych z ww. dokumentow.

Opis przedmiotu zamoéwienia, dokumentacja techniczna (w tym m.in. rysunki, cz¢s¢ opisowa dokumentacji), przedmiar
robot, oraz STWiORB sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupetiajacymi.

Wszystkie roboty budowlane 1 elementy wujgte w opisie, a nie ujgte na rysunkach i/lub ujete
na rysunkach, a nie uj¢te w opisie oraz odpowiednio w STWiORB i/lub w przedmiarze robot, winne by¢ traktowane tak,
jakby byly ujete w kazdym z wymienionych dokumentow.



Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Zamawiajacego, ktdry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja i STWiORB.

Dane okreslone w dokumentacji i w STWiORB beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza wykazywaé
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub STWiORB i wptynie to
na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca zobowigzany jest do nalezytego zabezpieczenia terenu budowy i intereséw 0sob trzecich, zapewnienia
warunkow bezpieczenstwa zwigzanego z budowa oraz wlasciwej ochrony srodowiska.

Wykonawca zobowigzany jest do pelnego wygrodzenia terenu budowy ogrodzeniem o wysokosci minimum 1,5 m.
Ogrodzenie nalezy wykona¢ w taki sposob, aby nie stwarzato zagrozenia dla ludzi i mienia.

Na ogrodzeniu terenu budowy (w tym istniejacym ogrodzeniu terenu), w odleglosci nie wigkszej niz 15 m, nalezy umiescic¢
tablice ostrzegawcze.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

e utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oso6b lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoOw sprawny sprzgt przeciwpozarowy.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie be¢da dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke oraz
dokumenty jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialtywania tych materialow na $rodowisko np. atest
higieniczny, opinia ekologiczna, itp.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robodt ich szkodliwos¢ zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych
organ6éw administracji panstwowe;j.

Konsekwencje uzycia materiatow szkodliwych dla otoczenia, a stanowiacych jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska,
poniesie Wykonawca.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci publicznej 1 prywatnej. Jezeli

w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem Iub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastapi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy



uszkodzong wlasnos¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wlasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia
lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazddéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia i uzgodnienia
od wilasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo i gabarytowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora nadzoru inwestorskiego. Inspektor nadzoru inwestorskiego moze polecic,
aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy lub fadunki powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych, bez uprzedniego przeszkolenia
i bez $rodkéw ochrony osobiste;j.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie
i s uwzglednione w cenie umownej

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do roboét od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie, gwarantujacym osiagnigcie parametrow
technicznych okreslonych STWiORB przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. Odtworzenie Robot
utraconych (zniszczonych) na skutek braku ochrony lub utrzymania Robét, obciazy Wykonawceg.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca begdzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatow lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru
inwestorskiego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca.

1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i zbiordéw przepisoOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentacji zamdwienia powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzet
1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisow, o ile w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t nie postanowiono
inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy s3 panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez inspektora nadzoru.

Réznice pomigdzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawcg i przedtozone inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.



2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na min. 5 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inspektora nadzoru inwestorskiego do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace
proponowanego zroédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i niezbgdne $wiadectwa badan
laboratoryjnych, certyfikaty badz deklaracje zgodnos$ci/deklaracje wlasciwos$ci uzytkowych oraz prébki tych materiatéw i
wyrobow.

Zatwierdzenie partii (czg$ci) materiatow/wyrobow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy/wyroby z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty/wyroby uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania STWiORB w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialow
z jakichkolwiek zrédet miejscowych i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru inwestorskiego wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru inwestorskiego do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji materiatow.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrodia.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu pozyskiwania materialow w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na terenie budowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagan umowy.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione
w dokumentach umowy.

2.3. Stosowanie wyrobow budowlanych

Przy wykonywaniu robo6t budowlanych mozna stosowa¢ wylacznie wyroby wytworzone w celu zastosowania w obiekcie
budowlanym w sposob trwaty o wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidlowo zaprojektowanym
i wykonanym obiektom budowlanym spetnienie podstawowych wymagan, jezeli wyroby te zostaly wprowadzone
do obrotu lub udostepnione na rynku krajowym zgodnie z przepisami odrebnymi, a w przypadku wyrobéw budowlanych
— réwniez zgodnie z zamierzonym zastosowaniem.

Wyréb budowlany moze by¢ wprowadzony do obrotu lub udostgpniany na rynku krajowym, jezeli nadaje sig¢
do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, w zakresie odpowiadajacym jego wlasciwosciom uzytkowym
i zamierzonemu zastosowaniu co oznacza, ze jego wlasciwosci uzytkowe umozliwiajg prawidlowo zaprojektowanym
i wykonanym obiektom budowlanym, w ktorych ma on by¢ zastosowany w sposob trwatly, spetnienie podstawowych
wymagan, o ktorych mowa w art. 5 wymogi wobec obiektu budowlanego i urzadzen budowlanych ust. 1 pkt 1 ustawy
z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.

Warunkami wprowadzenia do obrotu wyrobéw budowlanych sg

a) w przypadku wyrobu budowlanego obj¢tego normg zharmonizowang lub zgodnego z wydang dla niego
europejska oceng techniczng, moze by¢ on wprowadzony do obrotu lub udostgpniany na rynku krajowym
wylacznie zgodnie z rozporzadzeniem Nr 305/2011. Wzér oznakowania CE okresSla zalgcznik 11
do rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (WE) Nr 765/2008 z dnia 9 lipca 2008 r. ustanawiajacego
wymagania w zakresie akredytacji i nadzoru rynku odnoszace si¢ do warunkéw wprowadzania produktow
do obrotu i uchylajgcego rozporzadzenie (EWG) nr 339/93 (Dz. Urz. UE L 218 z 13.08.2008, str. 30).

b) w przypadku wyrobu budowlanego nieobjetego norma zharmonizowana, dla ktoérej zakonczyl si¢ okres
koegzystencji, o ktorym mowa w art. 17 ust. 5 rozporzadzenia Nr 305/2011, i dla ktérego nie zostala wydana
europejska ocena techniczna, moze on by¢ wprowadzony do obrotu lub udostgpniany na rynku krajowym, jezeli
zostal oznakowany znakiem budowlanym, ktorego wzor okresla zalacznik nr 1 do ustawy o wyrobach
budowlanych.

c¢) w przypadku wyrobu budowlanego nicobjetego zakresem przedmiotowym zharmonizowanych specyfikacji
technicznych, o ktérych mowa w art. 2 pkt 10 rozporzadzenia Nr 305/2011, moze by¢ udostgpniany na rynku
krajowym, jezeli zostat legalnie wprowadzony do obrotu w innym panstwie cztonkowskim Unii Europejskiej lub
w panstwie czlonkowskim Europejskiego Porozumienia o Wolnym Handlu (EFTA) - stronie umowy



o Europejskim Obszarze Gospodarczym oraz w Turcji, a jego wlasciwosci uzytkowe umozliwiaja spetnienie
podstawowych wymagan przez obieckty budowlane zaprojektowane i budowane w sposob okreslony
w przepisach techniczno-budowlanych, oraz zgodnie z zasadami wiedzy technicznej. Wraz z wyrobem
budowlanym udostgpnianym na rynku krajowym dostarcza si¢ informacje o jego wlasciwosciach uzytkowych
oznaczonych zgodnie z przepisami panstwa, w ktérym wyréb budowlany zostat wprowadzony do obrotu,
instrukcje stosowania, instrukcje obstugi oraz informacje dotyczace zagrozenia dla zdrowia i bezpieczenstwa,
jakie ten wyrdb stwarza podczas stosowania i uzytkowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy i dostawy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone
w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem 1 niezaplaceniem oraz usuni¢gciem wraz z zastgpieniem materialem
zaakceptowanym.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy i dostawy, oraz urobek gruntowy przeznaczony
do ponownego wbudowania do czasu gdy beda one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami,
zachowaty swojg jako$¢ i wlasciwosci do robdt 1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektora
nadzoru inwestorskiego lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wlasciwo$ci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem
jakosci.
JW przypadku, gdy Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢ spelnione
nastgpujace warunki:
1. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,
2. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot,
3. Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora nadzoru
inwestorskiego zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach. Ewentualne koszty zwigzane
z przeprowadzeniem inspekcji ponosi Wykonawca.

2.7. Materialy z rozbiérek

Materiaty z rozbiorek, staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy (chyba, ze wskazano inaczej) i powinny by¢ usunigte z terenu
budowy w sposob i terminie nie kolidujacym z wykonaniem innych robdét. Wykonawca przedstawi odpowiednie
dokumenty potwierdzajace utylizacje materiatow z rozbidrki zgodnie z wymogami obowigzujacych przepisow prawa.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory zapewni uzyskanie wilasciwe]j jakosci
wykonanych robot okreslonych warunkami i wymaganiami zawartymi w STWiORB oraz dokumentacji.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji, STWiORB i wskazaniach Inspektora nadzoru inwestorskiego w terminie przewidywanym umows3.
Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy, na zadanie Inspektora nadzoru inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez na biezgco naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego, nie



moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Inspektora nadzoru inwestorskiego w dowolnym momencie ma prawo
przeprowadzi¢ kontrole zgodno$ci uzywanego sprzetu.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych przeznaczonych do robdt ziemnych, budowlanych
i drogowych nalezy przestrzegaé Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 20 wrze$nia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robdt ziemnych,
budowlanych i drogowych

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie
w czasie prowadzonych robdt, wszelkich niezbgdnych drog technologicznych i dojazdowych na terenie budowy.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji,
STWiORB i wskazaniach Inspektora nadzoru inwestorskiego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢é wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na 0§ i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych na dojazdach do terenu budowy oraz na terenie budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy, za jako$¢ zastosowanych materiatow
i wykonywanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja, wymaganiami STWiORB, oraz poleceniami Inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca bedzie prowadzil roboty na podstawie przyjetej wlasnej technologii 1 metod wykonania robét, za ktore jest
odpowiedzialny.

Zastosowany sprzet, wszystkie materialy, roboty i ich zabezpieczenie wynikajace z przyjetych rozwiazan technicznych
i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaptacie, wszelkie koszty z tego tytutu nalezy
uja¢ w cenie umowne;j.

Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania umowy uzyczenia gruntéw w przypadku konieczno$ci wejscia w tereny
dzialek, nie bedacych we wladaniu Zamawiajacego jak réwniez do ponoszenia oplat za dzierzawe tego terenu.

Podczas prac nalezy zwroci¢ szczegélna uwage na zachowanie w stanie nienaruszonym i nie przesunigcie punktow
geodezyjnych, ktore podlegaja ochronie w trybie przepisow ustawy Prawo Geodezyjne i Kartograficzne. O pracach
w poblizu punktow geodezyjnych powiadomi¢ odpowiednie instytucje.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji, STWiORB lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektora nadzoru inwestorskiego, poprawione przez wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru inwestorskiego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, STWiORB, dokumentacji, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektora nadzoru inwestorskiego uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazana kwestie¢.

Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakos$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek
i badan materialdw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STWiORB.



Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w STWiORB, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru inwestorskiego §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor nadzoru inwestorskiego uprawniony bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektora nadzoru
inwestorskiego natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest upowazniony do kontroli wszystkich roboét oraz materiatéw dostarczonych
na budowe lub na jej terenie produkowanych, wiaczajac w to przygotowanie i produkcje materiatéw. Inspektora nadzoru
inwestorskiego powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jakosciowych.

6.2. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca poinformuje Inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie poboru probek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budza watpliwosci co do jakos$ci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie raportéw z wynikami badan bez zbednej
zwloki.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatlow
u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inspektor nadzoru inwestorskiego, dokonujac weryfikacji robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migedzy innymi
swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikow wiasnych
badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru inwestorskiego powinien pobiera¢ probki materiatoéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru inwestorskiego oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materialow i robot z dokumentacja projektowa i STWiORB.
Moze roéwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawcg.



6.6. Dokumenty budowy

6.6.1. Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, nastgpujace dokumenty:
a) protokot przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robot,
c) protokoty z narad i ustalen,
d) korespondencj¢ w toku budowy.

6.6.2. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym przez Wykonawce.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy begdg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru inwestorskiego i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Z uwagi na przyjeta form¢ wynagrodzenia za realizacj¢ przedmiotu umowy - wynagrodzenie ryczaltowe, jak rowniez
fakt, iz rozliczenie wykonania przedmiotu umowy nastgpi na podstawie faktury koncowej nie planuje si¢ wykonywania
obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robaét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koncowemu,
¢) odbiorowi przed uptywem okresu gwarancji i rekojmi.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym w przypadku wystapienia
wad i usterek wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca, za posrednictwem kierownika robot zobowiazany jest do zgtaszania, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego,
do odbioru robdt zanikowych oraz robot ulegajacych zakryciu przynajmniej na pi¢¢ (5) dni robocze przed ich zakryciem.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciaggu 5 dni od daty zgtoszenia.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru inwestorskiego na podstawie badan wiasnych oraz
dokumentdéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

Nie dopuszcza si¢ do dokonania odbioru robot w przypadku wystapienia wad i usterek majacych znaczacy wplyw
na jako$¢ wykonanych robot oraz pozniejsza negatywna pracg catej konstrukcji w okresie eksploatacji. W takim przypadku
Wykonawca jest odpowiedzialny za podjecie wszelkich staran celem likwidacji tych wad 1 poprawy jakos$ci robot na
wlasny koszt.

8.3. Odbior koncowy

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci. O catkowitym zakonczeniu robot oraz gotowosci do odbioru ostatecznego Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego pisemnie.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inspektor nadzoru
inwestorskiego i Wykonawcy w terminie umownym. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacja i STWIORB. Komisja moze takze zleci¢ dodatkowe badania, je$li uzna, Ze sa one niezbgdne
do prawidtowej oceny wykonanych robét.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.



Jezeli w toku czynno$ci odbioru zostang stwierdzone wady lub usterki Zamawiajgcemu przystuguja nastepujace
uprawnienia:

a) jezeli wady lub usterki nadaja si¢ do usunigcia, moze przerwaé¢ lub odmoéwié¢ odbioru do czasu ich usunigcia;

b) jezeli wady lub usterki nie nadaja si¢ do usunigcia, a takze uniemozliwiaja uzytkowanie przedmiotu zamowienia
zgodnie z przeznaczeniem, Zamawiajacy moze odstapi¢ od umowy lub zada¢ wykonania przedmiotu umowy
po raz drugi.

Wykonawca jest zobowigzany do zawiadomienia Zamawiajacego o usuni¢gciu wad lub usterek oraz do zadania
wyznaczenia terminu na odbior zakwestionowanych poprzednio robot jako wadliwych.

8.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru koficowego robot sporzadzony
przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

e os$wiadczenie kierownika robot o zakonczeniu robot,
geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza,
protokotly odbioréw robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu,
wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWiORB
dokumenty potwierdzajace, iz zastosowane w trakcie realizacji wyroby budowlane zostaly dopuszczone do
uprowadzenia zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Wszystkie dokumenty przedstawione do odbioru musza by¢ potwierdzone przez Inspektor nadzoru inwestorskiego.
W przypadku, gdy wg Komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6ot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy Komisja.

8.4. Odbior przed uplywem okresu gwarancji i rekojmi

Odbiér przed uplywem okresu gwarancji i rekojmi polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Ponadto Wykonawca zobowigzany jest do udziatu w odbiorze na miesigc przed uptywem okresu gwarancji.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Forma wynagrodzenia przyjeta w niniejszym postgpowaniu jest wynagrodzenie ryczaltowe.

Wynagrodzenie ryczattowe obejmuje wszystkie koszty zwigzane z realizacja przedmiotu umowy. Wynagrodzenie to jest
niezmienne przez caly okres realizacji umowy.

Wykonawca nie moze zada¢ podwyzszenia wynagrodzenia, chociazby w czasie zawarcia umowy nie mozna bylo
przewidzie¢ rozmiaru lub kosztéw prac.

Niedoszacowanie, pominigcie oraz brak rozpoznania zakresu przedmiotu umowy nie moze by¢ podstawg do zadania
zmiany wynagrodzenia.

Rozliczenie wykonania przedmiotu umowy nastapi na podstawie faktury koncowej. Podstawa wystawienia faktury bedzie
podpisany przez Strony protokot koncowy odbioru robot bez zastrzezen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

2. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony §rodowiska
3. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne
4. Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach

5. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
6. Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku
7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu deklarowania

wlasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia



10. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrze$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robdt ziemnych, budowlanych i drogowych



STWiORB-01
ROZBIORKI



STWiORB-01 ROZBIORKI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru roboét zwigzanych z pracami rozbiérkowymi w ramach zadania: ,,STREFA SPORTU USTRONIE — nowa
przestrzen sportowo-rekreacyjna w Swigtochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowia jeden z elementow opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zaméwienia zawarty zostal w niniejszej STWiORB, dokumentacji projektowej, przedmiarze robot,
oraz opisie przedmiotu zamdwienia.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmuja:
rozbiorke istniejacego ogrodzenia z siatki stalowej na stupkach stalowych,

rozbidrke istniejacych obiektéw sportowych,

rozbiorke elementow statego wyposazenia obiektow sportowych,

wywoz i zagospodarowanie lub utylizacj¢ materiatow pochodzacych z rozbiorek,

wywozu oraz zagospodarowanie nadmiaru mas ziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okre$leniami
podanymi w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja, STWiORB
i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt. 2.

3.SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do rozbidrek nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:

sprzet pomiarowy,

pita do cigcia,

mtot pneumatyczny ze sprezarka spalinowa lub milot spalinowy,
koparki, w tym z dodatkowym osprzetem (mtoty, zrywarki itp.),
tadowarki,

rowniarki lub spycharki.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materialy z rozbiorek stanowia wlasnos¢ Wykonawcy.

Srodki transportu przewidziane do realizacji robot rozbiérkowych:
e samochody samowytadowcze,
e samochody skrzyniowe,
e samochody dostawcze.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdow obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow wskazanych
w dokumentacji oraz przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z STWiORB staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja beda
wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢
w nich wody opadowe;.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki, tadowarki lub rgcznie. W trakcie
przewozu gruzu Wykonawca ma obowigzek biezgcego utrzymania w czystosci drog transportowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz wywozu
gruzu z miejsca budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta form¢ wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbioru wykonanych Robot rozbiérkowych dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego na budowie na
ogolnych zasadach odbioru jak dla robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.
3.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych



STWiORB-02
ROBOTY ZIEMNE



STWiORB-02 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru wykopoéw w gruntach nieskalistych w ramach zadania: ,,STREFA SPORTU USTRONIE — nowa
przestrzen sportowo-rekreacyjna w Swigtochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t wymienionych w p. 1.1 i obejmuja:
e korytowanie pod projektowane warstwy nawierzchni,
e  wykopow waskoprzestrzennych (m.in. pod fundamenty blokowe elementdéw wyposazenia boisk oraz
urzadzen matej architektury),

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1. Wykop — budowla ziemna wykonana w postaci odpowiednio uksztaltowanej przestrzeni powstalej
w wyniku usunigcia z niej gruntu

2. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja nawierzchni do
glebokosci przemarzania

3. Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nie okreslony jako grunt skalisty
Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spgkany o nie przesunigtych blokach, ktoérego probki nie wykazuja
zmian obj¢tosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej: majg wytrzymato$¢ na Sciskanie
Rc ponad 0,2MPa; wymaga uzycia $rodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
okresleniami podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB
i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty z wykopow nalezy zagospodarowac zgodnie z przepisami prawa poza terenem inwestycji. Nie przewiduje
si¢ wykorzystania nadmiaru gruntu do zagospodarowania w ramach inwestycji.



3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania wykopow powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastepujacego sprzetu:
e  koparki,
rowniarki,
spycharki,
sprzetu do zaggszczania - dobranego odpowiednio do zakresu robot,
sprzetu do robdt recznych,
sprz¢tu do odwodnienia wykopow zgodnie z technologia zaproponowana przez Wykonawce,
a zatwierdzong przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport gruntéw

Nadmiar gruntu powstaly w wyniku wykonania robo6t ziemnych nalezy odwiez¢ na wysypisko.

Wykonawca pokryje wszelkie koszty ich skltadowania i utylizacji. Zwigkszenie odleglosci transportu ponad
wielkosci przewidywane, nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy dotyczacych dodatkowej zaptaty
za transport. Jako §rodki transportowe mozna uzy¢ samochody samowytadowcze oraz samochody skrzyniowe.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopu polega na wybraniu gruntu do odpowiedniej gtgbokosci, wyprofilowaniu powierzchni dna
wykopu do wymaganego spadku oraz zaggszczenie gruntu do wymaganych parametréw zgodnie z tablica 1
okreslajaca minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych.

Tablica 1: Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i1 miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ [
Gorna warstwa o grubos$ci 20 cm 0,95
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robot 0.95
ziemnych ’

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia,
to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okres$lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zaggszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Koszty ulepszania gruntu ponosi wykonawca i winien
je przewidzie¢ i uja¢ w ofercie. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okreslone w STWiORB, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi nadzoru inwestorskiego.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nos$no$¢ warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru
wtornego modutu odksztalcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.



Zaggszczenie dna wykopu nalezy kontrolowa¢ wg normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie
z BN- 77/8931-12 lub ptyta statyczng VSS wg PN-S-02205:1988 (tylko w przypadku wystepowania w wykopie
gruntdow gruboziarnistych lub w przypadku rdéwnoczesnego badania nosnosci dna wykopu).
Po wykonaniu wykopow Wykonawca dokona zabezpieczenia wykopow przed przedostawaniem si¢ do niego wody
(opadowej i1 gruntowej). Wykonawca bedzie wlasnym staraniem utrzymywal system odwodnienia przez caly
niezbedny czas. Jezeli nastapi zawilgocenie gruntu w wykopie, to osuszenie gruntu oraz dodatkowe naprawy
wykopu Wykonawca wykona na wlasny koszt.
Wilgotno$¢ gruntu w wykopie przy zageszczeniu nie powinna roézni¢ si¢ od wilgotno$ci optymalne;j:

e w gruntach niespoistych + 2%,

e w gruntach malo i $rednio spoistych + 0% i -2%,
Jezeli wyprofilowane i zageszczone dno wykopu uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem
do uktadania warstw nasypu lub konstrukcji nawierzchni nalezy odczekac do czasu jego naturalnego osuszenia lub
uzy¢ w tym celu srodkoéw zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych, zaleca si¢ postepowanie z wykopem w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
Grunty z wykopow nalezy przewozi¢ w sposodb uniemozliwiajacy wysypywanie si¢ przewozonego materialu
na droge lub nanoszenie gruntu na kolach samochodéw na drogi dojazdowe. W wypadku wystapienia
zanieczyszczania drog dojazdowych przewozonym materialem Wykonawca podejmie $rodki w celu uprzatnigcia
materiatu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drég lub poniesie koszty tych czynno$ci wykonanych
przez odpowiednie stuzby.

5.3. Wymagania dla wykonanych wykopow

Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem ponizszych wymagan:

e nierdwnos$¢ powierzchni mierzona tatg dtugosci 3m nie moze by¢ wigksza niz + 3cm;
pochylenie poprzeczne powierzchni nie moze rézni¢ si¢ od zalozonego o wigcej niz + 0,5 %;
réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych powierzchni nie moze przekracza¢ + lcm, - 3cm;
szerokos$¢ korpusu ziemnego w wykopie nie wigksza niz + 10cm od projektowanej;
0§ korpusu ziemnego w wykopie przesunigta od osi projektowanej o nie wigcej niz + 10cm;

5.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej
rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktoére nie
spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych
z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

Sprawdzenie wykonania wykopu nalezy wykona¢ bezposrednio na warstwie wzmocnienia podtoza (w przypadku
braku wzmocnienia pomiary wykonujemy na przygotowanym podtozu) i polega na kontrolowaniu

zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej STWiORB oraz w dokumentacji.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:

odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci;

zapewnienie statecznos$ci skarp;

odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu;

doktadno$¢ wykonania wykopow;



e  zageszczenie i no$no$¢ gruntu w wykopie;
e biezace oczyszczanie nawierzchni jezdni z zanieczyszczen nanoszonych samochodami przewozacymi
grunt.

Tablica 2 : Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Minimalna czgstotliwo$¢ badan

L.p. Badana cecha . .
i pomiaré6w
1 Rzgdne powierzchni dna wykopu Pomiar tasma, szablonem, tata o
) Rownos¢ powierzchni dna wykopu pod dhugosci 3m i poziomica lub
konstrukcje nawierzchni niwelatorem:
3 Pochylenie poprzeczne powierzchni dna | - w punktach gtéwnych tuku, na
wykopu pod konstrukcje nawierzchni prostych - w odstgpach co
4 Pochylenie skarp 200m,
- przy wykopach nieliniowych,
5 Rownos¢ skarp miejscowych (np. przepusty) -
punktach charakterystycznych
6 Badanie wskaznika zageszczenia 3 x na 1000 m2

wyprofilowanego i
zageszczonego dna wykopu —
jako podloza pod konstrukcje
7 Badanie nosnosci nawierzchni, nie mniej niz 3

badania na dzienng dziatke
robocza (dla danego rodzaju

wykopu)

Wymagania dotyczace doktadnosci wykonania wykopow podano w pkt. 5.3.

6.3. Wymagania dotyczace zageszczenia i noSnoS$ci gruntu

Bezposrednio po profilowaniu dna wykopu nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie nalezy
kontynuowa¢ do osiggni¢cia wymaganego wskaznika zageszczenia lub odksztalcenia oraz wtérnego modutu
odksztalcenia. Wskaznik zageszczenia Is nalezy okresla¢ w poréwnaniu do wynikow otrzymanych wg normalne;j
proby Proctora, zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku gdy w dnie wykopu wystepuja grunty, dla ktoérych
okreslenie wskaznika zageszczenia jest trudne lub gdy jednoczesnie badany jest modut odksztatcenia, do badania
mozna wykorzysta¢ plyte statyczng typu VSS, wg PN-S-02205:1998.
Badanie modulu odksztatcenia oraz wskaznika odksztalcenia polega na statycznym obcigzaniu gruntu plyta
o $rednicy D=300mm, stopniowo co 0,05MPa. Koncowe obcigzenie doprowadza si¢ do wartosci rownej 0,25MPa
(wg PN-S-02205:1998)
Moduty odksztatcenia pierwotny E1 i wtérny E2, odpowiadajace przyrostowi osiadan wywotanemu przyrostem
obcigzenia jednostkowego w zakresie: od 0,05 do 0,15 MPa — dla dna wykopu w stanie rodzimym (wg PN-S-
02205:1998) obliczamy na podstawie wzoru:

EiL E2= % D (4p/As) [MPa]
gdzie:
D - $rednica ptyty (D=300), mm
Ap - réznica naciskow (Ap=0,10), MPa
As - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow, mm

Wartosci wskaznika zageszczenia Is lub wskaznika odksztatcenia 10 = E2/E1, oraz warto$ci wtornego modutu
odksztatcenia E2 powinny odpowiada¢ parametrom podanym w Tablicy 3.

Badanie no$nosci pod elementy kanalizacji i przepusty, wykona¢ za pomocg lekkiej ptyty do badan dynamicznych,
poprzez okreslenie dynamicznego modutu odksztalcenia podtoza Ev.

Wartos¢ E2 okresla si¢ poprzez przeliczenie parametru Ev z wykorzystaniem stosownych dla gruntu w podtozu
wspolczynnikow korelacyjnych.



Tablica 3: Wymagania dla wskaznika zaggszczenia, wskaznika odksztatcenia i nosnosci

Rodzaj wykopu Is 10 E2

dno wykopu pod elementy odwodnienia

- na glgbokosci do 1,20m od powierzchni podioza-koryta >0,95 <2,50 | >40 MPa
- na glebokosci > 1,20m od powierzchni podtoza-koryta 20,95 <2,50 | >30MPa

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia oraz nosnosci nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu w wykopie, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia (Is, 10) oraz wtéornego modutu odksztalcenia (E2). Mozliwe
do zastosowania $rodki proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi nadzoru inwestorskiego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta form¢ wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, STWiORB i wymaganiami Inspektora nadzoru
inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB -00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-8 1/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

2. Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do roboét ziemnych, budowlanych i drogowych

6. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002
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STWiORB-03 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLEOZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego w ramach zadania: ,,STREFA
SPORTU USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-rekreacyjna w Swietochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmuja
profilowanie oraz zaggszczenie podtoza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okresleniami
podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt. 2.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Do profilowania podtoza:

e réwniarka,
spycharka,
koparko-tadowarka,
sprzet reczny.

Do zaggszczania podioza:

e walec stalowy gtadki i okotkowany,
walec ogumiony,
lekki walec reczny
zageszezarki ptytowe wibracyjne reczne,
inny sprze¢t rgczny.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Ewentualny nadmiar gruntu z korytowania i profilowania podloza nalezy wywiez¢ samochodami
samowyladowczymi na sktadowisko lub wysypisko, z zachowaniem czystosci drog dojazdowych. Wykonawca
pokryje wszelkie koszty sktadowania i utylizacji nadmiaru gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Profilowanie i zageszczanie podloza

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rz¢dne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej Scm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zages$ci¢ warstwe do uzyskania wymaganej
warto$ci wskaznika zaggszczenia.
Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna koryta do wymaganych rzednych i profilu oraz zageszczenie
zgodnie z dokumentacja. Spadki poprzeczne pod warstwy lezace bezposrednio na podtozu, nalezy wykonaé
zgodnie z dokumentacja.
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania przez walowanie.
Jakiekolwiek nier6wnoS$ci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wilgotnos¢ gruntu podloza przy zaggszczeniu nie powinna roznic si¢ od wilgotnos$ci optymalnej:

e w gruntach niespoistych + 2%,

e w gruntach mato i $rednio spoistych + 0% 1 -2%,
Wykonawca begdzie chronit podloze i koryto przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli wyprofilowane i
zageszczone podtoze ulegnie nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania podbudowy
nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia lub uzy¢ $rodkoéw zaakceptowanych przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Po osuszeniu podtoza Inspektora nadzoru inwestorskiego oceni jego stan i ewentualnie
zleci wykonanie niezbednych napraw.
Wykonawca dokona osuszenia i naprawy podloza-koryta na kosz wtasny. Obowigzkiem Wykonawcy jest rowniez
powtorzenie wszystkich badan jakosciowych wg p.6.2.1.

5.3. Wymagania dotyczace zageszczenia i noSnosci

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy
kontynuowa¢ do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia/odksztalcenia oraz wtoérnego modutu
odksztatcenia.

Zaggszczenie podioza-koryta nalezy okresla¢ za pomoca oznaczenia wskaznika odksztatcenia 10 poprzez
poréwnanie pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia. E2 /E1 podczas badania modutu odksztatcenia warstwy
wg PN-S-02205:1998. W przypadkach, gdy nie jest wymagane badanie modutu odksztatcenia lub gdy w badaniu
osiagni¢to wymagany modut odksztalcenia warstwy a niemozliwe jest osiggnigcie zaggszczenia na podstawie
badan wskaznika odksztalcenia, mozna positkowac si¢ badaniem wskaznika zageszczenia Is wedtug BN-77/8931-
12 lub inng metoda dopuszczona i zaakceptowana przez Inspektora nadzoru inwestorskiego np. metoda izotopow3.
Badanie modulu odksztalcenia oraz wskaznika odksztalcenia polega na statycznym obcigzaniu gruntu plyta o



$rednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.
W przypadku podtoza-koryta wykonanego na gruncie rodzimym, modul odksztatcenia oblicza si¢ dla przyrostu
obcigzenia jednostkowego w zakresie od 0,05 do 0,15 MPa (wg PN-S-02205:1998), a koncowe obcigzenie
doprowadza si¢ do wartosci rownej 0,25 MPa.
W przypadku podtoza-koryta wykonanego na warstwie wzmacniajacej, modul odksztatcenia oblicza si¢ dla
przyrostu obcigzenia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 MPa (jak dla warstwy ulepszonego podloza wg
PN-S- 02205:1998), a koficowe obciazenie doprowadza si¢ do wartosci rownej 0,35 MPa.
Moduty odksztatcenia pierwotny E1 i wtérny E2 obliczamy na podstawie wzoru:

El, E2 =% D (Ap/As) [MPa]
gdzie:
D - $rednica ptyty (D=300), mm
Ap - ro6znica naciskow (Ap=0,10), MPa
As - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskéw, mm

Warto$ci wskaznika zaggszczenia Is lub wskaznika odksztalcenia 10 = E2 /E1 oraz warto$ci wtérnego modutu
odksztatcenia E2 powinny odpowiadaé parametrom podanym w Tabeli 1.
Jako podloze-koryto nalezy rozumie¢ warstwe lezaca bezposrednio pod pelna konstrukcja nawierzchni (pod
warstwg mrozoochronng). W przypadku dodatkowego wystepowania w podlozu konstrukcji warstw
wzmacniajacych, za podtoze-koryto rozumiemy np.:

e  gbrng powierzchni¢ warstw wzmacniajacych

Is 10 E2

>0,95 | <2,50 | >30 MPa

Jezeli wartos$ci wskaznika zageszczenia i no$nosci nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie
gruntow rodzimych w podlozu, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia i wtornego modulu odksztalcenia. Mozliwe do
zastosowania srodki proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi nadzoru inwestorskiego.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podiloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego.

W przypadku nadmiernego zawilgocenia wyprofilowanego i zageszczonego podtoza, nalezy postepowac

zgodnie z zapisem w pkt. 5.2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Badania i pomiary wykonanego koryta i podloza

W wypadku watpliwosci, co do jakosci wykonanych Robot, Inspektor nadzoru inwestorskiego moze zazadaé
wykonania badan dodatkowych lub zmieni¢ czgstotliwos¢ ich wykonania w stosunku do czgstotliwosci podane;j
w niniejszej STWiORB.

W czasie prowadzenia Robot nalezy sprawdzaé zageszczenie i no$no$¢ podioza -koryta zgodnie z wymaganiami
wg p.5.3.



Rodzaj badania Czestotliwos¢ badan

Wskaznik odksztalcenia o, wzglednie

Wskaznik zaggszczenia Is co najmniej 2 badania na dziennej dziatce

nie mniej niz 1 badanie na 600m2

Wtérmy modut odksztatcenia E2

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-EN 1097-5:2008. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna
by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja podang w p.5.2.

Wyniki kontroli zaggszczenia i nos$nosci gruntu w podlozu - korycie Wykonawca powinien wpisywa¢ do
dokumentéw laboratoryjnych. Prawidlowo$¢ zageszczenia oraz no$nosci podtoza powinna by¢ potwierdzona przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.2.2. Cechy geometryczne
Nieréwnos$¢ powierzchni wyprofilowanego i zageszczonego podtoza, mierzona tata 3m + 3cm
Pochylenie poprzeczne powierzchni, mierzone tata 3m i poziomicg elektroniczng + 0,5%
Niweleta powierzchni, réznica w stosunku do projektowanych rzednych +1cm, -3cm
Odchylenie osi korpusu drogowego £10cm

e  Szerokos$¢ koryta +10cm
Pomiaroéw nalezy dokonywac¢ tasma, szablonem, niwelatorem, fata 3m i poziomica elektroniczna, z ponizsza
czgstotliwoscia:

e ¢0200m - w punktach glownych tuku i na prostych
co 100m - na tukach o promieniu R > 100m
50m - na tukach o promieniu R < 100m oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
w punktach charakterystycznych - w przypadku wystgpowania koryta miejscowego (np. zjazdy)

6.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.2. powinny by¢ naprawione przez Wykonawce na jego koszt. Nie przewiduje si¢ potrgcen za obnizong jako$¢
robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta forme wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiIORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, STWiORB i wymaganiami Inspektora nadzoru
inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
3. PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw -- Czg$¢ 5: Oznaczanie
zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja



10.2. Inne dokumenty

1.
2.
3.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robdt ziemnych, budowlanych i drogowych
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002
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STWiORB-04 PODBUDOWA Z KRUSZYWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
podbudowy z kruszywa w ramach zadania: ,,STREFA SPORTU USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-
rekreacyjna w Swigtochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem warstwy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
Zakres rzeczowy obejmuje wykonywanie:

e podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
e warstwy klinujacej

1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D),

ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podloza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drog. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z
recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

2. Kategoria — charakterystyczny poziom wiasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony,
jako przedzial warto$ci lub warto§¢ graniczna. Nie ma zaleznosci pomigdzy kategoriami roznych
wlasciwosci.

3. Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budownictwie, ktéry moze by¢ naturalny, sztuczny lub z
recyklingu.

4. Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktore moze by¢ poddane
wylacznie obrobce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych surowcow
naturalnych wystepujacych w przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie
rozdrobnionych skat, nadziarna zwirowego lub otoczakow

5. kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione
skaty, nadziarno zwirowe.

6. Kategoria ruchu (KR1+KR6) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedtug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni”

7. Kruszywo grube — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) réwnym lub wigkszym niz 1
mm oraz D (goérnego) wigkszym niz 2 mm.

8. Kruszywo drobne — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d réwnym 0 oraz D réwnym 6,3 mm lub
mniejszym.

9. Kruszywo o ciagtym uziarnieniu — kruszywo stanowiace mieszanke¢ kruszyw grubych i drobnych, w ktorej
D jest wigksze niz 6,3 mm.

10. Podbudowa — dolna czg¢s¢ konstrukcji nawierzchni drogi, stuzaca do przenoszenia obciazen z ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktére moga byé
wykonywane w kilku warstwach technologicznych.

11. Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewniajaca przenoszenie obcigzen z warstw wyzej lezacych na
warstw¢ podbudowy pomocniczej lub podtoze.



12. Podbudowa pomocnicza — warstwa, zapewniajgca przenoszenie obcigzen z warstwy podbudowy
zasadniczej na warstw¢ podtoza. Podbudowa pomocnicza moze sktada¢ si¢ z kilku warstw o roznych
wlasciwosciach.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
okresleniami podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby miaty jednakowe wlasciwosci i spetniaty
wymagania podane w tablicy 4. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie wymieszane i
charakteryzowa¢ si¢ rownomierng wilgotnoscia.

Zawarto$¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zaggszczania okre§lona wedtug PN-EN 13286-
2, powinna odpowiada¢ wymaganiom tablicy 4.

2.3. Whadciwosci kruszywa
Nalezy zastosowac kruszywa spetniajace wymagania podane w tablicy 1

Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek niezwigzanych.
Wymagane wiasciwosci

Punkt w kruszywa Odniesienie
Normie Wiasciwosci Do mieszanek niezwigzanych Do tablicy
PN-EN (kategorie wg PN-EN 13242 W PN-EN
13242 Podbudowa zasadnicza 13242
(KR2)
GC80/20,

Uziarnienie wg PN-EN 933-1,

e . GF80, Tablica 2
kategoria ni nizsza niz

GA75

Ogolne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego
na sitach posrednich eg
PN-EN 933-1
Tolerancje typowego
uziarnienia kruszywa

433 drobnego i kruszywa o
ciagglym uziarnieniu wg
PN-EN 933-1
Ksztatt kruszywa grubego wg
Pn-EN 933-4
a. maksymalne wartosci

44 wskaznika ptasko$ci
lub
b. maksymalne wartosci SI150 Tablica 6
wskaznika ksztattu
Kategorie procentowych
zawartos$ci ziaren o
4.5 powierzchni przekruszonej lub C90/3 Tablica 7
tamanych oraz ziaren
calkowicie zaokraglonych

GTC20/15 Tablica 3

GTF10,

GTA20 Tablica 4

FI50 Tablica 5




w kruszywie grubym
wg PN-EN 933-5

Zawartos$¢ pytow wg PN-EN

933-1 fDeklarowana Tablica 8
4.6 a. w kruszywie grubym*
b. w kruszywie drobnym* fDeklarowana Tablica 8

‘Wtasciwos¢ niebadana na
pojedynczych frakcjach tylko w -
mieszankach wg. 2.5

4.7 Jako$¢ pytow

Odpornos¢ na rozdrabnianie
52 wg PN-EN 1097-2, kategoria LA40 Tablica 9
nie wyzsza niz:
Odpornos¢ na $cieranie

53 kruszywa grubego wg MDEF/Deklarowana Tablica 11
PN-EN 1097-1
Ggestos¢ wg PN-EN 1097-6,
>4 rozdziat 7.8, albo 9 Deklarowana }
55 007 rordral W emNR
. -6, rozdziat 7, WA2ADE* -

8 albo 9 (zalezno$¢ od frakcji)
Siarczany rozpuszczalne
6.2 W kwasie ASNR Tablica 12
wg PN-EN 1744-1
Catkowita zawarto$¢ siarki wg

6.3 PN-EN 1744-1 SNR Tablica 13
Stato$¢ objetosei zuzla
6.42.1 stalowniczego wg Vs Tablica 14

PN-EN 1744-1,
rozdziat 19.3
Rozpad krzemianowy w zuzlu
6422 wielkopiecowym kawatkowym Brak rozpadu -
wg PN-EN 1744-1, p. 19.1
Rozpad zelazawy w zuzlu
6423 wielkopiecowym kawatkowym Brak rozpadu -
wg PN-EN 1744-1, p. 19.2

Brak substancji szkodliwych w

6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne stosunku do $rodowiska wg
w wodzie wg PN-EN 1744-3 odr¢bnych przepisow
Brak ciat obeych takich jak:
6.4.4 Zanieczyszczenia drewno, szkto, plastik,
mogacych pogorszy¢ wyrdb
koncowy

2.4. Wymagane wlasciwo$ci mieszanki niezwiazanej do podbudowy zasadniczej

2.4.1. Zawartos$¢ pyhu
Maksymalna zawarto$¢ pytow < 0,063mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy

zasadniczej, powinna spetnia¢ wymagania kategorii KR2 podanej w tablicy 4.

Zawartos$¢ pytow nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

Nie okres$la si¢ wymagania wobec minimalnej zawarto$ci pytow < 0,063mm w mieszankach kruszyw do warstwy
podbudowy zasadnicze;j.

2.4.2. Zawarto$¢ nadziarna
Okreslona wg Pn-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spetnia¢ wymagania podane w

tablicy 4.

2.4.3. Wrazliwo$¢ na mroz, wodoprzepuszczalno$é
Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudowy zasadniczych powinny spelnia¢ wymagania tablicy 4.

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy
zasadniczej.



2.4.4. Zawarto$¢ wody
Zawartos¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartoSci wody w trakcie

wbudowywania i zaggszczania okreslonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tablicy 4.

2.4.6. Wskaznik nosnosci CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykonaé na mieszance zaggszczonej metoda Proctora
do wskaznika zageszczenia zgodnego z dokumentacja projekowa i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie.
CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47. Wymaganie wg tablicy4.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z mieszanki niezwigzanej powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;j,

Wymaganie to jest zb¢dne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantuje dostawy jednorodnej
mieszanki o wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.

e rowniarek, spycharek albo uktadarek do rozktadania mieszanki kruszyw. Za zgoda inspektora nadzoru
inwestorskiego do rozktadania mieszanki mozna dopusci¢ spycharki.

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania (w miejscach trudno
dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce
wibracyjne)

Przy wykonywaniu rob6t zabrania si¢ uzywania ci¢zkiego sprzetu wibracyjnego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowg z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanej
warstwie podioza gruntowego zgodnie z STWiORB-03 , Korytowanie, profilowanie i zaggszczanie podtoza”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa i cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci materiatu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na
drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna od razu by¢ transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysuszeniu.



5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie jednakowej grubosci, takiej aby, jej ostateczna grubo$é
po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob
zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich
wlasciwosciach.

Przed zageszczeniem rozscielana kruszywo nalezy wyprofilowaé do spadkéw poprzecznych i pochylen
podtuznych. W czasie profilowania nalezy wyréwna¢ lokalne zaglebienia za pomoca cigzkiego szablonu
skrzynkowego lub spycharki.

5.5. Zageszczenie mieszanki

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gltadkimi. W ostatniej fazie zageszczania
nalezy sprawdzi¢ profil szablonem. Zageszczenie podbudowy nalezy wykonywaé warstwami przy zachowaniu
wilgotnosci optymalne;j.
Zaggszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na catej szerokosci.
Wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy niz wskazany w dokumentacji projektowe;.
Zaggszczenie kontroluje si¢ ptyta VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia.
Nosnos¢ podbudowy po jej zageszezeniu badana wg BN-64/8931-02 powinna odpowiada¢ warunkom wskazanym
w dokumentacji projektowe;.
Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia od 0,25+0,35
MPa, a konicowy nacisk 0,45MPa.
ELE>2=Apx D/ As
gdzie:
D - érednica ptyty (D=300), mm
Ap - przyrost nacisku ptyty MPa
As - przyrost osiadan odpowiadajacy przyrostowi nacisku plyty, mmm

Wskaznik odksztatcenia Io mierzony ptyta VSS zgodnie z zaleznoscia:
lo=E2/Ei

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
podbudowy i wyniki tych badan przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru inwestorskiego w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt. 2.3

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 5.



Tablica 5. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z mieszanki niezwigzanej

Czestotliwosé¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan Maksymalna powierzchnia podbudowy
na dziatce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m2)
1 Uz.larmen}e? m.1eszank.1 5 600
2 Wilgotno$¢ mieszanki
3 Zageszczenie warstwy 2 600
4 Badanie wiasciwosci kruszywa wg. tab.1 pkt.2.2.2 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ prowadzona 2 razy na kazdej dziennej dziatce robocze;j
za pomoc3 analizy sitowej. Probki nalezy pobierac¢ losowo z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki
Wilgotnos¢ kruszywa nalezy bada¢ wedtug PN-EN 13286-2 z czgstotliwo$cig podana w pkt. 6.3.1.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 6.

Tablica 6. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z mieszanki niezwigzanej

Lp. | Wyszczegblnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow

1 Szerokos$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly plano grafem albo co 20m tata na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzgdne wysokos$ciowe Co 10m na odcinkach prostych i co 10m na tukach;
6 Uksztattowanie osi w planie*) w osi jezdni i na jej krawedziach

Podczas budowy:

W 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,

7 Grubos¢ podbudowy lecz nie rzadziej niz raz na 400m2

Przed odbiorem:

W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m2

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100m. Szeroko$é¢

podbudowy nie moze roézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -0 cm.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne podbudowy nie mogg przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ tatg profilowa z poziomica co 100m. Dopuszczalne odchylki spadku

+0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Kontrola rzgdnych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego. Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi

podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 0 cm, -1 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy
Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdza si¢, co 100m oraz dodatkowo w punktach gléwnych

tukow poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz £5 cm

6.4.7. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +£10%.




6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie, wyréwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokose,
zgodnie z decyzja inspektora nadzoru inwestorskiego, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich
wlasciwoS$ciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych roboét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7, z uwagi na przyj¢ta form¢ wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiIORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, STWiORB i wymaganiami Inspektora nadzoru
inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda
przesiewania

2. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren — Wskaznik
ksztattu

3. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowe]j zawartosci ziarn
o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych

4. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie odpornosci na
$cieranie (mikro-Deval)

5. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Metody oznaczania odpornosci
na rozdrabnianie

6. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 6: Oznaczanie ggstosci
ziarn i nasigkliwos$ci

7. PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Czg¢$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

8. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw — Analiza chemiczna

9. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 3: Przygotowanie wyciagéw przez
wymywanie kruszyw
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PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cz¢$¢ 2: Metody okres$lania
gestosci 1 zawartosci wody — Zageszczanie metoda Proctora

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cz¢$¢ 47: Metody badan dla
okreslenia nos$nosci, kalifornijski wskaznik no$no$ci CBR, natychmiastowy wskaznik nosnos$ci i pecznienia
liniowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza
przez obcigzenie ptyta

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg.

. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wiasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do roboét ziemnych, budowlanych i drogowych
Mieszanki niezwiagzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne (zalecone do stosowania w
specyfikacji technicznej na roboty budowlane na drogach krajowych wg zarzadzenia nr 102 GDDKIA z dnia
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog
Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow
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STWiORB-05 PODBUDOWA ELASTYCZNA ET
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (STWiORB) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy elastycznej ET w ramach zadania:
»STREFA SPORTU USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-rekreacyjna w Swigtochlowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmuja
wykonaniem podbudowy elastycznej ET pod nawierzchni¢ bezpieczna poliuretanowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okresleniami
podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB
i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

Podbudowa ET przeznaczona jest gtownie jako warstwa nosna (stabilizujaca) pod nawierzchnie sportowe
poliuretanowe. Podbudowa tego rodzaju jest elastyczna, trwala w czasie i charakteryzuje si¢ wysokimi
parametrami wytrzymato$ciowymi. Gtowng zaletg przyjetego rozwigzania jest przepuszczalnos¢ dla wody oraz
mozliwo$¢ ulozenia nawierzchni bez potrzeby stosowania podbudowy betonowej czy asfaltowe;.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z mieszanki niezwigzanej powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej
mieszanki o wilgotnos$ci optymalnej,

e rowniarek, spycharek albo uktadarek do rozktadania mieszanki kruszyw.

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania (w miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce
wibracyjne)

Przy wykonywaniu robdt zabrania si¢ uzywania cigzkiego sprzetu wibracyjnego.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow z rozbidrki

Materialy z rozbiorek stanowia wiasnos¢ Wykonawcy. Nie dotyczy to tych materiatow, ktore przewidziane sa
dokumentacja projektowa do przestawienia lub przetozenia (np. kostka brukowa).
Srodki transportu:

e samochody samowytadowcze

e samochody skrzyniowe

e samochody dostawcze

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowg elastyczna nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanej warstwie podbudowy z kruszywa zgodnie
z STWiORB-04 ,,Podbudowa z kruszywa”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta ofertowanego systemu w mieszarkach stacjonarnych
gwarantujagcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna od razu by¢
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysuszeniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie jednakowej grubosci, takiej aby, jej ostateczna grubo$é
po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob
zapewniajacy osiggniecie wymaganych rzednych wysokosciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 6.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z mieszanki niezwigzanej

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiardw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna W sposéb ciagly plano grafem albo co 20m tatg na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzgdne wysokos$ciowe Co 10m na odcinkach prostych i co 10m na tukach;
6 Uksztaltowanie osi w planie*) w osi jezdni i na jej krawedziach

Podczas budowy:

W 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,

7 Grubos¢ podbudowy lecz nie rzadziej niz raz na 400m2

Przed odbiorem:

W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m2




6.2.2. Szeroko$¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100m. Szerokos¢
podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -0 cm.

6.2.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne podbudowy nie mogg przekraczaé¢ 10 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ tata profilowa z poziomica co 100m. Dopuszczalne odchytki spadku
+0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Kontrola rzgdnych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego. R6znice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi
podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 0 cm, -1 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Kontrola uksztaltowania osi podbudowy w planie sprawdza si¢, co 100m oraz dodatkowo w punktach gtéwnych
hukow poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz £5 cm

6.2.7. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.3.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie, wyréwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos$é do potowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie
materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.3.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢,
zgodnie z decyzja inspektora nadzoru inwestorskiego, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyro6wnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta forme wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiIORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, STWiORB i wymaganiami Inspektora nadzoru

inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wlasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych
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STWiORB-06 OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (STWiORB) s3 wymagania dotyczace utozenia
obrzezy chodnikowych w ramach zadania: ,,STREFA SPORTU USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-
rekreacyjna w Swigtochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z ulozeniem obrzezy betonowych o wymiarach 8x30 cm uktadanych na $wiezej tawie betonowej z oporem z
betonu C12/15 w lokalizacjach zgodnie z zatacznikiem graficznym.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace ciagi komunikacyjne

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
okresleniami podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt. 2.

2.2. Stosowane materialy

Do ulozenia kraweznikow betonowych oraz betonowych obrzezy chodnikowych nalezy uzy¢
e obrzeza betonowe 8x30x100 cm
beton C12/15 (B15) na tawe pod krawgznikowa oraz opor,
deskowanie systemowe lub deski iglaste obrzynane III kl. do wykonania deskowania tawy,
wodg.

2.3. Obrzeza betonowe — wymagania techniczne
Obrzeza powinny by¢ zgodne z norma PN-EN 1340.
2.4. Materialy na lawy

Do wykonania tawy pod krawezniki oraz obrzezami nalezy stosowa¢ beton wg PN-EN 206-1:2003 o klasie
wytrzymatosci na $ciskanie C12/15



3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty zwigzane z utozeniem obrzezy wykonuje si¢ recznie, przy pomocy chwytakéw lub za posrednictwem
sprzg¢tu mechanicznego np. koparki lub tfadowarki wyposazonej w uchwyt do transportu kraweznikow, chwytak
itp.

Do przygotowania betonu na fawy i opory stosuje si¢ betoniarki. Do wykonywania oporow stosuje si¢ deskowanie
tradycyjne lub szalunek $lizgowy.

Do cigcia obrzezy nalezy uzywac pit przystosowanych do cigcia betonu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materialow

Do rozwiezienia prefabrykatow moga by¢ uzyte dowolne srodki transportowe. Uzywane $rodki transportowe
powinny uniemozliwia¢ przesuwanie si¢ fadunku po skrzyni tadunkowej oraz mechaniczny zatadunek i wytadunek
w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie materiatu. .

Do transportu mieszanki betonowej nalezy, uzywa¢ samochodow wywrotek Iub samochodowych mieszarek do
betonu. Transport mieszanki betonowej powinien by¢ zorganizowany w sposob uniemozliwiajacy
rozsegregowanie sktadnikow betonu na czas transportu, powinien umozliwi¢ dowiezienie i wbudowanie mieszanki
przed rozpoczegciem wigzania betonu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Zakres robdt przy ukladaniu kraweznikéw betonowych

Zakres wykonywanych robot:
e  wytyczenie sytuacyjno - wysokos$ciowe dla kraweznika oraz obrzeza,
e ewentualne wykonanie rowka pod tawe jako wykopu waskoprzestrzennego o szerokosci i gtgbokosci
umozliwiajacej prawidtowe utozenie elementow,
wykonanie tawy betonowej grubosci 10 cm,
ulozenie elementu,
wykonanie deskowania oraz wykonanie oporu z mieszanki betonowej gr. 10 cm
demontaz deskowania tawy,

5.3. Wymagania przy wykonywaniu

5.3.1. Lawy betonowe

Wymiary tawy powinny by¢ zgodne STRWiORB. Tolerancja wymiar6w moze wynosic:
o dla wysokosci +/- 10% wysokosci projektowanej,
e dla szerokosci +/-20% szerokos$ci projektowane;.

5.3.2. Obrzeza
Wysokos¢ obrzeza od strony jezdni powinna by¢ zgodna z dokumentacja. Niweleta podtuzna

powinna by¢ zgodna z projektowana niweleta.
Szeroko$¢ spoin nie powinna przekracza¢ 0,5cm. Spoin nie nalezy wypelniaé¢ zaprawa cementowa.



Do cigcia obrzezy nalezy stosowa¢ metode zatwierdzong przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Nie dopuszcza
si¢ do uzytku elementow potamanych lub cietych inng metoda niz zatwierdzona.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed i w czasie robot

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu:
o prawidtowos$ci wykonania koryta pod tawe
prawidlowo$ci wykonania taw betonowych (w tym grubosci lawy),
wlasciwego utozenia elementdw (w tym rzgdnej wysoko$ciowej oraz stopnia rownos$ci ulozenia)
poprawnosci wykonania oporéw elementow
biezacej kontroli pielegnacji wykonanych taw i oporéw betonowych

6.2.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podioza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne STWiORB-03
Profilowanie i zaggszczanie podtoza

6.2.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu lfaw badaniu podlegaja:

e  profil podluzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne
odchylenia mogg wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy,

e wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiaré6w wynosza:

o dla wysokosci £ 10% wysokosci projektowanej,
o dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej,

e rowno$¢ gornej powierzchni tawy (sprawdzenia dokonuje si¢ poprzez przytozenie w dwoch punktach,
na kazde 100 m lawy, trzymetrowe;j taty; prze§wit pomi¢dzy gorna powierzchnig fawy i przylozong tata
nie moze przekracza¢ 1 cm),

e zageszczenie taw (badania nalezy dokona¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m)

e odchylenie linii taw od projektowanego kierunku - dopuszczalne odchylenie linii taw od
projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.2.3. Sprawdzenie ustawienia elementow
Przy ustawianiu obrzeza nalezy sprawdzacé:
e dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej wynosi + 1 cm na kazde 100
m ustawionego krawe¢znika,
e dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzezy od niwelety projektowanej wynosi + 1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,
e ré6wnos¢ gornej powierzchni obrzezy sprawdzana przez przytozenie w dwéch punktach na kazde 100
m kraweznika, trzymetrowej taty - przeswit pomiedzy gorng powierzchnig kraweznika i przytozong
fatg nie moze przekracza¢ 1 cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta form¢ wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, STWiORB i wymaganiami Inspektora nadzoru
inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

e prawidtowo$¢ wykonania koryta pod fawe,
e prawidlowo$¢ wykonania tawy betonowe;j,
e prawidlowos¢ wykonania oporow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan
2. PN-EN 12620:2003 Kruszywo do betonu.
3. PN-EN 206-1:2003 Beton Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢é.
4. PN-S-96013:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa z chudego betonu. Wymagania i badania.
5. PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg¢s¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.
6. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.
10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane
2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
3. Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku
4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wlasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym
5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych
6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia



STWiORB-07
NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ



STWiORB-07 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
nawierzchni z kostki betonowej w ramach zadania: ,,STREFA SPORTU USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-
rekreacyjna w Swigtochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementow opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegolowy opis
przedmiotu zamowienia zawarty zostatl w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze robot,
oraz opisie przedmiotu zaméwienia.

1.3. Zakres roboét objetych STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWIiORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gr. min. 4 cm.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest

jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polaczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.
2. Podsypka — warstwa miatu lub mieszanki piasku z cementem stuzaca do utozenia prefabrykatoéw na
warstwie podbudowy lub na podtozu gruntowym
Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
okresleniami podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania roboét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Wyglad zewnetrzny
Goérna powierzchnia betonowych kostek brukowych nie powinna wykazywac¢ wad takich jak rysy lub odpryski.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j
Do realizacji robot nalezy uzy¢ kostek grubosci 60mm koloru szarego oraz antracytowego.

Tolerancje wymiarowe wynosza:
e na dhugosci i szeroko$ci +/- 2mm
e na grubosci +/- 3mm

roznica pomig¢dzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki powinna by¢ < 3mm



2.2.4. Odpornos¢ na warunki atmosferyczne
Nasigkliwos¢ - klasa 2 - warto$¢ $rednia < 6%. Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli

odladzajacych - klasa 3 - warto$¢ $rednia < 1kg/m?2 przy czym zaden pojedynczy wynik nie wigkszy niz 1,5kg/m2

2.2.5. Wytrzymato$¢ na rozciaganie przy roztupywaniu
Wytrzymato$¢ charakterystyczna na rozciaganie przy roztupywaniu T > 3,6MPa. zaden pojedynczy wynik nie

powinien by¢ mniejszy niz 2,9MPa i nie powinien wykazywac obcigzenia niszczacego mniejszego niz 250 N/mm
dhugosci roztupania.

2.2.6. Odporno$¢ na Scieranie
Wymaganie odpornosci na $cieranie — minimalna klasa 3(H).

2.3. Skladowanie kostek

Kostke zaleca si¢ pakowac na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy
czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.4. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowac nastgpujace materiaty:

e napodsypke pod nawierzchni¢ — podsypke cementowo-piaskowa 1:4 gr. min. 4 cm.
e do wypetniania spoin w nawierzchni: piasek $redni lub gruboziarnisty
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowg, powinno

odbywac si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac si¢:

e  recznie,

e mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych si¢ z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce
ich utozenia; urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania
piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzg¢dzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowal zageszczarki wibracyjne (pltytowe) z wykladzing
elastomerowa, chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy podczas zageszczania.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach dowolnymi $rodkami transportowymi. Kostki w
trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem.

Kruszywa mozna przewozi¢c dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu  kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem i rozpyleniem.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Podloze

Podloze pod utozenie nawierzchni z kostek brukowych betonowych stanowi podbudowa:
e 7z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, wykonang zgodnie z STWiORB-04 ,Podbudowa z
kruszywa”

5.3. Podsypka

Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 4cm.. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda

zaggszczona i wyprofilowana.

W praktyce, wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnigciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywala si¢ i nie byto na dtoni §ladéw wody, a po nacis$nigciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielona
podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym zageszczarkami wibracyjnymi. Nie
dopuszcza si¢ uktadania podsypki o wigkszej grubosci, bez zageszczania ale wyprofilowane;.

Nie dopuszcza si¢ uktadania podsypki w stanie suchym z pdzniejszym polewaniem woda.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Ksztattki uktada si¢ na uprzednio wykonanej podbudowie, na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby
szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3mm. Ksztaltke nalezy uktada¢ ok. 1,5cm wyzej od projektowane;j
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Ksztattkg nalezy
uktadac tak by wypehi¢ szczelnie powierzchni¢ ograniczong obramowaniem. Jesli jest to niemozliwe ze wzgledu
na wymiary kostki nalezy ja przycia¢ na wymiar.

Po utozeniu ksztaltki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek rgcznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z ksztattek betonowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z ksztattek betonowych nie wolno uzywaé walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy
uzupehic szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z wypetieniem spoin piaskiem nie wymaga
pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

5.5. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

5.5.1. Nierownosci podtuzne i poprzeczne

Nierownosci podluzne nawierzchni mierzone 4 metrowa tata lub planografem zgodnie z norma BN-68/8931-04
nie powinny przekracza¢ 0,8cm. Nierownos$ci poprzeczne mierzone 3 metrowg lata nie powinny przekraczaé
0,8cm.

5.5.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustalonymi warto$ciami (na podstawie wykonanych

pomiarow sytuacyjno-wysokosciowych) z tolerancja + 0,5%.

5.5.3. Niweleta nawierzchni
Réznice pomiedzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ 1 cm.

5.5.4. Szerokos$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze ro6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

5.5.5. Grubo$¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ +1,0 cm.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy
Sprawdzenie podloza (podbudowy) polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami odpowiednich

STWiORB.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacja oraz pkt. 5.4 niniejszej STWiORB.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z ksztaltek betonowych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci

wykonania z dokumentacja oraz wymaganiami wg pkt. 5.5 niniejszej STWiORB:

e  pomiar szerokos$ci spoin
e sprawdzenie prawidlowosci zaggszczania podsypki i ubijania kostek (wibrowania)
e sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin

6.3. Czestotliwo$¢ pomiarow

Pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt.5.5 nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz co 25m i we
wszystkich punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie
poleci Inspektor nadzoru inwestorskiego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta form¢ wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, STWiORB i wymaganiami Inspektora nadzoru
inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e przygotowanie podtoza
e wykonanie podsypki

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

_‘
<

1.
2.
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PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa. Wymagania i metody badan

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwiagzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 197-1:2002 Cement Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw
powszechnego uzytku

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata

. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wiasciwosci uzytkowych wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robdt ziemnych, budowlanych i drogowych
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STWiORB-08 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (STWiORB) s3 wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej w ramach zadania:
»STREFA SPORTU USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-rekreacyjna w Swigtochlowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmuja
wykonanie nawierzchni bezpiecznej poliuretanowe;j.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okre$leniami
podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Nawierzchnia poliuretanowa

e nawierzchnia poliuretanowa przepuszczalna — tarcie/opor poslizgu (stopnie PTV) — nawierzchnia
sucha/mokra: 80-110 / 55-110, przepuszczalno$¢ wody > 300mm/h, wytrzymato$¢ na rozrywanie
warstwy uzytkowej nawierzchni > 0,7 MPa, wydluzenie przy zerwaniu warstwy uzytkowej nawierzchni
>100%, odpornos¢ na zuzycie (po 1000 cyklach §cierania) < 2g, zmiana barwy (stopien skali szarej) > 5,

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet

Do wykonania nawierzchni poliuretanowej nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu:
e rozktadarek mas poliuretanowych



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie robot

Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowa, przy pomocy rozkladarki mas poliuretanowych. Warunkiem
poprawnego wykonania w/w nawierzchni jest przestrzeganie warunkow pogodowych, technologii wykonania oraz
wlasciwych norm zuzycia poszczegdlnych materiatdéw opisanych w oryginalnych kartach technicznych systemow
i produktow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiardw
Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej nawierzchni

Lp. | Wyszczegblnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow

1 Szerokos$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly plano grafem albo co 20m tata na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe Co 10m na odcinkach prostych i co 10m na tukach;
6 Uksztattowanie osi w planie*) W osi jezdni i na jej krawedziach

Podczas budowy:

W 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,

7 Grubos¢ podbudowy lecz nie rzadziej niz raz na 400m2

Przed odbiorem:

W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m2

6.2.2. Szeroko$¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100m. Szeroko$é¢
podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +2 cm, -0 cm.

6.2.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne podbudowy nie moga przekracza¢ 5 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ tata profilowa z poziomica co 100m. Dopuszczalne odchytki spadku
+0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Kontrola rzgdnych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego. Réznice pomigdzy rz¢dnymi wysokosciowymi
podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ + 0 cm, -1 cm.

6.2.7. Grubo$¢ nawierzchni
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £10%.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta forme wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiIORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbioru wykonanych Robot rozbidrkowych dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego na budowie na
ogolnych zasadach odbioru jak dla robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terendw sportowych

10.2. Inne dokumenty

1.

2.
3.
4

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wiasciwosci uzytkowych wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych
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STWiORB-09 MONTAZ URZADZEN MALEJ] ARCHITEKTURY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych montazem urzadzen matej architektury w ramach zadania: ,,STREFA SPORTU
USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-rekreacyjna w Swietochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t wymienionych w p. 1.1 i obejmuja:
e montaz elementéw matej architektury
e montaz elementéw wyposazenia sportowego

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okresleniami
podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

Urzadzenia powinny odznacza¢ si¢ wysoka odporno$cig na oddziatywaniem czynnikéw atmosferycznych oraz
uszkodzenia w wyniku aktow wandalizmu. Urzadzenia kotwione w podtozu przy pomocy fundamentu betonowego
o glebokosci dostosowanej do wystgpowania warstwy nosnej podtoza gruntowego.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 5.
Montaz urzadzen malej architektury nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami i wytycznymi producenta.



6.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci

W

7.

czasie wykonywania montazu nalezy zbadac:

e zgodno$¢ wykonania z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),
e zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw

e  poprawnos¢ wykonania fundamentoéw

e poprawno$¢ montazu urzadzen i zgodnos$¢ z zaleceniami producenta
OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta forme wynagrodzenia nie

do

8.

tyczy.

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbioru wykonanych robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego na budowie na ogolnych zasadach
odbioru jak dla robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.

10

10
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. PRZEPISY ZWIAZANE

.1. Normy
PN-EN-1176-7 Wyposazenie Placow Zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji i

eksploatacji

.2. Inne dokumenty
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wlasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych
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STWiORB-10 PIEKOCHWYTY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (STWiORB) s3 wymagania dotyczace
wyKkonania i odbioru robét zwigzanych z montazem pitkochwytéw w ramach zadania: ,,STREFA SPORTU
USTRONIE — nowa przestrzen sportowo-rekreacyjna w Swietochtowicach.”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementdw opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegotowy opis
przedmiotu zamoéwienia zawarty zostat w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze roboét,
oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t wymienionych w p. 1.1 i obejmuja:
e dostawe i montaz pitkochwytow

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okre$leniami
podanymi w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB-00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt. 2.
e pitkochwyt — konstrukcja nosna wolnostojaca wykonana z stupéw stalowych z profilu zamknigtego o
wym. 80x80 mm oraz grubosci $cianki min. 3 mm, ocynkowanych
i malowanych proszkowo na kolor RAL 6005; sposob posadowienia, rozstaw oraz ilo$¢ stupow i
rozmieszczenie stezen zgodnie z czescig rysunkowa — rys. PW-05 Pitkochwyty,
e siatka pitkochwytu — wykonana z polipropylenu (PP) o grubosci sznurka 5 mm, kolor zielony, wielkos¢
oczka siatki zgodnie z cze$cig rysunkowsg — rys. PW-05 Pitkochwyty,

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.



5.3. Wykonanie wykopow pod fundamenty stupkow

Wykop (otwory) pod fundamenty stupkéw powinny znajdowaé si¢ na wytyczonej trasie ogrodzenia i posiadac
wymiary min. fi 300 cm i gigbokos¢ zgodna z glgbokoscia posadowienia wskazana w czesci rysunkowej —
rys PW-02 Pitkochwyty.

5.4. Wykonanie fundamentow

Fundamenty stupkow nalezy wykonac z betonu klasy C16/20 w wykonanych otworach. Przed betonowaniem
nalezy w otworach umiesci¢ stupki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.

Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia:
e  poprawnos¢ ustawienia stupkow,
e poprawnos$¢ wykonania fundamentow,
e poprawnos¢ mocowania elementdw wypehiajacych/siatek

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta forme wynagrodzenia nie
dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbioru wykonanych Robot rozbidrkowych dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego na budowie na
ogolnych zasadach odbioru jak dla robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane
Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrze$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych
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