Inwestor: Wykonawca:

Gmina Tarnowo Podgorne BPD Gmina Tarnowo Podgérne
ul. Poznanska 115 ul. Poznanska 115

62-080 Tarnowo Podgérne 62-080 Tarnowo Podgérne

Kosztorys ofertowy

Nazwa budowy: Rozbudowa drogi gminnej ul. Batorowskiej w m. Wysogotowo - ETAP 1
Adres budowy: ul. Batorowska, Wysogotowo

Rodzaj robét: Branza telekomunikacyjna

Charakterystyka robét: Branza telekomunikacyjna

Nr Spec.: D01.03.04a

CPV: 45232310-8, Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych

Data oprac.: 2023-06-01

Waluta: PLN

Poziom cen kosztorysu: II kw. 2023

Sporzadzit: Sprawdzit:
Przemystaw Iwanski
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Kosztorys ofertowy

Lp. Numer ST Opis pozycji Obmiar | Jm | Koszt jedn. Wartos¢
kosztorysowych
1 2 3 4 5 6 7

1. | D01.03.04a Przebudowa urzadzen wlasnosci Orange Polska SA (CPV
45232310-8 Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych)
CPV:,
Nr Spec.: D01.03.04a

1. | D01.03.04a Budowa obiektéw podziemnych - montaz rur ostonowych 21,00 m
dwudzielnych 160mm na istniejacych ciggach kablowych
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00

2.1 D01.03.04a Przesuniecie stupka rozdzielczego osadzonego w betonie (bez 1,00 [ szt
demontazu kabli)
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00

Razem:

2.| D01.03.04a Przebudowa urzadzen wlasnosci INEA SA (CPV 45232310-8
Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych)
CPV:,
Nr Spec.: D01.03.04a

3.1 D01.03.04a Budowa studni kablowych prefabrykowanych rozdzielczych 4,00 [ szt
SKO, typ SKO-2g, grunt kategorii III
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00

4.1 D01.03.04a Regulacja wysokosci studni kablowych 1,00 | szt
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00

5.1 D01.03.04a Budowa obiektéw podziemnych z rur RHDPEp110/6,3 pod 3200 m
drogami i ulicami w gr.kat.IIl, 1 warstw.w ciagu, 1 rur.w
warstwie, 1 otw.w ciggu
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00

6. | D01.03.04a Budowa rurociagu kablowego na gtgbokosci 1 m w wykopie 0,12 | km
wykonanym r¢eznie, grunt kategorii II1, 2x HDPE Fi 40 mm w
zwojach, 1 rura w rurociagu wraz z kablem lokalizacyjnym
XzZTKMXpw 2x2x0,8
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00

7. DO01.03.04a Budowa mikrokanalizacji (Sxmikrorura 14/10mm) we 0,06 [ km
wspdlnym wykopie z rurociggiem i wcigganiem do rur
ostonowych
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00

8. | D01.03.04a Montaz ztgczy rur polietylenowych w kanalizacji, rury HDPE 1,00 [ szt
Fi 40 mm, ztaczki skrecane
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00

9. | D01.03.04a Montaz ztgczy rur polietylenowych, mikrorura 14mm 8,00 [ szt

Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00
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10. [ D01.03.04a Badanie szczelnosci i test kalibracji zmontowanych 2,00 | odci
odcinkéw, do 2 km, rurociagi kablowe w ziemi, sprezarka, nek
rury Fi 40 mm
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00
11.  D01.03.04a Badanie szczelnosci i test kalibracji zmontowanych 5,00 | odci
odcinkéw, do 2 km, mikrorury 12mm nek
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00
12. 1 D01.03.04a Weciaganie kabli §wiattowodowych 12J do rurociagéw 0,20 [ km
kablowych metoda pneumatyczng strumieniowa, rury z
warstwa poslizgowa, kabel w odcinkach 2 km
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00
13. 1 D01.03.04a Wciaganie mikrokabli $wiattowodowych 12J do 0,14 | km
mikrokanalizacji metoda pneumatyczng strumieniowa, rury z
warstwa poslizgowa, kabel w odcinkach 2 km
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00
14. | D01.03.04a Wycofanie kabli $wiattowodowych z rurociagdw i 0,06 | km
mikrokanalizacji
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00
15. | D01.03.04a Montaz ztaczy przelotowych na kablach $wiattowodowych 2,00 | ztac
utozonych w kanalizacji kablowej, kabel tubowy, mufa ze
termokurczliwa, jeden spajany $wiattow6d
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00
16. | D01.03.04a Montaz ztaczy przelotowych na kablach §wiattowodowych 22,00 | zlac
utozonych w kanalizacji kablowej, kabel tubowy, mufa ze
termokurczliwa, dodatek za kazdy nastgpny spajany
$wiattowdd
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnos¢ = 1,00
17. 1 D01.03.04a Mufy ztaczowe przelotowe kabli §wiattowodowych w 1,00 | zfac
kanalizacji kablowej, otwarcie mufy zamknigtej na state ze
termokurczliwej
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00
18. | D01.03.04a Laczenie swiattowod6w kabli odgateznych wprowadzonych 2,00 szt
dodatkowo do ztacza, kabel tubowy, jeden taczony
Swiattowdd
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00
19. [ D01.03.04a Laczenie $wiattowod6w kabli odgateznych wprowadzonych 22,00 | szt

dodatkowo do ztacza, kabel tubowy, dodatek za kazdy
nastepny taczony $wiattowdd

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00
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20.

D01.03.04a

Mufy ziaczowe przelotowe kabli §wiattowodowych w
kanalizacji kablowej, zamknigcie na state mufy
termokurczliwej

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnos¢ = 1,00

1,00

zlac
ze

21.

D01.03.04a

Montaz stelazy SZ 2 zapaséw kabli §wiattowodowych,
montaz w studni

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00

2,00

szt

22.

D01.03.04a

Uszczelnianie otworéw rurociagu kablowego 40mm,
uszczelki, otwor z 1 rura/kablem

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnos¢ = 1,00

4,00

otw
or

23.

D01.03.04a

Uszczelnianie otwor6éw mikrokanalizacji 14mm, uszczelki,
otwor z 1 rurg/kablem

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnos¢ = 1,00

3,00

otw
or

24.

D01.03.04a

Pomiary reflektometryczne linii $wiattowodowych, pomiary
montazowe z przetacznicy, mierzony 1 §wiattowdd
Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00

2,00

odci
nek

25.

D01.03.04a

Pomiary reflektometryczne linii §wiattowodowych, pomiary
montazowe z przetacznicy, dodatek za kazdy nastgpny
zmierzony $wiattowdd

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00

22,00

odci
nek

26.

D01.03.04a

Pomiary ttumiennosci optyczne;j linii $wiattowodowych
metoda transmisyjng, pomiar przeprowadzany razem z innymi
pomiarami, mierzony 1 $wiattowdd

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnos¢ = 1,00

2,00

odci
nek

217.

D01.03.04a

Pomiary ttumiennosci optycznej linii $wiattowodowych
metoda transmisyjng, pomiar przeprowadzany razem z innymi
pomiarami, dodatek za kazdy nastgpny zmierzony $wiattowé6d
Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnos¢ = 1,00

22,00

odci
nek

28.

D01.03.04a

Wyciaganie kabli §wiattowodowych z rurociggdéw i
mikrokanalizacji

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00

0,16

km

29.

D01.03.04a

Demontaz rurociagdéw i mikrokamalizacji
Charakterystyka Robot: D 01.03.04
Krotnosé = 1,00

0,13

km

Razem:

D01.03.04a

Przebudowa urzadzen wlasnosci PCSS i HAWE (CPV
45232310-8 Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych)
CPV:,

Nr Spec.: D01.03.04a
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3

D01.03.04a

Budowa obiektéw podziemnych - montaz rur ostonowych
dwudzielnych 160mm na istniejacych ciggach kablowych
Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00

151,00

D01.03.04a

Korekta trasy rurociggu kablowego z utozeniem nowych
odcinkéw tasmy ostrzegawczej

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnos¢ = 1,00

0,12

km

32.

D01.03.04a

Badanie szczelno$ci i test kalibracji zmontowanych
odcinkéw, do 2 km, rurociagi kablowe w ziemi, sprezarka,
rury Fi 40 mm

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnos¢ = 1,00

5,00

odci
nek

33.

D01.03.04a

Pomiary kontrolne reflektometryczne po przesunieciu linii
$wiattowodowych, pomiary montazowe z przetacznicy,
mierzony 1 §wiattow6d

Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00

2,00

odci
nek

34.

D01.03.04a

Pomiary kontrolne reflektometryczne po przesuni¢ciu linii
$wiattowodowych, pomiary montazowe z przetacznicy,
dodatek za kazdy nast¢pny zmierzony $wiattowdd
Charakterystyka Robot: D 01.03.04

Krotnosé = 1,00

94,00

odci
nek

Razem:

Razem kosztorys:
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