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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna do projektow : ,Instalacja systemu telewizji dozorowej (CCTV) i

systemu sygnalizacji wilamania i napadu (SSWiN), modernizacja wewnetrznej sieci LAN oraz modernizacja pomieszczenia
ochrony fizycznej dla budynku magazynowo - biurowego przy ul. Chopina 15 w Wejherowie." i ,Remont Budynku
Magazynu Zbioréw Archeologicznych z zapleczem biurowym. Instalacje zabezpieczer technicznych. System Sygnalizacii
Pozaru."

1.2 Zakres robot
W zakres projektu budowlanego i wykonawczego instalacji teletechnicznych, wehodzg nastepujace siec:

o System Telewizji Dozorowej — VSS

e  System Sygnalizacji Wtamania i Napadu - SSWIN

» Modemizacja systemu SSP

» Modernizacja sieci LAN

« Dostosowanie pomieszczenia ochrony na parterze (pomieszczenie monitoringu PM)

e Zabezpieczenia mechaniczne
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych zawiera zbiory wymagan, ktére sa niezbgdne do
okreslenia standardu i jakosci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania rob6t, wiasciwosci materiatow i urzadzen

oraz oceny prawidlowosci wykonania robot.

1.3 Kody CPV
Wspolny stownik zaméwien
Chafaktefystyka robot KOdy CPV Opls pOZYC]l
Przystosowanie obiektu (,rurowanie”, 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji
przekucia, obwody zasilania itp.) Ielektrycznych
instalacja systemu telewizji dozorowej 132323500-8 rzadzenia do nadzoru wideo
5311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji
lektrycznych instalacji elektrycznej
Instalacje sieci teleinformatycznej 145314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej
45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
Instalacja system SSP 45312100-8 Instalacje sygnalizacji pozaru
Instalacja system SSWiN 45312200-9 Instalowanie alarméw wtamaniowych

1.4 Zakres odpowiedzialnosci wykonawcy
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa i

specyfikacjg techniczna. Powinien - jezeli bedzie to wymagane - sporzadzic ,Plan BIOZ" dia projektowanych robot.
Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robét budowlanych jest obowigzany opracowaé instrukcig
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bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez nich robét. Bezposredni

nadzér nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawowac winien kierownik robét.

1.5 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Z uwagi na fakt prowadzenia robot w obiekcie funkcjonujacym Wykonawca winien :

- ponosi¢ odpowiedzialno$¢ za ochrong istnigjacych instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych w danym obszarze.
- powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji i urzadzen kierownika robét, kierownik - Inwestora-
Uzytkownika.

- dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na wiasny koszt.

1.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

2. MATERIALY | URZADZENIA

2.1 Rodzaj instalowanych materiatow i urzadzen
Proponowane w Dokumentaciji Projektowej materialy, urzadzenia i technologie wykonawcze mozna zastapi¢ réwnowaznymi

o tych samych lub wyzszych parametrach technicznych i funkcjonalnosci. W projektach podane zostaty minimalne parametry,
dla podstawowych urzadzen, ktore muszg by¢ zapewnione przez instalowane urzadzenia. Powinno to by¢ poparte
certyfikatami (deklaracjami zgodnosci, $wiadectwami dopuszczenia, atestami) w zaleznosci od wymagan wynikajacych z
odpowiednich przepiséw (wykonawca winien posiadac stosowne dokumenty umozliwiajace kontrole przez Inwestora).
Szczegotowe wyszczegolnienie materiatow z danymi technicznymi zawiera dokumentacja projektowa i przedmiary robét, a
w szczegolnosci zataczone do nich wykazy materiatow.

Wszystkie materiaty dostarcza wykonawca robot. Réwniez Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan
jakosciowych dostarczonych materiatow,

W przypadku stosowania materialéw odbiegajacych od projektu Wykonawca powiadamia Inspektora Nadzoru robot
teletechnicznych o takim zamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem i ich zamontowaniem. Inspektor Nadzoru po
sprawdzeniu stosowanych materiatow wydaje decyzje o ich zastosowaniu.

Skutki finansowe zwigzane z zastosowaniem innych materiatow, niz zawiera projekt ponosi Wykonawca robot.

2.2 Skiadowanie materiatow i urzadzen
Wszystkie znajdujace sie na terenie robot materialy i przewidziane do montazu urzadzenia powinny by¢ skiadowane w

oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta oraz w sposob zapobiegajacy pogorszeniu
sie ich wiasciwosci technicznych. Materiaty wrazliwe na wplywy atmosferyczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Niedopuszczalne jest wbudowanie materialow posiadajacych niewtasciwe
parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp. Dostawa materiatéw przeznaczonych do robét
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elektrycznych powinna nastapi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i skladowisk na placu
budowy. Zaleca sig, aby materialy dostarcza¢ bezpo$rednio przed montazem.

2.3 Zapewnienie jakosci
Wymagang w projekcie i obowigzujacych przepisach jakosc instalacji powinien zapewni¢ wykonawca przez stosowanie

wiasciwych materiatow, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli. System jakosci stosowany przez
wykonawce powinien byc otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajacego, projektanta lub organu niezaleznego,
w calym procesie realizacji zamowienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakos¢ wykonanych

rabdt.

3. SPRZET

Wykonawca instalacji powinien dysponowa¢ specjalistyczng aparaturg do wykonania pomiarow wymaganych
przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen. Aparatura i sprzet .

- powinny by¢ sprawne technicznie,

- powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

- powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych w instrukcjach obstugi,

- powinny posiadac aktualne atesty (o ile sa wymagane).

Nalezy uniemozliwic dostep do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykonawcy powinni by¢ przeszkoleni. Przed
rozpoczeciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. urzadzenia powinny byC sprawdzone pod wzgledem sprawnosci
technicznej i bezpiecznego uzytkowania.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc
wykonywanych robét. Nie przewiduje sie stosowanie sprzetu cigzkiego.

Sprzet uzywany do robot elektrycznych i teletechnicznych powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w przedmiarze robot lub w projekcie organizacii robét zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru.

Sprzet jest wiasnoscig Wykonawcy, lub wynajety do wykonywania robot. Musi on by¢ w dobrym stanie technicznym i peinej
gotowosci do eksploatacji. Wykonawca ma obowiazek przedstawienia Inspektorowi Nadzoru dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli zaistnieje konieczno$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach Wykonawca o fakcie takim
powiadomi Inspektora Nadzoru i uzyskuje akceptacie przed jego uzyciem. Wybrany sprzet po akceptacii Inspektora Nadzoru
nie moze by¢ dowolnie zmieniany.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace warunkow kontraktu wykonania rob6t moga byé przez Inspektora

Nadzoru niedopuszczone do realizacji inwestycji.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1 Wymagania ogéine
Wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci opisowej projektu oraz na zataczonych do projektu rysunkach.

Dla prawidtowego wykonania robét zgodnie z projektem Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
harmonogram i plan organizacji robét obejmujacy nizej wymienione czynnosci:

trasowanie linii kablowych i przewodow , przejécia przez $ciany , stropy ,montaz sprzetu, podejscie do odbiornikéw, uktadanie




linii i ciagu przewodow , taczenie przewoddw , przytaczenie odbiornikéw , montaz monitorow, oraz wykonanie prob
montazowych i pomiaréw ochrony przeciw porazeniowej.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacija Projektowa, harmonogramem robét oraz poleceniami branzowego
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek biedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang
poprawione przez niego na wiasny koszt. Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem oraz protokolarnie przejaé plac budowy od
Zamawiajacego.

4.2 Kwalifikacje wykonawcy

Pracownicy Wykonawcy powinni posiadac :

1. Koncesja MSWIA na prowadzenie dziatalnosci gospodarczej w zakresie ustug ochrony mienia realizowanych w
formie zabezpieczenia technicznego.

2. Zaéwiadczenie o wpisaniu na liste kwalifikowanych pracownikow zabezpieczenia technicznego dla przynajmniej
dwoch pracownikow.,

3. Swiadectwo kwalifikacyjne ,D" z uwzglednieniem zakresu kontrolno-pomiarowego dla jednego pracownika

4. Swiadectwo kwalifikacyjne ,E" dla wszystkich pracownikow zajmujacych sig instalacja urzadzen z uwzglednieniem
zakresu kontrolno-pomiarowego dla jednego pracownika

5. Zaéwiadczenie Narodowego Instytutu Muzealnictwa i Ochrony Zbioréw o ukonczeniu specjalistycznego kursu dla
instalatorow i konserwatoréw systemow zabezpieczenia technicznego osob i mienia w obiektach zabytkowych i
muzealnych.

8. Zaswiadczenie o ukoficzeniu kursu instalatorow systemow alarmowych.

Do pracy mozna dopuscic wytacznie pracownikow posiadajacych aktualne orzeczenie lekarskie stwierdzajace brak
przeciwwskazan do pracy na okreslonym stanowisku.

Prace przy urzadzeniach elektroenergetycznych moga byé wykonywane jedynie przez pracownikow posiadajacych
aktualne  uprawnienia wymagane ustawa ,Prawo energetyczne' oraz zaznajomionych z instrukcig w sprawie
postepowania przy ratowaniu osob porazonych pradem elektrycznym.

Kwalifikacje i uprawnienia pracownikow Wykonawcy podiegaia kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

4.3 Podstawowe zasady wykonywania instalacji

Nalezy przestrzegac nastepujacych zasad :

- stosowaé sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materialy i urzadzenia posiadajace aktualne $wiadectwa dopuszczenia,
atesty i certyfikaty,

- pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP,

- kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta,

- promien giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i podany w odpowiednie]

normie (na ogot 10-krotnos¢ $rednicy kabla),

- zachowa¢ odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach,




4.4 Montaz urzadzen
Montaz urzadzen wykonac zgodnie z DTR producentow i opisem w projekcie.

5. KONTROLA JAKOSCI

9.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjq Projektowa, harmonogramem robdt oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang
poprawione przez Wykonawce na jego wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora. Jako$¢ materiatow okresla
sie na podstawie dokumentow zataczonych do dostawy, specyfikacii oraz na podstawie ogledzin zewnetrznych.

Jakos¢ robot okresla sie na podstawie kontroli poszczegoinych rodzajow robét w oparciu 0 wymagania okreslone w
specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegéinosci nalezy obja¢ badania wykonanych instalacii, .
wykonac pomiary cigglosci 2yt, stanu izolacji itp.

5.2 Zasady kontroli jakosci
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu

zademonstrowania, Zze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajacq stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentaciji Projektowej, normach i DTR.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiaiow i robdt ponosi Wykonawca.
Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania materiatow oraz
urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

5.3 Sprawdzenie instalacii
Sprawdzenie instalacji nalezy dokona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektows, a w szczegdlnosci :

a) Instalacje zasilania podstawoweqo i uziemienia urzadzen
Po zakoriczeniu montazu instalacji nalezy wykona¢ pomiary :

a) Pomiar rezystancji izolacji.

b) Pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej.

c) Sprawdzenie poprawnosci dziatania wytacznikow roznicowo-pradowych (pomiar czasu dziatania, pomiar pradu
wyzwalania).

d) Sprawdzenie ciggtosci potaczen wyréwnawczych.

e) Pomiar rezystancji uziomu dla szafy rack w pomieszczeniu technicznym SOT oraz dla rozdzielnic RSOT 1, 2, 3.

f) Pomiar czasu podtrzymania zasilacza awaryjnego UPS.

Pomiary nalezy przeprowadzi¢ dla wszystkich obwodéw rozdzielnic. Z przeprowadzonych pomiarw nalezy sporzadzic
protokot.
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b) Instalacje stabopradowe.

Po zakoniczeniu prac instalacyjnych nalezy wykona¢ pomiary sprawdzajace odpowiednie dla okablowania
kategorii 5e i kat.6A.

Wymagane parametry testu dla kabli miedzianych:

. Wire Map — mapa potaczen,

. Length — dtugose¢,

Propagation delay — opdznienie propagacii,
Delay skew — opdznienie skrosne,
NEXT - near end cross-talk,
PSNEXT - Power sum next,

ACR - attenuation to crosstalk radio,
PSACR - Power sum ACR,
ELFEXT,

PSELFEXT,

Insertion loss — straty wirgceniowe,
Return loss - straty odbiciowe.

- « ® ® = ® ® = . e

Okablowanie swiattowodowe testowa¢ zgodnie z wymaganiami dla przewodow optycznych:

. test tlumiennosci i parametru Return loss zestawem OCTS o doktadno$ci +/-0.2dB lub lepszej z dwoch stron
kazdego kabla, w dwoch oknach optycznych 850nm i 1300nm,

. pomiar reflektometrem optycznym (OTDR) kabli szkieletowych.

6. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Przedmiar robot zataczony do dokumentacji projektowej stuzy pomocy w ustaleniu wartosci robdt przez wykonawce i ma
charakter orientacyjny. Nie wyklucza wykonania wszystkich prac ujetych w czesci opisowej i rysunkowej projektow, nawet

jesli nie zostaly uwzglednione w przedmiarze.

Obmiar robot sporzadza sig po wykonaniu robdt na podstawie ksiggi obmiaru, Obejmuije on

- Zestawienie wykonanych robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania,

- Obliczenie i podanie ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych,

- Wskazanie podstaw do ustalenia szczegotowego opisu robot.

Przy sporzadzaniu obmiaru robét nalezy kierowac sie przyjetymi zasadami obliczania ilosci robot podanymi

w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub w specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru roboét.
Kazdy jednostkowy nakfad rzeczowy wystepujacy w kalkulacji szczegotowej posiada swojq identyfikacje w postaci podania
podstawy jego ustalenia.

7. ODBIOR ROBOT

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakoriczenia robot i przyjecia dokumentéw wymienionych ponizej.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora (Zamawiajacego) w obecnosci Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikéw
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badaf, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa, W toku
ostatecznego odbioru robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych rob6t poprawkowych lub uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

a). Dokumenty niezbednego dla dokonania odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest Protokot Ostatecznego Odbioru Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty :

e Dokumentacie Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

e Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentow umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne.

e Recepty i ustalenia technologiczne.

e Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan

o Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow i urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Terminy wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

b). Szczegdlowe zasady odbioru systemow
Poza wyzej okreslonymi zasadami ogolnymi wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ inwestorowi
dokumentacje powykonawcza Systemu w formie drukowanej jak rowniez na nosnikach elektronicznych wraz z programami
niezbednymi do jej przegladania i drukowania.
Wydruki powinny zawierac:
e dokumentacje powykonawczag,
o dokumentacjg zastosowanych urzadzen,
e dokumentacje oprogramowania.
e protokoty pomiarow.
Dokumentacja ma zawiera opis zainstalowanych uktadow, ich dziatanie, procedury znajdowania i usuwania usterek oraz
procedury eksploatacii.
Dokumentacija techniczno-ruchowa systemu i urzadzen
Dokumentacja powinna zawierac, ale nie ograniczac sie do wymienionych nizej czesci:
e charakterystyka urzadzen,

e 0godlna budowa i zasada dziatania,



parametry techniczne kazdego dostarczonego urzadzenia,

schematy blokowe zaimplementowanych uktadow logicznych w oprogramowaniu dostarczonych urzadzen wraz z
opisami,

instrukcje montazu i eksploataciji wraz z wymaganiami technicznymi urzadzen,

instrukcje obstugi serwisowej urzadzen w ramach napraw,

karty katalogowe dostarczonych urzadzen.

8. Sposob rozliczenia robot.
Ceny podstawowe wykonania robot obejmuja; roboty przygotowawcze; zakup materiatow; transport materiatow na budowe;
wykonanie instalacii teletechnicznych; prace porzadkowe; wykonanie niezbednych pomiarow.

9. Przepisy zwigzane
Przepisy prawa:

Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. 0 ochronie osob i mienia (Dz.U. 1997 Nr 114 poz. 740) z pdzniejszymi zmianami,
Rozporzadzeniem Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 2 wrzesnia 2014r. w sprawie zabezpieczania
zbioréw muzeum przed pozarem, kradzieza i innymi niebezpieczenstwami grozacymi ich zniszczeniem lub utrata
(Dz.U. 2014, poz. 1240).

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. nr 75, poz. 690, z pbzniejszymi. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiekiow budowlanych i terenow

PN-EN 50131-1 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wiamania | napadu - Czes¢ 1: Wymagania systemowe
PN-EN 62676-1-1:2014-06 Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach ~ Czes¢ 1-1: Wymagania
systemowe — Postanowienia ogolne

PN-EN 62676-4:2015-06 Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czgsc 4: Wytyczne stosowania
PN-EN 60839-11-1:2014-01 Systemy alarmowe i elekironiczne systemy zabezpieczen — Cze$¢ 11-1: Elekironiczne
systemy kontroli dostepu — Wymagania dotyczace systemow i czesci skiadowych

PKN-CLC/TS 50131-7:2011 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wiamania i napadu — Cze$¢ 7: Wytyczne
stosowania

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czg$¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania,
odbioru, eksploatacii i konserwacji

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Czesé 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogolnych
charakterystyk, definicie.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.
PN-EN 50173-1:2011 , Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Cze$¢ 1: Wymagania ogéine”.
PN-EN 50346:2009 , Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie zainstalowanego okablowania”

W przypadku powotan normatywnych niedatowanych obowigzuje zawsze najnowsze wydanie cytowanej normy.

Gdarisk 21.08.2024
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e parametry techniczne kazdego dostarczonego urzadzenia,

e schematy blokowe zaimplementowanych uktadéw logicznych w oprogramowaniu dostarczonych urzadzen wraz z
opisami,

» instrukcje montazu i eksploatacji wraz z wymaganiami technicznymi urzadzen,

¢ instrukcje obstugi serwisowej urzadzen w ramach napraw,

e karty katalogowe dostarczonych urzadzen.

8. Sposob rozliczenia robat.
Ceny podstawowe wykonania robot obejmuja: roboty przygotowawcze; zakup materiatow; transport materiatow na budowe,
wykonanie instalacji teletechnicznych; prace porzadkowe; wykonanie niezbgdnych pomiarow.

9. Przepisy zwigzane
Przepisy prawa:

Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. 0 ochronie 0séb i mienia (Dz.U. 1997 Nr 114 poz. 740) z pézniejszymi zmianami.
Rozporzadzeniem Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 2 wrzesnia 2014r. w sprawie zabezpieczania
zbiorow muzeum przed pozarem, kradzieza i innymi niebezpieczenstwami grozacymi ich zniszczeniem lub utrata
(Dz.U. 2014, poz. 1240).

» Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. nr 75, poz. 690, z pozniejszymi. zm.)

» Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych | Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow

Normy :

PN-EN 50131-1 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wiamania i napadu — Czes¢ 1: Wymagania systemowe
PN-EN 62676-1-1:2014-06 Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czgs¢ 1-1: Wymagania
systemowe — Postanowienia ogélne

o PN-EN 626764:2015-06 Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czg$¢ 4: Wytyczne stosowania

o PN-EN 60839-11-1:2014-01 Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen — Cze$¢ 11-1: Elektroniczne
systemy kontroli dostepu — Wymagania dotyczace systeméw i czescei sktadowych

o PKN-CLC/TS 50131-7:2011 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wiamania i napadu — Czgs¢ 7. Wytyczne
stosowania

o PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania,
odbioru, eksploatacii i konserwacii

e PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Czes¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogoinych
charakterystyk, definicie.
PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.
PN-EN 50173-1:2011 , Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czgs¢ 1: Wymagania ogéine”.
PN-EN 50346:2009 , Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie zainstalowanego okablowania’

W przypadku powotan normatywnych niedatowanych obowigzuje zawsze najnowsze wydanie cytowanej normy.

Gdansk 21.08.2024
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