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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D-01.01.01.

ODTWORZENIE TRASY DROGOWEJ 1 JEJ PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogowej 1 jej punktow
wysokosciowych w ramach zadania: ,, Budowa drogi gminnej w m. Stupia gm. Debrzno”.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu
przetargowym 1 przy realizacji umowy na wykonanie robdt zwigzanych z realizacjg
zadania wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowe] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogowe] oraz sporzadzenie szkicu przebiegu
granic prawnych z ich stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 36a.
1.3.1. Odtworzenie trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i1 jej punktéw
wysokos$ciowych wchodza:
- Wwyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych trasy w osi 1 ich
punktéw wysokosciowych,
- uzupetnienie punktow gléwnych trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
- wyznaczenie parametréw tukow pionowych i1 poziomych,
- wyznaczenie  przekrojow  poprzecznych z  ewentualnym  wytyczeniem
dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze] inwestycji w zakresie
wymagan Starostwa Powiatowego w Chojnicach

1.3.2. Wyznaczanie obiektow mostowych
Wyznaczanie obiektow mostowych 1 innych konstrukcji obejmuje sprawdzenie
wyznaczenia osi obiektu i jego punktow wysokosciowych, dodatkowe wyznaczenie
wszystkich punktow charakterystycznych obiektow, zastabilizowanie ich w sposob
trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie
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i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory,
punkty).

Montaz w podporach obiektu oraz w konstrukcji nosnej obiektow 1 murach reperow
pomiarowych i ich niwelacja w trakcie robdt 1 po zakonczeniu robot.

1.3.3. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkicu przebiegu granic prawnych z ich
stabilizacjg z terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z norma BN-67/6744-09)
i $wiadkami betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodnie z zalaczonym rysunkiem
(zal. nr 1) nie rzadziej niz 100m.

1. Granice zastabilizowa¢ znakami granicznymi i §wiadkami osadzonymi na granicy
kopca granicznego od zewngtrznej strony pasa trasy.

2. Szkic nalezy sporzadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3.

3. Szkic powinien zawierac:

a)  nazwe¢ wojewddztwa, gminy, obrebu,

b)  w tytule napis ,,Budowa $ciezki rowerowej w pasie drogi krajowej nr 22
odcinek Rytel - wezet Pawlowo™.

c¢) kilometraz poczatkowy i koncowy opracowywanego odcinka,

d)  szkic lokalizacji,

€) punkty graniczne wraz z numeracjg i rodzajem stabilizacji,

f)  miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego,

g) linie graniczne z miarami czolowymi,

h)  grunty pozostajagce w dniu 31 grudnia 1998 r. we wtadaniu Skarbu Panstwa,
nie stanowigce ich wlasnosci, a zajgte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z
dnia 13 pazdziernika 1998 r. Przepisy wprowadzajace ustawy reformujace
administracj¢ publiczng, Dz. U. nr 133 z 1998 r.),

1) opis skrzyzowan i rzek,

j)  szczegdty sytuacyjne stuzace do identyfikacji potozenia punktoéw granicznych
w terenie w zasiegu po 10m od granic pasa drogowego;

- krawedzie jezdni,

- 0§ trasy w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi $ciezki,

- poczatek 1 koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne), ogrodzenia trwate i
chodniki, §wiadki punktow referencyjnych, pojedyncze drzewa, kontury
lesne,

- shlupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami linii znajdujace si¢ w
odlegtosci do 10m od granicy pasa,

- numery dzialek w pasie drogowym 1 przylegtych oraz kierunki ich
granic,

4. Do szkicu nalezy dotaczy¢:

- wykaz wspoétrzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,

- mape ewidencyjna,

- wypisy z rejestrow gruntow dla wszystkich dzialek w pasie drogowym,

- odbitke istniejacej mapy zasadniczej lub syt. - wys. w skali szkicu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.

1.4.2.

Punkty gtowne trasy - punkty zatamania krawedzi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt
1.4.
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1.4.3.

1.44.

Uprawniony geodeta — osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawg z dnia 17.05.1989r. ,Prawo Geodezyjne i Kartograficzne” z
pozniejszymi zmianami z zakresu geodezji 1 kartografii, upowazniona przez Wykonawce
do kierowania pracami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych
realizacji zamowienia.

Inwentaryzacja powykonawcza — geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21
lutego 1995r.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogo6lne”
punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 metra, a
dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm 1
dhugosci od 0,04 do 0,05m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow
zatlamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20m 1 dlugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane S$rednicy
od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m.

“Swiadki” punktu granicznego wg rys. nr 1, pomalowane na z6tto z czarnym napisem,
wykonane z betonu B-25 zbrojonego 4 pretami ¢10.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 3.1.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktoéw wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory

— dalmierze

— tyczki

— faty

— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i1 jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 4.1.

4.2. Transport sprzetu i materialow
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Sprzet 1 materialy do wyznaczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne”
punkt 5.1.

5.2 Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi Instrukcjami
GUGIK przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca zglosi prace do Miejskiego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastgpnie pobierze dane dotyczace
osnowy geodezyjnej oraz reperoOw oraz granic nieruchomosci objetych inwestycja.
Wykonawca uzgodni z wlasciwym Geodetg sposob odtworzenia po zakonczeniu
inwestycji uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegajacej ochronie prawnej,
zlokalizowanej w obszarze prowadzonych prac. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

W oparciu o uzyskane materialy, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona osnowa (panstwowa i
robocza).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych przy wytyczeniu punktow gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
7ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru
Nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca obowiazany jest kontrolowa¢ wytyczenie wszystkich urzadzen w
stosunku do projektowanych rozwigzan drogowych oraz innych branz.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie krawedzi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny 1 jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczeh powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochronge wszystkich punktéw pomiarowych
1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez
Wykonawce $§wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow glownych trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych.
Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gldownymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz krawedzi trasy drogowej.

Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym powinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg dokladnoscig, aby $redni biad
niwelacji po wyrdOwnaniu byt mniejszy od 2 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna
w nawigzaniu do reperoOw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne
ewentualne dane geodezyjne, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych trasy i punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3cm.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do lem w stosunku
do rzednych niwelety 1 okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy
w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w punkcie 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi i krawedzi, umieszczonych poza
granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupeklnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
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Do wyznaczenia krawegdzi nasypoéw 1 wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej
1 metr oraz wykopdéw glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢
ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 6.1.

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i jej punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych dla drog jest kilometr
(km) wyznaczonej sytuacyjnie 1 wysoko$ciowo oraz zastabilizowanej trasy dla obiektow
jest komplet wytyczonego obiektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicéw 1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M.-00.00.00.
“Wymagania ogdlne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki pomiarowej

Cena wytyczenia 1 kilometra (km) drog obejmuje:
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zatozenie roboczych punktow wysokos$ciowych (reperdw roboczych) wzdhuz
osi trasy 1 ich ochrona przez caty okres budowy,

wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupelhnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow,

dodatkowe pomiary na zadanie Projektanta lub Inspektora Nadzoru, ktére
wynikaja zarowno z projektu jak i innych robot dodatkowych,

osadzenie w gruncie zelbetowych slupkéw pomiarowych i ich niwelacja w
trakcie trwania budowy,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

wykonanie szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacja z terenie
znakami granicznymi,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej inwestycji w zakresie
wymagan Starostwa Powiatowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Instrukcje

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii.

i A

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK 1979
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D-01.02.01.

USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW-
ZABIEGI PIELEGNACYJNE ISTNIEJACEJ ZIELENI —
ZABEZPIECZENIE PNI I SYTEMOW KORZENIOWYCH
DRZEW NA CZAS BUDOWY

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z usunigciem drzew 1 krzewow, pielegnacja istniejgcej zieleni
oraz zabezpieczeniem pni i1 systeméw korzeniowych drzew na czas budowy w ramach
zadania: ,, Budowa drogi gminnej w m. Stupia gm. Debrzno”’.
1.2.  Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym
1 przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego
w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z usunieciem drzew 1 krzewow, pielegnacja istniejacej zieleni oraz
zabezpieczeniem pni 1 systemOw korzeniowych drzew wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.
Zakres robot obejmuje:

- wycigcie drzew;

- wykarczowanie krzewow;

- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kore

drzewna;

- zasypanie dotow;

- ciecia pielegnacyjne istniejgcych drzew,

- zabezpieczenie pni i systemow korzeniowych drzew na czas budowy.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

Ziemia zyzna (ziemia kompostowa);
- ziemia uzyskana z rozktadu materiatu organicznego z duzg zawartos$cig prochnicy
- ziemia o strukturze gruzetkowatej, zasobna w sktadniki pokarmowe, posiadajaca duza
pojemno$¢ wodno-powietrzng
- ziemia nie moze by¢ zagruzowana, przero$nicta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
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Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne”
punkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera Kontraktu.

MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-
M-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt 2.
2.2.  Materialy stosowane przy usuwaniu drzew i krzewow:
— grunt do zasypania dotéw z wykopow
2.3. Materialy stosowane przy zabezpieczenia pni i systemoéw korzeniowych drzew:
— deski i1 drut lub liny wldkienne
— maty stomiane lub trzcinowe
— maty jutowe
— preparat do zabezpieczenia przycietych korzeni
— preparat mikoryzowy
—woda
2.4. Materialy stosowane przy cieciach pielegnacyjnych istniejacych drzew:
—mas¢ ‘Lac Balsam’ do zabezpieczenia krawedzi po cigciu

. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne”
punkt 3.
3.2.  Sprzet do usuwania drzew i krzewow
Do wykonywania robot zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzewow nalezy stosowac:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni 1 karpin oraz ich usunigcia z pasa
drogowego,
— spycharki,
— koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych
z wyrebem drzew
3.3.  Sprzet do zabezpieczania drzew
Do wykonywania robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew nalezy stosowac:
— podstawowe narzedzia rzemieslnicze
— cysterny lub beczkowozy oraz weze 1 wiadra do podlewania
3.4. Sprzet stosowany przy cieciach pielegnacyjnych istniejacych drzew
Do wykonywania robot zwigzanych pielegnacja istniejacych drzew 1 krzewdw nalezy
stosowac:
— pity mechaniczne, sekatory, nozyce
— podnosniki do prowadzenia prac w koronach drzew

. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne”
punkt 4.

4.2. Transport pni i karpin oraz desek i mat do zabezpieczenia drzew
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Pnie, karping i1 galezie oraz materialy do zabezpieczenia drzew mozna transportowac
samochodami skrzyniowymi lub samochodami samowyladowczymi oraz zestawami
ciggnikowymi z przyczepami samowytadowczymi.

WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonania robat
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
5.
5.2.  Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow
Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych powinien by¢ oczyszczony z drzew i
krzewow.
Roboty zwigzane z usunigciem drzew 1 krzewdw obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew i
krzewow, wywiezienie pni, karpiny i gal¢zi poza teren budowy na wskazane miejsce,
(sktadowisko Zamawiajacego lub legalne sktadowisko w celu utylizacji).
Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem drzew i krzewdéw powinna by¢ uzyskana przez
Zamawiajacego.
Roslinno$¢ istniejgca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢
przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jesli roslinnos¢, ktora ma byc¢
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wladze.
5.3.  Zniszczenie pozostaloSci po usunigtej roslinnosci
Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inzyniera Kontraktu.
Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu,
to sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzg¢tu. Nieuzyteczne
pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.
5.4. Zabezpieczenie drzew na czas budowy.
54.1. zabezpieczenie pni drzew
na czas trwania budowy, pnie drzew nalezy zabezpieczy¢ za pomoca odeskowania;
pnie drzew przed odeskowaniem nalezy owing¢ matami stomianymi lub trzcinowymi;
odeskowanie powinno uwzglednia¢ ksztalt pnia i by¢ wykonane w taki sposob, aby deski
przylegaly mozliwie najwigksza powierzchnig do pnia;
deski uzyte do ochrony pni powinny okrywa¢ pien do podstawy korony i by¢ zamontowane w
sposoOb nie szkodzacy drzewom,;
deski mocowac za pomocg odrutowania lub olinowania linami widkiennymi;
nie stosowa¢ gwozdzi!
5.4.2. zabezpieczenie korzeni drzew
jezeli zachodzi potrzeba przeprowadzania prac wykopowych w bezposrednim
sasiedztwie drzew nalezy zachowal szczeg6lna ostrozno$¢. Poniewaz systemy
korzeniowe dojrzatych drzew sg bardzo rozleglte, prace w obrgbie strefy korzeniowej
nalezy wykonywac recznie — cigzki sprzet powoduje rozlegle uszkodzenia korzeni drzew
— minimalny obszar robot do rgcznego wykonania wokot drzew nalezy przyjac¢ obrys
korony drzewa;
prace te nalezg do robot ,,zanikajacych”, dlatego powinny by¢ wykonywane pod statg
kontrolg inspektora nadzoru;
prace te najlepiej wykonywacé w czasie pogody pochmurnej lub deszczowej;
odstonigte korzenie nalezy jak najszybciej przykry¢ gruntem, a jesli to niemozliwe,
nalezy je zabezpieczy¢ przed przesychaniem przykrywajgc matami jutowymi; nie nalezy
cig¢ korzeni o $rednicy przekroju powyzej 2 cm;
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do ewentualnego wycinania korzeni nalezy uzy¢ ostrych narzedzi r¢cznych, czysto ucigte
korzenie regeneruja si¢ szybko i nie ulegaja gniciu w takim stopniu, jak korzenie urwane
Czy wyszarpane;

powierzchnia ci¢¢ korzeni musi by¢ zabezpieczona impregnatem oleistym np. Imprex;

po wycigciu korzeni nalezy proporcjonalnie zmniejszy¢ mas¢ asymilacyjng drzewa,
redukujac korong; cigcia w koronie nalezy wykona¢ w bardzo ograniczonym zakresie,
pod $cista kontrolg inspektora nadzoru!;

po zabiegach zwigzanych z wycieciem korzeni, zabezpieczone impregnatem korzenie
nalezy okry¢ warstwa ziemi zZyznej wymieszanej z preparatem mikoryzowym,;

drogi dojazdowe i skladowanie materialow dopuszczalne jest poza zasiggiem korony po
wykonaniu zabiegéw w obrebie strefy korzeniowej, drzewo nalezy obficie podlac;

5.5. Cigcia pielegnacyjne istniejacej zieleni

5.5.1. drzewa:

- nalezy wykona¢ zabiegi sanitarne, tj. usunigcie posuszu, uszkodzonych konarow,
rozwidlonych (w ksztalt litery V), porazonych przez szkodniki i ostabione

- w celu zapewnienia bezpieczenstwa pojazdom, rowerzystom 1 przechodniom
przeprowadzi¢ cigcia podkrzesujace u drzew rosnacych w skrajni drogi, chodnika 1
sciezki rowerowej;
dla uniknigcia kolizji z pojazdami nalezy usungé¢ galezie zwisajace ponizej 4.50m nad
jezdni¢ drog 1 2.50m nad $ciezkg rowerows;

- w zadnym z tych przypadkow nie nalezy usuwaé wigcej niz ' objetosci korony
drzewa;

- nie nalezy usuwac z grubych konaréw drobnych ulistnionych gatazek;

- galezie starych drzew cig¢ ‘na obrgczke’ (w miejscu naturalnego zgrubienia u nasady
galezi)

- krawedzie cigcia pokry¢ ‘Lac Balsamem’ pozostawiajac niezamalowany $rodek;

- ciecie przeprowadzi¢ jednorazowo wczesng wiosng, przed rozpoczgciem procesu
wegetacji;

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne”
punkt 6.
6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzewow
Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci,
wykarczowania karpin i zasypania dotow.
Prace zanikajace — sposéb karczowania karpin 1 zasypywania doldéw — powinny byc¢
wykonane pod nadzorem. Zagegszczenie gruntu wypehiajacego doty powinno spekniad
odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.03.01. “Roboty ziemne. Wykonanie
nasypow”’.
Kontrola wywiezienia pni, karpin i gat¢zi poza teren budowy na sktadowisko Zamawiajacego
lub legalne sktadowisko w celu utylizacji.
6.3. Kontrola robét przy zabezpieczaniu drzew
Sprawdzenie jako$ci robdt polega na ocenie prawidlowosci wykonania robot; czy drzewa
zostaly zabezpieczone w sposOb wystarczajacy 1 przy tym nie zostaty uszkodzone.
6.4. Kontrola robot zwiazanych z pielegnacja istniejacej zieleni
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie prawidtowosci przeprowadzonych cieé
pielegnacyjnych.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 7
7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robo6t zwigzanych z usunieciem drzew i krzewow jest:
— dla drzew powyzej 10 lat - sztuka,
— dla krzewo6w i drzew ponizej 10 lat - m?
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z cigciami pielggnacyjnymi istniejagcych drzew jest:
— sztuka
Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z zabezpieczeniem pni i systemoéw korzeniowych
drzew jest:
— sztuka

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt 8.
8.2.  Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 SST, jesli wszystkie
pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji punktu 6 daty wyniki pozytywne. W przypadku
wyniku negatywnego, Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z
wymaganiami 1 przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

Odbidr robot porzadkowych nastepuje po catkowitym uporzadkowaniu terenu z pni, karpin i
galezi oraz innych zanieczyszczen poza teren budowy na skladowisko Zamawiajacego lub
legalne sktadowisko w celu utylizacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej usuniecia drzew
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena usunigcia 1 szt. drzewa obejmuje:
- wyciecie drzewa
- wykarczowanie karpiny
- wywiezienie pni, karpiny i1 gatezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na korg
drzewna
- zasypanie dotu
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot
9.3. Cena jednostki obmiarowej usuniecia krzewow
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena usuniecia 1m? krzewow obejmuje:
- wykarczowanie krzewow
- wywiezienie karpiny 1 gal¢zi poza teren budowy lub przerobienie galezi na korg
drzewna
- zasypanie dolow
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot
9.4. Cena jednostki obmiarowej cie¢ pielegnacyjnych drzew
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Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena pielegnacji 1 szt. drzewa obejmuje:

- sprawdzenie 1 ocena kondycji koron istniejgcych drzew

- w zalezno$ci od potrzeb przeprowadzenie odpowiednich cigé

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot
9.5. Cena jednostki obmiarowej zabezpieczenia pni i systemow korzeniowych drzew
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena zabezpieczenia 1 szt. drzewa obejmuje:

- owini¢cie matami stomianymi lub trzcinowymi pni drzew,

- odeskowanie owinigtych matami pni drzew,

- umocowanie desek odrutowaniem lub olinowaniem,

- zabezpieczenie matami jutowymi systemow korzeniowych,

- zabezpieczenie impregnatem oleistym powierzchni korzeni w miejscach cigcia,

- zaprawienie dolow ziemig zyzng i preparatem mikoryzowym

- obfite podlanie drzew

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa o ochronie przyrody z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U. Nr 151 poz. 1220 z 2009r.)
Z po6zn. zm
2. Prawo ochrony srodowiska ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz.U. Nr 25 poz. 150
z 2008 r.)- z p6zn. zm
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I’'LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub
darniny w ramach zadania: ,, Budowa drogi gminnej w m. Stupia gm. Debrzno”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu
przetargowym 1 przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacjg
zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdlowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majagcymi na celu
zdjecie warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt
1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne”
punkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej si¢ do powtornego uzycia nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,
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— topaty, szpadle 1 inny sprz¢t do r¢cznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nadajacej si¢

do powtornego uzycia, nalezy stosowac:

—noze do ci¢cia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,

— topaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny
Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozié
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob
nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
punkt 5.
Teren pod budowe trasy w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
1/lub darniny.

5.2 Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych
czynnosci okreSlonych w dokumentacji projektowej. Nadmiar humusu powinien
wywieziony na legalne sktadowisko.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla
prawidtowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowac rgczne wykonanie robodt, jako uzupeknienie prac wykonywanych
mechanicznie.
Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okre$lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora
Nadzoru.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania,
wysoko$ci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedtug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do
rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu
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w czasie intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny
Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej
jest pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposob,
ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.
Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy cia¢ w
regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dlugosci
boku okoto 0,30 metra. Grubos$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.
Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowac¢ w
regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy skladowa¢ w warstwach
trawg do dotu. W pozostatym okresie darning nalezy sktadowa¢ warstwami na przemian
trawg do gory i trawg do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowaniem nie
powinien przekracza¢ 4 tygodni.
Darning nie nadajaca si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na legalne sktadowisko.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu i/lub darniny
Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu
lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

- m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Cenal m? wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- zdjgcie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdluz trasy i usuni¢ciem nadmiaru
humusu poza teren budowy (nadmiar humusu stanowi wiasno$s¢ Wykonawcy),
- zdjecie darniny wraz ze skladowaniem jej w regularnych pryzmach i usunigciem
nadmiaru poza teren budowy (nadmiar stanowi wtasnos¢ Wykonawcy),
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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