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1. Czesc ogodlna

1.1. Nazwa zadania
»Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na dziatce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina
Rakoniewice”

Adres inwestycji:
Inwestycja potozona jest w wojewodztwie wielkopolskim, powiat grodziski, gmina Rakoniewice,
obreb Rakoniewice na dziatce nr ewid. 445/5. Wspodtrzedne punktéw w uktadzie 2000, strefa 5:

a-X:5778856,5 Y: 5778885,5
b - X:5778885,5 Y: 5586977,8
c-X:5778871,6 Y:5587005,1
d-X:5778864,7 Y:5587005,5
e - X:5778843,5 Y:5586998,2
f-X:5778837,6 Y:5586980,4

Inwestor:
Gmina Rakoniewice
ul. Osiedle Parkowe 1
62-067 Rakoniewice

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
inwestycji. Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg wymagania, wspdlne dla robét objetych
nizej wymienionymi Specyfikacjami:
SST 1- Roboty przygotowawcze, pomiarowe
SST 2 - Roboty rozbiérkowe i demontazowe
SST 3 - Roboty ziemne
SST 4 - Roboty malarskie - zabezpieczenie antykorozyjne
SST 5 - Skarpowanie
SST 6- Darniowanie

Zakres inwestycji obejmuje:

Przedmiotem inwestycji jest wykonanie ustugi polegajgcej na rozbudowie zbiornika retencyjnego
zlokalizowanego na terenie gminy Rakoniewice w celu zwigkszenia zdolnosci retencyjnej.

Ze wzgledu na ztozonosc¢ i pracochtonnos¢ przewidziano nastepujacg kolejnos¢é wykonania robot:
Rozbidrke ogrodzenia wokot stawu,

Wykoszenie trzcinowiska,

Wypompowanie wody do istniejgcej kanalizacji deszczowej,

Usuniecie namutu z dna stawu,

Oczyszczenie | pomalowanie elementdw stalowych istniejgcej ktadki,

uRwNE
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6. Skarpowanie,
7. Darniowanie,
Parametry techniczne obiektu po rozbudowie:

Podstawowe parametry techniczne:

- powierzchnia -1296 m*

- gtebokos¢ -2,9m

- nachylenie skarp -1:1,5

- ksztatt - nieregularny

- rzedna dna -92,60 m n.p.m.
- rzedna korony skarpy -95,50 m n.p.m.

1.3. Opis prac towarzyszqcych i robét tymczasowych
Roboty tymczasowe
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy odpowiednie oznakowanie i zabezpieczenie robdt budowlanych.

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Organizacja robot, przekazanie placu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
na terenie budowy, w okresie trwania realizacji zadania, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robaét.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczeristwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczeristwa.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z inspektorem. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktowa.

1.4.2. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujgcych przepiséw oraz powinien
zapewni¢ ochrone wtasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany do szczegoétowego
oznaczenia instalacji i urzadzen, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, a takze do natychmiastowego
powiadomienia inspektora nadzoru i wiasciciela instalacji i urzadzen, jezeli zostang przypadkowo
uszkodzone w trakcie realizacji robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instalacjach i
urzadzeniach naziemnych i podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania terenu,
spowodowanych w trakcie wykonywania robdt budowlanych. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.4.3. Wymagania dotyczgce ochrony srodowiska
Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢ do przepisow i

normatywdw z zakresu ochrony srodowiska, na placu budowy i poza jego terenem. Bedzie unikat
szkodliwych dziatan, szczegdlnie w zakresie zanieczyszczer powietrza, wod gruntowych, nadmiernego
hatasu i innych szkodliwych dla $rodowiska i otoczenia czynnikéw zwigzanych z wykonywaniem robét.
W okresie trwania budowy i wykariczania robét Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm

dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub
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ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Wykonawca przy realizacji zadania bedzie przestrzegat przepisdow w zakresie bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajgcych odpowiednich wymagan. Wykonawca
dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa, a
takze zapewni wyposazenie w urzgdzenia socjalne oraz odziez wymaganag dla personelu zatrudnionego
na placu budowy. Wykonawca bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepiséw bezpieczeristwa przeciwpozarowego.

1.4.5. Warunki wynikajace z organizacji ruchu
Do Wykonawcy nalezy obowigzek odpowiedniego zabezpieczenia i oznaczenia robdt
prowadzonych w ciggu drég publicznych.

1.4.6. Ogrodzenie placu budowy
Z uwagi na charakter prac nie przewiduje sie¢ ogrodzenia placu budowy. Wykonawca
zobowigzany jest do:
- utrzymania porzadku na placu budowy,
- wiasciwego sktadowania materiatéw i elementow budowlanych,
- utrzymania w czystosci drég publicznych przy wyjeidzie z terenu budowy,
- wiasciwego oznakowania wyjazdu z terenu budowy.

1.4.7. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania w czystosci drég publicznych przy wyjeidzie z
terenu budowy. Wszystkie zanieczyszczenia zwigzane z pracami nalezy na biezgco usuwac z jezdni.

1.5. Nazwy i kody: grup robot, klas robét i kategorii robot

Przedmiotowa inwestycje zakwalifikowano do robdt budowlanych dla ktdrych kod CPV wg
Wspdlnego Stownika Zamowien wynosi:
- 45100000-7: roboty budowlane,

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji technicznej sa zgodne z definicjami zawartymi w
odpowiednich normach i wytycznych. Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej
okreélenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujaco:

e Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

e Jezdnia - czeé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

e Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru, Wykonawcg i projektantem.

¢ Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,
o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.
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2.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w prowadzeniu
prac budowlanych,

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjna
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.

Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym.

Obmiar robét — pomiar wykonanych robét budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji ich ilosci w
przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robdt, albo obliczenia wartosci robot
dodatkowych, nie objetych przedmiarem.

Odbiér czesciowy robdt budowlanych — nieformalna nazwa odbioru robét ulegajacych zakryciu i
zanikajgcych. Odbiorem czesciowym nazywa sie takie odbiér czesci obiektu budowlanego
wykonanego w stanie nadajgcym sie do uzytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru catego obiektu
budowlanego, ktdry jest traktowany jako ,,odbiér koricowy”.

Odbiér gotowego obiektu budowlanego - formalna nazwa czynnosci, zwanych tez ,odbiorem
koricowym”, polegajgcym na protokolarnym przyjeciu od Wykonawcy gotowego obiektu
budowlanego przez osobe lub grupe osob o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczona
przez Inwestora. ale nie bedacg inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru
dokonuje sie po zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zakoriczenia robét budowlanych, tacznie z
zagospodarowaniem i uporzadkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenéw przylegtych
wykorzystywanych jako plac budowy oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji
powykonawczej.

Przedmiar robdt — to zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegdtowy opis oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robdét budowlanych.

Witasciwosci wyrobow budowlanych

2.1. Wymagania ogdlne dotyczqce wiasciwosci materiafow

Przy wykonywaniu przedmiotowej inwestycji mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby o

wtasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom
budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt.1 ustawy Prawo
budowlane — dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie.
Powinny by¢ takze zgodne z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robét budowlanych. Wykonawca robo6t powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego
szczegotowe informacje o Zrédle produkeji, zakupu wyrobdw budowlanych i urzadzer przewidywanych
do realizacji rob6t — whasciwie oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
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zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma. Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres
wykonania roboét budowlanych przechowywac dokumenty stanowiace podstawe ich wykonania.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane instalowane w
trakcie realizacji robot odpowiadaty wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz w
Specyfikacji technicznej. Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru sposéb i termin przekazania
informacji o przewidywanym uzyciu podstawowych materiatéw oraz elementéw konstrukcyjnych do
wykonania robdt, a takze o aprobatach technicznych.

2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zutylizowane. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw na placu budowy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos$¢ i wtasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. Wymagania dla sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos$¢ wykonanych roboét. Sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace realizacji umowy
moga by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru i niedopuszczone do realizacji robot. Sprzet
wykorzystany przez wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w
zakresie BHP. Liczba i wydajnos$é sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byc utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca
bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatéw. Srodki transportu wykorzystane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz
przepiséw o ruchu drogowym. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone
przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.
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5. Wykonanie robét budowlanych

5.1. Wymagania ogdline

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowg, wymaganiami Specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz
poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez inspektora
nadzoru autorskiego. Nastepstwa btedu popetnionego przez Wykonawce w wytyczeniu obiektu i
wyznaczeniu robét beda poprawione przez wykonawce na wtasny koszt, zgodnie z wymogami inspektora
nadzoru inwestorskiego. Sprawdzenie wytyczenia robdt przez inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje inspektora nadzoru budowlanego dotyczace akceptacji
wyboru materiatéw, elementéw budowlanych, elementéw robdt, wyboru sprzetu i innych ustaler
odnoszacych sie do wykonywanych robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w umowie,
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej, a takze w normach. Polecenia inspektora przekazane
wykonawcy beda spetniane nie pdZniej niz w wyznaczonym czasie, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi¢ bedzie Wykonawca. Wykonawca zapewni uprawnionego geodete do
obstugi geodezyjnej budowy, ktéry w razie potrzeby bedzie stuzyt pomocg inspektorowi nadzoru
inwestorskiego, przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez Wykonawce. Wykonawca
zabezpieczy sie¢ punktéw odwzorowania zatozong przez geodete.

5.2. Wykonanie robot

1. Przy wykonaniu robot nalezy bezwzglednie przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP

2. W przypadku natrafienia na urzadzenia infrastruktury technicznej, nalezy je zabezpieczyC i
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru.

3. Roboty nie ujete w niniejszej ST nalezy realizowac¢ zgodnie z instrukcjami wykonania i stosowania,
normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowigzujgcymi PN oraz wymogami producentéw
materiatow i urzadzen.

4, W celu zapewnienia wiasciwe] jakosci robdt nalezy rygorystycznie przestrzega¢ odpowiednich
warunkdéw technicznych wykonania i odbioru robét i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobéw i robét budowlanych

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakosci materiatow i elementow,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania prébek i badania materiatéw i robét. W
przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat 1ISO 9001, jest zobowigzany do opracowania programu i
plany zapewnienia jakosci zgodnie z wymogami certyfikatu.

Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materiatdw oraz roboét z czestotliwoscig
gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w opisie przedmiotu zamowienia
i specyfikacji technicznej. Wszystkie badania i pomiary nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymogami norm.
Przed przystapieniem do badari i pomiaréw wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru, a po wykonaniu przedstawi inspektorowi wyniki badan. Inspektor nadzoru
inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania prébek i badania materiatéw u
irédta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelkq potrzebng pomoc w tych czynnosciach. Na
zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia niezgodnosci z normami lub aprobatami technicznymi; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajgcy.
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Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej we
wtasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych
organdéw.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki do badan bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego SST, moina stosowac wytyczne krajowe
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiardw i
badan, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru wyniki badan. Wykonawca bedzie
przekazywac inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdiniej jednak
niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania probek i
badania materiatéw u Zrédta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelkg potrzebng pomoc w tych
czynnosciach. Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadzat
dodatkowe badania materiatéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty
nie zostang przez Wykonawce usuniete z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia niezgodnosci z normami lub aprobatami technicznymi; w
przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moie dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadajg Deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng (w przypadku wyrobdw, dla
ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja i ktore spetniajg wymogi ST).
W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek
materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru roboét

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét i prowadzenia ksiqzki obmiaru

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. przedmiar robét
powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania rohét podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania. Spis dziatow przedmiaru robdt powinien przedstawiac podziat wszystkich
robét w danym obiekcie wg Wspdlnego Stownika Zamodwien.

Ogdlne zasady obmiaru robdt dotyczg uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres robdt wykonanych zgodnie z dokumentacja projektows i
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar
robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o terminie i zakresie
obmierzanych robdt. Powiadomienie powinno nastgpi¢ co najmniej 3 dni przed tym terminem.
Wszystkie wyniki obmiaréw wpisywane sg do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiaréw jest niezbedna do
udokumentowania wykonanych robdt ulegajgcych zakryciu, robdt rozbiérkowych oraz zwigzanych z
remontami lub przebudowa obiektéw. Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie w ilosciach
podanych w przedmiarze lub specyfikacji nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich
robot. Korekta ewentualnych bteddéw lub pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego
wystgpienia Wykonawcy i akceptacji przez inspektora nadzoru, po porozumieniu z Zamawiajacym, jezeli
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zawarta umowa o wykonaniu robot nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych robdt dokonuje kierownik
budowy.

7.1.1. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Dtugos¢ pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami nalezy obmierzy¢ poziomo, wzdtuz linii osiowej i
podawaé w [m], objetosci w [m®], powierzchnie [m?] a urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dtugosci,
objetosci i powierzchni stosuje sie doktadnos¢ do dwéch znakéw po przecinku. llosci, ktére majg byé
obmierzane wagowo, bedg wazone w kilogramach lub tonach.

7.1.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet pomiarowy wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego wazne $wiadectwa. Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy bedg przez Wykonawce
utrzymywane w nalezytym stanie przez caty okres trwania robét. Urzadzenia i sprzet pomiarowy,
stosowane w czasie obmiaru rob6t wymagajg akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

7.1.3. Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary nalezy przeprowadzic¢ przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wystepujacej diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt ulegajacych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem. Obmiar robdt zanikajgcych nalezy przeprowadza¢ w czasie ich
wykonywania.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
dotaczonymi do ksigzki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowej.

7.2. Obmiar robot

Jednostki obmiaru robét:

jednostka obmiarowg wykopéw jest 1 m® [m?)

jednostka obmiarowa humusowania i darniowania jest 1 m’
jednostkg obmiarowg zagospodarowania terenu jest 1 ha,
jednostkg obmiarowg poreczy i barier jest 1 m,

8. Odbidér roboét budowlanych

8.1. Rodzaje odbiorow
Wystepuja nastepujace rodzaje odbioréw:

- odbidr czesciowy,

- odbior etapowy,

- odbidr robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu,

- odbidr koricowy,

- odbidr po okresie rekojmi,

- odbidr ostateczny (pogwarancyjny)
Odbiér czesciowy: Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbiér etapowy: Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt, ktdére stanowig catosc
technologiczna.
Odbiér robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu: Polega na ocenie ilosci i jakosci robodt, ktére w
dalszym procesie budowlanym ulegng zakryciu. Odbiér taki musi by¢ przeprowadzony w czasie
umotzliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robdét. Gotowosc do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu
Inspektora nadzoru z wyprzedzeniem min. 3 dni przed planowanym odbiorem.
Odbiér koncowy: Polega na ocenie wykonanych robét zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie.
Odbioru koricowego dokonuje komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci inspektora
nadzoru inwestorskiego oraz wykonawcy. Komisja sporzadza protokét odbioru robdét budowlanych,
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zawierajacy w szczegdlnosci wykaz ewentualnych wad i usterek oraz termin ich usuniecia. Tryb pracy
komisji odbioru okresla umowa lub szczegétowe regulaminy organizacyjne Zamawiajgcego.
Odbidr po okresie rekojmi: Przed zakoriczeniem okresu rekojmi Zamawiajgcy lub uzytkownik obiektu
wraz z Wykonawca dokonujg odbioru ,po okresie rekojmi”. Odbiér taki wymaga przygotowania
nastepujacych dokumentoéw:
- umowy,
- protokotu odbioru koricowego,
- dokumentdw potwierdzajgcych ewentualne usuniecie wad stwierdzonych podczas odbioru
koncowego,
- dokumentéw potwierdzajacych wad zgtoszonych w okresie rekojmi oraz potwierdzenia ich
usunigcia,
- innych dokumentdéw niezbednych do dokonania czynnosci odbioru.
Odbiér ostateczny: Polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koricowym, odbiorze po okresie rekojmi oraz wad zaistniatych w okresie gwarancji.

9. Rozliczenie robdt — podstawa ptatnosci

Sposdb rozliczenia za roboty oraz zasady ptatnosci zostanie okreslony pomiedzy Wykonawca a
Zamawiajgcym. Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bedg na podstawie Swiadectw ptatnosci
wystawionych przez Wykonawce i akceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Podstawa
ptatnosci beda ceny jednostkowe poszczegélnych pozycji zawarte w kosztorysie ofertowym, bedacym
zatacznikiem do umowy. Zasady rozliczenia i ptatnosci za wykonane roboty moga by¢ takze okreslone w
umowie.

10. Dokumenty odniesienia

10.1. Przepisy zwiqzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2023, poz.682),

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiniejszymi
Zmianami).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r.. Nr 92, p6z. 881),

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360, z
pdzniejszymi zmianami),

- Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budowle hydrotechniczne i ich usytuowanie z dnia 20 kwietnia 2007 r. [Dz.U. Nr 86 poz.
579],

- Polska Norma PN-82/B-02857 - Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie, Przeciwpozarowe
zbiorniki, Wymagania ogolne,

- Polskie Normy w zakresie budownictwa.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26.09.1997r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczeristwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650 t.j.),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 47 poz. 401)

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczerstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr
120, poz. 1126)

- Ustawa z dnia 24.08.1991r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U.z2021r., poz. 869 1t.j.)

- Ustawa z dnia 27.04.2001r. Prawo ochrony $rodowiska (dz. U.z 2022 r poz. 2556).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-1
Roboty przygotowawcze, pomiarowe

str. 14



Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na dziafce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SPIS TRESCI

IRTVLS 13 T st RS eReneRnERe S |-

L L, PRZEDMIOT S T uutrtreeeeeeeieeiisrrreeeesesissassssessessessssseaseesssassssasasesaaass s sssseasesaaasnsesaseeesessssaseeesaa s ssssesaneesesnnsssnsssnnnnnees
1.2, ZAKRES STOSOWANIA SST .. uiiiiiiiiiieeiittaeeeeieseaersseessssasesassassseassseaesrasseeassseeassseeeessas e e e sss e e e sas e e e e e nasaaeennseesennsnneesansnnes
1.3, ZAKRES ROBOT OBIETYCH SST o uiireeeiiiieesetesaeinseesssssnessasseassassaesessesssessssssssssessssbsssssssssesssnassessssssssisssssasssntessssanes
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

2. NI ERIALY .. .oencoonernnnrsnennsnsnassnss prsassosss siansnes s siiisssts siamraass TR ISR VRS S D RN NS VST F AT S TR TR oS U S ARV RN 16
B, SPRZET cisysssunsvsnsousesvssionsss s iomssissnsaesssrmsssesess pssspassssssaeessssusiesssisiusiseasi Soaeiosaessassssissssusesausassdsdsssnssesstssaanssusenonssssy 16
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU ..eeievivreiunrereesasssssosessesssssssessssssssenssesanmsnsessasmssesssessssassnesasrasssssasseasssssssesss
3.2, SPRZET POMIARODWY .vvvvvvvuuuusnnnssnnnssssnsssssssssnsssssssssssssssssssnsesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsnns
3.3, SPRZET DO ISUWANIA TRZCINOWISIA siovavsissssnaassresssssssisnnesasasnsossanas st asssnads soessssasansansonsssns ses e sashanan snasssssonsnnssasarsesnanass

3.4. SPRZET DO WYPOMPQOWANIA WODY ZE STAWU

B, TRANSPORT ...cccocessanessnnsanrncssossasenansonnss nurdsinnsdssits SLS NI 58008 AR TR T BRI A TSR RR RO TR TR SRR H AR VAR AR AR SR U A S ARH IS 17
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORT W :xxss is ssinsssssiiinssssnvissssndsnorssnsvissssissitnsessssnios ssnsuiiaiisssssss s asasssnpinnsisssssnts 17
4.2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU SPRZETU | MATERIALOW ..ciiiiiiiiisieisisnssstssssssssssssessssssssssnssssnsssssssnns 17

5. WYKONANIE ROBOT.....c.cuvueee beebeee et et nenees rerreesesesesaeserasaneae s eeesesasnensrsnssesssssessenserassanns 17
5.1, OGOILNE ZASADY WYRONANIA ROBOT . .osstsssssciniassssvsasinnaitsisnsiassssiniss st soneen dos mmsan T issosiiiivsv aaaywos s oo s e s es e sy 17
5.2, ROBOTY POMIARDWE ..ccveessssseesracasseornesssssssessassssssssnsssssssnnsssssssssnnassssssnnssansssssnansnnnnniansssstenssnnntonebsnsssassasnsansnssssnsnnase 17
5.3, USUWANIE TRZCINOWISKA 1veeeeeessssreesesessesssmsssesessssessssnsessssesssssssssssesssanssssssssassssssssssssssssssssssnsasssessesssssssssesnsssssnsnsnne 17
5.4, WYPOMPOWANIE WODY ZE STAWU vvvvvvuvvusssssnssssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssmassnns 17

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.....covereivninssnnsens D |

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
6.2. KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH.............

6.2. USUWANIE TRZCINOWISKA ......eeeeennens
6.3. WYPOMPOWANIE WODY ZE STAWU
7. OBMIAR ROBOT...cvecuververseessesessessersssssessssssssessssssesssessessestesssssnessesssssassssssssasssesasssssssssssssssssssasssesssssassesnsessasssen 18
71 OGULNE ZASADY QBMIARU ROBCY T siesesuiyssicssuasi sy s svaiimeions o s oo i s (i s s i b sV A TR 18
7.2 JEDNOSTRAOBMIARDOWIA ... o oossiossinscasiansssisssons niis s asss s0ivs i T inain s s s Aia s 00 A s T T i e T e e s S eaa s ad 18
8. ODBIOR ROBOT .....cveuienrrrnrnasnsasnnns OO OO RRRROROROPRRRPROR £ -
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT ...uveveerusrtsesiuneesissiseassssssesissessessessesssasessssssassssssesessasesssssssasssssesessassessnsssnnesenusnesss 18
9, PODSTAWA PEATNOSC ...cvvueeesseesseesssssssesessesssmsssssssssssesssssssssssssssssesasssssssesessssessesessssessesnssssesessssssessesassnsessans 18
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI .vvvvvvirersisuusrsinteesiessissssessesssssssssssssessssssssnsssessessssssssssesesssesssssnns 18

str. 15



Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na dziafce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt przygotowawczych, pomiarowych w ramach zadania:
"Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na dziatce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice"

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu przygotowanie terenu robot na przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robét wchodza:
- roboty pomiarowe,
- usuniecie trzcinowiska,
- wypompowanie wody ze stawu,
Roboty przygotowawcze nie ujete w niniejszej ST nalezy realizowac zgodnie z instrukcjami wykonania i
stosowania, normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowigzujgcymi PN oraz wymogami
producentéw materiatéw i urzadzen.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowgq, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. Materiaty

Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwoidziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
Repery robocze powinny by¢ wykonane w stabilnych miejscach terenu jak: s$ciany, przyczotki,
fundamenty, progi.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano ST- czes¢ ogdlna.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do wykonania robét pomiarowych nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:
- teodolity, tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— faty,
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- tasmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do usuwania trzcinowiska
Sprzet do usuwania trzcinowiska:

- kosiarki na wysiegniku

- kosy spalinowe reczne.

3.4. Sprzet do wypompowania wody ze stawu
Sprzet do wypompowania wody ze stawu:
- motopompy

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotyczqce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Czesc ogolna ”.

4.2. Ogélne wymagania dotyczqce transportu sprzetu i materiafow
- Sprzet i materiaty do robdt pomiarowych mozna przewodzi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogéine zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST 0- czes¢ ogdlna,

5.2. Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii oraz przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia i kwalifikacje.
Pomiar inwetaryzacyjny budowli nalezy wykonac zanim stanie sie ona niedostepna.

5.3. Usuwanie trzcinowiska
Roboty zwigzane z usunieciem trzcinowiska przewiduje sie prowadzi¢ recznie lub mechanicznie
przy pomocy kosiarek na wysiegniku lub kosy spalinowej recznej.

5.4. Wypompowanie wody ze stawu
Wypompowanie wody ze stawu przewiduje sie do istniejacej kanalizacji deszczowej za pomoca
motopompy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 0 —,,Czes¢ ogdina”

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Usuwanie trzcinowiska
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia trzcinowiska.

6.3. Wypompowanie wody ze stawu
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania pompowania
wody ze stawu.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST O - ,,Czes¢ ogdlna”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe dla robét przygotowawczych i pomiarowych:
robdt pomiarowych - kilometr [km] wyznaczonej trasy w terenie, niwelacja kontrolna [m n.p.m]
wykoszenia porostéw - 1 m’
wypompowaniu wody - 1 m?

8. Odbidr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 0 —,,Cze$¢ ogdlna”
9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogédine ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST - cze$c ogolna.
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SST-2
Roboty rozbiérkowe i demontazowe
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbiérkowych i demontazowych w ramach zadania: "Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na
dziatce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice."

1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robét rozbidrkowych i demontazowych i obejmuja:

- rozbidrke istniejgcego ogrodzenia wokot stawu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robodt
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. Materiaty

Dla przedmiotowych robdot materiaty nie wystepuija.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczqce sprzetu
0Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano ST- czes¢ ogdlna

3.2. Sprzet do rozbidrek
Do wykonania robdt rozbidérkowych i demontazowych Wykonawca powinien dysponowac nizej
wymienionym sprzetem:
- minikoparka,
- mtot pneumatyczny.

4. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Czes$¢ ogdlna”. Materiat z rozbiérek
mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robdt podano w ST 0- cze$¢ ogdlna.

5.2. Wykonywanie robét rozbiorkowych i demontazowych

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
Dokumentacji projektowej i SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszelkie prace rozbiérkowe nalezy
prowadzi¢ z ostroznoscig i zachowaniem zasad BHP.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - czes¢ ogdlna

6.2. Kontrola wykonania rozbiorek
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w ST- czes¢ ogdlna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe:
- 1 mrozebranego ogrodzenia,

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru robét podano w ST 0 - czes¢ ogdlna.

8.2. Odbior robot
Odbidr robét rozbidrkowych nastepuje na podstawie wizualnej oceny wykonania robét oraz
zgodnoscig z dokumentacja projektowg i SST.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogéine ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - czes¢ ogdlna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot rozhiérkowych i demontazowych obejmuje:
- rozbidrke lub demontaz elementow ogrodzenia,
- ewentualne wywiezienie materiatow z rozbiorek - gruz na wysypisko $mieci, elementy stalowe na
ztomowisko.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ziemnych wykonywanych w ramach zadania: "Rozbudowa zbiornika
retencyjnego, na dziatce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice."

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie robét ziemnych zwigzanych przedmiotowa inwestycjg i obejmuja:
- wykopy,
- nasypy,
- rozplantowanie gruntu z wykopdw,
- plantowanie terenu i skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami.
- budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia,
- wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réinica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu,
- odktad -miejsce whudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych czasie wykonywania
wykopow,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqgce robot

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania, ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano ST O -
,Czes¢ ogbdlna”. Przed przystgpieniem do robdt ziemnych nalezy zlokalizowaé i oznaczy¢ istniejaca
infrastrukture podziemng. Roboty ziemne w rejonie istniejgcego uzbrojenia, prowadzi¢ nalezy recznie.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano ST-0 ,,Czes¢ ogdina”

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntdow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 zestawiono tabeli 1

Lp. | Wyszczegdlnienie | Jedn Grupy gruntéw
wiasciwosci niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  rumosz nie — piasek pylasty | mato wysadzinowe

gliniasty — zwietrzelina — glina piaszczysta zwiezta, glina

- 2wir gliniasta zwiezta, glina pylasta zwiezta

— pospotka —  rumosz — i, it piaszczysty, it pylasty

— piasek gruby gliniasty bardzo wysadzinowe

— piasek sredni | — 2wir gliniasty — piasek gliniasty

— piasek drobny | — pospotka —  pytl, pyt piaszczysty

— zuzel nie gliniasta — glina piaszczysta, glina, glina
rozpadowy pylasta
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- it warwowy
2 | Zawartos¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od3do 10 >10
3 | Kapilarnosc¢ bierna m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskaznik piask. WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw pod budowle powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypywania wykopdéw (z wyjatkiem podsypki, obsypki i
wymiany gruntu). Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw (zasypywania wykopdw
obiektowych), odwiezione powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkfad. Zapewnienie terenéw
na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w umowie. Inspektor
nadzoru moze nakazac¢ pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktérych czasowa nieprzydatnosc
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.
Grunt do formowania skarp
Do formowania skarp moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nie zamarzniety i bez
zanieczyszczen takich jak roslinnos¢, odpadki materiatéw budowlanych itp.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano ST-0 ,,Cze$¢ ogélna”

3.2. Sprzet do wykonania robot ziemnych
Roboty mogg by¢ wykonywane mechanicznie lub recznie. Wykonawca przystepujgcy do robot
ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- koparek gasienicowych podsiebiernych i chwytakowych,
- ciggnika kotowym z przyczepa,
- wywrotek 4 osiowych.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano ST-0 ,Czesc ogdlna”

4.2. Transport gruntu

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci
zatwierdzone nie moie by¢ podstawag roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora
nadzoru. Grunt nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem. Ze wzgledu na usytuowanie terenu inwestycji, transport gruntu z wykopu
zbiornikéw nalezy prowadzi¢ samochodami samowytadowczymi o dopuszczalnej tadownosci 18 t.

5. Wykonanie robét ziemnych

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja projektows i postanowieniami norm:
Polska Norma - PN-B-06050 ,,Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania Ogdlne” — Polski Komitet
Normalizacyjny, styczer 1999 r.

Polska Norma — PN-B-12095 ,,Urzgdzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i badania przy
odbiorze” — Polski Komitet Normalizacyjny, grudzien 1997 r.,
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5.1. Wykopy

5.1.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkéw terenowych z projektowymi

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z
danymi podanymi w projekcie. Przed rozpoczeciem i w trakcie wykopéw nalezy wykonywaé pomiary
geodezyjne z wyznaczeniem osi i ustawieniem kotkéw kierunkowych, taw wysokosciowych i reperéw
pomocniczych, z wyznaczeniem krawedzi wykopdw, niwelacjg kontrolng robét ziemnych i dna wykopu.
Nachylenia skarp oraz rzedne dna wykopu okresla projekt.

W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych, natrafienia na przewody instalacyjne, rurociagi
niewypaty itp. nalezy przerwac roboty, zawiadomi¢ odpowiednie wiadze administracyjne, a zagrozone
miejsca zabezpieczy¢ przed dostepem ludzi i zwierzat. Wznowienie robot budowlanych, na odcinku na
ktérym je wstrzymano, moze nastapic za zgoda wiasciwych wtadz i powinny by¢ one przeprowadzone wg
ich wskazéwek.

5.1.2. Wykonywanie wykopdéw
Wykop pod wykona¢ mechanicznie i recznie zgodnie z Polska Norma -PN-B-06050 ,Geotechnika.
Roboty ziemne. Wymagania Ogélne” — Polski Komitet Normalizacyjny, styczert 1999 r.

5.1.3. Tolerancje wykonywania wykopéw
Dopuszczalne odchylenie wymiaréw przy wykonywaniu wykopdw zgodnie z PN-B-06050:1999.
Odchylenia od wartosci projektowanych nie powinny by¢ wigksze niz:
o dlaspadkéw rowow - £ 0,05 %,
o dlarzednych dna wykopu-£5cm,
o dlarzednych korony nasypu budowlanego - + 2-5 cm,
o dla wymiaréw w planie wykopdéw rozpartych i dla pozostatych wykopéw -+5 cm.

5.1.4. Postepowanie w wypadku przegtebienia wykopdéw

Wykopy budowlane powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.
W przypadku przegtebienia wykopu ponizej poziomu projektowanego nalezy porozumiec sig
z Inspektorem nadzoru inwestorskiego celem, podjecia odpowiednich decyzji.

5.1.5. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie osi
wykopu. W czasie robot ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podiuzny umozliwiajgcy szybki
odptyw wéd z wykopu. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa roboét ziemnych.
Niezaleznie od budowy urzgdzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych
tak, aby zabezpieczyc¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2. Rozplantowanie gruntow z wykopow

Rozplantowanie gruntu nalezy wykona¢ mechanicznie lub recznie. Grubos¢ warstwy
rozplanowanej 10-15 cm. Sposob zagospodarowania urobku po rozplantowaniu okresla projekt i
przedmiar robot.

5.3. Plantowanie terenu oraz skarp
Plantowanie terenu oraz skarp prowadzic recznie z zachowaniem parametréow okreslonych w
dokumentacji projektowej.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Czes¢ ogdlna”.
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6.2. Kontrola jakosci robot ziemnych
Sprawdzenie i odbiér robét ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami. Sprawdzenie i
kontrola wykopow w czasie wykonania robdt oraz po ich zakoriczeniu powinny obejmowac:
- zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacja,
- prawidtowos¢ wytyczenia rob6t w terenie,
- przygotowanie terenu,
- rodzaj i stan gruntu w podtozu,
- wymiary wykopodw,
- rzedne stop skarp oraz rzedna korony,
- nachylenie skarp.
Dopuszczalne odchylenia od projektu wymiardw sg nastepujgce:
- rzedne korony £ 2-5 cm,
Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkéw korony powinny odpowiadaé wymaganiom
dotyczacych wymiaréw liniowych, nie powinny jednak przekraczac¢ 10 % projektowanego nachylenia.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sg:
wykopy - [m’]
rozplantowanie urobku - m?
plantowanie terenu i skarp - [m’]

8. Odbidr robot

Ogoélne zasady odbioru robét podano w ST -0 ,,Cze$¢ ogolna” pkt 8. Roboty ziemne uznaje sig za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci za roboty ziemne stanowi cena jednostkowa im’ gruntu zgodnie z
dokumentacjg projektowg i obmiarem w terenie.
Wykopy - cena obejmuje:

- wyznaczenie zarysu wykopu,

- odspojenie gruntu ze ztozeniem na odkfad lub zatadowaniem na samochody i odwiezieniem,
Transport gruntu - ptaci sie za m* wywiezionego gruntu w stanie rodzimym z uwzglednieniem odlegtosci
transportu - cena obejmuje:

- zatadowanie gruntu na srodki transportu

- przewoz na wskazang odlegtosé

- wytadunek z rozplantowaniem z grubsza
Plantowanie [m?] - cena obejmuje:

- plantowanie i wyréwnanie terenu lub skarp

10. Przepisy zwigzane

1. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

2 PN-B-12095:1997 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i badania
przy odbiorze.

3 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

4  PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miary.

5 BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

6  PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 4
Roboty malarskie, zabezpieczenie antykorozyjne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét przygotowawczych, pomiarowych w ramach zadania: "Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na
dziatce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice."

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt zwigzanych z inwestycjg wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie robot malarskich i obejmuja:
- przygotowanie powierzchni konstrukcji i elementéw stalowych do malowania,
- malowanie konstrukcji i elementow stalowych,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST 0 - ,,Czeséc ogdlna”. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczeristwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosc¢ z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami
Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow

Warunki ogdlne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST-0 "Wymagania ogdlne" pkt. 2. Do wykonywania powtok malarskich na powierzchniach stalowych
dopuszczalne jest stosowanie wytgcznie systemowych zestawdéw malarskich zgodnych z dokumentacjg
projektowg i posiadajgcych aprobate techniczna IBDiM do tego typu zastosowan.

2.2. Materiaty do zabezpieczen antykorozyjnych

2.2.1.Materiaty do przygotowania powierzchni

Materiaty do przygotowania powierzchni powinny odpowiada¢ zaleceniom podanym w kartach
technicznych stosowanych zestawdédw malarskich oraz by¢ zgodne z normami: PN-EN 1SO 8504-1:2002,
PN-EN ISO 8504-2:2002, PN-EN 1SO 11124-1:2000 oraz PN-EN 13011126-1:2001.

2.2.2. Farby
Materiaty malarskie powinny odpowiadac zaleceniom podanym w kartach technicznych stosowanych
zestawdw malarskich oraz by¢ zgodne z normami: PN-EN ISO 12944-1:2001, PN-EN SO 12944-5:2001
oraz PN-89/C-81400.
Zestaw malarski do zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowych powinien odpowiadaé
wymaganiom dokumentacji projektowej oraz niniejszej SST.
Do zabezpieczen antykorozyjnych elementdw stalowych nadwodnych (np. poreczy), przy stabej
agresywnosci korozyjnej wynikajacej z opadéw atmosferycznych, zmian temperatur i promieniowania
stonecznego zastosowac zestaw ftalowy w sktadzie:

o farba ftalowg do gruntowania - grubos¢ pojedynczej warstwy 30 um,

e emalie ftalowa - grubos$¢ pojedynczej warstwy 30 um.
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Do zabezpieczen antykorozyjnych elementéw stalowych majgcych kontakt z woda (np., prowadnice
zamkniec) zastosowac zestaw epoksydowy w skfadzie:

o farba epoksydowa do gruntowania,

e emalia epoksydowa,
Wymagana grubosé powtoki zestawu - 420 um.
Farby powinny by¢ pakowane i przechowywane zgodnie z PN-89/C-81400 oraz wg kart technologicznych
przyjetych zestawdéw malarskich.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu
Ogdlne warunki stosowania sprzetu podano w ST-0 "Czesc ogolna”, pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét malarskich

Roboty zwigzane z wykonaniem zabezpieczeri antykorozyjnych konstrukcji stalowych mogg by¢
wykonane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonania
zamierzonych robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologicznych
stosowanych zestawéw malarskich.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP. Do wykonania powtok malarskich z wody ($cianki stalowe w scianie
przeciwpowodziowej) Wykonawca musi dysponowac pontonem oraz todzig robocza.

4. TRANSPORT

4.1. Warunki ogélne transportu
Ogdlne warunki transportu podano w ST-0 "Czes$c¢ ogodlna”, pkt 4.

4.2. Transport materiatow malarskich

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetnia¢
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty malarskie nalezy
przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w taki sposob aby zabezpieczy¢ opakowania przed
uszkodzeniem, a materiat przed wylaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST-0 "Czes¢ ogélna”, pkt 5.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji harmonogram robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem zabezpieczen
antykorozyjnych konstrukcji stalowych w postaci powtok malarskich. Roboty powinny by¢ prowadzone
zgodnie z normg PN-EN ISO 12944-7:2001. Temperatura otoczenia w czasie wykonywania robét powinna
miesci¢ sie w granicach od + 5°C do +25°C i by¢ o 3 stopnie wyisza od temperatury punktu rosy.
Wilgotnosé wzgledna powietrza w czasie wykonywania robdt powinna by¢ nie wieksza niz 80 %.

5.2. Roboty malarskie

5.2.1.Przygotowanie powierzchni

Powierzchnie stalowe powinny by¢ oczyszczone, odttuszczone zgodnie z wymaganiami norm: PN-89/5S-
10050, PN-EN ISO 4618-3:2001, PN-EN 1SO 12944-4:2001, PN-EN ISO 8504-1:2002, PN-EN ISO 8504-
2:2002, PN-ISO 8501-1:1996, PN-ISO 8501-2:1998, PN-70/H-97051 oraz PN-70/H-97052.

Powierzchnie powinny by¢ przygotowane zgodnie z zaleceniami producenta zestawu malarskiego
podanymi w kartach technicznych stosowanych materiatow. Bezposrednio przed pokryciem powierzchni
materiatami do gruntowania, nalezy powierzchnie przedmuchac sprezonym powietrzem. Powierzchnie
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przeznaczone do zabezpieczenia powinny odpowiadac zaleceniom podanym w kartach technicznych
Producenta i aprobatach technicznych IBDiM odnosnie:

- stanu podtoza,

- temperatury,

- wilgotnosci.

5.2.2. Gruntowanie

Powierzchnie stalowe powinny by¢ gruntowane za pomocg srodkéw gruntujacych, bedgcych elementem
danego zestawu malarskiego zgodnie z karta techniczng Producenta i aprobatg techniczna IBDiM. Ilos¢
naktadanych warstw — 2.

5.2.3. Wykonanie warstwy nawierzchniowej
Warstwa nawierzchniowa powinna by¢ wykonywana za pomoca materiatow bedacych elementem
danego zestawu malarskiego zgodnie z karta techniczng Producenta i aprobatg techniczng IBDiM.
Prace zwigzane z wykonaniem zabezpieczen antykorozyjnych powierzchni stalowych w postaci powtok
malarskich winny by¢ prowadzone z zachowaniem wymagarn dokumentacji projektowej, odpowiednich
norm, kart technicznych Producenta i aprobat technicznych wydanych przez IBDiM.
Metody nanoszenia materiatéw malarskich:

- malowanie pedzlem,

- nanoszenie watkiem,

- natryskiwanie.
Przy naktadaniu poszczegdlnych warstw nalezy przestrzegac zalecanych przez Producenta zakreséw
temperatur otoczenia i podtoza oraz wilgotnosci podtoza i powietrza.
Podtoze oraz kazda nanoszona warstwa powinna by¢ odebrana przez Inspektora nadzoru.
llo$¢ naktadanych warstw nawierzchniowych — 2. Przystapienie od kolejnych etapow robdt mozie
nastapi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez Inspektora do Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-0 "Czesc ogdlna”, pkt 6.

6.2. Kontrola robé6t malarskich
Kontrola robét obejmuje:

- stwierdzenie wtasciwej jakosci materiatu na podstawie atestu Producenta,

- sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta materiatu,

- sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania,

- kontrole prawidtowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania powierzchni),

- kontrole prawidtowosci wykonania zabezpieczenia (wizualna ocena wykonania pokrycia z oceng
jednorodnosci wykonania powtok, stwierdzeniem braku pecherzy, ztuszczen itp.),

- oznaczenie rzeczywistej grubosci powtoki (grubos¢ powtoki winna by¢ zgodna z wartoscig podana
w dokumentacji projektowej i zgodna z zaleceniami Producenta; grubos¢ te okreéla sie jako
$rednig arytmetyczng z kilku pomiaréw w miejscach wskazanych przez Inzyniera; grubosc okresla
sie metodami nieniszczacymi; sprawdzenie grubosci powtfoki malarskiej wg normy PN-EN ISO
12944-7:2001. oznaczenie przyczepnosci powtoki malarskiej.

Ocena poszczegolnych etapdw robét potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-0 "Czeséc ogdlna”, pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego zabezpieczenia antykorozyjnego
konstrukcji stalowych w postaci powtok malarskich zgodnie z dokumentacjg projektowg i obmiarem w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogblne zasady odbioru robdt podano w ST-0 "Czes¢ ogdlna", pkt 8.

8.2. Odbidr robot malarskich

Do odbioru kornicowego Wykonawca zabezpieczenia antykorozyjnego przedktada wszystkie dokumenty
techniczne, swiadectwa jakosci materiatéw. Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji stalowej w postaci
powtok malarskich uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, niniejszg SST i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w
dokumentacji projektowej, przywotanych normach lub w punktach 2, 5i 6 niniejszej SST daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Czes¢ ogdlna", pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstawe ptatnosci stanowi cena za 1 m* zabezpieczone] antykorozyjnie konstrukcji stalowej w

postaci powtok malarskich, zgodnie z dokumentacjg projektowg, obmiarem robét, atestem Producenta
zestawu malarskiego i oceng jakosciowg na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.
Cena jednostkowa obejmuje :

- prace przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow przewidzianych do wykonania robét,

- montaz i demontaz ewentualnych rusztowan,

- przygotowanie i oczyszczenie podtoza,

- przygotowanie materiatéw do zabezpieczenia antykorozyjnego,

- wykonanie warstwy gruntujgcej,

- wykonanie warstw wierzchnich powtoki malarskiej zabezpieczenia antykorozyjnego,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

L.p. Nr normy Norma

1 PN-EN ISO 8504-1:2002 | Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Metody przygotowania powierzchni Czes¢ 1:
Zasady ogélne.

2 PN-EN ISO 8504-2:2002 | Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Metody przygotowania. Czes¢ 2: Obrdbka
strumieniowo-scierna.

3 | PN-ENISO 11124-1:2000 | Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Wymagania techniczne dotyczgce metalowych
scierniw stosowanych w obrébce strumieniowo-sciernej. Czesc¢ 1.
Ogdlne wprowadzenie i klasyfikacja

4 | PN-EN ISO 11126-1:2001 | Przygotowanie podtozy stalowych przed nakfadaniem farb i
podobnych produktéw. Wymagania techniczne dotyczace
niemetalowych Scierniw stosowanych w obrébce strumieniowo-
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sciernej. Czesc 1: Ogolne wprowadzenie i klasyfikacja.

5 | PN-EN ISO 12944-1:2001 | Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za
pomocg ochronnych systemoéw malarskich. Czesc 1: Ogdlne
wprowadzenie

6 | PN-EN ISO 12944-5:2001 | Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za
pomocg ochronnych systemoéw malarskich. Czesc 5. Ochronne
systemy malarskie.

7 PN-89/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie itransport.

8 PN-89/5-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe Wymagania i badania.

9 | PN-EN ISO 12944-7:2001 | Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za
pomoca ochronnych systemdéw malarskich.

Czesc 7: Wykonywanie i nadzor prac malarskich.

10 | PN-ENISO 4618-3:2001 | Farby i lakiery. Terminy i definicje dotyczace wyrobow
lakierowych.Cze$¢ 3. Przygotowanie powierzchni i metody
naktadania

11 | PN-EN ISO 12944-4:2001 | Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za
pomoca ochronnych systemoéw malarskich.

Czeéc 4: Rodzaje powierzchni i sposoby przygotowania powierzchni

12 PN-ISO 8501-1:1996 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw Wzrokowa ocena czystosci powierzchni.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania
niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podtozy stalowych po
catkowitym usunieciu  wczeéniej natozonych powtok

13 PN-ISO 8501-2:1998 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw Wzrokowa ocena czystosci powierzchni.
Stopnie przygotowania wczesniej pokrytych powtokami podtozy
stalowych po miejscowym usunigciu tych powtfok.

14 PN-70/H-97051 Ochrona przed korozjg. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa,
zeliwa do malowania. Ogolne wytyczne.

15 PN-70/H-97052 Ochrona przed korozjg. Ocena przygotowania powierzchni stali,
staliwa, zeliwa do malowania.

0.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2020 r. poz. 1333),

2. Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

3. Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U.z 2002 r. Nr 166, p0z.1360,

z pbézniejszymi zmianami).

str. 35



Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na dziatce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST5
Skarpowanie
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét przygotowawczych, pomiarowych w ramach zadania: "Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na
dziatce nr ewid. 445/5, obreb Rakoniewice, gmina Rakoniewice."

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt zwigzanych z inwestycjg wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie skarpowania:
- przygotowanie powierzchni skarp poprzez uktadanie ziemi pod odpowiednim katem w danym
miejscu,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Ogédlne wymagania dotyczace robdt podano w ST 0 - ,Czeé¢ ogolna”. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczeristwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami
Inspektora nadzoru.

2. Materiaty

Dla przedmiotowych robdt materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu
Ogdlne warunki stosowania sprzetu podano w ST-0 "Czes¢ ogolna", pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania skarpowania

Roboty zwigzane z wykonaniem skarpowania powinny by¢ wykonane mechanicznie przy uzyciu
odpowiedniego sprzetu budowlanego posiadajacego specjalne, wyprofilowane tyzki .
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP. Do wykonania skarpowania Wykonawca musi dysponowac koparka
ggsienicowa.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogbine warunki wykonania robét

Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST-0 "Czes¢ ogdlna", pkt 5.
Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa i Rozporzgdzeniem Ministra
Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich
usytuowanie z uwzglednieniem rozdziatu 7 "Skarpy nasypow i wykopow".

4.2.1.Przygotowanie i wykonanie powierzchni skarp
Powierzchnie skarp nalezy uktada¢ w sposéb warstwowy doktadajac ziemig i uklepujac ja.
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5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-0 "Czes¢ ogdlna”, pkt 6.

5.2. Kontrola skarpowania
Kontrola robét obejmuje:
- stwierdzenie wtasciwego nachylenia skarp,
- kontrole prawidtowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania powierzchni),

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-0 "Czes¢ ogdina"”, pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego skarpowania zgodnie z
dokumentacjg projektowg i obmiarem w terenie.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-0 "Czes¢ ogélna", pkt 8.

7.2. Odbidr skarpowania

Do odbioru koricowego Wykonawca przedktada wszystkie dokumenty techniczne, wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa, niniejszg SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej, przywotanych normach lub w
punktach 2, 5i 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Czed¢ ogolna", pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Podstawe pfatnosci stanowi cena za 1 m” wykonanego skarpowania, zgodnie z dokumentacja
projektowa, obmiarem robdt i oceng jakosciowa na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.
Cena jednostkowa obejmuje :
- wykonanie skarpy wykonanej z odpowiednim nachyleniem,

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1 sierpnia 2019 r. zmieniajaca
rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi
publiczne i ich usytuowanie
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-6
Darniowanie
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
darniowania w ramach zadania: "Rozbudowa zbiornika retencyjnego, na dziatce nr ewid. 445/5, obreb
Rakoniewice, gmina Rakoniewice."

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie darniowania i obejmujg:

- utozenie darniny na skarpach stawu,

- mocowanie szpilek,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdine wymagania dotyczqce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacij
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. Materiaty

2.1. Darnina

Do wykonania robdt zwigzanych z darniowaniem przewiduje sie wykorzystanie darniny w rolkach
dtugosci 2,5 m i szerokosci 0,4 m - na tereny trudne o szerokim zastosowaniu , do zadarniania i
umacniania oraz ochrony przez erozj3.

2.1. Szpilk do mocowania darniny

Szpilki powinny by¢ wykonane z gatezi drzew iglastych lub lisciastych z wyjatkiem osiki oraz
wikliny. Szpilki powinny by¢ proste ostro zaciosane na jednym koricu o grubosci 1,5 cm do 2,5 cm oraz
dtugosci 20 cm - 30 cm.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano ST- czes¢ ogdlna

3.2. Sprzet do darniowania
Do uktfadania darniny nie przewiduje sie korzystania ze sprzetu.
Darnine nalezy uktadac recznie.

4. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Cze$¢ ogbélna”. Darning mozna
przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogéline zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST 0- czes¢ ogdlna.
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5.2. Wykonywanie darniowania

Darniowanie nalezy wykonywac recznie, uktadajgc pasy na tzw. "cegietke" w sposdb okreslony w
Dokumentacji projektowej i SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszelkie prace nalezy prowadzi¢ z
ostroznoscig i zachowaniem zasad BHP.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogédlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w ST - czes¢ ogélna

6.2. Kontrola wykonania darniowania
Kontrola jako$ci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanego darniowania.

7. Obmiar roboét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST- cze$¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe:
1 m* wykonanego darniowania,

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST 0 - cze$¢ ogdlna.

8.2. Odbior robot
Odbiér darniowania nastepuje na podstawie wizualnej oceny wykonania robét oraz zgodnoscia z
dokumentacja projektowg i SST.

9. Podstawa pfatnosci

9.1. Ogdline ustalenia dotyczqce podstawy pfatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosdci podano w ST - czgs¢ ogdlna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania darniowania obejmuje:
- utozenie darniny,
- przybicie darniny szpilkami.
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