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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu dla zadania:

»Wzmocnienie drogi wojewddzkiej nr 432 odcinek Leszno - Trzebania od km 2+810 do km 5+195”
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu iflub

darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych i obejmujg :

— mechaniczne zdjecie warstwy humusu/darniny zmiennej grubosci z terenu projektowanych robdt ze ztozeniem/odwiezieniem
czesci humusu na odktad na sktadowisko Wykonawcy w celu wykorzystania do humusowania,

— zatadunek i transport nadmiaru humusu/darniny poza teren budowy wraz z jego utylizacja.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu - warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej sie do upraw rolnych.
1.5. 0gdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M 00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowg, ST i poleceniami
Inzyniera.

2. Materiaty
Nie wystepuja
3. Sprzet

3.1. 0golne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia warstwy humusu

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lubfi darniny nie nadajacej sie do powtérnego uzycia nalezy

stosowac:

— rowniarki,

— spycharki,

—  przystosowane do tego celu koparki,

— topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robot
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,



— koparki, fadowarki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajac zastosowania takiego
sprzetu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtérnego uzycia, nalezy stosowac:
— noze do ciecia darniny,
- fopatyiszpadle.

Sprzet uzyty do wykonania robot powinien byc¢ sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 4.

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym. Wybdr
srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnine nalezy przewozic¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtérnego zastosowania,
powinna ona by¢ transportowana w sposdb nie powodujacy uszkodzen.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow,
sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentagiji
projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na
budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego
stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac
humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robat

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa:

— powierzchnia zdjecia humusu,

— grubos¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowos¢ spryzmowania humusu,

Sprawdzenie jakosci robot polega takze na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lub/i darniny.

7. Obmiar robat
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

0Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
—  m?(metr szescienny) dla zdjecia, ztozenia, odwozu i utylizacji warstwy humusu

8. Odbior robot
0Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

0Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuie:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie prowadzonych robot,
mechaniczne i reczne zdjecie humusu/darniny,
hatdowanie zdjetego humusu w pryzmy z odwiezieniem na odktad,
pozyskanie i utrzymanie odktadu,
zatadunek i transport humusu na terenie budowy,
zatadunek i transport humusu na sktadowisko Wykonawcy,
zatadunek i transport nadmiaru humusu poza teren budowy z jego utylizacjg,
uporzadkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. Przepisy zwigzane
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.






