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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej ST sa roboty w nw. budynkach wielorodzinnych z czescig
ustugowa.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktére zostang wykonane w ramach zadania
pod nazwa "Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego”

Zakres Specyfikacji.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac remontowych a przewidzianych

Dokumentacja Projektowa.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja.
W ramach prac remontowych przewiduje sie nastepujacy zakres robot:
> Roboty murarskie:
- Zamurowanie rozkutych bruzd w scianach z cegty.
- Zamurowanie wnek podokiennych.
- Montaz nadprozy stalowych - ceownik 2xC180 o dt. 287 cm
- Obmurowanie nadproza stalowego.

- Montaz nadprozy prefabrykowanych.

Rozwiazania techniczne stanowiace podstawe do wykonania tych Robot sg
przedstawione w zadaniu "Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego”
Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z

obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST - 0 “Wymagania ogolne”.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot budowlanych.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za ich
zgodnosc¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami

Inspektora Nadzoru.
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Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacja umowy.

1.3.1. Dokumentacja.

Prace remontowe prowadzi¢ wedtug zalecen zawartych w zadaniu:
"Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego
Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.3.2. Ochrona przeciwpozarowa.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.3.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.3.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.3.5. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.3.6. Ogrodzenia.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.3.7. Zabezpieczenie interesdw osob trzecich.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.
2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.
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2.3. Transport materiatow.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogélne”.
2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Cegta petna klasy 15 wg PN-75/B-12001 lub réwnowazna

- wymiary cegly - 6,5 x 12 x 25 cm;

- masa 4,0 - 4,5 kg,

- dopuszczalna ilo$¢ cegiet potowkowych, peknietych do 10% ilosci cegiet badanych
- nasigkliwosc nie powinna by¢ wieksza od 16%

- wytrzymatos¢ na sciskanie 15 MPa - odpornos¢ na dziatanie mrozu jak dla cegty
klasy 10 MPa,

- odpornosc na uderzenie powinna byc¢ taka, aby cegta upuszczona z wysokosci 1,5
m na inne cegty nie rozpada sie na kawatki: moze natomiast wystapic
wyszczerbienie lub jej pekniecie. 1los¢ cegiet nie spetniajacych powyzszego
wymagania nie powinna byc wieksza niz:

- 2 na 15 sprawdzonych cegiet;

- 3 na 25 sprawdzonych cegiet ,

- 5 na 40 sprawdzonych cegiet;

- Krawedzie - gtadkie;

2.4.2. Zaprawa murarska.

Zaprawa murarska powinna odpowiada¢ wymaganiom AT - 15 2795/2001.

2.4.3. Nadproza prefabrykowane typu L19.

Wg wymagan Dokumentacji Projektowej.

3. SPRZET
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.
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5. WYKONANIE ROBOT

1.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z umowa oraz za

jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodnosé z

Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

13.

12.  Wykonanie Robot murowych.

Elementy murowe z cegty nalezy wykonywac z zachowaniem prawidtowego
wiazania i grubosci spoin;

Przed utozeniem bloczkow na murze nalezy je obficie zwilzy¢ woda, aby cegta
nie odciggata wody z zaprawy;

Elementy murowe z cegty petnej wykonywac na zaprawie

murarskiej

Montaz nadprozy.

Minimalna dtugosc oparcia prefabrykowanych belek nadprozowych powinna
wynosi¢ 9 cm z kazdej strony.

Konce belek stalowych lub zelbetowych monolitycznych powinny opierac sie na
dtugosci ok. 1,5 ich wysokosci.

Nadproza z betonu komorkowego nalezy uktadac¢ na zaprawie cem. - wap.

marki 3 opierajac je minimum 9 cm z kazdej strony.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 0golne zasady kontroli jakosci.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci materiatow i wyrobdw.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady Przedmiaru Robot.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.
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Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1 m3

wykonanego muru.

7.2. Ogodlne zasady Obmiaru Robot.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.
8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbior koncowy.

Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

8.4. Odbior robét murowych.

v Odbioér rob6t murowych powinien odbywac sie przed wykonaniem tynkow i
innych robét wykonczeniowych.

v Mury i elementy z bloczkow betonu komérkowego powinny by¢ wykonane
zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wymaganiami aktualnych norm, instrukcji
oraz warunkéw technicznych.

v Najwieksze dopuszczalne odchytki dla elementow murowych (Sciany spoinowane)
powinny odpowiada¢ wymaganiom jak nizej:

» Zwichrowania i skrzywienia powierzchni murow:

- Na dtugosci 1 m - 3 mm;
- Na catej powierzchni Sciany pomieszczenia - 10 mm;
* Odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi:
- Na wysokosci 1 m - 3 mm;
- Na wysokosci 1 kondygnacji - 6 mm;
- Na catej wysokosci $ciany - 20 mm;
e Odchylenia od kierunku poziomego gornej powierzchni kazdej warstwy muru:

- Nadtugosci 1 m - 1 mm;

25



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST —02. ROBOTY MUROWE

- Na catej dtugosci budynku - 15 mm;

* Odchylenia od kierunku poziomego goérnej powierzchni ostatniej warstwy muru

pod stropem:
- Nadtugosci 1 m - 1 mm;

- Na catej dtugosci budynku - 10 mm;

*  Odchylenia wymiaréw otworow w swietle osciezy dla otworéw o wymiarach:

- Do 100 cm: szerokosc + 6, - 3 mm;
wysokos¢ + 15, - 10 mm;
- Powyzej 100 cm: szerokos¢ + 10, - 5 mm;

wysokos¢ + 15, - 10 mm;

v’ Sprawdzenie jakosci cegiet, pustakdw nalezy przeprowadzac posrednio na

podstawie zapisow w Dzienniku Budowy i innych dokumentéw stwierdzajacych

zgodnos¢ cech uzytych materiatow z wymaganiami Dokumentacji Technicznej,

niniejszej ST.

v Odbioér przewodow kominowych polega na sprawdzeniu:

v' Droznosci przewodow, prawidtowosci przebiegu przewodow, ksztattu i wymiarow

zewnetrznych, wypetnienia spoin i gtadkosci Scian wewnetrznych przewodu.

v’ Szczelnosci przewodow, prawidtowosci wykonania otworow, sposobow wykonania

wylotow przewodow.

8.5. Odbior nadprozy.

v' Rodzaj i typ nadprozy na zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa.

v’ Sprawdzi¢ dtugosci oparcia belek.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST - 0 ,,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

"Projekt budowlany remontu lokalu mieszkalnego" Dokumenty zwigzane.

v" Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom | ,,

Budownictwo Ogélne "
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v' Aprobaty techniczne ITB:
- AT - 15 - 2700/2001
- AT - 15 - 2795/2001

v Zalecane normy:

Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy
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