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SPECYFIKACIE TEC}H‘HCZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D —00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techmicanej (ST) sq wspédlne wymagania ogdlne
dotyczace wylconania i odbioru robt drogowych dla zadania: Przebudowy nmwierzchni
drég pminnych. - o

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikagje technicma stanowi obowigzujges podstawg jako dolmment
przetargowy i kontrakiowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionyeh w pkt.1.1.
1.3. Zakres robit ohjetych ST :
Ustalenia zawarte W niniejszej specyfikacii obejmujg wymagania ogdine, wspdlne
dla robét objgtych nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi.

D-01.01.01 ° Odtworzenie punkiow wysokoSciowych

. D-01.02.04 Rozbidrka elementdw drog i przepustow

D-01.02.02  Zdjecie warstw humusu

D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymngania ogdlne

D-02.01.01  Wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych

D-04.08.01 Wyrdwnanie podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaitowego

D-06.03.01  Scinanie i uzupelienie poboczy

1.4. Okreflenia podstawowe

Uiyte w ST wymienione ponize] elaeélenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowincy calosc
techniczno-uzyticows (droga) albo jego czedé stanowigen odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obielt mostowy, korpus ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy fezdni lub edsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi Twigzanymi z prawadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi Stronami, opatzony pieczecig
organu wydajgcepo, wydany zgodnie z obowiazujgcymi przepisami, stanowigcy urzgdowy
dokument przebiegu robét budowlanych, shuzzcy do notowania zdarzen 1 okolicmosci

zachodzaeych w toke wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiordw robot,
przekazywania poleced | innej lorespondencii technicznej pomigdzy InZynieremy/
Kierownikiem projelen, Wykonawca i projeldantem.

1.4.5. Inzynieriierownik projeltu — osoba wymieniona w danych kontwrakiowych
{wyznaczona przez Zamawisjgoego, O ktére] wyznaczeniv painformowany  jest
Wylconawca), edpowiedzialna +a nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.



1.4.6. Jezdnia - czgsc !camni'-dmgi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4%7. Yierownik budowy - osoha wyznaczona przez Wykonawce, upaweiniona do
kierowania robotami | do wystepowenia w jego imieniu w sprawach realizacii kontraktu.
1.4.8. Korona drogi - jezdnia {jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
EWaryjnegoe postoju i pasami dzielgeym i jezdnie.

1.4.8. Konstrukecjn nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposabem ich
polgczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp Jub ta czgé¢ wykopu, letéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rawaw.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrulecji nawierzehni.

1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Ingyniern/Kierownika projelctr zeszyt z
ponumerowanymi stonami, siuzacy do wpisywanin przez Wykonawcg obmiaru
dolorywanyeh robit w formic wyliczes, szldcéw i ew. dodatkowych zigcznikdw. Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegajn potwierdzenit przez Inzyniera/Kierownila projeldu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badeweze, zaalceptowane przez
Zamawiajacego, mitzbedne do przeprowadzenia wszelkich badafl i prob zwigzanych z
ocena jakogci materjaléw oraz robét.

1.4.14. Materialy - wazellkie tworzywa niezbgdne do wylkonania robdt, zpodne z
dokumentacjy projekiows i specyfikaciami technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera/
Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia, - warstwa lub zespét warstw shizgeych do przejmowania i
rozkladania obciazed od ruchu na podloZe gruntowe i zapewnigjgcych dogodne warunki dla

rucha.

2) Warstwa jcieralna - poma warstwa nawierzchni poddana bezpodrednio oddzislywaniu
ruchu i czynnikdéw atinosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca sig migdzy warstwg Scieralng a podbudows,
zapewniajgca lepsze rozlozenie naprgzeti w nawierzchni i przekazywanie ich pa
podbudows.

c) Warstwa wyréwnawcza - warsiwa shizgea do wyrdwnania merdwnolci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d} Podbudowa - dalna czgsé nawierzehni stuzgea do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sldadaé sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze. '

e) Podbudowa zagadnicza - goma czedé podbudowy spelniajgea funkcje nodne w
konstrukeji nawierzchai. Moze ona skdadac sig z jednej lub dwach warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgéé podbudowy spetniajgea, obok funkeji nosnych,
funkcje zabezpieczeniz nawierzchni przed dzizlaniem wody, mrozu i przemikaniem
czgstek podioza. Moze zawieraé warstwg mrozoochronna, odsgczajaca lub odeinajgea.

g) Warstwa mrozoochrofna - warstwa, kitrej pidwnym zadaniem  jest ochrona
nawierzehni przed skutkami dziatania mroz.

h) Warstwa odcinajjca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgee powyze).

) Warstwa odsaezajca ~ warstwa stuzgea do odprowedzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszezyinie pionowego

przekroju w osi drogi Jub obiekin mostowego.

1.4,17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowsna i odpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na olaes budowy.

1.4.18. Qdpowiedaia (bliska) zgodnoéd ~ zgodnosé wykonywanych robdt z dopuszezonymi

tolerancjami, a jesli preedziat tolerancii nie zostal oloreslony -z przeciemymi tolerancjami,

prayimowenymi zwyczajowo dla danego rodzajn robat budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do

umieszezania w mim drogi i zwigzenych z nig urzpdzef oraz drzew 1 krzewdw. Pas

drogowy moze rowniez obejmowat teren przewidzieny do rozbudowy drogi i budowy
urzgdzen chroniacych [udz § Sredowisko przed ueigzliwoéciami powodowanymi przez ruch
na drodze.



1.4,20. Pohocze - czgsé korony drogi przeznaczona do chwilowego postejn pojazddw,
umieszczenia urzadzen organizacii i bezpieczedstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca
jednaczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.21. Podloze nawierzehni ~ grunt rodzimy Jub nasypowy, lezacy ped rawierzehnig do
glebokodel przemarzania.

1.4.22. Podloze ulepszone nawierzchni - pérna warstwa podioza, fezges bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu wmozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.,

1.4.23. Polecenic Inzyniera/lierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgee sposobu
realizacji robét lub innych spraw zwiszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna fub fizyczna bedgca autorem dolumentaci

projeldowe;.
1.4.25. Przedmiar robdt — wykaz robdt z podaniem ich ilosci
1.4.26. Przedsigwziccie budowlane - kompleksowa reslizacja nowego poljczenia

drogowego lub caikowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometryeznych
trasy w planie i przekraju pedhuznym) istnigjacego polgezenia.
1.4.27. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przemmaczonz do

“przeprowadzenin cieku, szlaln wedréwek zwierzst dziko Zyjaeych Tub  urzadzed

technicznych przez korpus drogowy.
1.4.28. Przetargowa dolumentacja projektowa - czgsé dokumentacji projektowej, kiéra
wskazuje lolalizacje, charaltterystyke i wymiary obieldu bedgeego przedmiotem robdt.
1.4.29. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywricenie pierwotnych
funkeji terenom naruszonym w czasie realizagji zadania budowlanego. ‘
1.4.30, Szerokost uzytkowa obieliu - szerokosé jezdni (nawierzchni} przezmaczone dla
poszezegdlnych rodzajéw ruchu oraz szerokodé chodnikéw mierzona w Swietle porgozy
mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni delem oddzielajgce] ruch kolowy od
ruchu pieszego.
1.4.31. Teren budowy - teren udostgpmiony przez Zamawiajgeego dla wykonaniz na nim
robét oraz inne miegjsca wymisnione w kontrakeie jako tworzgee czedc terenu budowy.
1.4.32. Zadanic budowlane - cze$é przedsiewziecia budowlancgo, stanowigca odrebng
caloé konstrukeyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pehienia funkeji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegad pa wykonywanin robdt zwigzanych z
budowa, modemizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej Iub jej
elementu.
1.5. Ogdlne wymaganin dotyczice robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonywanych robét, bezpieczenstwo

wszelkich szynnoéei na terenic budowy, metody ugyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z
dokumentacja projelitows, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projekhi,

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgey w terminie oloeslonym w dokumentach kontraldowych preckaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystldmi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Iokalizacje i wspGlrzedne punktaw gidwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekiowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawey spoczywa odpowicdzialnodc za ochrong przekazanych mu
punictdw pomisrowych do chwill odbiors ostatecznego robdt, Uszkodzone lub zniszezone
znaki geodezyjne Wylonawea odiworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentagja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierat rysunki, obliczenia i dokumenty,
zpodne z wykazem podanym w szezegdlowych warunkach nmowy.

W razie koniecznoéci na polecenie Inzyniera/iierownika projelcu — Wykonawea opracuje
w ramach ceny kontraldtowej dolcumentacje techniczng uzupelniajges.
1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjs projektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dolumenty przekazane

Wykonawey przez Inzyniern/Kierownika projekin stanowig czgsé umowy, & wymagania



olreslone w chofby jedmym z nich sa obowiazujace dla Wykonawey tak jalchy zawarte
byly w calej dolumentacji.

Wykonawea nie moze wykorzystywaé bledéw Iub  opuszrczen
w dokumentach kontraldowych, a o ich wyloyciu winien natychmiast powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu, kidry podejmie decyzje o wprowndzeniu odpowiednich
zmian i poprawek. _

W przypadkuy rozhieimodci, wymiary podane na piSmie sa waimiejsze od
wymiardw okreélonych na podstawie odezytu ze skali rysunlo.

Wszystkie wyltonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacia
projeltows i S5T.

Dane okreglone w dokumentacji projektowe] i w 88T bedg uweiane za wartodci
docelowe, od kidrych dopuszezalne sg odchylenia w ramach okredlonego przedziahu
tolerancii. Cechy materialéw i elementdw budowli muszq wykezywaé zgodnoié z
olreslonymi wymaganiami, a rozyzuty tych cech nie moga przeloaczaé dopuszezalnego
przedzisiu tolerancii,

W przypadlou, gdy materialy jub roboty nie beda w pelni zgedne z dolumentaciy
projektown lub SST i wplynie to na niezadowalajgcg jakosd elementn budowli, to takie
materialy Zostang zasigpione innymi, & elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszit Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a} Roboty modernizacyjnef przebudowa i remontowe {,,pod ruchem™)

‘Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania mchi pubficznego oraz utrzymania
istniejacych obielidw (jezdnie, Seiezld rowerowe, ciggi piesze, mali drogowe, barery
ochromne, urzqdzenia cdwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
lontraktu, az do zakorficzenia i odbicru ostatecznega robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownilowi
projekiu do zatwierdzenia, vzgodniony z odpowiednim zerzpdem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projelt orgenizacji ruchu i zabezpieczenia robit w olaesie trwania
budowy. W znleimosci od patrzeb i postepu robdt projekt organizacii ruchu pawinien hyc
na biezgee akmalizowany przez Wrylonaweg, Kaida zmiana, w stesunku do
zatwierdzonego projeltu  organizacjii muchu, wymaga kaidorazowo ponownego
zatwierdzenia projeldu.

W czasie wykonywania robGt Wylkonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zahezpleczajgce talie jak: zapory, Swiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposéb berpieczenstwo pojazdéw i
pieszych.
Wrykonawca zapewni stale werunki widocznodci w dzief | w nocy tych zapor i
znakdéw, dla kidrych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystlde znald, zapory i inme urzidzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane
przez InZzyniera/Kierownika projelciu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonaweca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposGb uzgodniony z Inzynierem/ICierowniliem projektu oraz przez
umieszezenie, w migjscach i ilosciach olaeslonych przez Inzyniera/iGerownika projekiu,
tablic informacyjnych, ktérych weié bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu, Tablice informacyjne bedy ubzymywane przez Wykonawee w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje
sig, ze jest wigczony w ceng kontraktows.

b) Reboty o charalderze inwestycyjnym

‘Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia terent budowy w olaresie trwania
realizacji kontraktu a2 do zakosiczenia i odbioru ostateczmepgo robat.

“Wylconawea dostarczy, zainstaluje I bedzie utrzymywad iymczasowe urzgdzenia
zahezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgeze, oswietlenie, sygaaly i zneki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne érodki niezbgdne do ochrony robdt, wygody spolecznodei i inmych.

W micjscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi
lub wyraznie oznalaje teren budowy, w sposdb uzgodniony z InZynierem/Kierownikiem
projektu,
Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji rob6t, Wykonawcz odpowiednic oznekuje w 5poséb
nzgodniony z Inzynierem/Iderownikiem projelc.



Falt przystepienia do robt Wylkonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposéh uzgodniony z Ingynierem/Kierownikicm projeliw oraz przez
umieszczenie, w migjscach i flofciach olreslonych przez Inzyniera/Kierownika projelcu,
tablic informacyjnych, ktérych ireéé bedzie zatwierdzona przez InZyniera/Kierownila
projektu, Tablice informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonaweg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenin terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje
sie, 7e jest wiaczony w ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowné w czesie prowadzenia robét wszetkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W olgesie trwania budowy { wykanczania robst Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wylopy w sianie bez wody stojace,

b} podejmowaé wszellde uzasadnione krokd majace na celu stosowanie sig do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony érodowiska na terenie i wolkdl terenu budowy oraz bgdzie
unikaé uszlkodzed lub uciatliwodei dla oséb lub débr publicznych i innych, a
wynikajgeych 2 nadmiemego halasn, wibragji, zanieczyszezenin lub innych przyczyn
powstelych w nestgpstwie jego spesobu dzinfania.

Stosujac sig do tych wymagad bedzie mia} szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztattw, magazyndw, sidadowisl, ukopéw i drog dojezdowych,

2) Srodldi ostroznogei i zabezpicczenin przed:

a) zanieczyszczemiem zbiomikéw i ciekdw wodnych pylami Iub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powictrza pylami i gazami,

c) mazliwoscia powstania pozavn.

1.5.6. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawea bedzie przestrzegac przepisy ochrony puzeciwpozarowej.

Wykonawea bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawic odpowiednich
przepiséw sprawny sprzet przeciwpoZarowy, na fercole baz produkcyinych, w
pomieszezeniach biurowych, mieszlalnych, magazynach oraz w maszynach pojazdach.

Materiaty fatwopalne beds skdadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedwzie odpowiedzialny za wszelkie straly spowodowane pozarem
wywaolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Qchrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawea odpowiadz za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenin
podziemne, takie jak rurociggl, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlndcicielami  tych urzadzedt potwierdzenie informacii dostarczonyeh mu  przez
Zamawiajgeego w ramach planu ich fokalizacii. Wylkonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tyeh instalacji | urzqdzen w czasie trwania budowy.

Wykanawea zobowipzany jest umiefcié w sweim harmonogramie rezerwg
ezasowg dla wszelkiego rodzaju robdt, itére majg byé wykonane w zakresie przefozenia
instalacii i urzadzei podziemnych na terenie badowy i powiadomié InZynicra/Kierownika
projeldu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadicowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projekiu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspilpracowal dostarczajae wszelldej
pomocy potrzebne] przy dokonywanin napraw. Wykonawea bedzie odpowiadaé za
wazelkie spowodowane przez jego dziatania uszicodzenin instalacii na powierzehni ziemi i
urzgdzen  podziemnych  wylazanych w  dolumentach dostarczonych mu  przez
Zamawigjgcego.

Jezeli teren budowy pizylega do terendw z zabudows mieszkaniows, Wykonawca
bedre realizowaé roboty w sposéh powodujacy minimaine niedogednogei  dla
mieszlaicow. Wykonawea odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzizlalnodein.

Inzynier/Kiesownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich
umeowach zawartyeh pomiedzy Wykonaweg a wiladcicielami, nieruchomosci i dotyczgeych
koszystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednalkde, ani Infynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w talie porozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.



1.5.8. Ograniczenie obeigzer osi pojazdéw
Wykonawea bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczen nacislkéw osi na
drogach publicanych przy transporcie materiatow i wyposaZenia na i z terenu robdt.

1.5.9. Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podezas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenistwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawen ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal
pracy w warnnkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajgcych
odpowiednich wymagui sanitarnych.

Whylonawea zapewni i bedzie utrzymywat wszellde urzgdzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia  zdrowia oséb zatrudnienych
na budowie oraz dla zmpewnienia bezpieczefstwa publicanego.

Wszelkie koszly zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych poWyZej nie
podlegajy odrgbnej zaplacie i 53 uwzglednione w cenie leontraktowej.

1.5.10. Ochrong i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i

urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia

zaltoficzenia robit przez Inzyniera/Kierownika projeldu.

Wykonawea bedzie ubzymywaé roboly do  czasu cdbior:  ostatecznepgo.
Utrzymanie powinao byé prowadzone w taki sposdb, aby budowls drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbiom ostatecznego.

Jedli Wykonawea w jokimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/lierownika projektu powinien rozpoezad roboty utrzymaniowe nie poZniej niz w
24 godziny po otrzymanin tego poleceniz
1.5.11, Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wylconawca zobowigzeny jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy I wytyczoe, ktore s3 w jakdkolwiek
sposib zwigzane z wykenywanymi robolami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przesirzegenie tych postanowiert podczas prowadzenia robot.

Wykonawes bedzie przestrzegaé praw  pateniowych i bedrie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagai pirawnych odnoénie zmakéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetn, materialéw lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposdb ciagly bedze
informowaé Infyniera/lierownika projektv o swaich dziataniach, przedstawiajae kopie
zezwolet i inne odnoéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowanis, obcigzenia i
wydatli wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwick praw patentowych polryje
Wykonawea, z wyjatiiem przypadidw, kiedy talde naruszenie wyniknie z wykonania
projelctu fub specyfikacji dostarczong] przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.12. Réwnowasmoéé norm i zbiordw przepisdw prawnych

Gdziekolwick w dokumentach koniraktowych powolane sg konkrstne nommy i
przepisy, kidre spelaiaé maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiszywaé postanowienia najnowszege wydania lub paprawionzge
wydania powolanych norm i przepisow o ile w wartnkach kontraltu nie postanowicno
inaczej. W przypadiu gdy powolane normy i przepisy sg paistwowe lub odnesza sig do
konkremego kraju lub regionu, moga byé rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod
warunldem ich sprawdzenia | pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Réinice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg byé dokladnie opisane przez Wylkonawee { przediozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.5.13. Wykopaliska

Wazelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartofciowe, budowle oraz inne
pozostaloéei o znaczeniu geologicznym lub archenlogicznym odlayte na terenie budowy
beds uwazane za whasnoéé Zamawiajacego. Wylconewca zobowigzany jest powiadomic
Inzymiera/Kierownika projelc i postepowaé zgodnie z jego poleceniomi. Jezeli w wyniku
tych polfeceri Wykonawca poniesie koszty iflub wystapia opdZnienia w rabotach, Inzynier/



Kierawnik projektu po uzgodnieniv z Zamawiaiacym i Wylconawcea ustali wydluzenie
czasu wykonenia robét iftub wyseko§é kwoty, o kiora nalezy zwigkszy€ cens kontraldowa,

1.6. Zaplecze Zomawiajgcego

Wykonawca zobowinzany jest zabezpleczyé Zameawiajgcemu, pomseszozenia
biurowe, sprzet, transport oraz inne Wrzadzenia towarzyszace, zgpedanie z ustaleniami

wynikajgcymi z umawy.
2. MATERIALY
2.1. Zridla uzyskania materialéw

Co najmuigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jaldchkolwiek
materialéw przezmaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Iniynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegdlowe informacie dotyczace proponowanego Zrddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednis
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zstwierdzenie partii materiztow z danego #rddla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego Zrodia vzyskaja zatwierdzenie,

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenin badai w celu wykazania, Ze
materialy uzyslane z dopuszczopego Zrodla w sposob ciggly spelniaja wymagania ST w
ezasie realizacji robot,

2.2, Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wylkonawea odpowiatdn za nzyskanie pozwoled od wiadcicieli i odnosnych wladz
na pozyskanie materialéw ze 7rodel micjscowych wljczajac w to Zrodia wslazane przez
Zamawiajgcego 1 jest zobowizzany dostarczyé Inzynierowi/Kierownikowi projelctu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem elisploatacji Zrddia.

Wykonawea prredstawi Inzynierowi/lerownikowi projektu do zatwierdzenia
dolmmentacig znwierajzca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metods wydobycia i selekcji, uwzgledninjge ektualne decyzje o eksploatacii,
organ6w administracji paistwoive] 1 samorzgdowej.

Wykonawea ponosi odpowiedzinlnosé za spelnienie wymagad ilosciowych i
Jjakosciowych materialow pochodzaeych ze Zrédet miejscowych.

Wykonawea ponosi wszystkie koszty, z tytuhu wydobycia materiaiow, dzierzawy i
inne jaldie okazg sig potrzebne w zwigzlon z dostarczeniem materialow do robit.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopéw i migjsc pozyskania
materialéw miejscowych beda foomowane w haldy | wykorzystane przy zasypee i
rekultywacyi terenu po ukorficzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z
innych migjsc wskazanych w dolumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub
odwiczione na odkdad odpowiednio do wymagan umowy lub  wskazad
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawce nie bedzie prowndzié zadnych wykopéw w obrebie terenuy bodowy
poza tymi, ktdre zostaly wyszczegtlnione w dalumentach umowy, chyba, e uzyska na to
pisemng zgode Inzyniera/Kierownila projelcu.

Eksploatacia Zrédel materdaléw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgeymi na danym cbszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajjce wymaganiom

Materialy nie odpowindrjgce wymaganiom zostang przez Wykonawee wywiezione
Z terenu budowy 1 zloZzone w migjscn wekazanym przez Inzyniera/iierownika projelchu.
Jeslt InzynierJCierownilt projektuy zezwoli Wylonawey na wiycie tych materialéw do
innych robét, niz te dlp kidrych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Ingyniera/Kierownika projelctn.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znzjduja sig nie zbadane i nie zankeceptowane
meterizly, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem,
usunieciem i nie zaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dolumentacja projektowa Inb ST przewidujy mozliwo$é wariantowego
zastosewania rodzaju materiall w wylonywanych robotach, Wykonawca powiadomi-
Inzyniera/lCierownika projelcu o swoim zamiarze co najmnigj 3 tygodnie przed uZzyciem



tego materiahy, albo w okresie dinzszym, jesH bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badaii wymaganych przez Inzyniera/ierownika projeltu. Wybrany i zaskceptowany
rodzaj materialn nie moze byé péinicj zmieniany bez zgody Inzyniera/Iierownika
projeki.

2.5. Przeehowywanie i sldadowanie materinlow

Wykonawea zapewni, aby tymezasowe skladowane meterialy, do czasu gdy bgda
one uzyte do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swoja Jjakose
i wiasciwoscl 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projeletu.

Miejsca czasowepo skdadowania materinléw beda zlokalizownne w obrgbie terenu
budowy W migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierowniliem projektu lub poza terenem
budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykenaweg i zaalkceptowanych przez

Inzyniera/Kierownika projekin.
2.6. Inspelccja wytwérni materiatow

Wytwérnie materialéw moga by¢ okresowo kentrolowane przez Inzynieral
Kierownika projekiu w celu sprawdzenia zgodnogei stosowanych metod produkeji z
wymaganiami. Probki materialéw mogg byf pobierane w celn sprawdzeniz ich
wlagciwodel. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstaws do akeeptacji okreslone] partii
materialdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projeldu bedzie przeprowadzal inspelccig
wytwomi, muszg by¢ spelnjone nastgpujgce warnnki:

a) Inzynier/Kierownik projelctu bedzie mial zapewniong wspélprace i ppmoc Wykonawey
oraz producenia materialéw w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) Inzymier/Kierownik projeltn hedzie miat wolny destep, w dowolnym czasic roboczym,
do tych czesci wytwomi, gdzie odbywa sig produkcja materfaléw przeznaczonych do
realizacji robat,

c} Jezeli produkcja odbywa sig w miejscu nie nalezgeym do Wykenawcy, Wykonawca
uzyska dia InzynieraKierownike projelitu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelecii i
badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawen jest zobowigzany do uzywania jedynie tekiego sprzgtn, kiory nie
spowoduje nielorzysinego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do
rob&t powinien byé zgodny z oferty Wykonawey i powinicn edpowiadaé ped wzgledem
typéw i ilosei wskazaniom zawartym w ST, PZ} lub projekeie organizacii rohot,
zaakceptowanym przez Inzynjera/Kierownika projelnu; w przypadku bralu wstaler w
wymienionych wyzej dolkumentach, sprzet powinien byé uzgodniony 1 zaskcepiowany
przez Inzynjera/Kierownika projelctu.

Liczba i wydajnost sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zpodnie z zasadami chkreslonymi w dokumentacji projeldowej, ST i wskazeniach InZyniera/
Kierownika projekiu.

Sprzgt bedysy wirsnodcia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowoéci do pracy. Powinien byé zgodny z normami
ochroay érodowiska i przepisami dotyczacymi jego uZytkowania.

Wykonawcn dostarczy InzynierowilKierownikowi projeliu kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badaf clkresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami,

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniad
sprzet niesprawny.

Jezeli dolumentacja projektowa lub ST przewidujs moZliwosé warjantowepo
uzycia sprzgin przy wykonywanych robotach, Wykenawca powiadomi InZyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akeepiacjg przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzgt, po akeeptacii Inzynjers/Kierownika prajekau, nie moze byé
pd#niej zmieniany bez jego zgody-

Jakikolwiel spregt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujjee zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projeldu zdyskwalifikowane i nie

dopuszozone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzeny do stosowania jedynie takich érodkéw transporty,
laére nie wplyng nickorzystnie na jekest wykonywanych robdt i wlaieiwosed
przewozonych matetialdw.,

Liezba érodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robéi zgodnie z
zasadami olaeslonymi w dokumentacii projeltowej, ST i wskazaninch Inzyniera/
Kierownika projeln, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg speliaé wymagania dotyczace
przepiséw muchu drogowego w odniesienin do dopuszezalnych naciskéw na of i innych
parametréw technicznych. Srodki transporiu nie spelniajgce tych warmnnkéw mogg byé
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projelctu, pod warunkiem przywrécenia stam
pierwoinego usytkowanych odcinkdw drdg na koszt Wylkonawcy.

Wykonawea bedzie usuwaé na  biezgco, na wiasny  kaoszt, wszellje
zanicczyszezenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialey za prowadzenie robdt zzodnie z warunlkami
umawy ofaz za jakoéé zastosowanych materialdw i wykonywanych robst, za ich zgodnodd
z dokumentacjg projektows, wymaganiami ST, PZI, projektem organizacji robdt oraz
poleceniami Inzyniera/Kierownika projelktn.

Wykonawea jest adpowiedzialny za stosowane matody wykanywania robdt.

Wykonawea jest odpowiedzialny ze dokladne wytyczenie w planie i wyznatzenie
wysokoscl wszystlkdch elementdw robdt zgodnie z wymiarami { rzgdnymi olreflonymi w
dokumentacji projeltowej lub przekazonymi na piSmie przez Infyniera/Kierownila
projektu.
Bledy popeinione przez Wykonawceg w wytyczeniu i wyznaczaniu rohgt zostang,
usuniete przez Wykonawcg na wlasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany blad okaze sig
skutkiem bigdu zawartegp w danych dostarczonych Wykonawey na pimie przez Inzyniera/
IGerownika projelktu.

Sprawdzenic wytyczenja robot Jub wyrnaczenin wysokosci przez Inyniera/
Kierownika projelc nie zwalnia Wykonawey od odpowiedzialnodei za jch dokladnod,

Decyzie Inzyniera/Kierownika projeliu dotycrgee akeeptacii lub odrencenia
materiatéw i elementdw robot bedy oparie na wymaganiach olreslonyoh w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takée w normach i wytycenych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badari materialow i
rabot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produksii i przy badaniach materiatéw, wyniki
badafi naukowych oraz inne ezynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projelty powinny byé wykonywone przez
Wykonawce w czasie oloreflonym przez Ingyniera/Kierownika projekty, pod grozha
zatrzymania robot. Skutld finansowe z tego tytulu poniesis Wylonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakesci

Wylonawea jest zobowigzany opracowaé i przedstawié do akeeptacji Inzyniera/
Kierownika projekty program zapewnienin jakodei. W programie zapewnienia jakoici
Wykonawea powinien okreslié, zamierzony sposdb wykonywania robét, mozliwosc
techniczne, kadrowe i plan organizacii robdt gwarantujacy wykonanie robét zgodnie z
dolaumentacjg projeltows, ST.

Program zapewnienia jaladei powinien zawierad:

a) czgsé opting opisujgea:

— organizacjg wykonania robdt, w tym terminy i spos6b prowndzenia robat,

—~ organizagje ruchu na budowie wraz 2z oznakowaniem rohét,

~ sposdb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespolaw roboczyceh, ich lowalifikacje i preygotowsanie prakiycane,

- wykeaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$é i lerminowosé  wykonania

poszezegdlnych elementdw robst,

— proponowany system kontrol jakosci robot



— wyposazenie w sprzel i urzqdzenia do pomiarow § kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub Izboratorium, ktdremu Wykenowea zamierza zlecié prowadzenie
badas),

— sposoh oraz forme gromadzenia wynikéw badait a talcie proponowany sposah i
forme przekazywania tych informacii Inzynierowi/ICierownikowi projektu;

b) czeét szezegdtowa opisujaeg dia lkazdego asortymentu rabét:

— wykaz maszyn i wrzgdzen stosowanych npa budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowanin i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilof¢ Srodkéw transportu oraz urzgdzed do magazynowania i
zaladunl materialdw, spoiw, lepiszezy, kruszyw ifp.,

— sposab zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utraty ich wlasciwoedei w
czasie transportu,

— spostb i procedurg pomiaréw i badai (rodzaj i czgstotliwods, pobieranie
probek, legalizacia i sprawdzanie urzadzed, itp.) prowadzonych podezas
dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wylonywsnia poszczegélrych
elementdw robdt,

— sposéb postgpowaniz z materinfami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymageniom.

6.2, Zasady kontroli jakofci robét

Celem koniroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osingnac zaloZong jakosc robdt.

Wykonawea jest edpowiedzialny = peing kontrolg robdt i jakesci materiatdw.
Wykonawea zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzgt, zmopatrzenie i wszystkie urzqdzenin niezbgdne do pobierania prébele i badan
materialdéw oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inynier/Kierownik projektn moze
zezadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badai w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawea bedzie przeprowadzeé pomiary i badania materialéw oraz robdt z
czestotliwodcia zapewniajgea stwierdzenie, #e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
rawartymi w dolcumentacii projeltowe; i 8T

Minimelne wymagania co do zakresu badaii i ich czgstotliwnst s okredlone w ST,
normach i wytyeznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreSlone, Inzynier/
Kierownik projeltn ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kicrownikowi projektu  §windectwn, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posindajg waing legalizacjs, zostaly
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajz wymaganiom norm okreslajacych procedury
badas.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé dostep do pomieszezen laboratoryjmych,
w celu ich inspelji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkelwiek niedociagnigciach dotyczacych uregdzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia lahoratodium, procy personelu lub metod badawezych. Jezeli niedociagniceia
te bedg tak powazie, ze mogg wphmnaé ujemnie na wyniki badad, Inzynier/Iierownik
projekty natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialéw i dopusci je do ugycia
dopiero wiedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang wsunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystlie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow

ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prabel

Probki bedy pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystyczmych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji
moga byé z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badai.

Inzynier/Kierawnik projektu bedzie misé zapewniong modiwoié udzinhi w
pobieraniu prabel.

Pojemniki do pobierania probek bgdg dostarczone przez Wykonawee i
zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce



do badas wylconywanych przez Inzyniera/Kierownik projekte beda odpowiednio opisane i
oznalowane, w sposoh zaskceptowany przez Inzyniera/Iierownika projekeu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projelin Wykonawea bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badmnia tych materialéw, laére budzq watpliwoscl co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonaweg usunigte Jub ulepszone z wlamej
woli. Koszty tych dodatkowych badad pokrywa Wykonawea tylke w przypadiu
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadio lkoszty te pokrywa Zamawizjgey.

6.4. Badania i pomiary

‘Wszystlde badania i pomiary beds przeprowadzone zgodnie z wymaganismi norm.
W przypadlu, gdy normy nie obejmujg jakisgokelwiek badania wymaganego w ST,
stosowné mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projelc. -

Przed przystipieniem do pomiaréw lub badai, Wykenawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projeldu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru Jub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawea przedstawi na piémie ich wyniki do akeeptacii Inzyniera/
Kierownika projektu.
6.5. Raporty z badasi

Wykonawca begdze preekazywaé Inzynierowd/Kierownikowi projektn lkaopie
raportéw z wynikami bodart jak najszybciej, nie péZniej jednak niz w terminie okreslonym
w programie zapewnjenia jukosci.

Wiynili badan (kopie) bedy przekazywane Inzynierowi/kierownikowi projektu na
formularzach wedlng dostarczonege przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/IGerownilia projelto

Intynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dolkonywania kontroli, pobierania
prabek i badenia moterialéw w migjscu jch wytwarzania/pozyskiwenia, a Wykonawea i
producent materialéw powinien ndzielic mu niezbgdnej pomacy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokenujge weryfikacli systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawee, poprzez migdzy innymi swoje badanis, bgdzie oceniad
zgodnodé materialéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynildw wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawee,

Inzynier/iGerownik projelcu powinien pobieraé pribki materialéw i prowadzié
badania niezalefnie od Wykonawey, no sw6j koszi. Jezeli wyniki tych badan wylaza, Ze
raporty Wylconawcy s3 niewiarygodne, to Inzynier/Kierawnik projektu oprze sig wylqeznic
na wiasnych badaniach przy ocenie zpodnoSel moterigléw i robdt z dokumentacjp
projelitown i ST. Mote réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonaweg, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badad niezalesmemwu laboratorium. W taldm przypadku
calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badari i pobierania probek poniesione

zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfiliaty i deldaracje

Inzynier/Kierownik projektu meze dopuscié do uiycia tylko te materiely, Idore
posiadajg:

1. certyfikat ne znak bezpieczefistwa wykazujgey, #e zapewniono zgodnodc z kryteriami
techniczoymi okreglonymi na podstawie Polskich Norm, aprobst technicznych oz
wiasciwych przepisdw i dokumentow technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnodei 2:

— Polskg Normg iub

— _aprobaty techniczng, w przypadlu wyrobdw, dia kidrych nie ustanowiono

Palskiej Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacjg okreslong w ple 1
1 ktére spelniaja wymogi ST.

W przypadku materialéw, dla ledrych ww. dolumenty sa wymaegane przez ST,
knzda partin dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiadad ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami bada wylonanych przez niego. I(opie wynikow tych
badsri beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/lierownikowi projekiu.

Iakiekolwiek materialy, kidre nie speniajg tych wymagaii bgda odrzucone.



6.8. Dolcumenty budowy

(1) Dziernik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dolumentem prawnym obowiazujgeym
Zomawinjacego | Wykonawce w okzesie od przekazania Wykenawey terenu budowy do
kofica okresn pgwarancyjnego. Odpowiedzialnesé za prowadzenic dziennika budowy
zgodnie z obowiazujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawey.

Zapisy w dzienniku budowy beds dokenywane na biezgco i bedg dotyczyc
przebiegu robdt, stanu bezpieczedstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczef strony
budowy.
Kazdy zapis w dziennikn budowy bedzie opairzony datg jego dokonanis,
podpisem osoby, Itdra dokonala zapisy, z podanjem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
shizbowege. Zapisy bgda  czytelne, dokopane trwala technika, w  porzadku
chronologicmyin, bezpedrednio jeden pod drugim, bez przeny.

Zalyezone do dziennika budowy protokoly i inne dolmmenty bedy oznaczone
koleinym numerem zatacznika 1 opatrzone dats i podpisem Wykonawey i Iniyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naleZy wpisywaé w szozegtlnodei:

— date preekazania Wykonawey terenu budowy,

— datg przekazanin przez Zamawiajgeego doknmentacii projeldowej,

— datg uzpgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projelcty programy zapewnienia jakosci
harmonograméw robit,

— terminy rozpoczecia i zakolficzenia poszezegdlnych elementdw robdt,

przebieg robdt, trednoscel § przeszkody w ich prowadzenin, oloesy i preyezyny przerw w

robotach,

— uwagi i polecenia Infyniera/IKierowniica projeldu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powadu,

~ zgloszenia i daty odbiordw robét zanikajacych i ulegajacych zekryciu, czeSciowych
i ostatecznych odbiordw robd,

— wyjasnienia, uwagi i propozycije Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajgeych

ograniczeniom lub wymaganiom szezegdInym w zwigzl z warunkami kimatycznymi,

zgodno$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaci

projektows],

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych {(pomizrowych) dolkonywanych przed i w
trakeie wykonywania robdt,

-~ danpe dotyczgce sposobs wykonywenia zabezpieczenia robdt,

— dane dotyczace jakofel materiatdw, pobierania probek oraz wynili przeprowedzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

— wynili préb poszezegdinych elementéw budowli z podaniem, Ito je przeprowadzat,

~ inne istome informagje o przebiegu robat.

Propozycie, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennila budowy bedsg
przediozone Inzynierowi/IKierownikawi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projekin wpisane de dziennike budowy
Wylkonawea podpisuje Z zaznaczeniem ich przyjeeia lub zajeciem stanowiska

‘Wpis projekienta do dzienniks budowy obliguje Inyniers/Kierownika projektu do
ustosunlcowsnia sie. Projeldant nie jest jednak strong umowy i mie ma uprawnied do
wydawania poleced Wylonawcy robdt.

(2) Ksigzka obmiardw
Ksigika obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego

postgpu kazdego z elementdw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig w
sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosziorysie 1 wpisuje do ksiazki obmiardw.

{3} Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laborstoryjne, deldaracie zgodnosci lub  certyfikaty zgodnosci
materinféw, orzeczenia o jakosci materjalow, recepty robocze i kontrolne wyniki baden
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzpodnione] w programie zapewnienia jaleosci.
Dokumenty te stanowig zalpczniki do odbioru robdt. Winny bye udostepnione na kazde
zyczenie Inyniera/Kierawnika projektu.



(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dolumentéw budawy zalicza sig, opracz wymienionych w punldach (1) - (3)
nastepujgce dolcumenty:
) pozwalenia na realizacig zadania budowlanego,
b) protokely przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d} protokoly adbions robét,
e} protokoly z narad 1 ustalesi,
f) korespondenciz na budowie.

{5) Przechowywanie dokumentdw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na teremie budowy w miejscu

edpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie  ladregokolwiek 2z dokumentéw budowy spoweduje  jego

natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawen.
Wszellie dokumenty budowy bedy -zowsze dostgpae dla Inzyniera/Kierownila

projektu i przedstawiane do wgladu na 2yczenie Zamawizjacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiart robot

Obmiar robdt bedzie okredlaé faktyczny zalaes wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projeltows i ST, w jednostlach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dolonije Wykonawes po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/
Kierownika projelctu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminzm.

Wyniki obmiaru beds wpisane do lesigzli obmiardw.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszezenie) w ilodciach podanych w
przedmiarze robdt lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykenawcy od obowiazl
ukonczenin wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg  instrukoji
Inzyniera/Kierownika projelctu na pismie. 7

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstofcis wympegang dla
ustalonych okreséw plamo$ci na rzecz Wylkonawey lub w innym czasie olreslonym w
umowie lub tez w czasie oczeliwanym przez Wykonawceg i Infyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania iloici robdt i materialdw

Dhugosei i odleglosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi bgdg
obmierzone poziome wzdiuz linii osiowe.

Powierzchnia bedzie wyliczona jako diugesé pomnozone presz szerokost,

Jedli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajs tego inaczej, objgloei beda
wyliczone w m* jako diugosd pomnoZzona przez Sredni przekrdj.

Tlokci, kiére maja byé obmierzone wapowo, bgdgs waone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami 5T.
Roboty pomiarowe do obmiary oraz nieodzowne obliczenin bedn wykonane w sposob

zrozumiely i jednozaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtodci bedy uzupelione
odpowiednimi szkicami umieszezonymi na karcie ksigzld obmisrdw. W raze brala
miejsca szkice mogg byé dolgczone w formie oddzielnego zataeanika do lesigzld obmiarow,

Iitdrege wedr zostanie uzgadniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu,

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy
Wazystlie wzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiars robot bedg

zaakceptowane przez InFyniera/Kierownika projekiu.
Urzgdzenia i sprzet pomisrowy zostang dostarczone przez Wykonawoe. Jezeli

urzagdzenia te Jub sprzet wymapajg badad atesmujgcych to Wykonawca bedzie posiadac

waime Swiadectwa legalizagji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgdy przez Wylonaweg utrzymywane w

dobrym stanie, w calym olcresie trwania robit.



7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawea wskaze dostgpne, zalegalizowane urzadzenia wagowe zapewnizjgce
Inzynierowi/Kierownikowi projelcu prowadzenie biezgeej kontroli wymagan okzeilonych
w ST.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiary

Obmiary bgda przeprowadzone przed cagiciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadla wystgpowania divzsze] przerwy w robotach,

Obmiar rohét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zekryciu przeprowadza sig przed ich zekryciem.

8. GDBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioriw robét
W zaleimose od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegnja nastepujpeym etapom
odbioru:
&) odbiorowi robdt zanikajacych i wlegajucych zakryciu,
b) odbiorowi czgiciowemnu,
c) odbiorowi ostatecznemn,
d) odbicrowi pogwarancyjnemu.

8.2, Odbidr robét zanikajgeych i ulepajncych zakryein

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryeiu polega na finalnej ocenie ilosci i
jaledei wykonywanych robat, kidre w dalszym procesie realizacji ulegng zalayciu.

Odbidr robot zanikajaeych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonenie ewentualnych korelet i poprawek bez hamowania ogdlnego
postgpu robdi.

Odbioru robot dokomnje Inzynier/ICerownik projektu.

Gotowosé denej czeici robot do odbioru zglasza Wylonawen wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie péZniej jednak niz w ciggu 3 dui od daty
zploszenia  wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie
Inzyniera/IKierownika projekiu.

Takosé i ilod¢ robét ulegajacych zakryeiu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynildw badai laboratoryjnyel i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projekiown, ST i

uprzednimi ustaleniami.
R.3. Odbiér czesciowy

Odbitr czeéciowy polega na ocenie ilojei i jakesSci wykonanych czefei robdt
Odbioru czesciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rabot.
Odbioru rob6t dekonuje Inzynies/Kierownik projelau.

8.4, Odbidr estateczay robat

8.4.1, Zasady odbiora ostatecznego robdt

Odbiér osteteczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilogei, jakodei i wartosei,

Calkowite zakoficzenic robot oraz gotowndé do odbiorn ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiatomieniem na pismie o tym fakeje Inzyniero/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny roh6t nastapl w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projekta zakonczenia robot i
przyjecia dolamentéw, o kidrych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbiosu astatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajjcego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projelitu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokena ich oceny jaloéciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wyniléw badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosei wykonania robdt z dokumentacia projektows i

ST.



W tokn odbioru ostatecznego robdt komisja zspozna sie z realizacja ustaled
przyjetych w trakeie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryein, zwlaszeza w
zalaesie wykonania robdt uzupehiajzeych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wymaczonych robdét poprawkowych Ilub robét
nznpelniajacych w warstwie Scieralnej hub robatach wykoficzeniowych, komisja przerwic
swoje czynnosei i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadlu stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robdt w
poszezepgblnyeh asortymentach niezmacznie odbiega od wymegane] dokumentacjy
projeltowg i 8T z uwzglednieniem tolerancji | nie ma wigkszego wpiywu na cechy
eksploatacyjne obieltu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokana potracer, oceniajac
pomnigiszong wartofé wykonywanych robft w stesunlm do wymapaf przyjetych w
dekumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbiont ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorn ostatecznegnp robdt jest

protokél odbioru ostatecznege robot sporzadzony wg  wrzomn  ustalonego  przez

Zomawigjgeego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawcea jest zobowigzany przygotowaé nastepujace

dolmmenty:

I. dokumentacjg projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jedli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szezegilowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew.
uzupeniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw {oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaf i oznaczed laboratoryjnych, zgodne z ST

iew.PZI,
6. deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnodei whudowanych materialow zgodnie z

8T iew. PZ],

7. opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynilkow badad i
pomiardw zatgezonych do dokumentow odbior, wykonanych zgodnie z ST i PZ],

8. rysunki (dollumentacie} na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linji
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.} oraz protololy odbiom i
przekazania tych robdt wlascicielom urzgdzen,

9. pgeodezyjng inwentaryzacig powylkonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy =zasadnicze] powstale; w  wyniku peodezyjnei  inwentaryzacji
powykonawczej,

W przypadlu, gdy wg lomisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beds gotowe do edbiom ostatecznego, komisja w porozumienin z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbior ostatecznega robot.

Whszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub vzupelniajace bedg
zestawione wg wzonu ustalonego przez Zamawizjgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupelniajgcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
vsunigciern wad stwierdzonych przy odbicrze ostatecznym i zaistnialych w okresie
Ewarancyjnym.

Qdbibr pogwarancyjny bedzie dokonany na pedstawie oceny wizualnej obiekin z
nwzglednieniem zasad opisanych w punkeie 8.4 ,,0dbiér ostatecmy robot”.

9. PODSTAWA PEATNGSCI

9.1. Ustalenia opdlne

Podstaws platnodei jest cena jednostkowa skallmlowana przer Wykonawee za
jednastle obmiarows ustalona dla dangj pozycji kosziorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalowo podstawa platodci jest
warto$E (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycjt kosztorysu,

Cena jednosthowa lub kwota ryczaltowa pozyc)i kosztorysowe] bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnodci, wymagania i badania sldadajgce sig na jej wykonanie,
okreglone dla tej roboty w ST i w delumentacji projeliowej.



Ceny jednostkowe lub kewoty ryczalttowe robét beds ebejmowac:
- robocizng berposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  wartos¢ zuzytyeh materialdw wraz z kosztami zalupn, magazynowania, uzasadnionych
techmologicznie nermatywnych ubytleéw i transporti na teren budowy,
— wartp§t pracy sprzetu Wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty pofrednie, zysk kalloulacyjny i ryzyko,
— podatli obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostleowych nie nalezy wliczaé podatlm VAT,

9.2. Warunld umowy i wymagania ogdlne D-00.00.00

Koesezt dostosowanin sip do wymagan warunkow wmowy i wymagan ogdlnych
zawartych w D-00.00.00 obzjmuje wszystkie warnnki okreslone w ww. dolumentach, a nie
wyszczegdnione w kosziorysie.

3.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszty orpanizacji ruchu s adekwaine do zatwierdzonegn projelkin i obejmuja
ustawienia oraz lilkwidacje po wykonaiiu robdt. Wykonawca opracuje projekt organizecii
rocho na czas budowy 1 uzyska jego zatwierdzeaje. Xoszt tego opracowania oraz
ustawienie 1 utrzymanie tych znaldw ponosi wylconawea robdt drogowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlme (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdZniej-
szymi zmirnami}.

2. Zarzadzenie Ministra Infrastuktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazn i rozhidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicenych (Dz. U. Nr 14, poz. 60

Z pdZniejszymi zmianemi).



D - 01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTLP
1.1.Przedimiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyﬁ"[cm;ji technicznej (ST) s§ wymagenia dotyczace
wykonania i odbiorn robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej 1 jej punktow
wysokosciowych.
1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigznjjea podstawg stosowanej jako

dokument przetarpowy i kontraktowy przy zlecanin i realizacji rob6t na drogach
wojewadzkich.

1.3. Zalcres robét objetyeh 5T

Ustalenia zowerte w niniejszef specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umezliwiajgeymi i majgeymi ea celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy budowy chodnika.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punkiéw wysokesciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktow

wysokodciowych wechodza:
) sprawdzenic wyznaczenia sytuacyjnego i wysalosciowsge punltéw giownyeh osi trasy

i punktéw wysokodciowych,

b} uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢} wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperdw robocezych),

d) wymaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochroma ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwizigcy odszuleanie § ewenfualne odeworzenie.

1.4. Okreslenin podsiawowe

1.4.1. Punkty pléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punlty kierunkowe oraz
poczgtkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okredlenia podsiawowe sg zgodne z cbowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami.i z definicjami podanymi w. ST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne”?. ...

plet 1.4.
1.5. Wymagania dotyezace robdt

Wymaegania dotyczgee rob6t padano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.5,

2. MATERIALY
2.1. Wymagania detyczace malerialéw

Wymagania dotyczice materigldw, ich pozysldwanin i skiadowania podano
w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pld 2.

2.2. Rodzaje materialdw

Do uvirwalenia punkiéw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane
# pwatdeiem Iub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugodci okolo
0,50 metra.
Pale drewniane umieszezone poza granica robét ziemnych, w spsiedztwie punktéw
zalamania trasy, powinny mieé rednicg od 0,15 do 0,20 m i dhugost od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacii pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane érednicy od
0,05 do 0,08 m i dhugodci okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalarych w istniejzeej
nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i diugodei od 0,04 do 0,05 m.



~Swiadli” powinny mie¢ dlugost okole 0,50 m i przelad] prostokainy.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczgee sprzgin
Wymagania dotyczgee sprzgtu podano w 5T D-00.00.00 +Wympgania opblne’ pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtwaorzenia symacyjnego trasy i punktdw wysokosciowych nalezy stosowad
nastepujgcy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
dalmierze,
— tyczld,
— laty,

tadmy stalowe, szpilld.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysalcodciowych

powinien gwaraniowaé uzyskanie wymaganej doldadnodei pomiari.

4. TRANSPORT
4.1. Wymaganiz dotyczaee transporin
. Wymagania dotyczace transporte podano w ST D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy moina przewozi¢ dowolnymi srodlami
transportu.,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wylonania rebdt
Zasady wylonania robét podanc w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” plt 5.

5.2, Zasady wykonywania prac pominrowych
Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie 2 ohowigzujgeymi Instrulecjami
GUGIK {od 1 do 7).

Przed przysigpieniern do robst Wykonawee powinien przejat od Zamawiajacego

dane zawierajace lokalizacjs i wspéhzedne punktow piownych trasy oz reperdw.

W oparciu o materdaly dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia | pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegGlowego wytyczenia
robat.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgee edpowiednie
Iewalifikacje i uprawnieniz.

Wykenawen powinien natychmiast poinformewac Inzyniera o wszelkich bledach
wylkrytych w wytyczeniu punkidw gldwnych trasy i (lub) reperdw roboezych. Bledy te
powinny by¢ nsunigte na koszt Zemawiajpeegn.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dolkumentacii
projektowe] sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawon stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie raZnig sie od rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projeltowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terent w taldm
rejonie nie powinna by¢ zmieniane przed podieciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodathowe, wynikajgee z romic rzednych teremu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akeeptowane przez InZyniera, zosteng
wykonane na koszt Zamawiajgeego. Zantechanie powizdomienin InZyniera ozmacza, Ze
roboty dodatkowe w taldm przypadku obcigzy Wylkonaweg.

Wszystkie roboty, kidre bazujz na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé
rozpoczete przed zaskceptowaniem wynilcdw pomiarow przez Ingyniera.



Punicty wierzchollcowe, punldy giéwne irasy i punldy podrednie osi irasy muszg
byé =zaopatrzone w oznaczenia okreSlajace w sposob wyradnmy i jednoznaczny
charalcterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczer powinmy byé
zoalceeptowane przez Inzyniera.

‘Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystlich punlatéw pomjarowych i
ich ozmaczen w czesie trwania robdét Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawinjgcego zostang zmiszezone przez Wykomawee dwiadomie Iub  wskutek
zaniedbania, r ich odiworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang

one odiworzone na koszt Wykonawey.
‘Wszystlie pozostale prace pomiasrowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot

naleza do obowigzkéw Wykenawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punkidw glownych osi trasy i punlctéw
wysoleSciowych
Punlety wierzeholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposéb trwaly, przy uZyciu paii drewnianych lub stupkéw betenowych, a takze dowigzane
do punlttdw pomocniczych, potozonyeh poza granicy robit ziemnych.

Repery robocze nale2y zalozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem
trasy chodnila i objektow towarzyszgeych. Jako repery robocze moina wykorzystaé punlcty
stale na stobilnych, istniejacych budowlech wzdhuz trasy chodnika. O ile brak takich
punktéw, repery rohocze nalefy zalozy€ w postaci slupldw betonowych lub grubych
ksztaltownikdw stalowych, osadzonych w gmncie w sposaéb wykluczajgecy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw rohoczych nalezy olueslaé z taky dokdadnosciy, aby éredni blad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kan, stosujge niwelacje podwdjng w
nawigzaniu do reperdw panstwowych,

Repery tobocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.4, Qdtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy chodnika npalezy wykonaé w oparcin o dokumentacig
projektows omz inne dane peodezyjne przekagzane przez Zamawiajjcego, prey
wylorzystaniu sicei poligonizacji pafistwowej albo inngj esnowy geodezyjnej, okreslonej w
dolamentacji projeltowe].

Q3 trasy chodnika powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegiosei zalesnej od charakierystyld terenu i uksztaliowania trasy, lecz nie
rzadziej niz co 50 metdw. :
vt won .. .Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wymmacryé z doldadnodcig do 1.cm. .
w stosunku do rzadnych niwelety olreslonych w dokumentacji projeldowej.

Do utrwalenin osi trasy w terenie nalezy uzyé materialéw wymicnionych
wpkt 2.2,
Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszezalne iylko wéwezas, gdy Wylconawcea robdt
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

‘Wymaczenie przeloojdw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw
i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodmie z doukumentacia
projeldtows orez w  miejscach wymagsjgcych uzupehieniz dla  poprawnego
przeprowadzenia robdt 1 w migjscach zaskeeptowanych przez Inzyniera.

Do wymaczania krawedz nasypéw [ wykopéw nalezy stosowac dobrze widoczne
paliki. Odleglodé migdzy pelilami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oz
peometrii frasy chodntka. Odlegdo$é ta co najmniej powinna odpowisdad odstgpowi
kolejnych przekrajdw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wylonanie nasypdw
i wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektows.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
§.1. Zasady kontroli jaloici robot
Zasady kontroli jakogci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”
pkt6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Keontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem irasy punitow
wysokoiciowych nelery prowadzic wedhug ogflnych zasad okreflonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK. (1,2,3.4,5,6,7) zgodnie = wymaganiami podanymi w plct 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robit
Zasady obmiaru robét padano w 8T D-00.00.00 ,,Wymaganiz ogdine” plct 7.

7.2, Jednostka ebmiarowa
Tednostka obmiarows jest kam (kilometr) odtworzonej trasy w tercnie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbior: robiot
Zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.60 . Wymagania ogblne” pkt 8.

8.2. Sposdb odbioru robét

Odbiér robst zwigzanych z odiworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiardw gesdezyjnych lub proiokodlu z Ieontroli geodezyjne], ktdre
Wykanawea przedkiada Inzynicrowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosc
Ustalenia dotyczace podstawy platmosci podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostli cbmiarowej

Cena I km wykonenia robot obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punltow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowyeh,
_ sbupelmionie osi trasy dodatiovymi pudktam, T A
~ wyrnaczenie dodatkowych punladéw wysckosciowych,
~ wyznaczenie przekrojow poprzeczoych z ewentualnym wylyczeniem dodatkowych
przekrojiw,
— zastabilizowanie punkiéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczemiem i
oznakowanie ulatwiajace ndszukanie | ewentualne adtworzenie.

f. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukeja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykenywania prac geodezyjaych.

Instrukcia techniezna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Urzqd Geadezji i
Kartografii, Warszawa 1975,

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyina osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukeja techniczna G-2. Wysokodciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,
Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, GUGIK 1979.
Wytyezme techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1383.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

!\Jl--‘i—l
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D -01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninicjszej specyfikacji technicznej (ST) s wymegania dotyezace wykonania i odbiom
robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikagin techniczne (ST) stanowi obowiazujacn podstewg jako dokument przetargowy
i kontralktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t przy budowie chodnila.
1.3. Zakres robét objetych 8T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zesad prowsdzenia robdt zwiszanych ze zdjgciem

warstwy humusu wykenywanych w ramach robat przygotowawczych.
1.4, Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe 53 zgodne z abowigzujscymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pld 1.4.
1.5. Wymagania dotyczgce robot

Wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania opblne” pit 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepujg.
3, SPRZET
3.1. Wymagania detyczjce sprzetu
Wymaganiz dotyczace sprzetu podano w 5T D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3,

3.2. Sprzet do zdjecia humusn
Do wylonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajqeef sie do powtomego uzycia
naleiy stosowac:

-~ — - fopaty, szpadle- i inny sprzet-do recznego wykonywania-robdt ziemnych. --w-migjscach;- gdzie prawidlowe--. . -

wylconanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowyladowcze — z odwozem na odleglodc 15,0 km.

4, TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczgce transportu
Wymagania dotyczace transporiu podanc w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.

4.2, Transport humusu.
Wybdr srodlca transportu zatezy od odleglosel, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykooania robét

Zasady wylonania robot pedaco w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

-Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pass robdt ziemnych oraz w innych mieiscach
olzeslonych w dokumentacji projeldowej lub wslazanych przez InZyniera.



Grubosé zdejmowanej warstwy humusu powinna byé zgodna z ustaleniami doloamentacii projeltowej, ST
lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycmego stanu wystgpowania. Stan faltyczny bedzie stanowit

podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgeiem warstwy humuso.
Zdiety humus nalezy przewieZé na odleglosé 15,0 km na odidad, gdy: nie nadaje sig do ponownego

whbudowania.
6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakousci robét
Zasady kontroli jakogei robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakodei robét polega na wizualngj ocenie komplemodei usunigeia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Zasady obmiarn robdt
Zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”  pla 7.

7.2, Jednostka obmiarowa
lednostks obmiarows jest m® (metr szescienny) zdjetej warstwy humusu grubosci 10,0 cm.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbijomn rob6t pedano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ plkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1, Ustalenin detyczgee podstawy platnosci
Ustalenia dotyczce podstawy plamosci podeno w ST D-00.00.00 ,,Wymaganin ogélne” pkt 5.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena ! m* wykonania robdt abejmuje:
— zdjecie humusy wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhiz drogi 1 edwiezieniem na odidad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



D —01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG 1 PRZEPUSTOW

1. WSTLP
1.1.Przedmiof 8T

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania § odbioru robdt zwigzanych z rozbibrkg elementow drog i przepustow.
1.2. Zakres stosownnia 8T

Specyfikacia techniczna (ST) stanowi obowiazujacg podstawg jako dolcument
przetargowy | koniraldowy przy Zlecaniu i realizacii robot.
1.3. Zakres robdf chjgiyeh 8T

Ustalenia zawsrte w ninicjszej specyfikacji dotyczgq zasad prowadzenia robot

zwigzanych z rozbiorka:
~— warstw nawierzchni,
— przepustow: betonowych
1.4. Okreslenia podstawowe

Siosowane olaesleniz podstawowe 53 zgodne Z cbowiazujaeymi, odpowiednimi
polskimi normumi oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymngania ogdlne”

pkt 1.4,
1.5. Wymagania detyczace robdt
Wymagania dotyczace robdt podanc w 5T D-66.00.00 . Wymagania ogolne™ ple 1.5

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczgce materialdw
Materiely z rozbidrld nie beda vzywane ponownie.

3. SPREZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzgtu podang w ST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robit zwiazanyeh z razbiérke elementéw drég, ogrodzert 1 przepustow
moze byé wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— ladowarki,
- samochody cigzarowe,
— mioty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
— frezarld nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyezace transpertu

Wymagania dotyczgce transporty podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
plet 4.

4.2. Transport materialéw z rezbidrld

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiesn transportu.



5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wylonania robit
Zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne™ pld 5.

5.2. Wylonanie robét rozbiérkowyeh

Roboty rozhisrkowe elementdw drog, ogrodzed i przepustéw obejimujg nsunigcie z
terenu budowy wszystkich elementdw wymienionych w plt 1.3, zpodnie z dokumentacjg
projektows, ST lub wskazanych przez InZzyniera.

Roboty rozbidrkowe moinz wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb
okreslony wprojekeie i ST.

5.2.1.Roboty rozhitrkowe nawierzehni bitnmicznej:
- roboty polegaja na odcigciu pits mechaniczng w o
pasa nawierzchni
- razbidrka nawierzchni przy uzyciy sprezarki powietrza przewoimo-spalinowej
5.2.2. Roboty rozbifrkowe przepustu nalezy dokonac:
- pdkopania przepustn,
— rozhicia elementdw, ktorych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposéb reczny lub
mechaniceny Z ew. przecigoiem pretow zbrojeniowych i ich odgigeiem.
5.2.3. Wszystlkie materiaty z rozbiorki nalezy przewieze na odl. 15 km i utylizowac.
5.2.4. Doty (wykopy) powstale po rozbidree elementow drdg i przepusidw
rnajdujnce sic w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjs projektows bedg wylanane
wykopy drogows, powinny byé tymezasowo zabezpieczone. W szozegdlnoscl nalezy
zapobiec gromadzenin sig w nich wody opadowe.

Doly w migjscach, gdzie nie przewiduje sig wykonania wykopdw drogowych nalezy
wypehié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu ctaczajacego terenu § zapedcic
zgodnie z wymaganismi oleredlonymi w 5T D-02.00.00 . Roboty ziemne".

dlegioéci 0,5 m od lrawgdzi jezdni

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakesci robdt
Zasady kontroli jakosci robét podano w 8T -00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pki 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiériowyeh
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletmodei wykonanych robdt

rozbidrkowych.
Zageszezenie grunty wypehiajgcego owentualne doby po usunigtych elementach

przepustéw powinne speniaé odpowiednie wymagania olreslone w ST D-02.00.00
- Roboty ziemne”. e e i

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Zasady obmiaru robbt
Zasady obmiant robat podanc w ST D-00.00.00 ,Wymagania agdine™  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z rozbiorka elementdw drog jest:
dla nawierzehii - m? (metr kwadratowy),
dla ciecia nawierzchni pilg mechaniczng — m{meir)
dla przepustéw i ich elementow

2) betonowych - m* (metr szedcienny),

b) prefabrykowanych betonowych - m (metr}.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbiory robdt podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pla 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczgee podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy plamosci podane w ST D-00.00.00 ~Wymaganiz

ogidlne” plt %.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wylconania rebét obejmuje:

#) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzehni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkueie | zerwanie nawierzchni,

cigcie nawierzchni pita mechaniczng

zaladunel i wywiezienie materialow z rozbiérkd,
wyréwnanie podioza i uporzadicowanie terenn rozbidrlki;

b) dla rozbitrki przepustu:

odkopanie przepusty, fundamentsw,

rozebranie elementow przepustu

zatadunek 1 wywiezienie materialow z rozhiorki,

zasypanie dolow (wylopdw) gruntem z zeggszezeniem do uzyskania Is 2 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

uporzgdkowanie terenu rozbidrlki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystgpuja



D - 02.00.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) 54 wymagaria dotyczace wykonania i odbiorn
liniowych robdt ziemnych.
1.2. Zakres stosowanin 8T

Specyfikacja technicina (ST) stanowi obowigzujgca podstawg juko dolument przetargowy i
kontraldlowy przy zlecaniu i realizacji robdt ne drogach.

1.3, Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfilacji dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modemizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopdw w pruntach nieskalistych
b) budowe nasypow drogowych,
¢} pozysldwanie grunin z ukopu lub dokopu.

14. Qkreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowln wylonana w gruncie lub z grunty natwralnege lub z prunts
antropogenicznegn spelniajgea-warsnld statecznosei 1 odwodnienia.

1.4.2. Kompus drogowy - nasyp lub ta czedé wykopu, ladra jest ograniczona korong drogi { skarpami rowow.
1.4.3. Wysokosé nasypu Iub glgboko$é wykopu - rGinica rzedne] teremu § rzgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wylopu.

1.4.4, Nasyp niskd - nasyp, kidrego wysokose jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktdrego wysokosc jest zawarta w granicoch od 1 do 3 m.

1.4.6. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokesé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.7. Wykop dredni - wykop, ktérego gleboleosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.8. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okresleny jalko grunt skahisty.

1.4.9. Ukop - migjsce pozyskanin gruntu do wylconania nasypow, polozone w obrebie pasa robot drogowych.

1.4.10. Dokop - migjsce pozyskania grunts do wykonania nasypow, polozone poza pasem rob6t drogowyeh.

1.4.11. Odklad - miejsce wbndowania lub sldadowania (odwiezienia) gruntdéw pozyskanych w czasie
wykonywaniz wykepdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw eraz innych prec zwigzanych z trasg
drogowa.

1.4.12. Wekadnik rzapgeszczenin gruntu - wielkoSé charaltteryzujgea stan zapgszczenia gruntu, oloreslona

WE WZDIu:

=L
f P s
gdzie:
P - Eestoié ohjetodciowa szldeletn zageszezonego grunty, zgodnie z BN-77/8931-12 {5], (Mg/m?),
pa - meksymalna gestosé abjetodciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], shuaea do oceny zaggszezenia gruntu w robotach zemnych, (Mpg/m?).

1.4.13. Wskaznik rdimoziamistosci - wielkosé charaldteryzujges zaggszezalnosé gruntdw niespoistych, olaeslona

WE Wzoru:
y- =
i
gdzie:
der - Srednica oczel; site, przez latdre przechodzi 60% gruntu, {mm),

dp - $rednica gezek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).



1.4.14. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wiclkoéé charalderyzujaca stan zaggszezenia grunty, oloedlona wg

wzanr

-
£,

gdzie:
E. - modul odksztalcenip gruntu ozmaczony w pierwszym obcigzenin badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4],
E: - modu! odlszialcenia grunty pznaczany w powitmym cheinzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-5-

02205:1958 {4).

1.4.15. Pozostale okreslenia podstawowe 53 zgodne z obuwinzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w §T D-00.00.00 ,,Wymagenia ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Wymagania detyezsyce robot

Wymagania dotyczgce robot podano w 8T D-00.00.00 ~Wymapania ogélne” p];t 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Wymagania dotycziee materialfw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST D-00.00.00
»Wymbngania ogolne” plct 2,
2.2. Zasady wykorzystania pruntéw

Gruniy uryskane przy wykonywaniu wykopow powinmy byé przez Wykonawce wykorzystane
w caloci do budowy nasypdw.

3. SPRZET
3.1. Wymagpania dotyczace sprzgtu
Wymagania dotyczace sprzeti podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” plt 3.

3.2. Sprzet do robdt Ziemnych
Wykonawea przystepujgey do wykonania robét ziemnych moze korzystad w zaleimedel ad potrzeb

z nastepujgcego spregtu do;
odspajenia i wydobywania gromtéw (narzgdzia mechaniczne, mioty pneumatyezne, zrywatld, koparld,

fadowarki, wiertarld mechaniczme itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotld, samochody skrzyniowe, tasmociagt itp.),
— sprzetn zaggszczajgceso (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp). T

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczjee transporiu
Wymagania dotyczace transporiu podana w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr érodkéw transportowych oraz meted transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu
{materialu), jego objgtosci, sposobu odspajania i zaladunin oraz do odleglosci transportu. Wydajnasé srodkaw
transportowych powinna byé ponadio dostesowana do wydajnodci sprzetn stosowanego do urabiania

i wbhudowania gruntu (materialu).
Zwickszenie odleglogei transporty ponad wartodei zatwierdzone nie moZe by¢ podstawy roszczen

Wykenawey, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglodei nie zostaly wezesniej
zaskceptowane na pismie przez Inzyniera,



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robat padane w ST D-00.60.00 ~Wymagania opdine” pkt 5.

5.2. Doklndnosé wylconania wykopdw i nasypéw
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypis, od osi projelitowane] nie powinny byé
wigksze niz & 10 cm. Romica w stosenlan do projelctowanych rzgdnych robst ziemnych nie moze przekraczac

+1emi-3 em.

Szeroko$é p6rme] powierzchni karpusu nie moze romic sig od szerolcose] projeltowane] o wigeej niZ &
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mieé wyraznych zajamar w planie.

Pochylenie skarp nie powinne riznié sig od projeldowanego o wigcej niz 10% jepo wartodcl wyrazonej
tangensem katz. Moksymalne nieréwnosei na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ & 10 cm przy
pomiarze laty 3-metrows, albo powinny byé spelione inne wymugania dotyezace nierdwnosci, wynikajgee ze
sposobu umocnieniz powierzchni slkarpy.

5.3. Odwodnienina pasa robét ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé¢ urzadzenia, ktore zapewnig
odprowadzenie wod gruntowych 1 opadowych poza obszar robot ziemnych tek, aby zabezpieczyé grunty przed
przewilgonceniem i nawodnieniem. Wylconawea ma obowigzek taldegn wykonywania wykopéw i nasypdw, aby
powigrzchniom grantu nadawaé w calym olaesie trwania robét spadld, zapewniajace prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutel zaniedbanin Wykonawcy, prunty ulegng nawodnieniv, lddre spowoduje ich dugotrwatg
niepreydatnogé, Wylionawea ma obowigzek usunigeia tych gruntéw i zestapienia ich gruntami przydatnymi na
wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatikowych optat ze strony Zamawisjgcego za te czynnosci, jak rdwniez za

dowieziony grunt,

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykenania wylkopu musi umozliwind jego prawidiowe odwodnienic w cajym okresie
trwania robét Ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepownsc w Iderunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robat ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadele podiuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umezliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dolamentacji projektowej nie
zewarie innege wymapaniz, spadel poprzeczmy nie powinien byé mmigjszy niz 4% w przypadiu gruntow
spoistych | nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié ewentualny wplyw
kolejnodei i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywanin fnnych robét na spelnienie wymagasn
..dotyczacych. prawidiowego odwodnienin wykopu w czasie postepu Tobot Ziemaych.

Zrodla wody, odstonigte prey wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzic poza teren pasa rohdt Ziemnych.

5.5. Rowy
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykenane zgodnie z dolkumentacjg projektowsy i ST.
Szerokosé dna i glebokest rown nie mogn rémié sie od wymiarGw projektowanych o wigeej niz + 5 cm.

6. KONTROLA JAKXOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci rob6t

Zasady koniroli jakosci robot podano w ST D-00.60.00 Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wylionywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwadnienia lkorpusu ziemnego polega na kontroli 2podnoéci z wymaganiami specyfikacji
ockreslonymi w pkeie 5 araz z dekumentacjg projektows.

Szezepdlng uwage nalery zwricic na:
- whasciwe ujecie | odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot



Crzynnosci wechodzace w zakres sprawdzenia jakodci wykonenia robdt okreslono w phkeie 6 ST
D-02.01.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpasu ziemnego

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakses badai i pomiaréw
Czestotliwost oraz zakres badwi i pomiaréw de adbior korpusu ziemrego podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$c oraz zaloes badan i pemiaréw wykonanych robdt ziemnych

Lp. Badana cechs Minimalna czestotliwost badas i pomiarow

1 | Pomiar szerokodci korpusu | Pomiar tasmag, szablonem, latg o dhugosci 3 m i
ziemnego poziomicy lub niwelatorem, w odstgpach co 50 m

oraz w migjscach, kidre budzg watpliwosci

2 | Pomiar rzednych
powierzchni korpusu
ziemnego

3 | Pomiar pochylenia skarp
4 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

5 | Pomiar rownogci skarp
6 |Pomiar spadku podhimego { Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 20 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych

rowu '

7 |Badanie zaggszezenia gruntu | Wskaznik zaggszezenia olreslaé dla lazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w irzech punidach na

1000 m* warstwy

6.3.2. Szerokosé korpusu ziemnego
Szerokoss korpusu Ziemnego nie moze roimic sie od szerokosci projekiowanej o wigoe] niz+ 10 cmn.

6.3.3. Szerokost dna rowow

Szerckot dna rowdw nie moe rdmit sic od szerolosci projeldowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.3.4. Rredne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnepo nie moga rézni¢ sig od rzgdnych projeltowanych o wiecej niz -3 cm
hab +1 cm.
 6.3.5.Pochylenic skarp

Pochylenie skarp nie moze rémié sie od pochylenia projektowanego o wigeej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.
6.3.6. Rownosc korony korpusu

Nierdwnosci powierzehni korpusy ziemnego mierzone Jaty 3-metrows, nie mogg przekvaczad 3 cm.

6.3.7. Réwnosé skarp

Nieriwnodci skarp, mierzone latg 3-metrowa, nie mogg przekraczac + 10 em.

6.3.8. Spadek podhuzny korony korpust lub dna rown

Spadelc podhriny powierzchni korpusn ziemnego lub dna rows, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysolodeiowych, nie moze dawaé réimic, w stosunku do rzgdnych projeltowanych, wighszych

niz -3 cm Jub +1 cm.
0.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskasnik zageszezenia gruntu olreslony zzodnie z BN-77/8931-12 [9]nie powinien byé mnicjszy niz
0,97 wg normalnej metody Proctora.



&.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszysilde rabaty, kidre wykazuja wigksze odchylenia cech od okreflonych w punktach 3 i6

specyfilacii puwinny by¢ ponownic wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majyeq znsadniczego wplywn
na cechy eksploatacyjne chodnika i ustali zakres i wielkosé potrgcen za obnizony jako$¢ zgodnie z punktem

8.4.1 ST D-00.00.00.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru rohdt
Zasady obmiaru robdl podano w 3T D-00.00.00 - Wymuagania ogolne” plct 7.

7.2. Obmiar robdt ziemnrych
Jednostka obmiarows jest m® (meir szescienny) wylkonanyeh robét ziemnych zgodnie z pld.0.2
ST D-02.01.01

8. ODBIOR ROBOT .

Zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ~Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie Z dokumentacjs projektows, ST 1 wymaganiami
Inzyniern, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstewy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagartia ogdlne” plct 2.
Zakres czynnodci ohjgtych ceng jednostiows podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

16.1. Nermy

1. PN-B-02480:1386 Grunty budowlane. Olredlenia. Symbole. Podzial i opis
gruntéw

PN-3-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntdw

2

3. PN-B-04493:1560 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilunosci biemej

4, PN-8-02205:1598 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagaia i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Omaczenie wskanika piaskowego

6. BN-54/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu  odlsztaicenia
nawierzehni podatnych i podloza przez obcipzenie plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskanika zaggszezenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drég szybliepo ruchy, IBDIM, Warszawa 1978,

11. Instrukecja badan podioza gruntowego budowli dropowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsziywnych, IBDIM, Warszawa 1937.
13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego W budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002



D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninicjsze] specyfikacji technicamej (ST) sa wymaganin dotyczace wykonania i odbioru
wylopaw w gruntach nieskalistych
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfilacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaes podstawg jako dolument przetargowy i
kontralctowy przy zlecaniu i realizacii robot.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy chednika i obejmujg wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreglenia zostaty podane w ST D-02.00.01 plt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczgee roebét
Wymagania dotyczgee robot podano w 5T D-02.00.01 pkt 1.5.

2, MATERIALY (GRUNTY)
Material wystepujacy w poboczu drogi jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit padioze budowy
chodnike. Material ten stanowi grupe nosnodci G, Matedat brakujacy =z bilansu robét Zemnych winien

odpowiadac grupie nosnoici G,

3, 8PRZET
Wymagania i ustalenia dotyczgee spregtu okredlono w ST D-02.00.01 plt 3.

4. TRANSPORT
Szczeptlowe wymagania I ustalenia dotyczgce transportu okreflono w ST D-02.00.01 plt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
~ Zasady prowadzenia rohét podano w ST D-(2.00.01 plet 3. 7
Sposdb wykonania skarp wykopu powinien pwarantowaé ich stateczno$é w calym okresie prowadzenia’
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidiowego uksztaltowania skarp wylopu, ich podeigeia lub

innych odstepstw od dokumentacji projektowej obeigza Wykonawce.

Wykonawea powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réinym stopriy przydatnosci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spostb uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstgpstwo od
powyzszego wymagania, nzasadnione skomplilowanym ukledem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzynisra.
Odspojone prunty przydame do wykonania nasypow powinny byé bezpodrednio wbudowsne w nasyp
lub przewieziene na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych pruntéw, nalezy je

ndpowiednio zabezpieczyt przed nadmiernym 2awilgoceniem.
5.2. Wymagania dotyczace zageszezenia | nofnosei gruntu

Zageszezenie gruntu w wykopach i micjscach zerowych robit ziemnych powinno spefiac wymagania,
dotyczace minimatnej wartosei wslkaznika zageszezenia (1), wynoszgcyl,0.

Jezeli grunty rodzime w wykapach i miejscach zerowych nie speiniajg wymaganego wskanila zipeszezenia, to
przed uluzeniem konstrukeji chodnika nalezy je dogescié do warlosci 1.

Jeseli wartosci wskafnila zapeszezenia nie mogg byé osiggnigte przez bezpodrednie rageszezanie
gruntéw rodzimyeh, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszeniz grunti podioza, umozliwiajacego uzyskanie
wymapanych wartodei wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania Srodki, o ile nie sq okre§lone w ST,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akeeptacji Inzynierowi.



Dodatkowo mozna sprawdzic nonodc warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie
pomiaru widmego moduhn odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] .

53.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszezat ruchu budowlanego po dnie wylkopu o ile probosé warstwy gruntu (nadiiadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszeza sie po nim
maszyn wykonujacych te czynnosé budowleng. Moze odbywat sig jedynie sporadyczny ruch pojazddw, kiore

nie spowodujg uszkodzef powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzei powierzchni robdt ziemnych, wynikajaeych z niedotrzymania podanych powyzZej

warunkéw obeigza Wykonsweg robét ziemnych.
6. KONTROLA JAXOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robdt

Jjedyniz ruch

Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-02.00.01 plet 6.

6.2. Kontrela wykonania wylkopdw
Kontrola wylconaniz wykopéw palega na sprawdzeniu zgodnodci z wymageniami oloeslonymi w
dokumentacii projektowej i ST. W czasie kontroli szczegblng uwage nalezy zwricicé na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajgcy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecrnodci skarp.
c) odwodnienie wylopow w czasie wykonywania robdt § po ish zakodczeniu,

d) dokiadnosié wykonania wylopow {usytuowanie i wylkonczenie),
g) zaggszczenie gamej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagasi okreslonych w pkeie 5.2

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rebijt
Zasady obmiaru robét podano w ST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m* (metr szefcienny) wylonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robét podano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Ustalenia dotyczace podstawy plamosei pedano w ST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostld obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykoptw w gruntach nieskalistych obgjmuje:
- prace pomiarowe i roboty preygotowawcze,
— opznakowanie robdt,
— odspojenie gruntu wraz z zaladunkiem
— przewdz na odl 5 km
— wyladunel w miejsce formowania pasypu
— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zapeszczenie powierzchni wykopy,
— przeprowadzenie pomiaraw i badasd laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rekultywacje terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w 5T D-02.00.0] pkt 10,



D-04.08.01 WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI
MINERALNO-ASFALTOWYMI

WSTLEP
1.1.Przedmiot ST

Preedmiotem ninigjszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST} 53 wymagenia dotyczace wylkonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wyrGwnaniz poprzecznege § podhiimego podbudowy mieszankami
mineralno-asfaltowymi.
1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczma (ST) stanowi obowigzujaes podstawg jako delument przelargowy 1 kontraktowy
przy zlecanin i realizacji robdt.

1.3, Zalkres robdt objetych ST
Ustalenin zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem

wyrdéwnania poprzecznege i podizinego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe -

1.4.1. Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmiennej grubosei ukladana na istniejacej warstwie w celu wyréwnania
Jjgj nieréwnosci w profilu podhainym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostale akreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-00.00.00 ,, Wymnganiz ogdine” oraz w 8T D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 1.4,

1.5. Wymagnnia dotyczace robit
Wymagania dotyczace rabit podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1, Wymngania dotyezace materialéw
‘Wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skfadowania podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania

ogdlne™ pkt 2.

2.2. Kruszywo
Do mieszansk mineralno-asfaltowych na warstwy wyrdwnaweze, wyloonywanych | wbudowywanych na

poraco, nalezy stosowaé kruszywa spelniajace wymagania okreslone w 8T D-05.03.05 ,Nawierzchniz z betonu
asfaliowego” pkt 2. o

2.3. Wypehniacz
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrdwnaweze nalezy stosowad wypehiacz wapienny

spelniajaey wymagania podane w 5T D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ phkt 2.

2.4, Lepiszeza
Lepiszcza powinny spetniaé wymaganis okreslone w ST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaliowego™

pkt 2.

2.5. Skladowanie materialow
Dostawy i sktadowanie Iruszyw, wypehiaczy i Jepiszcz powinny byé zgodne z wymaganiami oloelonymi

w ST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betanu asfaltowego™ plt 2.

3.SPRZET

3.1. Wymagania dotyezigce sprzetn
‘Wymagsania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” plt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Sprzgt do wylonania warstw wyrownawczych z mieszanelc mineraino-nsfaltowych zostal okreslony w ST

D-_05.03.05 ~Nawierzchoia z betonu asfattowepo” pkt 3.



4, TRANSPORT

4.1. Wymapania dotyczire iransportu
Wymagania dotyczace transportu podano w 5T D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.

4.2. Transport materinlow

Transport kruszyw, wypelniacza i lepiszez powinien spe
.Nawierzchniz z betonu psfaltowego™ pla 4.

Iniad wymagania okreslone w 5T D-05.03.05

4.3, Trapsport mieszanki mineraino-asfaltowej
Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien spelniad wymagania okreflone w ST D-05.03.05

. Nawierzchniz z betonu asfaltowego™ plet 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wylionania robét
Zasady wykonania robét podana w ST D-00.00.00 ~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projelctowanie mieszanel min eralno-asfaltowych
Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltowych sg okreslone w ST D-05.03.05 Nawierzchnia z

betonu asfaliowepgo” pkt 5.

5.3. Produlicja mieszanki mineralno-bitumicznej
Zasady produlcji, dozowania skdadnikéw i ich mieszania s okreslone w ST D-05.03.05 , Nawierzchnia 2

betonu asfaltowego™ pkt 5.

5.4. Zaréb pribay
Znsady wylkonania i bedania podano w 5T D-05.03.05 . Nawierzchnia z betonu asfaltowego” plt 5.

5.5, Przygotowanie powierzehni podbudowy pod wyriwnanie profilz masg mineralno-nsfaltows

Przed przystapieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego i podhuinego powierzchnia podbudowy
powinna zostad oczyszczona z lufnego luwuszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warunki wykonania
oczyszezenia i skropienia podbudowy podane sg w ST D-04.03.01 ,Oczyszczenie 1 skropienie warstw
konstrukcyjuych”.

Powierzchniz podbudowy, ma lidrej gruboSé warstwy wyrGwnawczej bylaby mniejsza od grubosci
minimalnej ukladanej warstwy wyrdwnewezej, nalezy sfrezowaé na glebokosc pozwalajgcr na jej uloZenie.
Frezowanie nawierzchni nalezy wykonaé zgodnie z ST D-05.03.11 Recylding™.

5.6. Ulladanie i zageszezanie warstwy wyrownawezej
Minimalna grubosé warstwy wyréwnawczej uzalezniona jest od srubosci kruszywa w mieszance.

Najwigkszy wymiar ziam kruszywa nie powinien przekraczaé 0,5 grubolci uldadane] warstwy. Przed
przystapieniem do ulkdadania warstwy wyrdwnawczej Wykonawea powinien wyzmaczyt niwelete nkiadanej warstwy
wzdiuz krawgdzi podbudowy lub jej asi za pomocg stalowej linkd, po ltdrej przesuwa sig czujnik urzgdzenia
sterujpcego uldadarks.

Maksymalna grubosé ulkiadanej warstwy wyréwnaweczsj nie powinna przeleaczad 8 cm. Przy grubosei
przekraczajace] 8 cm warstwg wyréwnawczg nalezy wykonaé w dwn lub wigcej warstwach nie przekraczajacych od
6 do 8 om.

Warstwe wyrownawc

asfaltowego™ pkt 5.
Zageszezenie warstwy wyrwnawczej 2 mieszanki mineralno-asfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej

n:a porgco odbywa sip wedlug zasad padanych w ST D-05.03.05 ,,Newierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 5.
Ze wzgledu ne zmienng grubosé zageszozane] warstwy wyréwnawczej Wykonawea robét, na podstawie
przeprowadzonych prob, przedstawi Inzynierowi do skceptacji sposob zaggszezania warstw wyrdwnawczych w

zaleznosci od ich grubosci.

zn uldnda sie wedhig zasad olaeslonych w ST D-05.03 05  Nawierzchnia z belonu

5.7. Utrzymanie wyriwnanej podbudowy -
Wykonawea jest odpowiedzialny za uirzymanie wyrbwnanej podbudowy we wiasciwym stanie, az do
czasn uloZenia na niej nastgpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawea naprawi na

koszt wlasny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady lcontroli jako$ci robot
Zasady kontroli jakogci robét podaro w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine™ pkt 6.



6.2. Badania przed przystypieniem do robét
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania zgodnie z ustaleniami zawartymi w

ST D-05.03.05 ,Nawierzchniz 7 betonu asfaltowege” plt 6, w zakyesie obejmujgcym badania warstw lezacych
ponizej warstwy §cieralnej.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwosé oraz zakres badai § pomiarow w czasie wykenywania podbudowy podano w 3T D-05.03.05

Nawierzehnia z betonu asfaltowegp” plct 6.
6.4.Wymagania dotyczyee cech geometrycznych wykonanego wyrdwnonia podbodowy

Czestotliwosé oraz zalres pomiaréw dotyczqeych cech peometrycznych wylconanego wyréwnania powinny
byé zgodne z olreslonymi w 8T D-05.03.05 . Nawierzchnia z betonu nsfaltowego™ plet 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasndy obmtiaru robot
Zasady obmiar robdt pedane w ST D-00.00.00 ~Wymagenia ogdlne™ plit 7.

7.2. Jednostka nbmiarowa
Jednostka obmiarowa jest Mg (megagram) whudowangj mieszankd mineralnc-2sfaltowe].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymaganin ogolne” plit 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjy projektows, ST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii wedbug plet 6 daty wyniki pozytywae.
£.2. Odbiér robét zanikajgeych i ulegajacych zakrycin

Roboty zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalezq do robot ulegajacych zelayein, Zasady ich
odbior s okreglone w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” plet B.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 1stalenia detyczgcee podstawy platnosei
Ustalenia dotyczace podstawy platnasel podano w ST D-00.00.00 » Wymagania ogéine™ plt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 Mg wyrdwnania podbudowy mieszanks mineralno-asfaltows obepmuje:
— — prace pomjarowe i roboty przygotowawcze,
— — oznakowsanie robot,
. —.— dostarczenie materialéw,
— —  wyprodukowanie mieszanki mineralna-asfaltowej,
— — iransport mieszanki na migjsce whudowaniz,
— — posmarowanic gorqcym bitumem laawedzi urzadzen abeych,
— —  rozécielenie i zaggszezenie mieszanki zgodnie z zalozonymi spadkami i profilem,
przeprowadzenie pomiardw i badafi laboratoryjnych wymaganych w specyfilacji technicznef.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiszane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi

wytwarzanymi § wbudowywanymi na goraeo s4 podane w 5T D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowega™ pht 10.



D — 06.03.01 SCINANIE I UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiofem niniejsze] szczepdlowe] specyfikacji  techniconej (SST) sq
wymagania dotyczgee wykorania i odbioru robot zwiazanych ze Scinaniem i uzupelnianiem
poboczy gruntowych.
1.2. Zakores stosewsnia SS8T

Szczegdiowa specyfikacja techniczna (S5T) stanowi obowigzijacy podstawe jakn

daokument preetarpowy i kontrakiowy przy zlecanin { realizacji robdt na drogach.
Zaleca sig wykarzystanie SST przy zlecaniu robdt na drogach migjskich i

gminnych.
1.3. Zakres robdt objetyeh S8T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze Scinaniem zawyZzenych poboczy i uzupelnianiem zanjizonych poboczy.
1.4. OlLreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czgsé korony drogi przeznaczona do chiwilowego zatrzymania
sig pojazddw, umicszezenia urzgdzet bezpieczenstwa rachu i wykorzystywane do rachu
pieszych, sturaca jednoczesnie do bocznepe oparcia konstrukeji nawierzehni.
1.4.2. Odklad - miejsce skladowania grunin pozyskanego w czasie cinania pobeczy.
1.4.3. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nzupelnienia poboczy polozone
poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sp zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w SST D-00.00.00 , Wymagania szczegblowe”

pkt 1.4
1.5, Szczegolowe wymagania dotyczgce robét
Szczegdlowe wymaganin dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
szezeghlowe” pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1, Szezegolowe wymagania dotyczice materialow
Szczeghlowe wymapania dotyczace materislow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w 55T D-00.00.00 ,,Wymagania szczegdlowe” plt 2.
2.2. Rodrzaje materialow

Rodzaje materialdw stosowanych do uzupeinienia poboczy podano w SST
D-05.01.00 ,Mawierzchnie gruntowe” § D-03.01.01 ,,Nawierzchnia gruntown nauralna”.

3. SPRZET
3.1, Szezepdlowe wymagania dotyczace sprzgin
Szezepdlowe wymagania dotyczace sprzetu podane w SST  D-00.00.00
» Wymagania szczegdlowe” plet 3.
3.2. Sprzet do Scinania i yzupekniania poboexy

Wrykonawca przystepujacy do wykonania robdt okre$lonyeh w niniejszej SST
powinien wykaza€ sig mozliwoseis korzystania z nastgpujgcego sprzgtu:
- zrywarelg, kultywatoréw [ub bron talerzowych,



— rowniarek z transporterem (Scinarki poboczy),
~ rdwniarek do profilowania,

— ladowarek czolowych,

— walcow,

~ phytowych zaggszozarek wibracyjnych,

~ przewoznych zbiomnilkéw na wodg.

4, TRANSPORT
4.1. Szezegilowe wymagania detyczgce transportu

Szezegblowe wymagania dotyczgce bansportu podsne w SST D-60.00.00
Wymaganin szczegélowe™ pkt 4.

4.2. Traasport materialéw

Przy wykonywaniu robét oleeélonych w niniejszzj SST, meina lkorzystad z
dowolnych Srodkéw transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Szczegdlowe zasady wylconania robét
Szozepdlowe zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania

szezepOlowe™ plt 5.
5.2. Scinanie poboezy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, Ta pomocy iopat lub sprzetem
mechanicznym wg pkt 3.2,

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi
nawierzchni, zgodnie z zalozonym w dolumentacji projekiowej spadkiem poprzecenym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas Scinania poboczy naledy wywieZE na odidad.
Miejsce odidadu nalezy nzgodnic z InZynierem.

Gnmt pozostaly w poboczn nalezy spulchnié na glebolofé od 5 do 10 cm,
doprowadzié do wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zaggscié.

Wskaznik zageszezenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien
wynosié co najmeigf 0,98 maksymalnegp zaggszezenia, wedlug normaing metody
Proctora, zgodnie z PN-B-0448] {1].

5.3. Uzupelnianie poboczy

W_przypadkn wystepowania ubytkdw {welgbie).i zanizenin w poboczach nelezy
je uzupelni¢ materialem o wlasciwoéciach podobnych do materiats, z ktérego zostaly
pobocza wylonane,

Miejsce, w ktorym wykonywane bgdzie uzupelnienie, nalezy spulchmnié na
glebokosé od 2 do 3 cm, doprowadzié do wilgotnosci optymalnej, a nastgpnie ulozyé w nim
warstwg materiatu uznpeliajacezo w postaci mieszanek optymeainych clkreflonych w 58T
D-05.01.01 ,Nawierzelmia gruntowa naturalna”. Wilgomoéé optymalng i maksymalng
gestosé szkieletu grumtowego mieszanek nalezy olreslic laboratorynie, zgodnic z PN-B-
04481 [1].
Zageszezenie ulazong] warstwy materiafu uzupehizjgeego nalezy prowadzit od
krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Radzaj sprzetu do zaggszezania musi
byé znakceptowany przez InZyniera. Zaggszezona powierzchnia powinna byé réwna,
posiadaé spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projelktowe]j, omz nie
postadaé §lad6w po przejsciu walcow lub zuggszczarek.

Wikaznik zapeszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢
o najmnigj 0,98 maksymalnego zapgszezenia wedhig normalnej préby Proctora, zgodnie z

PN-B-04481 [1].



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. SzezegSlowe zasndy lcontroli jakoScl robdt
Szezepblowe zasady kontroli jakedei robot pedano w557 D-00.00.00
Wymagania szezegolowe” plet 6.
6.2. Badunia przed przystypieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badaniz pruntdw
proponowanych do uzupelnienia poboczy oraz opracuje optymainy skdad mieszanld wedlug
SST D-05.01.00 ,Nowierzchaie gruntowe”, SST D-05,01.01 ,Nawierzchnia gruntowa

naturalna”,
6.3. Badania w czasie robet

Czestotliwoit oraz valres hadad 1 pomiardw w czasie prowadzenia robét podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwoé< oraz zakres badan i pomiaraw

Czestotliwosc badan
Lp. Wyszezeg6lnienie badan Minimalna liczba badart na dziennej
drialce robocze)
1 |Uiziamienje mieszanki uzupelninjacej 2 probki
> - = - :
2 Wl]gumps.c ) optymalna mieszanki 2 prébki
uzupeiniajgce)
3 | Wilgotnogé optyinalna grunfu w scigtym 2 prbki
poboczun

4 | Wskagnik zapeszezenia na scinanych lub
vzupelianych poboczach

2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geemetrycznych Scinanych lub uzupelnianych peboezy
Czgstotliwoic oraz zakres pomisrdw po zakohiczeniu robot podeno w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$é oraz zakres pomiarow $cinanych lub uzupelnianych poboczy

Lp. Wyszczegdinienie Minimalna czestotliwoée pomiardw
1 | Spedki poprzeczne 2razy na 100 m

2 | Rownosé podluina co 50 m

3 | R6wnosE poprzeczin

6.4.1. Spadld poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny byé zpodne z doleumentacjn projektows,
z iolerancia & 1%.
6.4.2. Réwnst poboczy

Nieréwnosci podhuime i poprzeczne nalezy mierzyé ialg 4-metrowy wg BN-
68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit pod fatg nie moze przekraczat 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Szezegilowe zasady obminru robit

Szczegdlowe zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
szezegolowe” plt 7.

7.2. Jednostka sbmiarowa

Jednostka ohmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wylonanych robGt na poboczach.



8. ODBIOR ROBOT
Szczegdlowe zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 , Wymagania

szezepolowe™ pl 8.
Roboty umaje sig za wykonane zgodnie z dolmmentacig projektows, S3T

i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystlie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii wg
plet 6 daly wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Szezegdlowe ustalenia dotyezaee podstawy platnosci

Szezepblowe ustalenia dotyczgee podstawy platnoéci podeno w SST D-00.00.00
~Wymagania szczegolowe” pkt 9.

9.2. Cena jecnosthi obmiarowej

Cena wykonania 1 m® robGt obejmuje:
— prace pomizrowe I preygolowaweze,
~ oznakowanie robot,
— fcigcie poboezy i zageszezenie podioza,
- odwiezienie gruntu na odklad,
— dostarczenie materiatu uzupelniajacego,
— roziozenie materiahy,

— zngeszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiardw i badar labormatoryjnych  wymaganych w specyfilacii

techniczne).

10, PRZEPISY ZWIAZANE

101, Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzehni planografem i lala

3, BN-77/8B931-12 Oznaczenie wskeZnila 2aggszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy
4. Stanislaw Datka, Stanislaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.



D—05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem ninicjszej specyfikecii technicznej (5T) s wymagania dotyczace wylkonania i odbioru
robét zwiazanych z wykonywaniem warstw konstrukejt nawierzchni z betonu asfaltowego.

1.2. Zalres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujgeg podstawg jake dokument Pprzelarpowy
i kontrakiowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenin zawarte w ninigjsze] specyfikecji dotycza zasad prowadzenin robot zwiazanych
z wykonywaniem warstwy Scieralnej, wigkace], wyrGwnawezej | wzmacniajgoej z betonn asfaltowego -

1.4. Okreflenia podstawewe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanks kruszywa i wypelnizcza mineralnege o olzeslonym sldadzie i
uziarnienin,

1.4.7. Mieszanka mineralno-ssfaliowa (MMA) ~ mieszanka mineralna z odpowiednig ilodeia asfaltu Jub
polimeroasfaltu, wytworzona na gareo, w olreslony sposdb, spelniajaca olreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulpzona | zageszczona.

1.4.4. Podloze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do wlozenia warstwy z mieszanki

mineralno-asfaltowej.

1.4.5. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszezalnikami.

1.4.6. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego esfaltu w wodzie.

1.4.7. Préba technologiczna ~ wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wladciwoéci sg zgodne z recepty Jaboratoryjng.

1.4.8. Kategoria ruchu (KR) — ohcigZenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 k) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.9. Pozostzle okreglenia podstawowe 53 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi

~w ST-D=00.00.00 5 Wymagania-ogélne® pldt Fh—

1.5. Wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00,00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.3,

2. MATERIALY
2.1. Wymngania dotyczgce materialéw

Wymagania dotyczace materinfow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano
w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Asfalt ’

Nalezy stosowad asfalt drogowy spelniajgcy wymagania okreslone w PN-EN 12591 : 2004

w rodzaju D 35/50 1 posiadajacy odpowiednig aprobatg technicemy .

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowaé wypelniacz, spelniajacy wymagania okreslone w PN-61/5-96504 :1961{9] dla

wypelniacza podstawowegp 1 Zaslgpezego,
Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-81/8

2.4. Kruszywo
—— kruszywo lamane granulowane ze skal magmowych i przeobmzonych oraz kwarcytéw 1 piaskowcow

kL. 171, gatunek 1 wg PN-B-11112: 1986
— kruszywo lamane granufowane dolomitowe kI. T garunel | wg PN-B-11112:19%6

-96504:1961 9.



— grysy i Zwir kruszony z surowea naturalnege rozdrobnionego k. I wg Zal. G PN-5-96025 : 2000

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzefu

Wymagania dotyezyee sprzgtu podano w 5T D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonaniz nawierzehni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania werstw nawierzehni z betonu asfaltowego moze lorzystad

z nastgpuigeego Sprzghu:
— skrapiarel,
— walcow lekkich, Srednich i cigzdch ,
— waleow stalowych pladleich ,
— walcow ogumnionych,
— szozotek mechanicznych lub/i innych nrzgdzen czyszczacych,

— samochodéw sarmowyladowezych z przykryciem lub termosow,
— uldadarka ggsienicowa 2 eleldronicznym sterowaniem rownaécl ukdadang] warstwy

4, TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podane w ST D-00.00.00 . Wymngania vgélne” pkt 4.
. 4.1.1. Mieszanka betonn asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalely przewozié pojazdami samowyladowczymi z preykryciem

w czasie transportu i podezas oczekiwania na rozfadunek.
Czas transportu od zaladunku do roztadinku nie powinien przekraczaé 2 godzin z jednoczesnym

spelnieniem warunlcu zachowania temperatury whudowania.
Zaleca sig stesowanie samochodéw termosiw z podwdjnymi Scianami skrzyni wyposazone] W systemn

DEFZEWCZY.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wylkonania rob6t podano w 5T D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 5.

52, Projektowanie mieszanli mincralno-nsfaltowei

T Przed przystiieiien do T robdtw - {erminie- uzgodnionym- z -Inzynierem—Wykonawca. dostarczy
Tnzynierowi do akceptacji projekt sldadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badafi faboratoryjnych
poszezegdlnych skladnikow, letéry poshuzy do kontroli po przediozeniu atestdw.

Projelctowanie mieszanld mineralno-asfaltowej polega na:
— doborze skladnikéw mieszenld mineralnef,
— doborze optymalnej ilogci asfaltn,
— olaredleniu jej wiasciwodci | poréwnaniu wynikéw z zatozeniami projekiowymi.
Krzywa uziarnicnia mieszanki mineralnej powinna miefci¢ sig w poiu dobrego vziamienia

wyznaczonego przez krzywe graniczne.
5.2.1. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego

Wymagany jest atest o produkeji mieszanikd  zgodsie  z  normg  PN-5-56025:2000

5.2.7. Warstwa wigZgca, wyréwnawcza i wzmacnigjaca betonu asfaltowego
Wymagany jest atest o produkcji mieszanki zgodnie z normg PN-5-06025 : 2000

5.3. Przygotowanie podloZa
Podloze pod warstwe nawierzchmi z betonu asfaliowego powinno byé wyprofilowane | riwne.

Powierzchnia podloza powinna byé sucha i czysta,
Nieréwnosci podloza pod warstwy asfaitowe nie powinny by¢ wigksze niz 9 mm dla warstwy cieralnej

i 12 mm dla warstwy wizzncej.
W przypadku gdy nieréwnosci podioza sq wigksze od podanych , podloZe nalezy wyrdwnac poprzez
frezowanie lub nlozenie warstwy wyrdwnawczej.



Przed rozloieniem warstwy nawierzchni z betonu esfaltowego, podloze nalezy skropié emuisja

asfaltowy lub asfaltem uphynnienym w ilodei ustalono w ST.
Powierzchnie czalowe krawesnikow, whaztw, wpustdw itp. wrzadzen powinny byé polayte asfaltem lub

materialem uszezelniajgeym oledlonym w ST i zaakcepiowanym pizez InZyniera.

5.4. Polgczenie micdzywarstwowe

Kazda wlozong warstwe nalezy slaopi¢ emulsjy asfaltowsa lub asfaltern uphynnionym przed ulozeniem

nastgpnej, w celu zapewnieniz odpowiedniego polaczenia migdzywarstwowego, w ilosci ustalonej w ST.
Skropienie powinno byé wylonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody

lub ulotnienje uptynnizcza; arientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmnie;:
— Rh przy ilosci powyzej 1,0 kg/m® emulsji Jub asfaltu uplynnionegn,

- 2h prey ilosciod 0,5 do 1,0 kg/m? emulsji fub asfalty uptynnionege,

— 0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji Iub asfaltu uplynnionego.

5.5, Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowege moze byé uldadana, gdy temperatura otoczenin jest nie

nizsza od + 10° C dla wykonywanej warstwy gruboci < B cm. Nie dopuszoza sie ukladania mieszanki
mineralne-asfaltowej ne mokrym podlozy, podezas opadow stmosferycznych oraz silnego wiatru (V> 16 m/s).

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byé whudowywana recznie ze wizgledu ne maly szerokodé
pasa jezdni.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna byé nitsza od minimalngj lemperatury mieszanki
podanej w normie PN-5-96025 : 2000
Zapgszczanie mieszanki powinno o

ustalonym na odeinlu probioym.
Poczgtkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszezamin powinna wynosié nie mniej niz dla

asfaltu D 50—130° C.
Zapeszczanie nalezy rozpoczaé od krawgznika nawierzchni Iu osi. Wskasnilc zageszezenia ulozonej

warstwy powinien by¢ nie mnigjszy niz 98%.
Zlacza w nawierzchni powinny by wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadie do osi drogi.
Zlaczn powinny byé callowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie.
Zlacze robocze powino byé réwno obcigie i powierzchnia obcigtej krawgdzi powinna byé
posmarowana ssfaltem lub oklejonn samoprzylepna tasmg asfaltowo-kauczukows. Sposdb wykonywania zigcz
roboczych powinien byé zaakceplowany przez Inzyniera.

dbywné si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejsé walca

- 6 KONTROLAJAKOSCI ROBOT
6.1. Znsady kontroli jakosci robbt
Zasady kontroli jrkogei robdt podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogalne” pldt 6.

6.2. Badapfa przed przystypieniem do robit
Przed przystapieniem do rebot Wykonawca powinien uzyskaé atest producenta mieszanki mineralno-
asfaltowej i przedstawic wynili tych badad Inzynierowi do akceptaci,
6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Sklad i uziarnienic mieszanki mineralno-asfalowej

Badanie sklady mieszanki mineraino-asfaltowej polega na wykonaniu eksirakcjt wg PN-5-04001:1367
[8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepts laboratoryjng i atestem. Dopuszcza'si¢ wykonanie badai innymi
rownowainymi metodami.
6.3.2. Pomiar temperatury mieszanli mineraino-nsfaltowg

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asialtowe) polega ne kilkakrotnym zanurzeniu termometru

w mieszance i odczytaniu temperatury.
Dokfadnosé pomiaru + 2° C. Temperatura powinna byé zgodia z wymaganiami podanymi w ST.
6.3.3. Sprawdzenic wygladu mieszanli mincralno-psfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wiznalnej jej wypladu w czasie
produkei, zatadunku, roziadunky i whudowywania.



6.3.4. Wiasciwosei mieszanki mineralno-astaltowe]
Wiatciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] nalezy okredlaé na problach zaggszczomych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zzodne z recepta laboratoryjna.
6.4. Badania dotyczgee cech geometrycznych i wia§ciwoéci warstw nawierzchni
z betonn asfaltowego

6.4.1. Czestothiwoéé oraz zekres badai § pomiaréw
Crgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw pawierzchni z betonu asfaltowego

nalezy wykonywaé codziennie jeden raz.

6.4.2, Szerckoss warstwy

Szerolodt warstwy Scieralngj z betonu asfaltowege powinna b
talerancia +5 cm.

6.4.3. Rdwnosc warstwy

Nierdwnodci podhrzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [11]
mm dla warstwy Scieralngj |  mm dia warstwy wigiacej.

yé rgodne z dokumentacjn projektowa, z

nie powinny byé wieksze od podanyeh : 6

6.4.4. Spadki poprzecme warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowege muszg byé przedhuzeniem istnigfgee] nawierzchni.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysoltosciowe warstwy powinny bye zgodne z dokumentacjg projekiows, z tolerancjy & 1 em.

6.4.6, Grubosé warstwy
Gruboéé warstwy powinna by¢ zgodna z grubosciy projekiows,  tolerancjg =10 %.

6.4.7. Zlacza podiuine i poprzeczne
wykonene w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi.

Zlacza w nawicrzchni powinny byé
legajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Zlacza powinny byé calkowicie Zwigzane, 2 przy
6.4.8. Wyglagd warstwy

Wyglad warstwy z betonu esfaltowego powinien mie¢ jednolity telesturg,
porowatych, fuszezgeych sig 1 spekanych.

bez miefsc przeasfaltowanych,

6.4.9, Zaggszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
. Zageszezemie W warstwie
laboratoryjnej 1 wynosic min. 97%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiara robét
Zasady obmiaru rabdt podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostia obmiarews
Jednastka obmiarowa jest m® (metr lcwadratowy) warstwy nawierzehni z hetonu asfaltowego.

5. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robat podano w 8T D-00.00.00 , Wymagania og6lne™ plt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows i ST,jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 61 PN-5-96025:2000[10] daty wyniki pozylywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy plamosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogine” pkt 9.

9.2, Cena jednosthki obmiarowej

Cena wylonania 1 m* warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

‘w_warstwie powinny byé zgodne z wymaganiami ustalonymi w STi recepcie



— prace pomiarowe i roboty prZypotowaweze,

— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projelitem organizaeji ruchu,

— dostarezenie materialow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaliowe] i jej transport na miejsce whudowania,

— posmarowanie lepiszezem krawedzi urzqdzed obeych i lrawegznikow,

— skropienie migdzywarstwowe,

— rozo#enie i zageszezenie mieszanld mineralno-asfaltowej,

— oheigeie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badai Iaboratoryjaych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno- asfaltowe - Wymagania
2. PN-EN 13043 Yruszywa mineralne. do nawierzchni drogowych
3. PN-EN 12351 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - oznaczenie ciggliwodci

10.2. Inne dokumenty
4, WT-1 Kmszywa 2008. Kruszywa da mieszanel mineralno-asfaliowych i powierzchniowych utrwales na

drogach publicznych. Warszawa 2008.

3. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008.Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych.

6. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publiczaych.

7. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morsldej z dnia 2 marca 1999r, w sprawie weruokdw
technicznych jalim powinny edpowiadaé drogoi publiczme i ich usytuowanie {DZ.U. nr 43, poz. 430).

8. Katalog typowych konstrukcji nawierzehni podataych i pélsztywnych. Generalna Dyrekeja Drog
Publicznyeh — Instytut Badawczy Drog | Mostdw, Warszawa 19971



