SPECYFIKACJE TECHNICZNE

"Remont drogi wojewddzkiej nr 544 na wybranych odcinkach: od km 80+631
(82+951) do km 81+886 (84+206), od km 92+157 (94+470) do km 92+837
(95+150) i od km 110+222 (112+542) do km 111+032 (113+352)"
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem regulacji pionowej i lokalizacyjnej urzadzen podziemnych na/przy
remoncie drogi wojewodzkiej na wyznaczonych jw. odcinkach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t okreslonych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem

a) - przypowierzchniowej regulacji pionowej urzqdzen podziemnych tj do wysokosci niwelety nawierzchni jezdni
bgdz chodnika.

b) - lokalizacyjnym nowym usytuowaniu studzienek sciekowych ( z ewentualnym montazem nowych elementéw z
kratkami przy krawezniku w jezdni — dostosowanie urzadzen do skutecznego odwodnienia jezdni poprzez
punktowe przesuniecie lokalizacyjne do osi przykraweznikowego odwodnienia ( wraz z naprawq/przeduzeniem
czesci przykanalika kanalizacyjnego).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wlaz studzienki - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.2. Kratka $cickowa - urzadzenie, przez ktore wody opadowe przedostajg si¢ od gory do wpustu ulicznego.
1.4.3. Skrzynka uliczna wodociggowa - element zeliwny stuzacy ochronie czpienia zasuwy wodociagowej dzigki
ktéremu mozna otwiera¢ lub zamykac¢ zasuwe

1.4.4. Skrzynka uliczna gazowa - element zeliwny shuzacy ochronie czpienia zasuwy gazowej umozliwia
zamykanie lub otwieranie zasuwy

1.4.5. Pokrywa studzienki telefonicznej - element zelbetowy przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek telefonicznych, umozliwiajacy dostep do urzadzen telekomunikacyjnych.

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
,Wymagania og6élne” [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej urzadzen podziemnych

Do przypowierzchniowej regulacji nalezy uzyc¢:

- beton klasy min. b-20

- zaprawy cementowej klasy nie nizszej niz M12

- ewentualnie specjalistycznych pierscieni do regulacji studzienek kanalizacyjnych oraz telefonicznych.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu



Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzgt stosowany do wykonania robdt j urzadzen podziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania ww. robot, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

- pity tarczowe;j,

- mtotkow, tomow,

- sprzg¢tu pomocniczego (szczotka, topata, itp.).

- sprzg¢tu do wykonania przewiertu przykanalikow odc. wskazanych w przedmiarze.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport nowych materialéw do wykonania naprawy, powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonania regulacji

Wykonanie regulacji pionowej obejmuje:

1. roboty przygotowawcze

- odkrycie oraz rozebranie istniejacej pokrywy, wpustu lub skrzynki
- ustalenie nowej wysokosci

2. roboty budowlane

- zaggszczenie podtoza wokot urzadzenia

- utozenie specjalnych pierscieni, utwardzenie/obetonowanie;

- utozenie pokrywy, wpustu lub skrzynki

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materialdow wykonane przez dostawcow itp.),

- sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.
6.3. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
- wyglad zewnetrzny wykonanej regulacji w zakresie wygladu, ksztaltu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,



- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego
sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6ot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
8.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 sztuka wyregulowanego urzadzenia.

9. ODBIOR ROBOT
9.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Opis warunkow wykonywania , SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegaj gcych zakryciu podlegaj a:
— roboty rozbiorkowe,
— podloze pod regulacje

Odbiodr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] oraz
niniejszej SST.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 [1] ,,Wymagania ogolne” pkt 9



