SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.04
Rozbiorki elementéw drog

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog i przepustow w ramach:
Przebudowa drogi gminnej niepublicznej na odcinku od drogi wojewo6dzkiej Nr 986 Tuszyma-Wisniowa
(ul.Kolejowa) w m.Ropczyce do drogi krajowej Nr 94 Zgorzelec-Korczowa W m.Brzezéwka w lokalizacji
od km 0+000 do km 1+024 oraz od km 1+031 do km 2+307 wraz z remontem drég dojazdowych
zapewniajacych skomunikowanie terenéw przylegtych

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozebraniem:
- przepustow rurowych betonowych i z tworzywa sztucznego pod zjazdami i korona drogi,
- rozebranie Scianek betonowych/zelbetowych przy przepustach;
- stupkdéw do znakdéw wraz z odkreceniem tarcz znakow;
- balustrady stalowej
- $ciekdw drogowych i skarpowych,
umocnienia skarpy z kamienia tamanego i ptyt azurowych,
- mechaniczne rozebranie nawierzchni bitumicznej;
- rozebranie ogrodzen

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWiORB M-D-00.00.00 "Wymagania ogolne” pkt.1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w STWIORB M-D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWIORB M-D-
00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiIiORB M-D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 3

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drdg i przepustéw moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

- samochody ciezarowe,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- reczny sprzet (kilof, tom, topata).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB M-D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt.4.

4.2. Transport materialéw z rozbioérki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu. Transport materiatu stanowigcego
wiasnos$¢ Zamawiajacego (wg Przedmiaru robot) na plac skladowy Bazy Materiatowej w Brzozowie lub inne miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru w gestii Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdég i przepustéw obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB Ilub wskazanych przez
Inspektora Nadzoru.




Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidérkowej, Inspektor
Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okre$lony przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w STWiORB lub przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen.

Materiat z rozbidrki (wg Przedmiaru robdt) stanowi wtasno$é Zamawiajacego. Transport materiatu na
Baze Materiatowa w Brzozowie lub inne miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru w gestii Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB M-D-00.00.00 Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB M-D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrka elementéw drég:
dla:
- odkopanie czesci przelotowej przepustow
- rozebranie $cianek czotowych betonowych i osadnika betonowego
jest metr szesécienny [kpl/m?3],
dla:
- nawierzchni z kruszywa,
- nawierzchni bitumicznej,
- umocnien kamiennych i z ptyt betonowych azurowych,
- nawierzchni z ptyt betonowych,
jest metr kwadratowy (m?),
dla:
- korytek betonowych (Sciekdow),
- przepustdw rurowych betonowych i z tworzywa sztucznego,
- barier stalowych pojedynczych, balustrad i ogrodzen,
jest metr (m),
dla:
- stupkdw do znakow i tarcz znakdw,
jest sztuka (szt),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB M-D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot dla rozbidrki nawierzchni z kruszywa i nawierzchni z mieszanki mineralno-
asfaltowej:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,
- sfrezowanie nawierzchni asfaltowej,
- rozkucie i zerwanie podbudowy z kruszywa,
- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbioérki, w celu ponownego uzycia,
- zaftadunek i wywdz materiatu z rozbiorki na sktadowisko Zamawiajacego,
- wyréwnanie i uzupetnienie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Cena wykonania robot dla rozbiorki nawierzchni z ptyt betonowych, umocnien kamiennych i z ptyt
betonowych azurowych obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéow produkcji,
- rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych oraz umocnien z ptyt betonowych azurowych,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywdz materiatu z rozbiorki na sktadowisko,




wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Cena wykonania robot dla rozbiérki znakéw drogowych obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robadt,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéow produkcji,
- demontaz elementdow znaku,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentami,
- zasypaniem dotow wraz z zageszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg normy PN-S-02205 [1]
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki na sktadowisko Zamawiajacego,
- uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Cena wykonania robot dla rozbidrki ogrodzen, przepustow, korytek betonowych oraz $cianek czotowych
betonowych obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéow produkcji,
- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, cokotéw, umocnien,
- rozebranie elementéw przepustu, Scianek czotowych przy przepustach oraz korytek betonowych,
- zdemontowanie siatki lub segmentéw ogrodzeniowych,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
- zasypaniem dotéw wraz z zageszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg normy PN-S-02205 [1]
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- utylizacja materiatow z rozbidrki po stronie Wykonawcy,
- uporzadkowanie terenu rozbidrki.

Cena wykonania robot dla rozbidrki wiaty przystankowej obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,
- wykonanie niezbednych rusztowan i ich demontaz
- przecinanie elementow metalowych,
- ciecie pita, rozkucie i rozbidrka elementéw betonowych, zelbetowych, murowych oraz drewnianych
- odkopanie fundamentow, taw, umocnien,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
- zasypaniem dotéw wraz z zageszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg normy PN-S-02205 [1]
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- utylizacja materiatow z rozbidrki po stronie Wykonawcy,
- uporzadkowanie terenu rozbidrki.




