SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Zadanie:

BO- L11/04/X- ,,.Dziewi¢tnastka odnowa”- Remont sal lekcyjnych
oraz sanitariatow w Szkole Podstawowej nr 19 im. Wojciecha
Korfantego w Katowicach
Zamawiajacy:

MIASTO KATOWICE, KATOWICE UL. MLYNSKA 4
Miejsce wykonania robot:

Szkota Podstawowa nr 19 im. W. Korfantego
Adres: Katowice ul. Krzyzowa 12

A. QOgolna specyfikacja techniczna

B. Szczegolowe specyfikacje techniczne

Dzial:
45000000-7 Roboty budowlane

Grupa objeta zamowieniem:

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45400000-1 Roboty wykonczeniowe

Klasa i kategoria robot:

45430000-0 Pokrywanie podiog i $cian

45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne
45330000-9 Roboty w zakresie instalacji sanitarnych
45442100-8 Roboty malarskie

45430000-0 Roboty w zakresie stolarki budowlanej




A. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia
1.1 Nazwa przedsiewzigcia
BO-L11/04/X ,,Dziewi¢tnastka odnowa” Remont sal lekcyjnych oraz sanitariatow SP 19
im. W. Korfantego w Katowicach
1.2 Lokalizacja przedsigwzigcia:
Katowice ul. Krzyzowa 12
1.3 Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.3.1.Zamawiajacy:
Miasto Katowice ul. Mtynska 4
1.3.2.Wykonawca:
- zostanie wyloniony w postepowaniu przetargowym
2. Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacji sa wymagania dotyczace realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1., ktére okreslone zostaly szczegétowo w przedmiarach robot.
3. Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacje techniczne sa stosowane jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
realizacji zadania okreslonego w pkt. 1.1
4. Zakres robot objetych specyfikacjami :
Remont sali lekcyjnej nr 8, 28, 35, 37 i malej §wietlicy sala nr 12 w zakresie:
1) robot elektrycznych:
- wymiana okablowania i lamp
- wymiana osprzetu
- montaz wylacznika réznicowego wraz z sprawdzeniem dziatania
- montaz gniazdek na stupkach
- sprawdzenie skutecznos$ci zerowania 1 pomiar kompletnego obwodu,
- pomiar natgzenia o$wietlenia
- inne prace zgodnie z przedmiarem dla poszczego6lnych sal
2) remont sal w zakresie robot budowlanych:
- demontaz karniszy
- uzupetienia tynkoéw
- przygotowanie $cian 1 sufitow pod malowanie
- malowania $cian , sufitow, grzejnikow itp.
- inne prace zgodnie z przedmiarem robot

Remont 3 ubikacji chlopcow: na parterze, I pietrze i II pietrze
1) roboty budowlane, wykonczeniowe
-wykonanie obudéw instalacji wod-kan ptytami gipsowymi na ruszcie metalowym
-wykonanie tynku i gtadzi na $cianach powyzej ptytek
- montaz sufitu podwieszonego i obudowa dylatacji
- obtozenie $cian i podlog ptytkami z przygotowaniem powierzchni
- montaz $cianek 1 drzwi kabin wc z laminatu grubo$ci minimum 18 mm




- malowanie $cian powyzej ptytek i sufitow

2)instalacje wodno-kanalizacyjne

- wymiana instalacji wodno- kanalizacyjnej

- montaz kompaktow- ubikacji

- montaz umywalek 1 baterii

- inne prace zgodnie z przedmiarem

3) instalacje elektryczne

- wymiana instalacji i osprzetu

- wymiana lampy, gniazd i osprzetu

- montaz wylacznika réznicowopradowego

- sprawdzenie samoczynnego zasilania

- badanie skuteczno$ci zerowania i sprawdzenie i pomiar kompletnego obwodu
elektrycznego
Inne prace budowlano- wykonczeniowe i instalacyjne zgodnie z przedmiarem robot na
poszczegoblne sale lekcyjne

Roboty rozbiérkowe i demontazowe: w salach i sanitariatach:

Demontaz instalacji elektrycznej, lamp i osprzgtu zgodnie z przedmiarem dla
poszczegblnych sal zaje€ 1 sanitariatow

Demontaz umywalek, ubikacji kompletnych i baterii

Demontaz instalacji wod-kan

Rozbidrka $cianek i wykucie drzwi

Skucie tynku

Rozbioérka oktadzin podtogowych

Wywdz gruzu i materialow z rozbiorki

Roboty objete niniejszymi specyfikacjami technicznymi zostaty okreslone szczegdélowo w
przedmiarach robot.

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu ze szczegélowymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow robot.

Specyfikacje techniczne sg zgodne z zasadami ustawy ,, Prawo Zamédwien Publicznych”
1 uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje 1 przepisy stosujace si¢ do robot.

5. Prowadzenie robot

5.1 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos¢ z
przedmiarami roboét 1 zaleceniami Inwestora.

5.2. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy przekaze wykonawcy plac budowy w terminie okreslonym w umowie

5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru robot

5.4.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i

wykonywania robot bedzie:

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm

- dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy.

- utylizowal wszystkie materiaty pochodzace z rozbiorek, przekazujac Zamawiajagcemu
przy odbiorze robot stosowne dokumenty

5.5.0chrona przeciwpozarowa




Wykonawca bedzie przestrzegacé przepisy ochrony przeciwpozarowej, tacznie z
utrzymaniem wymaganego sprawnego sprzegtu przeciwpozarowego. Materiaty latwopalne
beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s06b trzecich.

5.6.0chrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen nie podlegajacych wymianie a

pozostajagcych na obiekcie oraz ponosi petng odpowiedzialno$¢ za organizacj¢ terenu

budowy, utrzymanie przekazanego terenu tacznie z zabezpieczeniem poditog, mebli i

sprzetu przed zapyleniem 1 uszkodzeniem.

5.7.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoéw dotyczacych

bezpieczenstwa pracy i higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby personel

nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
5.8.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong zrealizowanych robot i za wszelkie

materialy oraz urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczgcia realizacji do daty

odbioru koncowego robot. Wykonawca bedzie utrzymywat teren do czasu odbioru

koncowego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej

elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.
5.9.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i

miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z

robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i

wytycznych podczas prowadzenia robot.

6. Materialy
6.1. Stosowanie materiatlow
Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowaé materialy, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci z aprobatg techniczng, dla ktorych nie
ustalono Polskiej Normy

- atesty 1 Swiadectwa badan pozwalajace na stwierdzenie wtasciwego zastosowania

6.2.Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu gdy beda
zabudowane, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i byly przechowywane w
warunkach zapewniajacych ich wtasciwg jakos¢ 1 przydatnos$¢ do zastosowania oraz
byty dostgpne do kontroli Inwestora.

6.3.Wariantowe stosowanie materiatow
Wszelkie materiaty i urzadzenia zastosowane w przedmiarach mozna zastapi¢
rOwnowaznymi stosujgc przy zachowaniu tych samych parametrow technicznych i
spelniajagce wymagania funkcjonalne poparte certyfikatami, $wiadectwami
dopuszczenia, atestami w zaleznos$ci od wymagan wynikajacych z odpowiednich
przepiséw

7. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonania robdt. Sprzet, bedacy
wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt, ma by¢ utrzymany w
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dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Winien on by¢ zgodny z normami

ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi uzytkownika

Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakosc¢

stosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za zgodnos¢ ze ST, harmonogramem

robot oraz poleceniami Inspektora. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu w robotach

spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny

koszt. Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.

Kontrola jakosci robot.

Zasady kontroli jako$ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg robdt i jakosci materiatow. Zapewni

on odpowiedni system kontroli, personel, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia i

przyrzady niezbedne do pobierania probek badan i pomiar6w materiatéw oraz robot.

Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu

zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy. Wykonawca bedzie

przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw 1 rob6t z czgstotliwoscia zapewniajaca

stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami i normami.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W

przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST nalezy

stosowa¢ wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez inspektora. Przed

przystapieniem badan i pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,

miejscu i terminie badania. Wyniki pomiaréw i badan Wykonawca przedstawi na
pismie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

Odbiory

Odbior robot zanikowych

Odbidr robot zanikowych polega na ocenie ilo$ci i jakosci wykonanych robot, ktore w

dalszym etapie realizacji ulegng zakryciu. Musi by¢ dokonany w czasie

umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego

postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w obecnosci Wykonawcy.

Odbidr czgsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilo$ci 1 jakosci wykonania robot. Odbioru

czesSciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym.

Odbior koncowy

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie wykonania robot w odniesieniu do ich

jakosci, 1losci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru

koncowego stwierdza Wykonawca przez pisemne powiadomienie Zamawiajacego.

Odbioér koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru

koncowego robot dokona komisja ztozona z przedstawiciela Wykonawcy,

Zamawiajacego 1 Zarzadzajacego obiektem.. Komisja odbierajaca roboty

dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow

badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z przedmiarami

1 ST. W trakcie odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z protokotami robot

zanikowych i ulegajacych zakryciu oraz robo6t uzupetniajacych i poprawkowych. W

przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych i uzupetniajacych,

komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w

poszczegolnych rodzajach robot nieznacznie odbiega od wymaganej w ST

z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne




obiektu 1 bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢
wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.
10.4 Odbidr ostateczny pogwarancyjny
Odbidr ostateczny pogwarancyjny polega na ocenie po uptywie okresu gwarancyjnego
okreslonego w  umowie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr ostateczny pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu. W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajacy moze dokonac
przegladu gwarancyjnego o ktorym bedzie powiadamiat pisemnie Wykonawce.
10.5 Dokumenty niezbedne do dokonania odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robot jest Protokot
koncowego odbioru robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty i atesty zgodnosci zabudowanych materiatow
- pomiary i badania instalacji elektrycznej oraz sprawdzenie i badanie instalacji wod-
kan.
W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru nie beda przygotowane wiasciwie
do odbioru  koncowego komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru konicowego robot.
11.Przepisyzwigzane
11.1 Obowiazujace w Polsce normy i normatywy i przepisy prawne

B. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1. Roboty poprzedzajace i uzupekniajace nalezace do obowiazkéw Wykonawcy:

- zorganizowanie zaplecza na potrzeby socjalne pracownikow oraz sktadowania
niezbgdnych materiatow

- ustalenie harmonogramu prowadzenia robot w uzgodnieniu z zarzadca
placowki

- przygotowanie 1 zabezpieczenie konteneréw do gromadzenia materialow
z rozbidrki

- uporzadkowanie terenu prowadzenia robot

2. Warunki bezpieczenstwa pracy

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami bezpieczenstwa 1 higieny pracy pod
$cistym nadzorem 0s6b uprawnionych do kierowania robotami. Pracownicy
Wykonawcy muszg zostac przeszkoleni przez kierownika robot w zakresie
prowadzonych robot. Wykonawca musi zatrudniaé specjalistow o odpowiednich
kwalifikacjach zawodowych

3. Sprzet
Rodzaj sprzgtu uzywanego do robot pozostawia si¢ do wyboru wg uznania przez
Wykonawcg. Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia musza gwarantowac
zachowanie wymagan jakosciowych 1 warunkow BHP. W przeciwnym wypadku
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane
1 niedopuszczone do robot.

4. Transport i magazynowanie materialow




Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania na teren budowy materiatlow w
ilosciach pozwalajacych na zachowanie ciggtosci prowadzenia robot, bez
nadmiernego sktadowania pogarszajacego lub uniemozliwiajgcego bezpieczne
wykonywanie robot.

Katowicednia........oooeveeeeiiinnnneen...

Opracowala:




