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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét dotyczacych
robét rozbiérkowych w zwigzku z ,Roboty budowlane zwigzane z przebudowa

i rozbudowa oczyszczalni Sciekéw w Suchej, dla zadania pod nazwa ,, Rozbudowa i prze-
budowa istniejacej oczyszczalni §ciekéw na terenie OSSW w Suchej”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania
i odbioru Robét, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Rozbudowa i przebudowa
istniejacej oczyszczalni Sciekéw na terenie OSSW w Suchej

w zakresie wykonania i odbioru robét rozbiérkowych na terenie istniejacej oczyszczalni.

1.3. Zakres Rob6ét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot polegajacych
na rozbidrce nastepujgcych obiektow:

- osadnik wstepny nr I ob.nrl

- osadnik I ob.nr2

- przepompownia $ciekéw zmieszanych - ob.nr3

- studnia S2 - ob.nr4

- zloza biologiczne nr 1 - ob.nr5

- zloza biologiczne nr 2- ob.nr6

- studnia S7 - ob.nr7

- osadnik wtérny pionowy- ob.nr8

- Stacja dozowania Koagulatu i PIX ob.nr9

- komora wejsciowa przy PIX- ob.nr10

- studnia S4 - ob.nr11

- punkt pomiarowy- ob.nr12

- studnia S3 - ob.nr13

- plyta ociekowa przy stanowisku kraty

- wiata stalowa

Oraz rozbiérce wskazanych elementéw modernizowanego reaktora

14. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
oraz z okresleniami podanymi w ST L.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace Robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST I ,, Wymagania ogdlne".

1. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowgq, ST oraz zaleceniami Inzyniera

2. Materialy uzyskane z rozbiérki, a nie przeznaczone do ponownego wbudowania sa
wlasnosécia Zamawiajacego. Inzynier zadecyduje o sposobie ich zagospodarowania.
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2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST I ,, Wymagania ogélne".

3.2. Sprzet do wykonania robét

Zastosowany sprzet winien by¢ zgodny z projektem organizacji robot zaakceptowanym
przez Inzyniera.

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérka elementéw konstrukcji nalezy stosowac: lekkie
miloty pneumatyczne, pity do cigcia elementéw zelbetowych z tarczami, ladowarki, samo-
chody ciezarowe, reczny sprzet do rozkruszania betonu, wiertnice do betonu.

Do ciecia elementéw stalowych moga by¢ uzyte palniki.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST I ,Wymagania ogolne".

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét
Ogoélne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w ST I ,,Wymagania ogélne".
5.2. Szczegodlowe zasady wykonania Robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt rozbidrki, organizacii i har-

monogram robét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Prace nalezy wykonywa¢ pod nadzorem, SciSle wg zaakceptowanego przez Inzyniera pro-
jektu rozbiorki.

Projekt rozbiérki powinien okresla¢ min. kolejnos¢ i sposéb demontazu poszczegélnych
elementéw, drogi technologiczne dla sprzetu oraz ew. rusztowania pomocnicze.

Przed przystapieniem do rozbiorki konstrukcji nalezy zabezpieczy¢ ewentualne od-
kopane/ odlaczenie sieci uzbrojenia terenu ( sieci sanitarne, kable energetyczny). Przed
przystapieniem do w/wym. robét nalezy powiadomi¢ o terminie przystapienia do prac od-
powiednie stuzby nadzorujace prace oczyszczalni sciekéw.

Roboty rozbiérkowe winny by¢ prowadzone pod nadzorem technicznym, a popraw-
noéc¢ ich wykonania odnotowana w dzienniku budowy. Pracownicy zatrudnieni przy robo-
tach powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje i zosta¢ przeszkolenia.

Materiaty rozbiérkowe po posortowaniu nalezy przewiezé samochodami samowyladow-
czymi na skladowisko Wykonawcy, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Materialy przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy przewiezé na miejsce (skfa-
dowisko) wskazane przez Kierownika Projektu.

Rozbiorke elementéw zZelbetowych nalezy prowadzi¢ przy uzyciu mlotéw pneumatycz-
nych. Prety zbrojeniowe przecina¢ za pomoca palnikéw acetylenowych badz elektronarze-
dzi. Materiat rozbiérkowy nalezy sukcesywnie usuwac na miejsce czasowego sktadowania,
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a nastepnie przewiez¢ na sktadowisko odpadow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podano w ST I, Wymagania ogélne".

6.2. Zakres badah prowadzonych w czasie budowy

Kontroli jakosci robét podlega zgodnos¢ wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa
oraz ustaleniami Specyfikacji Technicznej. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgto-
szenia kierownika budowy.

Sprawdzenie na zasadzie obmiaru w terenie iloSci wybranego gruzu oraz zabezpieczenie
miejsca rozbiérki na zasadzie ogledzin oraz zgodnosci prowadzenia robét z projektem tech-
nologii i organizacji rob6t rozbiérkowych.

6.3. Program badan obejmuje:

a) sprawdzenie prawidtowosci wykonania ew. podestéw zabezpieczajacych,
b) sprawdzenie prawidtowosci kolejnosci rozbidrek (zgodnosé¢ z zaakceptowanym pro-
jektem rozbiorki),
c) sprawdzanie prawidlowosci wykonania rozbiérek,
d) ciagta kontrola prac rozbiérkowych,
e) konicowe sprawdzenie po zakoniczeniu prac rozbiérkowych,
Badania w czasie rozbiérek polegaja na sprawdzeniu na biezagco, w miare postepu robot,

zgodnosci wykonywanych robét z projektem i obowigzujagcymi normami. Badania powin-
ny obja¢ wszystkie etapy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 m? rozebranego elementu betonowego, t - rozebranego elementu
stalowego. Placi si¢ za wykonang iloé¢ rozebranych elementéw wg obmiaru rzeczywistego.
Wszystkie rozbieznosci z iloécia podang w projekcie i ST musi zaakceptowac Inzynier.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogodlne dotyczace odbioru roboét

Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robot podano w ST I ,, Wymagania ogélne".
9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogol-
nych przepiséw bezpieczenistwa i higieny pracy - Tekst jednolity Dz.U.2003.169.1650 (R)
Ogolne przepisy bezpieczeristwa i higieny pracy.

2. Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych - Dz.U. nr 47
poz. 401 z 2003 r.

3. Prawo budowlane - Dz.U nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

4. Ustawa o odpadach - Dz.U nr 62 poz. 628 z 2001 r. z p6ézn. zmianami
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