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D.01.01.01. ODTWORZENIE OSI TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotyee wykonania i odbioru prac zzianych z
odtworzeniem osi gtébwnych obiektu mostowego i puamkt wysokdciowych zwhzanych z
rozbudows drogi wojewoddzkiej nr 801 poleggjej na rozbidrce istniggego mostu i budqwie nowego
obiektu irzynierskiego w km 19+395 drogi wojewddzkiej nr 80ladn rzely Swider w
miejscowdciach Jozeféw i Otwock wraz z dojazdami w nigiym zakresie.

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét oftiych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST mafastosowanie przy wykonaniu prac pomiarowych
zwiazanych z odtworzeniem osi gtdwnych mostu wraz pzeatiem reperéw roboczych oraz przy
wykonywaniu inwentaryzacji powykonawczej.

1.4. Okralenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowgzujacymi polskimi normami i SST D-
M.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygz robot.

Ogodlne wymagania dotyaee rob6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymaganiamgflpkt. 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
techniczm, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

Paliki drewniane, rurki metalowe, bolce metalowkipki betonowe - do stabilizowania punktéw
geodezyjnych.

3. SPRZT.

Sprzt pomiarowy taki jak: niwelator, teodolit, tata relacyjna, t&ma stalowa itp. powinien By
dobrej jakdci, posiada swiadectwa dopuszczenia (legalizacje) ¢ lopuszczony przez Inspektora
Nadzoru.

4. TRANSPORT.

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT.

a). Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego zastabilizowane
punkty gtéwne osi gtéwnych drdg i obiektow mostownaraz punkty wysokiiowe wraz ze szkicem

wytyczenia. Przycie tych punktéw powinno lkdydokonane protokolarnie w obedied Inspektora
Nadzoru.
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b). W oparciu o dokumenty dostarczone przez Zanjagego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczeg6towego wytyczenia robot.

¢). Wykonawca powinien natychmiast poinform@éwaspektora Nadzoru o jakichkolwiekelach
wykrytych w wytyczeniu osi gtéwnych obiektéw mostget oraz reperéw roboczych.

d). W nawizaniu do otrzymanych od Zamawdeggo punktow wysokiowych, Wykonawca
powinien wyznacz§ poza granicami korpusu drogowego robocze punktyokgiciowe w ilcsci nie
mniej niz 2 szt.

e). Punkty gtéwne osi gtéwnych obiektow mostowydwmny by zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu rur metalowych, bolcow stalowych lub stupkéwtdnowych, a tate downzane do
punktéw pomocniczych potonych poza granicrobét ziemnych.

f). Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wyznaczongsh gtownych obiektéw mostowych, w
stosunku do dokumentacji projektowej, nie powingé Wigcksze ni 2cm.

g). Rzdne punktow osi naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ednych
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

h). Rzdne reperéw roboczych naleokresli¢ z doktadnécia do 0,5 cm, stosag niwelacg podwojry
w nawkzaniu do reperdéw statych.

6. KONTROLA JAKO SCI.

Inspektor Nadzoru dokona kontroli prawidtosgowytyczenia osi gtbwnych obiektow mostowych w
odniesieniu do dokladdoi wymaganych wg pkt 5.

7. OBMIAR.

Jednostk obmiarova robot jest:
- 1 km wytyczonych osi gtbwnych obiektéw mostowych,
- ryczalt dla inwentaryzacji powykonawcze;j.

8. ODBIOR ROBOT.

Na podstawie przeprowadzonej kontroli wykonanydmdtdnspektor Nadzoru dokona ich odbioru wg
zasad odbioru robét zanilkajych i ulegaicych zakryciu.

Odchytki w wykonaniu prac pomiarowych, przekragzaj dopuszczalne tolerancje spowadu;
nieodebranie ich przez Inspektora Nadzoru, ktérgaz&zi ponowne ich wykonanie.

9. PLATNOSC.

Wykonane i odebrane roboty zostapptacone wg cen jednostkowych faktycznie wykonangrac
obejmupcych:

- sprawdzenie wytyczenia punktéw gtdbwnych osi gtgem obiektdbw mostowych i punktow
wysokasciowych,

- uzupetnienie punktéw gtdéwnych punktami dodatkowym

- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot,

- utrwalenie punktéw w sposoéb trwaly wraz z zabeepeniem i oznakowanie w Sposob utatuig;
odszukanie i ewentualnie odtworzenie pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Brak.



