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M.17.01.01. t&ZYSKA ELASTOMEROWE

l. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotyce wyprodukowania i odbioru morita tozysk
elastomerowych zwranych z rozbudoyv drogi wojewddzkiej nr 801 poleggiej na rozbidrce
istnieacego mostu i budowie nowego obiektayinierskiego w km 19+395 drogi wojewodzkiej nr 801
nad rzek Swider w miejscowéciach Jozeféw i Otwock wraz z dojazdami w nigdtym zakresie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk@tawy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenie zawarte w niniejszym SST dotyeasad prowadzenia rob6t azanych z:
. dostaw tozysk,
. montaem lazysk,
. kontrok jakosci robét podczas monta

1.4. Okreslenia podstawowe

tozysko - konstrukcja, ktérej zadaniem jest przeniesiesiez przsta lub belki na podper
umazliwiajaca jednoczénie obroty przekrojow podporowych peta lub belki i, ewentualnie,
przemieszczenia pggta lub belki w ptaszczynie podparcia.

tozysko elastomerowe nieprzesuwnetozysko odksztalcalne wykonane z elastomeru uzbromneg
lub nieuzbrojonego blachami stalowymi, obudowanecginie zaprojektowanymi obudowami
uniemaliwiajacymi przesunjcie poziome prget lub belek pomostu wzglem punktu lub osi
podparcia albo zawieszenia.

tozysko jednokierunkowo przesuwne- tozysko odksztatcalne wykonane z elastomeru uzbromneg
lub nieuzbrojonego blachami stalowymi, obudowanecgdnie zaprojektowanymi obudowami, w
ktorym przewidziane as przemieszczeniaakowe lub przemieszczeniatbwe i przesuwy poziome
przekroj éw podporowych tylko wzdijednej osi.

tozysko wielokierunkowo przesuwne- tozysko odksztatcalne wykonane z elastomeru uzbrojmneg
lub nieuzbrojonego blachami stalowymizysko umaliwiajace przesunricie poziome zaréwno wzdtu
jak i w poprzek osi podiunej belek, przekrojow podporowych pset lub belek pomostu wzglem
punktu lub osi podparcia albo zawieszenia.

Pozostate okigenia podane w niniejszym SSd zgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami .
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolimkonawca jest
odpowiedzialny za jak@ stosowanych materiatow i wykonywanych robot orazich zgodnét z

dokumentagj projektowa, ponizej podanymi normami, specyfikacjechniczia oraz zaleceniami
Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Lazyska konstrukcyjne elastomerowe.

tozyska powinny spetniawymagania okrdone w Projekcie oraz w PN-EN1337-3:2005.
tozyska konstrukcyjne elastomerowe powinny spétmgmogi ndnosci i przesuwu okrdonych w
Dokumentaciji Projektowej.

Elastomer stosowany do wyrobuwysk powinien by wyprodukowany z kauczuku naturalnego lub
chloroprenowego.

E/Iréewiduje si wykonanie taysk elastomerowych, ktérych modut odksztatceniagmewego G= 0.9
a.
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Wiasciwosci elastomeru, z ktérych powinny zostaykonane tayska powinny by zgodne z PN-EN
1337 czs$¢ 3 tablica 1.

Producent/ Dostawca powinien posiaddgokumenty dopuszczagje wyrdb budowlany do obrotu
zgodnie z ustawo wyrobach budowlanych.

2.1.1. Zabezpieczenie antykorozyjne hyska

Wszystkie elementy stalowe zabudowyysk powinny by zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
ocynkowanie ogniowe oraz dodatkowo zabezpieczorsesem powlokowym do wymalowania
powierzchni stalowych ocynkowanych ogniowo C1, @2 €3, zgodnie z Zaleceniami do wykonania i
odbioru antykorozyjnych zabezpieézéonstrukciji stalowych drogowych obiektéw mostowyeh
nowelizacja 2006 r.

2.2. Podlewka.

Podlewka z zaprawy nisko skurczowej lub ekspansjgsnopoziomujcej) powinna by zgodna z
Projektem montau tozysk oraz Producent/ Dostawca powinien posiadaekumenty dopuszczage
wyréb budowlany do obrotu zgodnie z usgaswvyrobach budowlanych.

2.3. Materiaty uzupetniajace i pomocnicze.

Materiaty uzupetniajce i pomocnicze do moriatozysk zgodnie z Projektem moutatozysk.

3. Sprzet

Roboty naley wykonywa® przy wyciu sprawnego techniczne sgiz, okrelonego w Projekcie
montau tozysk i zaakceptowanego przezyniera .

4. Transport

W trakcie transportu i skiadowania naleprzestrzega wymaga producenta tysk oraz PN-EN
1337-11:2001 i PN- EN 1337-1:2003.

Przed i po wytadowaniu natg sprawdzé kompletndé ich zestawienia (zmontowania).

Na placu budowy tayska naley ztozy¢ w miejscu suchym, przewietrzanym i oskigim od deszczu
(najlepiej w magazynie) wskazanym przezyimera.

5. Wykonanie robét

5.1. Projekt montazu tozysk.

Przed przysipieniem do wykonania ciosow podiskowych naley we wspétpracy z
Projektantem ustdlityp tozysk i wprowadzt ewentualne zmiany do konstrukcji ww. elementow.

Roboty zwazane z montaem tazysk naley wykona zgodnie z DokumentagcProjektow oraz SST.

Wskazane jest wykonanie przed maeta " Projektu monta tozysk". Wymagania odrimie

wykonania i montau tozysk powinny uwzgidniat zalecenia Instrukcji producentazysk oraz
Normie. Projekt montai tozysk maze by¢ czescia Dokumentacji Projektowej lub byopracowany
przez Wykonawe albo producenta fysk i powinien zawier&a

« zestawienie zastosowanyctiysk i plan ich rozmieszczenia,

« rysunki lub szkice nisz podgska w ciosach podhyskowych na podporach

+ szczegOly zamocowaniazgsk na podporach oraz do konstrukcji ustrojénsgo,
« Wymagania odriémie sktadania i montal tozysk na podporach

» sposbb zabezpieczenia antykorozyjnego w wytwanai budowie,

- kolejnas¢ montowania taysk,
» metody kontroli i badazmontowanych taysk.

5.2. Przygotowanie elementéw obiektu mostowego do mocomia tozysk w konstrukciji.

W trakcie wykonywania ciosow podigskowych naley zwroci uwag; na pozostawienie przestrzeni
wystarczagcej do zamontowania#gsk zgodnie z Projektem moutatozysk i instrukcy producenta.
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5.3. Montaz tozysk na podporach.

Przed przysipieniem do montal tozysk naley sprawdzt ich kompletnéé oraz czy nie & one
uszkodzone. W przypadku uszkodzeniayk naley postpowa z zaleceniami producentaziek i
Inzyniera.

Montaz tozysk powinien przebiegazgodnie z Projektem mor#a i Instrukcjami producenta gsk i
naleey go wykong& po wykonaniu ciosoéw podhyskowych i osignieciu przez beton wymaganej
wytrzymataci.

Montaz tozysk mog wykonywa tylko specjalnie przeszkoleni pracownicy. Zaleiganedzor ze strony
przedstawiciela producenta.

Producent mze wymagda, aby monta fozysk wykonywal wyhcznie uprawniony przez niego
Wykonawca.
5.4. Regulacja tazysk.

Neutralne potgenie tazysk ruchomych natey przyjmowa dla temperatury +10°C.

W przypadku konieczrigi montau tozysk w temperaturach innychan#10°C naley w przypadku
przekroczenia dopuszczalnych obliczeniowych przemieé na tazyskach wykoné odpuszczenie
lozysk elastomerowych. Operacja odpuszczania wymagdatkdovego uzgodnienia projektu
podnoszenia konstrukcji zaypnierem kontraktu oraz producentemyisk.

6. Kontrola jako §ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00.

Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i badagodnie z SST D-M-00.00.00 punkt
6.3.

6.1 Kontrola po transporcie

tozyska elastomerowe (gumowe) powinnylgostarczone przez producenta jako komplet gotawy d
zmontowania.

Kontrola wykonania warsztatowego w wytwoérni spocaywa producencie. Kontrola przy odbiorze

tozysk po transporcie na budowie powinna obejmbwa
. ogledziny zewrtrzne partii taysk,
. sprawdzenie kompletdoi dostarczanych fysk,
. sprawdzenie dokumentow dopuszaezgih do stosowania w budownictwie.

6.2 Kontrola ustawienia tozysk na podporze
Kontrola ustawienia fgysk na podporze powinna obejmasprawdzenie:

+ usytuowanie taysk w planie,

+ ustawienia poziomego lub pochytego poszczegolingzysk,

+ prostopadtego ustawieniazgsk w stosunku do osizdiigardw,

+ przesunicie kadtubow taysk ruchomych w stosunku do ptyt doinych ze wdglna skurcz
i odksztatcenia termiczne ustroju ri0ego mostu,

+ polaczen tozysk z elementami podpor i mset (jezeli wystpuje).

Dopuszczalne odchyiki miarowe najeprzyjmowa& zgodnie z wymaganiami Producenta i ngrm
Dopuszczalr yiki wy 2eprzy] 9 wymag Q

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00®O@ymagania ogolne”, pkt.7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest sztuka (szt.) wbudowanegty&ka.
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8. Odbior robot
Ogoblne wymagania odbioru rob6t podano w SST D-M3O@O pkt. 8.

Badania wg punktu 6 nalg przeprowadzaw czasie odbioréw robot.
Odbiorom podlegaj

. dostarczone do wbudowaniayska konstrukcyjne,

. monta tozysk pod wzgtdem ich lokalizacji na podporze,

. odchyiki ustawienia tysk,

. ogolna jaké¢ montau.
Odbior karcowy catdci robot winien by potwierdzony spisaniem protokotu odbioru.
Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoeanoboty naley uzn& za zgodne z
wymaganiami. Jeeli chat jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robotyety uznd& za
niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takssjtuacji Wykonawca obowkany jest
doprowadzt roboty do zgodnizi z norna i przedstawé je do ponownego odbioru.

9. Ptatnosé

Ogdlne wymagania ptatda podano w SST D-M-00.00.00 pkt. 9.
Cena jednostkowa obejmuje
. opracowanie Projektu momatozysk oraz Programu Zapewnienia Jatiavraz z
niezlxdnymi uzgodnieniami;
. wykonanie wszystkich czyngoi okreslonych w niniejszej Specyfikacji oraz wynikaych z
opracowa wykonanych przez wykonawenontau,
opracowanie projektow warsztatowycliysk,
koszt zapewnienia nieztinych sktadnikdw produkciji
koszt zakupu i wbudowaniazgsk,.
wykonanie ewentualnych rusztovamazliwiajacych dostp do miejsc wbudowania,
wykonanie badai pomiaréw przewidzianych w niniejszej Specyfikacj

10. Przepisy zwhzane

PN-EN 1337-1:2003 tiayska konstrukcyjne - G&¢ 1: Postanowienia ogoélne

PN-EN 1337-2:2005 tiayska konstrukcyjne - G&¢ 2: Elementylizgowe

PN-EN 1337-3:2005 tayska konstrukcyjne - tayska elastomerowe (oryg.)

PN-EN 1337-9:2001 tiayska konstrukcyjne - G&¢ 9: Zabezpieczenie

PN-EN 1337-10:2005 tayska konstrukcyjne - G&¢ 10: Przegldy i utrzymanie

PN-EN 1337-11:2001 tayska konstrukcyjne - G&¢ 11: Transport, magazynowanie i ustawianie



