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D-01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY 1
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokos$ciowych, w ramach realizacji projektu
pn. Budowa ulicy Fiotkowej w Sulnowie gmina Swiecie woj. kujawsko pomorskie — ROBOTY DROGOWE

ETAP inwestycji [-I11

NAZWA odcinka drogi :

- wg. MPZP Sulnowa.................

- wg. projektu ...l

- odcinek od km......... dokm........

- ilo$¢ robot wg. zatacznika dokumentacji przetargowe;j - ,,Przedmiar robot”

1.2. Zakres stosowania SST

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w
punkcie 1.1.1

1.3. Zakres robot objetych SST
W zakres robot pomiarowych wchodza:

e wyznaczenie polozenia sytuacyjnego i wysokos$ciowego punktow gltéwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczeniem dodatkowych przekrojow roboczych,

e wyznaczenie kontur6w nasypow,

e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),

e stabilizacja punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie .

14. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST) D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00
,Wymagania og6lne” punkt 2.
Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:
1. paliki drewniane,
2. shupki betonowe,
3. bolce stalowe,
4. farba do zaznaczania punktow na jezdni

3. SPRZET
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Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.
Do wykonania robot zwigzanych z odtworzeniem trasy i Wwyznaczeniem roboczych punktow
wysokosciowych nalezy stosowac:
teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
e dalmierze,
e tyczki, faty, taSmy stalowe 1 szpilki,
spetiajace wymagania OST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy i punktow
wysokosciowych” punkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 4.
Materiaty i sprz¢t moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 5,7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
wspolrzedne punktow gtoéwnych trasy.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie r6zniag si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i
wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych
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poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekraczac¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuiz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkow
betonowych Iub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscig, aby $redni blad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rze¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego 1 pobrane z PODGIK, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowe] albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w pkt 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robodt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypoéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz
1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:
1. o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz na
prostych co najmniej co 200 m,
2. robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu,
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3. wyznaczenie nasypow 1 wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica co najmniej w 5
miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 7.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych w terenie jest 1 kilometr (1 km)
wyniesionej i zastabilizowanej trasy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 8.

Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 9.

Cena wykonania robdt obejmuje:

e dostarczenie materiatow i sprzetu,

e wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

e uzupehienie tukow oraz osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e niwelacj¢ kontrolng reperow,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly wraz z zabezpieczeniem i oznakowaniem ulatwiajagcym
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

e prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

e odwiezienie sprz¢tu

e inwentaryzacje powykonawczg robot.

e oraz wszystkie inne czynno$ci niezbedne do wytyczenia trasy, punktéw wysokosciowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, Warszawa 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK, Warszawa 1979.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

OST GG-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

OST GG-00.11.02 ,,Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obiektow mostowych”.
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D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z usunigciem 50 cm warstwy humusu , w ramach realizacji projektu Budowa
infrastruktury technicznej osiedla doméw jednorodzinnych w Sulnowie gmina Swiecie woj. kujawsko pomorskie

ETAP inwestycji...........
NAZWA odcinka drogi :

- wg. MPZP Sulnowa.................
-wg. projektu ...

- odcinek od km......... do km........

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja  jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy
humusu z pasa drogowego projektowanych drog ( z wytaczeniem przebudowy istniejacych drog o nawierzchni
utwardzonej lub gruntowej) w r:clmach realizacji projektu  Budowa infrastruktury technicznej osiedla doméw
Jjednorodzinnych w Sulnowie gmina Swiecie woj. kujawsko pomorskie

ETAP inwestycji...........
NAZWA odcinka drogi :

- wg. MPZP Sulnowa.................
-wg. projektu ...l

- odcinek od km......... do km........

14. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) D-M-00.00.00
,,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.5.

1.6. Kody CPV
grupa klasa kategoria

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompleksowych obiektow
45200000 - 9 | budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii lagdowej 1
wodne;.

45220000 - 5 | Roboty inzynieryjne i budowlane

Roboty w zakresie konstruowania,
45233000-9 | fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog
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2. MATERIALY
Nie wystepuja
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 3.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:

e  spycharki,

e  réwniarki,

e lopaty, szpadle i inny sprzet rgczny - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robodt sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe,

e  koparki i samochody samowytadowcze do transportu.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 4.

Zdjety humus moze by¢ przewozony dowolnym s$rodkiem transportu zgodnie z Dokumentacja
Projektowa (zaleznie od odleglosci transportu). Nadmiar humusu nalezy przewiez¢ na miejsce
wskazane przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
punkt 5.

5.1.  Zdjecie warstwy humusu
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek oraz dodatkowo
stosowac reczne wykonanie robot jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych, ktora jest okreslona w
Dokumentacji Projektowej oraz w innych miejscach wskazanych przez Inzyniera.

Humus nalezy zdja¢ na pelng glebokos¢ jego zalegania wedlug faktycznego stanu wystepowania.
Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy i zaggszczaniem. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych
opadow 1 bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling Iub innym gruntem
nieorganicznym.

5.2.  Zagospodarowanie humusu

Zdjeta warstwa humusu powinna by¢ przeznaczona do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu poboczy
i skarp, zgodnie z Dokumentacja Projektows. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢
zgodne z Dokumentacjg Projektowa i wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” punkt 6.
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Sprawdzanie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni pasa robot
ziemnych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiary robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
punkt 7.

Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) zdjetego humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotyczace odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 “Wymagania ogdlne” punkt 8.
9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
punkt 9.

Cena 1 m? (metra kwadratowego) zdjetego humusu obejmuje:

e  prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

zdjecie warstwy humusu na pelng gleboko$¢ jego zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhuz drogi,
ewentualne odwiezienie nadmiaru humusu na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu

dowiezienie i odwiezienie sprzgtu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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