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D-00.00.00 STWIOR - Wymagania ogolne

Warunki wykonania i odbioru robot — specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

Wykonawca postawi w miejscu uzgodnionym z Zamaygiajn, zadba o i zdemontuje po
zakaczeniu robot tablice informacyjne odporne na dnigtavarunkow atmosferycznych. Wykonawca
powinien stosow@si¢ do postanowig Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopaz01
w sprawie dziennika budowy, mountai rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni88, poz.1555).
Wykonawca powinien naldyi przechowywa na placu budowy Dziennik Budowy. Podczas
prowadzenia rob6t na placu budowy oprocz DzienBikdowy powinny znajdowasi¢ co najmniej
nastpujace dokumenty: Pozwolenie na Budgwlokumentacja projektowa, dokumentacja
powykonawcza, protokot przekazania placu budowsgtgkoty odbiorow, notatki ze spotka
organizacyjnych, instrukcje i notatki inspektoralparu oraz inne dokumenty zgodnie z wymaganiami
inspektora nadzoru.
Dodatkowo Wykonawca powinien nabitrzyma na placu budowy przynajmniej po jednym
egzemplarzu zatwierdzonych Polskich Norm, wspomyghamw Wymaganiach Zamawigego lub
odpowiednich Norm Unijnych. Ponadto Wykonawca poanrprzechowywéna placu budowy kopie
innych Norm dotycgcych dostarczonych materiatéw. Wykonawca zobaey jest znawszystkie
przepisy wydane przez wladze centralne i miejscor@e inne przepisy wytyczne, ktérge s
w jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenib@RaZamawiacy wymaga, aby rozpoeeie
robét budowlanych byto poglie po uzyskaniu przez Wykonagvpozwolenia na budogylub zgloszenie
robot.
Wykonawca zapewni zawarcie uméw ubezpieczeniowymrhyijmie ryzyko zwiazane
Z nieprawidlowym dziataniem w zakresie:organizagiiét budowlanych,

- zabezpieczenia terenu budowy i warunkéw bezpietwe ruchu drogowego,

- zabezpieczenia interes6w 0séb trzecich,

- ochronysrodowiska,

- ochrony przeciwpgarowej,

- warunkéw bezpieczstwa pracy,

- zabezpieczenia terenu od r@stw zwhzanych z budow
Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia petnej dokumentacji budaggdnie
z ustavg Prawo Budowlane.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonania robot oraz za ich zgodto
Z wymaganiami Zamawigfego.

1.Wstep

1.1 Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej STWIORB swymagania ogdlne dotygze wykonania i odbioru robét dla
zadania inwestycyjnego p.n.

Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejagcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrodlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2 Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wysmionych w Rozdziale 1.

1.3. Zakres robét obptych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnmymagania szczegétowe, wspoélne dla
robot obgtych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi wgmionymi w spisie trei.

Wymagania okreslone w niniejszej STWIORB naley stosowda tacznie z wymaganiami
okreslonymi w pozostatychszczegdtowych specyfikacjach technicznych wykonaniadbioru
robét budowlanych - SST



1.4 Okredlenia podstawowe
Uzyte w STWIORB wymienione pongéj okrelenia naley rozumi&€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.

2.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuod@sy od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rlghyostoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem

i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapgtrzony piecgxia organu
wydajcego, wydany zgodnie z obaziujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, ghey do notowania zdarae okoliczndci zachodzcych

w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywangdbioréw robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paitizy Inspektorem Nadzoru, Wykonaavc

i projektantem.

Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych lkamdwych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzeszyt z ponumerowanymi
stronami, stagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie
wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pirspektora Nadzoru.
Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgttych do przejmowania i rozkladania odyein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na pltaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowas@dpbwiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgod&é- zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami,a jdi przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetes przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwgzanych z rj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy reaownie
obejmowad teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chrongcych ludzi

i srodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie poleceriakazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyze sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych
z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem dokumentacji projektowe;.
Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlas@go.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictédioprzedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udegphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgrz czs¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyaa odebng catasé
konstrukcyjm lub technologiczg zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robot zwzanych z budow
modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgmudowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgékavykonanych robot, bezpiearsgwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektowvy,
STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiagcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy.

1.5.2 Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczerdakumenty, zgodne z opisem zawartym
w dokumentach przetargowych.

1.5.3 Zgodnd¢ rob6t z dokumentacp projektowa i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatk dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru stangwizes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichs
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dimlentac;i.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadofminspektora Nadzoru, ktéry podejmie degyz]

0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fpie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabiglzgodne z dokumentacprojektowy

i STWIOR.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w STWiORda uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalney ®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli mugawvykazywa zgodndé z okrélonymi wymaganiami,a rozrzuty tych cech
nie mog, przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektowg lub
STWIOR i wptynie to na niezadowalaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi,a elementy budowli rozebrane i wykmm@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiovmdazujacym Zamawiagcego |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budosvikaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnéc za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obhpwacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwigkaz stanowiska stbowego.
Zapisy ledg czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod
drugim, bez przerw.
Zafgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungdirida oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnxi:
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,
- przebieg robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogzprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora,
- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiorow robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robat,



- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggEh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zizku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie
wykonywania robat,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pragpadzonych bada
z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli di@eiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigprzedtaone
inspektorowi hadzoru do ustosunkowania si
Decyzje inspektora nadzoru wpisane do dziennikawydNVykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje ingpea nadzoru do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.
2. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidarn Wykonawcy lgda gromadzone
w formie uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru. Dokutypée stanowj zakczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie inspektora nadzoru.
3. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczacsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
- pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robat,
- protokoty z narad i ustale
- korespondengjna budowie.
4. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy &l przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugojeatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane dgaugl
nazyczenie Zamawiagego.

1.5.5 Organizacja rob6t budowlanych
Wykonawca wykona i uzgodni z Inspektorem Nadzommimogram robo6t budowlanych.

1.5.6 Zabezpieczenie terenu budowy i warunki bezpgeaistwa ruchu drogowego

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgzenia zabezpieczge, takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewnigc w ten sposéb bezpiegmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoion dziea i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglldw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge musz by¢ zaakceptowane przez inspektora
nadzoru.

Wymagane jest bigce usuwanie z jezdni i chodnikow zanieczysaczemnych powodowanych
ruchem samochoddéw budowy.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest wliczony

W Cerg umowry.



1.5.7 Zabezpieczenie interesdw 0sbb trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganievidzujacych przepisOw oraz powinien zapewni
ochrore whasndci publicznej i prywatnej.

Istniejgce w terenie instalacje naziemne i podziemne, aplek rurocigi, sieci itp., powinny b§
szczegOlowo zaznaczone na planie sytuacyjnym.

Wykonawca jest zobowtany do szczegbtowego oznaczenia instalacjigdneh, zabezpieczenia ich
przed uszkodzeniem, a takdo natychmiastowego powiadomienia inspektoraaradavtaciciela
instalacji i uradze, jesli zostary przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji rdindgdowlanych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instaleleji uradzeniach naziemnych i podziemnych
pokazanych na planie zagospodarowania terenu, simvame w trakcie wykonywania robét
budowlanych.

Zamawiajcy wymaga, aby Wykonawca zgtosit pisemnie zamiapoczcia robo6t do wszystkich
wiascicieli i uzytkownikéw uzbrojenia z wyprzedzeniem siedmiodniowystalajc warunki
wykonywania rob6t w strefie tych wdzen.

Optaty za nadzory obce ponosi Wykonawca.

1.5.8 Ochronasrodowiska

Wykonawca bdzie podejmowat wszystkie niegine dziatania, aby stosowai¢ do przepisow

i normatywow z zakresu ochrodgodowiska na placu budowy i poza jej terenem.

Bedzie unikat szkodliwych dziata szczegdlnie w zakresie zanieczysacgewietrza, wod gruntowych,
nadmiernego hatasu i innych szkodliwych gladowiska i otoczenia czynnikow powodowanych
dziatalngcig przy wykonywaniu robé6t budowlanych.

W okresie trwania budowy i wykazania robo6t Wykonawcatzie utrzymywa teren budowy

i wykopy w stanie bez wody stmjej.

1.5.9 Ochrona przeciwpdarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonaweca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiemzierh biurowych i magazynach oraz w maszynach
i pojazdach.

Materialy tatwopalne g skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem oséb trzecich.

Wykonaweca bdzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowamarem wywotanym jako

rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.5.10 Warunki bezpieczastwa i higieny pracy

Podczas realizacji rob6t budowlanych Wykonawgdeke przestrzegat przepisow dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca dostarczy na plac budowydbie utrzymywat wyposaenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéstwa, a take zapewni wypoganie w urgdzenia socjalne oraz odziewymagan dla
personelu zatrudnionego na placu budowy.

Kierownik Budowy, zgodnie z art. 21a ustawy PréBumlowlane, jest zobowkany sporzdzi¢ lub
zapewné sporadzenie (przed rozpogeziem budowy) planu bezpieargwa i ochrony zdrowia,
zwanego planem BIOZ, na podstawie Informacji dojgey bezpiecagstwa i ochrony zdrowia
sporadzonej przez projektanta.

1.5.11 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza giuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@v n
srodowisko.



Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot,azpkaczeniu robo6t ich
szkodliwai¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.

1.6 Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Wykonawca jest zobowtany do zrealizowania na terenie Placu Budowy zapl®udowy. Teren
lokalizacji zaplecza budowy naleuzgodné z Zamawiagcym. Zaplecze budowy winno by
zabezpieczone w odpowiednio$¢ miejsca dla zapewnienia niezinego zaplecza biurowego

i socjalno-bytowego.

1.6.1 Zaplecze biurowe
W ramach zaplecza biurowego wymagazsipewnienia odpowiedniej #oi pomieszcze

1.6.2 Zaplecze socjalno bytowe

Zaplecze budowy winno kbywyposaone w odpowiednicze$¢ socjalno — bytow, zawierajca szatnie
dla pracownikéw, wzel sanitarny oraz pomieszczeniazgtie do przygotowania i spgwania positkow
przez personel Wykonawcy. #©i wielkos¢ pomieszczé socjalnych powinna zapewnswobodny
pobyt personelu Wykonawcy w tych pomieszczeniachomieszczeniach do spavania positkow
naley zapewnt taka ilos¢ miejsc siedacych, aby wszyscy pracownicy spyavajacy jednoczénie
positek mieli zapewnione miejsce siede z dosfpem do stotu. Pomieszczenie to winna by
wyposaone w odpowiedni stét i ugdzenia do przygotowania positkow.

1.6.3 Toalety przenéne
Zamawiajcy wymaga, aby Wykonawca wypagaplac budowy w odpowiedagiilos¢ toalet
przendnych dla swojego personelu.

1.6.4 Parking
Zamawiajcy wymaga, aby Wykonawca zorganizowat odpowiedrkipg zaplecza budowy,
z wydzielory czescig dla pojazddéw osobowych.

1.7 Wymogi dotycace warunkéw pracy Personelu Wykonawcy

Zamawiajcy wymaga, aby Wykonawca zapewnit swojemu persavied@arunki pracy zgodne

Zz wymaganiami stawianymi przez Kodeks Pracy. Wynsigaapewnienia odpowiednich warunkéw
socjalnych i sanitarnych pracy, zapewnienia pelswiedpowiedniej odzigy ochronnej, zaopatrzonej
w logo (nazwg) Wykonawcy srodkéw ochrony osobistej wymaganych przepisami praracy oraz
zapewnienia positkow regeneracyjnych o odpowiednaeajaici kalorycznej oraz zimnych i ggeych
napojow w zalenosci od pory roku.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotycace wiaciwosci materialdw budowlanych

Materialy budowlane, stosowane w trakcie wykonywawobot, maj spetnid wymagania przepisow
krajowych,a Wykonawcaghlzie posiadat dokumenty potwierdzeg,ze zostaty one wprowadzone do
obrotu zgodnie z regulacjami Ustawy z dnia 16 kamige2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr
92, poz. 881) i posiadayvymagane parametry fwiadczoneswiadectwami jakéci dla dostarczanej
partii materiatdw budowlanych oraz stosowne cektft, aprobaty technicznéyiadectwa
dopuszczenia i innejeli wymagane.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyelola one potrzebne do
Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczermaamowaty swaj jakosé i whasciwosé do Robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z inspektorem nadzoru.

Wykonawca zapewni wéaiwy transport, sktadowanie i zabezpieczenie mal@si na placu budowy.
Przy wykonywaniu robot natg stosowa wyroby budowlane spetnigie wymagania okéone

w przepisach o dopuszczeniu do obrotu i powszeahhdgjednostkowego stosowania

w budownictwie.



Dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowanizdevinictwie g:

- wyroby budowlane, wdaiwie oznaczone, dla ktérych zgodnie z przepisami

- wydano certyfikat na znak bezpietzteva, wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi oké&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych
przepiséw i dokumentow technicznych — wiedieniu do wyrobdw podleggjych tej certyfikacii,

- dokonano oceny zgodiwdi wydano certyfikat zgodrgi lub deklaragj zgodndci z Polslg Normg
lub z aprobattechniczi - w odniesieniu do wyrobow nie albych certyfikacy podan wyzej,
magcych istotny wplyw na spetnienie co najmniej jedmegvymaga podstawowych,

- wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobde/miajcych istothego wptyw na spetnienie
wymaga podstawowych oraz wyrobdw wytwarzanych i stosoveanyedtug tradycyjnie
uznanych zasad sztuki budowlanej,

- wyroby budowlane oznaczone znakowaniem CE, dleykh zgodnie z ogbnymi przepisami

dokonano oceny zgod# z ze zharmonizowamormg europejsk wprowadzog do zbioru

Polskich Norm, z europejslaprobad techniczi lub krajows specyfikacj techniczig paistwa

cztonkowskiego Unii Europejskiej uznaprzez Komis} Europejsk za zgodn z wymaganiami

podstawowymi,

- wyroby znajdujce st w okreslonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow majgych

niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiet#teva, dla ktérych producent wydat deklaracje

zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej. Dopusrezdo jednostkowego stosowania

w obiekcie budowlanymaswyroby wykonane wedtug indywidualnej dokumentaegihnicznej,

sporadzonej w fazie projektu budowlanego lub uzgodniangdnostl projektows, dla ktérych

dostawca wydatdawiadczenie wskazgge,ze zapewniono zgod§é wyrobu z § dokumentagj oraz
przepisami i obowgzujacymi normami. Kada partia materiatdw, dla ktérych wymagany jesstate
musi by dostarczona na budew takim dokumentem. Materiaty posiagtag atest magbyc¢
badane w dowolnym czasiesligakos¢ materiatu zostanie zakwestionowana jako niezgodna

Z wymaganiami Zamawigfego, to takie materiaty lub wdzenia zostanodrzucone.

2.2 Zrodta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekeriatdw przeznaczonych do robdt Wykonawca
przedstawi szczego6towe informacje dotyaz proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiedriwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez inspektora nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty

z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane

z dopuszczonegorédia w sposéb ggly spetniag wymagania specyfikacji w czasie pgsi robot.

2.3 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviald wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrddet miejscowych vgczagc w tozrédita wskazane przez Zamawiieggo
i jest zobowazany dostarczyinspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przedaczjiem
eksploatacjizrodia.

Wykonaweca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metgdvydobycia i selekcji do zatwierdzenia inspektoroatzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow
Z jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty,a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdw do robaot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskaniakiai zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu robaot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdlp wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazainspektora nadzoru.
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Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektoraoad Wykonawca niedalzie prowadzi
zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhagne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjagcymi na
danym obszarze.

2.4 Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawgwywiezione z terenu budowy

i ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzeéli.Idspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych rob6tzrie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie odpowiednio przewseiowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usurgciemi niezaptaceniem.

2.5 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacija projektowa lub STWIOR przewiglujozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 1 tydZigrzed ayciem tego materiatu, albo w okresie iimym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie bada/maganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany

i zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pazniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.6 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyella one uyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaatyaswop jakase | wkasciwosci i byty dostpne

do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza teremedowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.7 Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoreh ¢
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkciji z wymaganiami. Pramkteriatow mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci.

Wyniki tych kontroli lpda stanowé podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatéw pod wzgtlem
jakaoscei.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz byé spetnione
nastpujace warunki:

a) Inspektor Nadzorugdzie miat zapewniapwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inspektor Nadzorugdlzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizatjot,

¢) Jeeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca

uzyska dla Inspektora Nadzoru zezwolenie dla pxeadzenia inspekciji i bada

w tych miejscach.

3. Wymagania dotycace sprztu

Wykonawca jest obowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien dyzgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgtdem typow i ilégci wskazaniom zawartym

w specyfikacjach, PZJ, lub projekcie organizadjidh zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

w przypadku braku ustalev takich dokumentach sgitzpowinien by zaakceptowany prze inspektora
nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w projekcie budowlanym, specyfikacjach i wgkniach inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow:
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Sprz:t bedacy wiasndcia lub wynagty do wykonania robot ma Bytrzymywany w dobrym stanie

i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogérpdowiska i przepisami dotygazymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dodmtéw potwierdzapych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzie nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i meuszczone do robaot.

4. Wymagania w zakresie transportu

Wykonawca jest zobowtany do stosowanie jedynie takiglodkow transportu, ktére nie wpltyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportuduizie zapewniaprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkirg/mi

w projekcie budowlanym, specyfikacjach, PZJ i wskaach inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umow!

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnida wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnychgiegina osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom umowy na polecenie inspektora nadzeny isungte
Z terenu budowy.

Wykonaweca bdzie usuwa na bieigco, na wlasny koszt, wszelkie zniszczenia spowodeviago
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdaciedmu budowy.

4.1 Ograniczenie obcizen osi pojazdow

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na € przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie rgdmb zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposaéiglyi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadurikipdupce nadmierne obgienie osiowe niedula
dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy | wykonawcgdrie
odpowiadat za napraswszelkich robo6t w ten sposéb uszkodzonych, zgozmmieleceniami inspektora
nadzoru.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z umow, oraz za jaké& stosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgoééa projektem budowlanym, wymaganiami
Zamawiagcego, projektem organizacji robo6t oraz poleceniaspektora nadzoru.

Decyzje inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdindt kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie gi@e budowlanym, specyfikacjach,a tak
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjpiigor nadzoru uwzgtini wyniki bada
materiatow i robot, diwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzamn kweste.

Polecenia inspektora nadzoredh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcpod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodunosi
wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osign¢ zatazomg
jakas¢ robat.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakaci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli inspektozoagdmae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowatay.
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Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji
projektowej i specyfikacjach.

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ 53 okreslone w specyfikacjach, normach
i wytycznych. w przypadku, gdy nie zostaly one twkneslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéniadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt
badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtiowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom
norm okrélajagcych procedury bada

Inspektor nadzorudalzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inspektor nadzorudazie przekazywaWykonawcy pisemne informacije o jakichkolwiek
niedocignigciach dotyczcych urzdzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te lkeda tak powane,ze mog wptynac

ujemnie na wyniki badg inspektor nadzoru natychmiast wstrzynigaie do rob6t badanych
materiatow i dopgci je do uycia dopiero wtedy, gdy

niedocagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakaos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem lhasaterialdw ponosi Wykonawca.

6.2 Pobieranie prébek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt

z jednakowym prawdopodolfistwem wytypowane do badla

Inspektor nadzoruddlzie mie€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie inspektora nadzoru Wykonawedzie przeprowadZadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostan przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensteuek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiay.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez
inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykondo bada wykonywanych przez
inspektora nadzorueda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaahwapy
przez inspektora.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w specyfikagjach
stosow@ mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez Inspektora.

Przed przysfpieniem do pomiarow lub baslawykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

6.4 Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywainspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &aghk
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane na formularzach wedtug dostarczopeggy niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5 Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, inspektor nadzoru uprawniorst o dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéviradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kofitrob6t prowadzonego przez Wykonawbedzie
ocenig& zgodnad¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na podstamyaikéw bada dostarczonych
przez Wykonaweg.
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Inspektor nadzoru ni@ pobieréa probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy,

na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lutlatkowych

bada, albo oprze siwylgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnmoateriatéw i robét

z dokumentagj projektowg i SST. w takim przypadku catkowite koszty powtarhyub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg.

6.6 Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru nie@ dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgéz kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:
- Polslg Normg lub
- aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetniagjwymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumentywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robot ledzie posiadate dokumenty, oké&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w naaiezeby
poparte wynikami badewykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbada dostarczone przez
Wykonawe inspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetigych wymagé beda odrzucone.

7. Obmiar robot

7.1 Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bdzie okrala¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do rejestru obmiarow.

Obmiar gotowych robétéduzie przeprowadzony z eztcscia wymagar do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dilugaosci i odlegtdci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej.

Je&li ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone

w m3 jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ghdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

7.3 Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolgilgtzaakceptowane
przez inspektora nadzoru.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urgdzenia pomiarowedds przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robdt.

7.4 Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposéb aigty zachowanie dokfadioi wg norm
zatwierdzonych przez inspektora nadzoru.
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7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem roboét, a z&akw
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikggych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzea girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtigzbeda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. w razaku miejsca szkice medpy¢ dolgczone

w formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony

z inspektorem nadzoru.

8. Odbiér rob6t

8.1 Rodzaje odbioréw
W zalenosci od okrélonych w dokumentacji projektowej i umowie ustal®oboty podlegaj
nastpujacym odbiorom:

- odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiorowi czsciowemu robot

- odbiorowi kaxcowemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na koowej ocenie iléci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.
Odbidr takich robét édzie dokonany w czasie umdiwviajagcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdélnego ppstrobot.
Odbioru rob6t dokonuje inspektor nadzoru.
O gotowdci danej czsci robét do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem demzika budowy
i rownoczénie powiadamia pisemnie inspektora zgodnie z wymobgsnowy.
Odbidr kedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni od daty
powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru.
Jakac¢ i ilosé rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie:
- dostarczonych przez Wykonagvdokumentéw potwierdzagych jakacé, ilosé i zgodnaé
wykonanych robot z kontraktem, takich jak: raparfyrob i bada, atesty, certyfikatyswiadectwa,
szkice geodezyjne z potwierdzeniem geodety o zgmilagrojektem wykonanych rob6t, oraz
wszelkie inne dokumenty niegtine dla zaakceptowania robot,
- przeprowadzonych przez inspektora nadzorubagdeob.
Z przeprowadzonej inspekcji nalesporadzi¢ protokot podpisany przez Inspektora Kontraktu,
Wykonawe i inne osoby uczestnigze w inspekciji.
W protokdle inspekcji robot zanikajych i ulegaicych zakryciu, naley pod& przedmiot i zakres
odbioru oraz zapisastotne dane, mage wptyw na przysateksploatag, trwatas¢ i niezawodnéé
wykonanych robaét:
- zgodnd¢ wykonanych robot z dokumentagjrojektowvs,
- rodzaj zastosowanych materiatow, typagzan
- technologt wykonania robot,
- parametry techniczne wykonanych robot.

8.3 Odbidr czsciowy robot
Odbidr czsciowy roboét polega na ocenie dlo i jakosci wykonanych robét. Odbioru efciowego
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ikmwym.

8.4 Odbior koncowy

Zasady odbioru kitcowego robot

Odbidér kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykia&obot w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakdci.
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Calkowite zakaczenie robot oraz gotowddo odbioru kdcowego ldzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy.

Odbidr kaacowy rob6t nagpi w terminie ustalonym w umowie, ligz od dnia potwierdzenia przez
inspektora nadzoru zakczenia robot i przgcia wymaganych dokumentéw.

Odbioru robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajagego w obecriei inspektora nadzoru

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow bada pomiaréw, w tym badaczynnikow oddziatywania n@odowisko

i dokumentacji rozruchowej, ocenie wizualnej orgndndci wykonania rob6t z Wymaganiami
Zamawiajcego i umow.

W toku odbioru komisja zapozna < realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét
zanikajcych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw exiowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @efowych lub robdt uzupetniggych

w poszczegoélnych elementach konstrukcyjnych i wigzeniowych, komisja przerwie swoje czysoo
i ustali nowy termin odbioru.

Dokumenty do odbioru kwowego
Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioradawego robét, spogedzony wg wzoru ustalonego
przez Wykonawgi zatwierdzonego przez inspektora nadzoru.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobaa@any przygotowaw szczegoln&i nastpujace
dokumenty:
- dokumentagj powykonawci, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiargamivykonawczymi,
- specyfikacje,
- protokoty odbioréw robét ulegagych zakryciu i zanikagych,
- protokoty odbioréw cgsciowych,
- Dzienniki Budowy i ksizki obmiar6w (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych,
- deklaracje zgodnrei lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaragych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejveetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych
robét wiacicielom uradzea,
- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej,
- sprawozdanie techniczne.
Sprawozdanie technicznedzie zawiera:
- zakres i lokalizagj wykonywanych robat,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do projékidowlanego,
- uwagi dotyczce warunkow realizacji robaét,
- dak rozpoczcia i zakaiczenia robot.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego njeab
gotowe do odbioru Robét, komisja w porozumieniu gkdhawag wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego Robot, jednak nie fadiej niz 7 dni po terminie nieudanego odbioru.
Wszystkie zarzdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetriag lxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inspektora Kontraktu.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupghctych wyznaczy Inspektor Kontraktu
i komisja stwierdzi ich wykonanie.

8.5 Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawpzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
okreslonych dla odbioru kicowego robot.
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9. Podstawa ptatndci

Podstaw ptatngci jest cena ryczattowa, przewidziana za wykonaoigzczegolnych etapow robot
zgodnie z przedstawionym przez Wykonawarmonogramem rzeczowo - finansowym.
Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowadptave ptatncci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.
Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowejdrie uwzgedniat wszystkie czynn&ei, wymagania
i badania skltadage sé na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w STWIOR i w dokumentacji
projektowe;.
Kwoty ryczattowe rob6t winny obejmowa
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymisyaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy spregtu wraz z towarzysymi kosztami,
- koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujagcymi przepisami,
- wszystkie pozostate koszty zwane z realizagjzamowienia.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

10. Przepisy zwazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&f1 r. w sprawie dziennika budowy, momnta
i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. 0 drogach publidzr§@z. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).
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D-01.01.01 SST - Odtworzenie trasy i punktéw wysokoiowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS§ wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zg@anych
z odtworzeniem trasy i punktow wysdkiowych dla zadania inwestycyjnego p.n.
Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejagcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roledt stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zmanych z zagospodarowaniem terenu .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zaanych
z wszystkimi czynn&ciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wyznaczeniem kradezi
projektowanych nawierzchni i ich punktéw wysékmwych, oraz wykonaniem inwentaryzacji
powykonawcze;j.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych
W zakres robo6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych
wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
B) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),
X) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseé&iowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
€) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrartegrzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wygemnia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogbpkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktoéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci okoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésrednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugood 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianegrednicy od 0,05 do 0,08
m i dtugdici okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgiej nawierzchni bolce stalovieednicy
5 mm i diugdci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckmwvych naley stosowa nas¢pujacy
sprz:it:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiiaw wysokdgciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymagane] doktadieo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagani
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprztu i materiatow

Srodkiem transportowym dla stz i materiatéw jest samochdd dostawczy lub inny
gwarantugcy przewaenie sprztu i materiatbw w sposob uniertlaviajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORBID®.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujagcymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (G.U.G. i K.). Prace p@rowe powinny by wykonywane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonanmonosi odpowiedzialié za
nastpstwa ewentualnych niezgodiwowykonanych prac z Dokumentadprojektovs, STWiIORB
i poleceniami Inspektora nadzoru. Wszelkie robktgre bazuj na pomiarach Wykonawcy nie mpg
by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow i tycagmizez Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomutrzymanie wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznhaczé w czasie trwania robot. Punkty zniszczone wskatagkedbania Wykonawcyetla
odtworzone na jego koszt. Wykonawca zoh@any jest do uzyskania lokalizacji i wsp@idnych
reperéw.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwnemiany byt zastabilizowane w spos6b
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azklowhgzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granicrobét ziemnych

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;j.
Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania traegzlnie rzadziej nico 25 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasitw stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wieksze nk 3 cm . Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych niwelety okrdonych w dokumentacii projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie krawdzi naley wykona w oparciu 0 dokumentacprojektovs.
Krawedzie powinny by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydéescz nie rzadziej nico 25 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych kdaiw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 3 cm . Rzdne niwelety punktow kragdzi nalery wyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbrpoza granicrobét.

5.6. Robocze punkty wysoksciowe

W przypadku wysipienia takiej potrzeby Wykonawca wyznaczy roboczekpy
wysokaciowe. Repery robocze najezatazy¢ poza granicami rob6t w postaci stupkow betonowych,
w sposob wykluczagy osiadanie. Powinny bywyposaone w tablice zawiergge okrdélenie nazwy
reperu i jego rzdnej wysokéciowej. Rzdne ich wyznaczyz doktadnéciag do 0,5 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogd
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podaimynpkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w STWIORB OO0 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejaigakichkolwiek dodatkowo
wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Zamaedagp.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostly obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogbdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB BOMO ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru po sprawdzprawidtowdci wykonania robo6t i na
podstawie szkicdw i dziennikdw pomiarow geodezyimiub protokotu z kontroli geodezyjnej,
ktore przedkiada Inspektorowi nadzoru Wykonawca.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
Cena wykonania robét obejmuje:
- dostarczenie materiatow i spta,
- wyznaczenie punktow giéwnych trasy, granic robqgumktow wysokéciowych,
— uzupetnienie trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie tukdw,
- ewentualne odtworzenie uszkodzonych punktéw,
- wykonanie pomiarow bigcych w miag postpu robét, zgodnie z Dokumentagjrojektowvy,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrariezymanie punktow pomiarowych,
— prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
- odwiezienie sprgu po zakaéczeniu robot,
- inwentaryzagj powykonawcz robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaanac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwefisGtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdaUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnhowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.

No oM
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D-01.01.02 SST - Zdjcie warstwy humusu i/lub darniny

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS% wymagania dotyege wykonania i odbioru robot zgdanych
ze zdgciem warstwy humusu i/lub darniny dla zadania iny@gnego p.n.
Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejacym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roledt stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zganych z zagospodarowaniem terenu.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyegasad prowadzenia robot zganych ze zdciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramachot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWiORB D-@0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogbpkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycice spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolnkt' p
3.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robot zwkanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagajj sk do
powtdrnego #ycia naley stosowa:,
- lekkie spycharki,
— fopaty, szpadle iinny spgz do recznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscachzigd
prawidtowe wykonanie robot sptem zmechanizowanym nie jest diwve,
- koparki isamochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwzanych ze zdriem warstwy darniny nadgjej se do powtérnego zycia,
nalezy stosowa:
- noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— fopaty i szpadle.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagagoélne”
pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Wybarsrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darnirg nalezy przewoz¢ transportem samochodowym. w przypadku darninyzmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna oné tognsportowana w sposob nie powadyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWiIORBI@O.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogdrogi i chodnikéw w pasie robot ziemnych, w miejsic dokopow projektowej
powinien by oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem doZmiejszego aycia przy zaktadaniu
trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do inngezlinngci okreslonych w dokumentacii
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu posvby wykonane zgodnie z ustaleniami
STWIORB lub wskazaniami Inspektora nadzoru. Humalezg zdejmowa mechanicznie z
zastosowaniem lekkich spycharek. w gtlgpwych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nte jes
wystarczajce dla prawidtowego wykonania rob6t, wadhie mae stanowé zagraenie dla
bezpieczéstwa robot (zmienna grubdwarstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykesryych mechanicznie. Warstw
humusu nalgy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robo6t ziemnych oraznydh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przepéidora nadzoru.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpauinny by
przez Wykonawgtak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@eayszczeniem, a tai
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw

I bezpdrednio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghlriub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Wysokie trawy powinny byskoszone przed zgijiem darniny. Darniginalezy cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku okoto 0,30 metra.
Grubai¢ darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra. Naledazy¢ do jak najszybszegaycia
pozyskanej darniny. deli darnina przed powtornym wykorzystaniem musi bgtadowana, to zaleca
sie jej roztazenie na gruncie rodzimym.zidi brak miejsca na takie rozienie darniny, to naiy jg
magazynowaw regularnych pryzmach. w porze rozwojdlio darnire nalezy sktadowé w warstwach
trawg do dotu. w pozostatym okresie dargimalery sktadowa warstwami na przemian trawdo gory
I trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowami powinien przekraczat tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeusuryé i przewiezé na miejsce
wskazane w przez Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania logd pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakiwi robdt polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia humusu lub/i
darniny.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB @O0 ,Wymagania ogolne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zgdgj warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB m0O@O ,Wymagania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 rhwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzd#nogi lub odwiezieniem na odkiad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D-01.01.03 SST - Rozbidérki elementoéw drog

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS% wymagania dotyee wykonania i odbioru robot zgdanych
Z rozbiorly elementéw drog dla zadania inwestycyjnego p.n.
Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejagcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zganych z zagospodarowaniem terenu.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robot zganych z rozbidrik
- warstw nawierzchni,

- kraweznikéw, obrzey i opornikéw,

- chodnikow,

1.4.1 Okreilenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wymauig ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogb
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycice spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt 3.

3.2.Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robot zwkzanych z rozbiorkelementéw drog, ogrodie przepustow mae by
wykorzystany spet podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru
- spycharki,
- tadowarki,
- koparki,
- frezarki nawierzchni,
- samochody skrzyniowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
i inny drobny spret.
Dobdr sprztu pod wzgtdem typow i ilgci powinien wyniké z projektu organizaciji robot lub PZJ
opracowanych przez Wykonagc
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagagoélne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce uzgodnione
Z Inwestorem. Przy ruchu po drogach publicznyclagady powinny spetntawymagania dotyece
przepis6w ruchu drogowego w odniesieniu do dopusnagzh obcizen na osie, wymiarow tadunku
i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWiIORBI®O.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rob6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw ulic obejmuisunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigajojektovg, STWIORB lub wskazanych przez
Inspektora nadzoru. Roboty rozbiérkowezma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob
okreslony w STWIORB lub przez Inspektora nadzoru.
Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowania
zbednych uszkodaze
Materiat z rozbiorki podbudowy z kruszywa ngleprzewidzi€ do lokalnej wymiany przewilgoconego
gruntu koryta, w razie takiej konieczim zgodnie z zapisami STWIORB D-04.01.01.
Elementy i materiaty z rozbiérek takie jak skrzymipustdw, kratki, stupkii znaki nate
przetransportow@na teren wskazany przez Inspektora nadzoru. Disedaapcego jest to materiat
jeszcze do ewentualnego wykorzystania i rodzagkimateriatu winien liyprzed rozbiork
uzgodniony z przedstawicielem inwestora. Pozostiglazyteczne materiaty z rozbiérek stajie
wiasndciag Wykonawcy i powinny b§ usungte z terenu budowy.
W przypadku usuwania warstwy nawierzchni z zastasoem frezarek, roboty powinny dyak
wykonane, aby usuai warstwy bitumiczne z zachowaniem wymaganych spadkaednych. Naley
przestrzegaodpowiedniej gibokasci, szerokéci i pochyle.
Doty (wykopy) w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdéw drogowych naile
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie
Zz wymaganiami okidonymi w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Zatadunek gruzu naodki transportu naley prowadzé za pomog koparki lub tadowarki.
w trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma okgaek biezgcego utrzymania drég dojazdowych, w tym
ich biezgcego utrzymania. Pozostate z rozbiérki odpadyayabelwiez¢ do miejsca ich sktadowania na
podstawie wskazania odpowiedniego organu (trasejsoe zdeponowania — Ustawa Dz.U. nr 62
z 20.06.2001r.)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogb pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych
Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplgtriavykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvmizeanych do powtérnego wykorzystania.
Zagsszczenie gruntu wypelniggego ewentualne doty po useilyich elementach nawierzchni,
ogrodze i przepustow powinno spetidi@dpowiednie wymagania oktene w STWIORB D-02.01.01
»Roboty ziemne”.
Dla frezowania naley sprawdzt jego gebokas¢, dokladndéé oczyszczenia z resztek materiatu
sfrezowanego oraz rowfopowierzchni.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-@0®,Wymagania ogélne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarovg rob6t zwizanych z rozbiérk elementow ulic jest:
- dla nawierzchni i chodnika -hgmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrzea, sciekdw prefabrykowanych, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-000 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do roziiork
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidar celu ponownego jejaycia, z utazeniem
na sktadowisku,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiérki kravgznikbéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dlarozbiérki chodnikow:
- reczne wygcie piyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ithymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbwicelu ponownego jegazycia, z ut@eniem
na sktadowisku,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- wyrébwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo ochrordyodowiska (Dz.U. nr 62, poz.627ze zm.)
2. Ustawa z dnia 27.04.2001r. o odpadach (Dz.U12062, poz.628 ze zm.)
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
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D-02.01.01 SST - Roboty ziemne. Wymagania ogéine

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS§ wymagania ogoélne dotygee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z robotami ziemnymi dla zadania inwestyaying.n.
Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejagcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rgbét stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zganych z zagospodarowaniem terenu.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy drogi, miejsc postojowych, chodnikéw, alegglacerowych i obejmayj

- wykonanie wykopdéw w gruntach nie skalistych,

- budowe nasypow,

- pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.......Budowla ziemna - budowla wykonanarungie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tae@z wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3.Wysoké&¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysékest mniejsza il m.

1.4.5.Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.6.Grunt nieskalisty - kdy grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.7 jako grunt skalisty.
1.4.7.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lubei@ny o nieprzesusgtych blokach, ktérego prébki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatcé
nasciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagaeia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych
lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.8. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykoaargisypow, potane w obgbie pasa robét
drogowych.

1.4.9.... Dokop - miejsce pozyskania gruntu doendnia nasypow, patone poza pasem robot
drogowych.

1.4.10.0dktad - miejsce wbudowania lub skladowgodiwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budovagypow oraz innych prac zwanych

Z trag drogowy.

1.4.11.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona
wg wzoru:

|, =L
pds
gdzie:
Pd - oestaé¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/md),
Pds - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgogwo optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ghca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/md).

1.4.12. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru:
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U = dﬂ
le
gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),

tho - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okfna
wg wzoru:

L -Ex
0 E1
gdzie:

E: -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspyrtiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205:1998 [4],
E> -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormjptiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-
S-02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate oldlenia podstawowegszgodne z obovgizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogbpkt
1.5.

2. materiaty (grunty)

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder STWIORB
D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny Iprzez Wykonawg wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Gruntygame do budowy nasypdow mplyyc¢
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdyeteia nadmiar olgtosci robét ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybkwpnie kzdac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaly za zgedhspektora nadzoru wywiezione przez Wykonawoza teren budowy

z przeznaczeniem innymzibudowa nasypow lub wykonanie pracgpgh kontraktem, Wykonawca
jest zobowizany do dostarczenia rownomnej obgtosci gruntéw przydatnych zarddet wiasnych,
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez Wykonawc
na odktad. Zapewnienie terenow na odkiad hat obowizkdéw Zamawiajcego, o ile nie okono
tego inaczej w kontrakcie. zgnier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatédwynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | WyszczegoIn| Jed- Grupy gruntow
enie
wiasciwosci | nostki| niewysadzinowe  watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntd — rumosz - piasek mato
niegliniasty pylasty wysadzinowe
- ZWir - zwietrzelina |- glina piasz-
— pospotki gliniasta czysta
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- piasek gruby| - rumosz zwigzta,
- piaseksredni gliniasty glina
- piasek - Zwir gliniasty|  Zwi¢zta,
drobny - pospotka glina pylasta
- zuzel gliniasta zwigzta
nierozpadow L
y piaszczys-ty,
it pylasty
bardzo
wysadzinowe
— piasek
gliniasty
~ Pyt pyt
piasz-czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mn <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hp m <1, >1,C >1,C
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.47r6dka pozyskiwania materiatow

Wykonawca powinien zaproponowaddta dostaw materiatdw i przedstawvyniki bada jakaosé

w ramach PZJ oraz uzyskaa w/w dostawy akceptacinspektora Nadzoru. Poszczegdlne asortymenty
materiatdw na nasypy powinny pochafizijednegarodia, dla kadego oddzielnego miejsca
wbudowania.

3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycice spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoéinkt’ p
3.

3.2. Sprzt do robot ziemnych

Wykonaweca przysgpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéasg mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (ngdizia gczne i mechaniczne, koparki, tadowarki, wiertarki

mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gwgpycharki, zgarniarki, itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, seimdy skrzyniowe, itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
Dobdér sprztu pod wzgédem typow i iléci powinien wynik& z projektu organizacji robét lub PZJ
opracowanych przez Wykonagc
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4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagagoélne”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitigg dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego ofipsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegtmansportu.
Wydajnai¢ srodkow transportowych powinna dyponadto dostosowana do wydajcicsprz:tu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (nadber
Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad wakci zatwierdzone nie nie by podstavg roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkzi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora nadzoru.

5. wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiIORBIM®.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Doktadna¢ wykonania wykopdw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydy
wieksze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me
przekraczda+ 1 cmi-3 cm.
Szerokdc¢ gornej powierzchni korpusu nie gerd&nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony nie powinny méawyraznych zatama w planie.
Pochylenie skarp nie powinnoSii¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nierowioi na powierzchni skarp nie powinny przekraicza 0 cm przy
pomiarze taf 3-metrowvs, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce nierdwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowdcych elementy systeméw odwadii@jch, ugtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien|ewymagag tego warunki terenowe, wykoha
urzadzenia, ktore zapewnbdprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszhét ziemnych
tak, aby zabezpiecéygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydwoa ma obovgzek
takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powiérdom gruntu nadawéaw catym okresie
trwania rob6t spadki, zapewniag prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekndodatkowych optat ze strony Zamaw@ggo
za te czynngri, jak rownie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaejych zbiornikow naturalnych i ugdzer odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi ugfizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinmusppowa: w kierunku podnoszeniagsi
niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, unadwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczeypawinien
by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy2fo w przypadku gruntow
niespoistych. Nalgy uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania gruntéw oraz
terminébw wykonywania innych robot na spetnienie vegrah dotyczcych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robot ziemnych.
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Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé¢ w dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogb pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polede@ntoli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektows.
Szczegdbla uwag nalezy zwrécié na:
- wlasciwe ucie i odprowadzenie wdd opadowych.
6.2.2.Sprawdzenie jaki@i wykonania robot

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cect Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarov
1 Pomiar szeroki Pomiar tdma, szablonem, tato dtugdci 3 m
korpusu ziemne i poziomiq lub niwelatorem, w odgpach co 10(

2 | Pomiar pochylenia skarp| m na prostych, w punktach gtéwnych tuku, co
3 Pomiar rzdnych 100 m na tukach o R > 1_00 m co 50 m na tukach
powierzchni korpusu oOR < 100 m oraz w miejscach, ktére badz
ziemneg Wa(tp|IWOé.CI' ] _ '
Pomiar réwnéci skar oraz w miejscach, ktore bugvatpliwosci.
5 Pomiar réwnéci
powierzchni korpus
6 Badanie zagpzczenia Wskanik zag:szczenia okrda¢ dla kadej
gruntu utozonej warstwy lecz nie rzadziejmi trzech
punktach na 400 2 warstwy

I

6.3.2 Szeroké¢ korpusu ziemnego
Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £10 cm.

6.3.3 Rzdne korony korpusu ziemnego
Rz¢dne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sic od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.4 Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensenyta.

6.3.5 Roéwndé korony korpusu
Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzong imetrovg, nie mog przekraczé 3 cm.

6.3.6 Rowndé skarp
Nieréwnaci skarp, mierzone tat3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.
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6.3.7 Spadek podhany korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wigkszych nz -3 cm lub +1 cm.

6.3.8 Zagszczenie gruntu
Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 nie powinienchyniejszy niz 0,97
wg normalnej metody Proctora.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetryap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zosta odrzucone. B materiaty nie spelnigte wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymienigjewssciwe, na wiasny koszt. Wszystkie roboty,
ktore wykazuy wigksze odchylenia cech od okienych w niniejszej specyfikacji powinny by
ponownie wykonane przez Wykonawaa jego koszt. Na pisemne wygenie Wykonawcy, Inspektor
Nadzoru mae uzng wack za nie majcg zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne dnagfali
zakres i wielké¢ potracen za obntong jakasé.

7. obmiar robo6t

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB @O0 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarawjest n¥ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. odbior robo6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO@O ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, STWIORB
i wymaganiami Inspektora nadzoruzédi wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. podstawa ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

10. przepisy zwazane

1) PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Glkeeia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2) PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekigmv

3) PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapXai biernej

4) PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania

5) BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych
i poditaza przez obaizenie plyt

7) BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu

8) Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¥awa
1998.

9) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

10) Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.
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D-02.01.02 SST - Wykonanie wykopéw w gruntach niealistych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS§ wymagania dotycge wykonania i odbioru robot zg@anych
z wykonaniem wykopow w gruntach nie skalistychzidania inwestycyjnego p.n.
Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejagcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rgbét stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zmanych z zagospodarowaniem terenu.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy drogi, miejsc postojowych, chodnikéw obejgnarykonanie wykopéw w gruntach
nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w STWiIORB D-00.00.00 y¥vagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogbpkt
1.5.

2. materialy (grunty)

Materiat wys¢pujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowssic grum nosnosci G1. Gdy podige nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy naénaosci, nalezy podiaze doprowad do grupy nénosci G1 zgodnie z dokumentacja projektpw
i STWIORB.

3. sprzet
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w STWIORB D-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 3.

4. transport

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w STWIORB D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 4.

5. wykonanie robot

5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w STWIORBIDO0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Wykonywanie wykopow mige nasipi¢ po wykonaniu robot przygotowawczych, po wagaiu
zgody przez Inspektora Nadzoru. Wykonanie wykopowipno posipowa w kierunku podnoszenia
sie niwelety, aby umdiwi ¢ odptyw wody z wykopu. Wody opadowe nateodprowadzi poza teren
robot.
Sposbb wykonania skarp wykopu powinien gwarantola stateczn@ w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzevynikajgcych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykaph,
podckcia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty azrym stopniu przydatriei do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spasdbmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo
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od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadarstw geotechnicznych, wymaga
zgody Inspektora nadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimopnbye bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkiad. o ile Inspektor nadawpuci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntéw, naley je odpowiednio zabezpieozprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Grunt z wykopu po zbadaniu przez laboratorium Wyskecy i akceptacii Inspektora Nadzoru, za0
zost& wzyty do wykonania nasypow.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu
Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldraiemnych powinno spetria
wymagania, dotycice minimalnej wart€ci wskanika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét
ziemnych

Strefa Minimalna wartg¢ Is dla:
korpusu kategoria ruchu Kk-KR2
Gorna warstwa grubaci 20 cn 1,0C

Na gkbokadici od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t | 0,97

ziemnycl

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyah spetniag wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is, podanych
w tablicy 1. Ten sam wymaog stosuje 8i stosunku do gruntéw wymienianych w celu doproxeamia
poditaza do grupy nénacsci G1 i stanowjcych podiae nawierzchni.

Jereli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskagnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to natgpodj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
poditaza, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych waowskaznika zagszczenia. Mgliwe do
zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w dokumentaciji projektowej i STWiIORB, propoavu;j
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektonaadzoru.

Dodatkowo meéna sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniagédnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gridowarstwy gruntu
(nadktadu) powsyej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie
ruch maszyn wykonagych £ czynné¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robot ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obgjiza Wykonawe robét ziemnych.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogb pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzegiodnaci z wymaganiami okigdonymi

w dokumentacji projektowej i STWIORB. w czasie kalitszczegola uwag; nalezy zwrdcié na:

- SposOb odspajania gruntdw nie pogakgzajch wiaciwosci,

- zapewnienie stateczéw skarp,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robpoiich zakéczeniu,

- doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeozenie),

- zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agan okreslonych w pkcie 5.2.
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7. obmiar robo6t

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB @O0 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO@O ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatroi podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasppoldkiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytallun
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a hagpnie rozebranie drdg dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. przepisy zwizane
Spis przepiséw zwranych podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 10.
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D-03.01.01 Korytowanie wraz z profilowaniem i zagszczeniem podtaa.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS§ wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zgdanych
z korytowaniem wraz z profilowaniem i zgggzczeniem podi@ dla zadania inwestycyjnego p.n.
Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejgcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rgbét stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zmanych z zagospodarowaniem terenu.

1.3. Zakres robé6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zaanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazefoa konstrukcji nawierzchni drogi, miejsc postoyav.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowvgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdllne wymagania dotycgee robot
Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogbpkt
1.5.

2. materialy
Nie wystpuja.

3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycice spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoéinkt’ p
3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonaweca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spreatu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgaych.
Stosowany spgz nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
Dobér sprztu pod wzgédem typow i iléci powinien wynik& z projektu organizacji robét lub PZJ
opracowanych przez Wykonagc

4. transport

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagagoélne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatbw
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagagoélne”
pkt 4.
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5. wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORBIM®.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wareejsze
przyshpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia, jest maliwe wytgcznie za
zgod Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atergsznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki natg ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub
w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadRwzmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umazliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w agistch nie wgkszych nk co 10
metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegOolrigi jego moc nalegy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto mina wykonywa recznie, gdy jego
szerokd@¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykitgobszerzeniach lub w przypadku robot
o0 malym zakresie. Sposob wykonania musi byakceptowany przez Inspektora nadzoru. Grunt
odspojony w czasie wykonywania koryta powiniei taykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i STWIORB, tj. wbudowanynasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiga

Przed przysgpieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze
Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych poditga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vgze ni projektowane r@ne podiga. Jeeli powyzszy
warunek nie jest spetniony i wystuja zanizenia poziomu w podiu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora nadzoru,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania oboweujace dla gérnej strefy korpusu, w éto
koniecznej do uzyskania wymaganychdych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.
Do profilowania podi¢a nalery stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowangz Inspektora nadzoru.
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie podia
nalezy kontynuowé do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (ls)

Minimalna wartd¢ Is

Stref

korpust
Goérna warstwa o gruboi 20 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podts 0,97
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrel zag:szczenia nalgy oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia pozdovediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego
I pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinieregracza 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej
Z tolerancj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonaweca nie przygpt natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praekzenie folii lub w inny
sposoOb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podta Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentuallieck wykonanie niezjanych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na
wiasny koszt.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogb pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica 2.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmich

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwas¢
bada bada i pomiarow
i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 1 raz na 50m
2 | Rbwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | ROownda¢ poprzeczna | 1raz na 50m
4 | Spadki poprzeczrie |1 raz na 50m
5 | Rzedne wysokeciowe co 50 m w osi jezdni i na jej kragziach
6 Uksztattowanie osi co 50 m w osi jezdni i na jej kragziach
w planie”
7 Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnosé gruntul rzadziej nk raz na 600
podiaza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatednia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroké¢ koryta (profilowanego podtaza)
Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&nic sic od szerokéci projektowanej
0 wiecej niz +10 cm i -5 cm.
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6.2.3. Rowndé¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwndci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovg tatg zgodnie
Z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagj
projektow z tolerancj + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe
Raznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz = 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukzegj niz + 5 cm dla pozostatych drdog.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podiza)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujecsporownanie wartei modutéw odksztatcenia,
to wartg¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédc@krélonych zgodnie z nor;mBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nale bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
podiaza powinna by réwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @@rg/ch
w punkcie 6.2 powinny liynaprawione przez spulchnienie detmikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zggzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. obmiar rob6t

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB @@OO0 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. odbior rob6t

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB BOMO ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd@TWiORB i wymaganiami
Inspektora nadzoru,3eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty

wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



10. przepisy zwazane
1.
2.
3.

4.
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- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i es¢plvaniem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub

nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podta,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

PN-B-0448!

PN-/B-0671417
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04

BN-77/893-12

Grunty budowlane. Badania probek grt

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgédti
Drogi samochodowe. Oznaczanie tooddksztatcenia

nawierzchni podatnyct podiaza przez obarenie plyh
Drogi samochodowe. Pomiar réno nawierzchni

planografem fatg

Oznaczanie wskaika zagszczenia grun
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D-04.01.01 SST - Podbudowa z kruszywa tamanego silémwanego mechanicznie.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS§ wymagania dotycge wykonania i odbioru robot zg@anych
z podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicZaieatiania inwestycyjnego p.n.
Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejagcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rgbét stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zmanych z zagospodarowaniem terenu.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stalanego mechanicznie.
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentaciji projektowej, jako podbudepomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p&iszbych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczrpfegajcy na odpowiednim zggzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wisciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego médrae - jedna lub wicej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvasng nawierzchni drogowe;j.

1.4.3.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 yMvagania ogdéine” pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgee robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymaganialogb
pkt 1.5.

2. materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puder STWIORB
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwmngtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziatwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjednorodne
bez zanieczyszcaebcych i bez domieszek gliny.



2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldtena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& micdzy
krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@vzasadnicz (gérrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolmng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie meoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.

63 8 128 1620 315

Bok oczka sita, mm

63

10
20
30
11
50
50
0
80
90

100

Pozostaje na sicie, %

42

Rysunek 1.
Pole dobrego
uziarnienia
kruszyw
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Wymaganii
Lp. Wyszczego6lnienie Kruszywa tamane Badani
wiasciwosci Podbudow wedtug
zasadnicza| pomocnicz
a
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, % od 2do 10 | od 2 do 12PN-B-06714-15
(m/m) 3]
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 PN-B-06714-15
nie wiecej Nz [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie PN-B-06714-16
S 35 40
wiecej niz [4]
4 | Zawartdc ;amgczysgcz(eorgamcznych, PN-B-04481 [1]
%(m/m), nie wgcej niz 1 1

5 | Wskanik piaskowy po gicio-krotnym

zagszczeniu metag ilub 1l wg PN-B- od 30do 70| od 30 dg BN-64/8931-01

04481, 9 70 [26]
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po pelnej liczbie 35 50

obrotéw, nie wgcej niz

b) scieralna¢ czsciowa po 1/5 petnej liczby PN-B-06714-42
obrotéw, nie wgcej niz 30 35 [12]
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18
[6]
8 | Mrozoodpornég, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19
cyklach zamraania, %(m/m), nie wicej nz 5 1C [7]
9 Rozpad krzemianowyielazawy scznie, % PN-Bii)8]714-37
(m/m), nie wecej niz - - PN-B-06714-39
[11]
10 | Zawarté¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na n i
SG;, %(m/m), nie wgcej niz 1 1 PN-B %(]3714 28
11 | Wska&nik nosnosci Wi mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i PN-S-06102[21]
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60
b) przy zagszczenius > 1,02 120 -
2.3.3. Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoéinkt’ 3.

3.2. Sprat do wykonania robo6t
Wykonaweca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangodchanicznie

powinien wykaza siec mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce woce. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej,

B) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

X) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. w miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.
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4. transport

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB D-00.00.00 ,Wymagamjolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatbw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiesaagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageri, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatdw powinien odb§sa zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWiIORBI@O.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podisa
Podiaze pod podbudogpowinno spetni@awymagania okrdone w STWIORB D-03.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i STWIORB D-02.01.01 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewnigcym nieprzenikanie drobnychastek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania hagprawdzt wzorem:

D15
d85

<5 (1)

w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&givlziarn warstwy podbudowy
w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&gio&iarn gruntu podi@ w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mee by¢ spetniony, nalgy na podtau utazy¢ warstwe odcinapca lub
odpowiednio dobrangeowtdknirg. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych
czgstek gruntu, wyznaczaest warunku:

LE 1,2 (2)
O90

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho@z¥oziarn gruntu podia,
w milimetrach,

Ooo - umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzynyga
sie na geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez
producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadibudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w eglach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny

sposoOb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utihwia¢ nacigniecie sznurkow lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa acisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza
w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna koniecznrig
zapewnienia jednorodia nie dopuszczaswytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghliny
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powai by od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegragiu i wysychaniu.
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5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo ukladanej
warstwy nie mee przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinn& bgztazona
W sposOb zapewniggy oshgniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa sktadaesk wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kaa warstwa powinna iy
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkowdimzch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpne] warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inspektora nadzoru.

Wilgotnos¢é mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci
optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-044B](inetoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostasuszony przez mieszanie i napowietrzanieelJeilgotnos¢
mieszanki kruszywa jestzsiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna bywilzona
okreslong ilosciag wody i rownomiernie wymieszana. w przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wastn, mieszank nalery osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidpawiada przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Nazyczenie inspektora nadzoru, co najmniej na 3 dreghrozpocgciem robot, Wykonawca
powinien wykond odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozkladania i gagzania kruszywa jest
wiasciwy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanieAaoym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubadci warstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego ivska
zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniefzyd takich materiatéw oraz spitzi do mieszania,
rozkltadania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyhasi 400 do 800 M
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektadzoru.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriédnego przez
Inspektora nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagdniem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana
w dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnspektora nadzoru, gotaw
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiolewtaciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawe robot.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania logbd pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykértaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstasvivyniki tych bada Inspektorowi nadzoru w celu akceptacii
materiatdw. Badania te powinny obejmawaszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej
STWIORB.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cazstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna

. . owierzchnig
Lp. Wyszczegblnienie bada liczba bada | P
na dziennej podbudowy

dziatce p;Zdy-'cana
roboczej paday

jedno
badanie (r?)

Minimalna

1 | Uziarnienie mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki 2 400

Zag:szczenie warstwy 2 probkina 1000 rA

dla kazdej partii kruszywa
i przy kazdej zmianie
kruszywa

4 |Badanie witaciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt
2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkezya
pobiera& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by
na bieigco przekazywane Inspektorowi nadzoru.

6.3.3. Wilgotnaié¢ mieszanki

Wilgotnos¢é mieszanki powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda ll)pletancy +10% -20%. Wilgotn& nalery okresli¢
wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.
Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. w przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietivee ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag;szczenia nale oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegni
raz na 1000 f) lub wedtug zaledelnspektora nadzoru.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu Edo pierwotnego modutu odksztatcenigj&st nie wgkszy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E>

<
E, = 2,2

6.3.5. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badia petnych powinny b§ pobierane przez Wykonagwev sposéb losowy w obecéw
Inspektora nadzoru.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 3.
Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw
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Lp. |Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
i pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy lrazna50m
> Rownd¢ poduna w ;posob (zgglry planografem albo co 20 mdata
kazdym pasie rucl
3 Réwna¢ poprzeczna lrazna50m
4 Spadki poprzeczne* lrazna50m
5 Rzdne wysokéciowe co 50 m w osi jezdni i na jej kragziach
6 Uksztattowanie osi w planie* co 50 m w osi jezdni | ha jej kradziach
7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 200 fh  Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejmiaz na 1000 fh
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w 2 przekrojach naide 500 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 2 punktach naide 100 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroké& podbudowy
Szerok&¢ podbudowy nie mige r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.4.3. Rowné¢ podbudowy
Nieréwndaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg tatg lub planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukastinmy by zgodne z dokumentagj
projektow, z tolerangj = 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
R&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegoqttoza

O$ podbudowy w planie nie nae byt przesungta w stosunku do osi projektowanej c:egj niz +
5cm.

6.4.7. Grubagé podbudowy i ulepszonego podia

Gruba¢ podbudowy nie mae sk rdzni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nénos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBit zgodny z podanym w tablicy 4,



— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudo
Podbudowa Minimalny modut
zt\::s;)r/]\i’\lia Z\;ng:inzlgm . Mékiymalgi Li@'c'e odksztat-cenia mierzony
UWg nie | als nie PlezysSte pod kotem, mm - piyta o srednicy 30 cm,
mniejszym | mniejszy nk MPa
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszegol obcigzenia
obcigzenia =
E:
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaanjeksze odchylenia od okdienych
w punkcie 6.4 powinny ynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajasci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtornie zegzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieylk@nanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petiruba¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtérne zggzczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verfim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyiaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstay
odpowiedma gtebokas¢, zgodnie z decyzjinspektora nadzoru, uzupetnione nowym materiatem
o odpowiednich wkciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone. Roboty te Wykonawca wykona
na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét gaisponowny pomiar i ocena grudim warstwy, wedtug
wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewt&ciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nodnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz
roboty niezlgdne do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez Inspektora nadzoru.Koszty tych
dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowyaylkedy, gdy zarenie ngnaosci podbudowy
wynikto z niewlaciwego wykonania rob6t przez Wykonasyazodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB @@OO0 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO@O ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagyrojektows, STWiIORB i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie Bpgc

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

- zag;szczenie rozkionej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. przepisy zwizane

10.1. Normy
1. PN-B-0448!
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-0671+16
5. PN-B-0671+17
6. PN-B-0671+18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701

Grunty budowlane. Badania probek grt

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartoi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne.
ziarnoweg
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttr
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgéti
Kruszywa minerale. Badania. Oznaczanie rediwosci

Kruszywa mineralne. Badania. d0zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarfgoi
Zanieczyszczeorganicznyc

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartoi
siarki metod bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianoweg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazaweg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci
w bebnie Los Angele
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania technic:z

Kruszywa mineralne. Kruszywa
nawierzchni cogowych.Zwir i mieszank

Badania. d@zanie skiadu

naheal do

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdaenawierzchni

drogowycl

Kruszywa mineralne. Kruszywa naheal do
nawierzchni drogowych. Pias

Cement. Cement powszechnegaytku. Skiad,

wymagania ocena zgodniei



18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-2300¢
PN-B-3002(
PN-B-3225(
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-9603¢
BN-88/673:-08
BN-84/6774-02

BN-64/893:-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/893:-12

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywo do betonu lekkie

Wapnc
Materiaty budowlane. Woda do betor zaprav
Drogi samochodowe. Podbudowy Z lpmasz

stabilizowanych mechaniczi
Konstrukcje drogowe. Podbudowa iie@ehnia
z thucznia kamienne
Popioty lotne
Cement. Transpor przechowywani
Kruszywo mineralne. Kruszywo kenmie famane do
nawierzchni drogowyc
Drogi samochodowe. Oznaczanie wakiia piaskoweg
Drogi samochodowe. Oznaczanieutnioddksztatcenia
nawierzchni podatnyct podiaza przez oberzenie ptyy
Drogi samochodowe. Pomiar r&enonawierzchni
planografem fata
Drogi samochodowe. Pomiar ¢é&igi podatnych
ugieciomierzem belkowy!
Oznaczanie wskaika zagszczenia grun

5C
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D-05.01.01 SST — Obrzea chodnikowe.

1. Czs$¢ ogllna;

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez Zamaw&gjo Wedlug STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania

0golne”.

1.2. Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnici umazliwiajgce i majce na

celu wykonanie robét zwzanych z uktadaniem obraew obiektach olgitych przetargiem.

1.3. WyszczegOlnienie i opis prac towarzyszch i robot tymczasowych Wedtug STWIORB D-

00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.4. Informacje o terenie budowy Wedlug STWIORB @dD.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Okrélenia podstawowe Wedtug STWIORB D-00.00.00 ,Wymagamgolne”.
— Wymagania dotycce wiaciwosci wyrobow budowlanych oraz niegiine wymagania
zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkimsiawy, sktadowaniem i kontegl
Wedtug STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
- Wymagania dotycgce sprztu i maszyn nieziginych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zaon jakascig; Wedtug STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
- Wymagania dotycgce srodkdw transportu; Wedtug STWiIORB D-00.00.00 ,\Wyraa@
0golne”.
- Wymagania dotycce wykonania rob6t budowlanych; Wedtug STWIORB DEBO00
~Wymagania ogolne”.

Dodatkowo :

5.1 Dodatkowo dla materiatow:

Materiatami stosowanymas

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01

- zwir lub piasek do wykonania taw,

- cement wg PN-B-19701

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 .

5.2 Betonowe obrza chodnikowe .

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzy:

- obrzeze niskie

- obrzeze wysokie

5.3 Betonowe obrza chodnikowe - wymagania techniczne

5.3.1 Wymiary betonowych obrzg chodnikowych.

Zgodnie z Projektem Wykonawczym.

5.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obtye

| + 8 mm,

b, h £ 3mm

5.3.3 Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.

Krawedzie elementow powinny kbyréwne i proste.

5.2 WYKONANIE ROBOT

5.2.1 Wykonanie koryta

Koryto pod tave nalezy wykonywa zgodnie projektem wykonawczym.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzeglinieniem w szerokai dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.2.2 Podiae .

Zgodnie z Projektem Wykonawczym.

5.2.3 Ustawienie betonowych ob#gechodnikowych.

Betonowe obrzea chodnikowe nafsy ustawid na wykonanym podta zgodnym z ustaleniami
dokumentacji .

6. Kontrola jakéci robot. Wedtug STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania oggl
6.1. Badania przed przygieniem do robét
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Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania materiatow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrae— na podstawie oceny wizualnej.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod taw,

b) podteza z rodzimego gruntu ,

¢) ustawienia betonowego obzaechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2&y
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéi obrzea,

- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mee wynost £1 cm na kade 100 m dtugéi obrzea,
Nie wypetnia spoin.

7. Wymagania dotycgce przedmiaru i obmiaru robét; Wedtug STWIORB D@00
~Wymagania ogdlne”.

8. Opis sposobu odbioru rob6t budowlanych; Wedtug SITRB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto
- wykonana tawa

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i poa@rzysacych; Wedtug STWiIORB D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

10. Dokumenty odniesienia Wedlug STWIORB D-00.00.00 agania ogdlne”.

Dodatkowo Normy :

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. eigfmomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowycAwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&tementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

9. BN-80/677503/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementyieashni.
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D-05.01.02 SST — Nawierzchnie z kostki brukowej.

1. Czesé ogolna;

1.1. Przedmiot i zakres robot budowlanych w zakr&ST — Nawierzchnie z kostki brukowej i ptyt

kamiennych
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie rodzaje robdt zyaanych z uktadaniem

nawierzchni brukowych z granitu w obiektachgpgh przetargiem.

1.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszh i robét tymczasowych Wedlug STWIORB D-

00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Informacje o terenie budowy Wedtug STWIORB @@D.00 ,Wymagania ogolne”.

1.4. Okrélenia podstawowe Wedtug STWIORB D-00.00.00 ,Wymagagolne”.

2. Wymagania dotycce wiaciwosci wyrobow budowlanych oraz niegline wymagania zwzane z
ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostakdadowaniem i kontrg] Wedtug
STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3. Wymagania dotycgce sprztu i maszyn niezidnych lub zalecanych do wykonania robét
budowlanych zgodnie z zaong jakascia; Wedtug STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

4. Wymagania dotycgce srodkéw transportu; Wedtlug STWIORB D-00.00.00 ,Wyraa@ ogdline”.

5. Wymagania dotycgce wykonania robot budowlanych;

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB @O0 ,Wymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podbudowy
Wg SST PODBUDOWA DROGOWA

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stosujeksawezniki lub obrzea zgodnie z projektem
wykonawczym i SST .

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w SST Keamiki .

5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennejzma stosowajeden z nagpujacych rodzajow
podsypki:

— podsypka cementowiwirowa, cementowo-piaskowa,

— podsypka bitumicznawirowa,

— podsypkawirowa lub piaskowa.

Rodzaj zastosowanej podsypki powinierg agodny z dokumentacja projektowa, SST lub wskaani
Projektanta.

Wymagania dla materiatbw stosowanych na podsyakvinny by zgodne z pkt 2 niniejszej SST oraz
z PN-S-96026 .

Grubai¢ podsypki powinna hyyzgodna z dokumentacja projektowa i SST.

5.5. Uktadanie nawierzchni z kostki i ptyt kamiechy
Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 jest stosevad budowy nawierzchni z kostki
kamiennej wg PN-S-06100 oraz do budowy nawierzehstki kamiennej nieregularnej wg PN-S-
96026

Nalezy stosowa kostle i ptyty regularne

Nalezy stosowd kostle i ptyty klasy : I.

Nalezy stosowa kostlke i ptyty gatunku: 1,
5.5.1. Ukladanie kostki nieregularnej
Szczegobtowe rysunki ukenia w projekcie wykonawczym.
Szerokd¢ spoin miedzy elementami nie powinna przekradzZzamm. Spoiny wasiednich rezdach
powinny s¢ mija¢ co najmniej o 1/4 szerokoi elementu .

5.5.2. Ukladanie kostki i piyt.
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Szczegobtowe rysunki urenia w projekcie wykonawczym.
Uktadanie kostek przy kraynikach wymaga stosowania kostek regularngchdikowych dla
uzyskania mijania gispoin w kierunku podinym.

5.5.3. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne riglstosowa w nawierzchniach z kostki i ptyt granitowych na
zaprawie cementowej w odlegt od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktérygtstepuje
dylatacja podbudowy lub zmiana sztywaiopodiaza.

Szczegodtowe rysunki umiejscowienia dylatacji i pastvanego materiatu w projekcie wykonawczym.
Przy ukfadaniu nawierzchni na podbudowie betonewgj podsypce cementowvirowej z

zalaniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa, szgzéiilatacyjne warstwy jezdnej nale

wykonywa nad szczelinami podbudowy. Szerékezczelin dylatacyjnych powinna wynésid 8 do

12 mm. Przyjto zapraw Sikaflex PRO-3 WF jednoskfadnikavelastyczy, poliuretanow.

Wykona zgodnie z wymaganiami aprobat, kart i atestow pcedta.

5.5.4. Warunki przygpienia do robot

Kostke i ptyty na zaprawie cementowo-piaskowej i cememtawirowej mazna uktada bezsrodkow
ochronnych przed mrozemzgdi temperatura otoczenia jest +50C lubzgga. Nie naley uktada
elementéw w temperaturze 00C luligziej. Jeeli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sv granicach
od 0 do +5 C, a w nocy spodziewangszymrozki, elementy granitowe najezabezpieczy/ przez
nakrycie materiatem o ztym przewodnictwie cieplnywiezo wykonana nawierzchnie na podsypce
cementowazwirowej nalery chront w sposéb podany w PN-B-06251 .

5.5.5. Ubijanie kostki i ptyt granitowych
Elementy granitowe natg uktada& na wyréwnanej i zagzczonej nawierzchni z podsypki wg projektu
wykonawczego , elementy nalewyrowna dobijagc lekko mtotkiem gumowym.

5.5.6. Wypehnienie spoin

Zaprawe cementowo-piaskowa moa stosowaprzy nawierzchniach kdego typu ukladanej

na podsypce cementov¥irowej.

Wypelnienie spoin zaprawa cementowo-piaskowa powing wykonane z zachowaniem
nastpujacych wymaga:

- piasek i cement powinien odpowigdaymaganiom OST,

- wytrzymata¢ zaprawy nagciskanie powinna wynosinie mniej nk 15 MPa,

- przed rozpocgxiem zalewania kostka i ptyty powinny dgczyszczone i dobrze zvwine wod z
dodatkiem 1% cementu w stosunkugbb§ciowym,

- gtebokai¢ wypetnienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa poavimynost okoto 5 cm,

— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicieetrnip spoiny i tworzy monolit z kostl i
ptytami.

Dopuszcza giwykonanie spoin z gotowej mieszanki fugowej cetoemj, zawierajca tras Sopro
PFM, spoiny naley wykona zgodnie z wymaganiami aprobat, kart i atestow pcedta.

5.6. Pietgnacja nawierzchni

Sposob pielgnacii nawierzchni zaly od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypk
Piekgnacja nawierzchni, ktorej spoiny wypetnione zaprawa cementowo-piaskgrolega na polaniu
nawierzchni wog w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jejstatej wilgotnéci przez okres
jednej doby.

Nawierzchnia, ktorej spoiny zostaty wypetnione maakewowa, mge by oddana do ruchu
bezpdrednio po wykonaniu, bez czynitd pielegnacyjnych.

Nawierzchnia, ktorej spoiny zostaty wypetnione giam i pokryte warstwa piasku, riea
odd& natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypsjminy i po kilku dniach piggnacg
nawierzchni mena uzné za ukaczona.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



58

6.1. Ogolne zasady kontroli jade robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdln

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Rodzaj i zakres badalla elementéw kamiennych powinienétggodny z wymaganiami wg PN-B-
11100 .

Badanie obejmuje sprawdzenie cech zgwmych i dopuszczalnych odchytek, nglge przeprowadza
przy kazdym sprawdzaniu zgodsad partii z wymaganiami normy, badanie petne pree@dza si na
zadanie odbiorcy. W badaniu partie towaru malezna za zgoda z wymaganiami normy, jeli liczba
sztuk

niedobrych w zbadanej 8oi kostek jest dla poszczegdlnych sprawdaavna lub mniejsza od 4.

W przypadku, gdy liczba kostek niedobrych dla jegnsprawdzenia jest gksza od 4, cata partie
naley uzna za niezgodna z wymaganiami.

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wgkimnawierzchni z kostek kamiennych,
powinny obejmowéawszystkie wiaciwosci, ktore zostaty okidone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jefingizi z dokumentacja projektowa oraz z
wymaganiami okrdonymi w p. 5.4.

6.3.2. Badanie prawidtowoi ukladania elementow:

Badanie prawidlow&ri uktadania polega na:

— zmierzeniu szerokeoi spoin oraz povdzania spoin i sprawdzeniu zgoganbz p. 5.5.6,

- zbadaniu rodzaju i gatunku, zgodnie z wymogampwgd 2.2.2 do 2.2.5,

- sprawdzeniu prawidtovéoi wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z p.5.
Sprawdzenie wgzania wykonuje siwyrywkowo w kilku miejscach przez aglziny nawierzchni
I okreslenie czy wazanie odpowiada wymaganiom wg p. 5.5.

6.3.3. Sprawdzenie wypetnienia spoin

Badanie prawidlowszi wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgédrowymaganiami zawartymi
w projekcie.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje, gioprzez oceawizualm.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. ROWné&¢

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowa fata lub planografem, zgodnie z norma
BN-68/8931-04 .

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni nie powinny przekraé¢Zs0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lagodne z dokumentacija projektowa z tolerancjeb%ol,
6.4.3. Rzdne wysokéciowe

Rd&znice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 2 cm.

6.4.4. Uksztaltowanie osi

Os nawierzchni w planie nie mie by przesungta do osi projektowanej o wgej niz + 5 cm.

6.4.5. Szerok& nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&nic sk od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.4.6. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 2,0 cm.

7. Wymagania dotycgce przedmiaru i obmiaru robét; Wedtug STWIORB DEmD00 ,Wymagania
0golne”.
8. Opis sposobu odbioru rob6t budowlanych; Wedtug SITRB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i poa@rzyszacych; Wedtug STWIORB D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
10.Dokumenty odniesienia Wedtug STWiIORB D-00.00.00 Magania ogdine”.
Dodatkowo Normy :
1. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanieghéisiosci woda
2. PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczanie mrdpoongci metoda
bezpdrednia
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytraigsci nasciskanie
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczaugieralngci na tarczy Boehmego
5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytralgsci kamienia na uderzenie
(zwigztosci)
6. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
8. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéapraw
11. PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchniestkk&kamiennej. Warunki
techniczne
12. PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchniestik&kamiennej nieregularnej.
Wymagania techniczne i badania przy odbiorze
13. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
14. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
15. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Kegwiki uliczne, mostowe i drogowe
16. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania
17. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza
18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i fata.
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D-05.01.03 SST — Nawierzchniavirowa.

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS§ wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét zgdanych z
wykonaniem nawierzchriwirowej dla zadania inwestycyjnego p.n.

Budowa obiektow matej architektury w miejscu publiznym w istniejgcym Parku sportowo-
rekreacyjnym na Osiedlu ,Zrédlane” w Krynicy — Zdroju.

1.2. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy wykonywaniu nawierzchni:

a. Typ,NO2”
—nawierzchnia bezpieczna przy piaskownicy
-Warstwa wierzchnia zawiru ptukanego kolorowego 16/32 n gr. 15cn
-Warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamaseulizowanego
mechanicznie 0/63 m gr. 15cn

-Warstwa separaga z geowtdkniny (naky wytozy¢ na boki wykopu) PP 1!
- Grunt rodzimy wyréwnany i zagzczony (podize doprowadzi do ngnosci G1)
RAZEM: gr. 30 cm

b. Typ ,NO3”
—nawierzchnia bezpieczna pod gnzeniem ,tyrolka”
-Warstwa piasku — kwarcowego fr. 0,2-2,0 mm (beikdji itowej i pytowej) z| gr. 30cm
atestem PZ
-Warstwa separaga z geowtdkniny (naky wytozy¢ na boki wykopu) PP 1!
- Grunt rodzimy wyréwnany i zagzczony (podize doprowadz do ngnosci G1)
RAZEM: gr.30cm

1.3.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami

i z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymaganigaine”.

1.4. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY.

Materialem stosowanym przy wykonywaniu nawierzcligizasad niniejszej SST jest karie
naturalny.

Cechy charakterystyczne nawierzchni.

Rodzaj kamienia: kamfenaturalny

Kolor: bezowy

Post& ziaren: famane

Powierzchnia: szorstka

Gestas¢ wg metody Proctora (PPP) (g/cm3): 2,014

Optymalna zawartg wody (%): 11,5

Przepuszczalrio wody ,k” (cm/s): 1,0x 10-4

Wytrzymatas¢ powierzchni ngcinanie (kN/m2) 50,0

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ajoIn
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i rozszeregowaniem, nadmiernysusaeniem i zawilgoceniem.
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5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q\W@§magania ogolne”

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1.Przygotowanie podi@m

Podbudowa powinna Byutozona na podtu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu
do podbudowy.

5.2.1. Wbudowanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby jej
ostateczna gruié po zagszczeniu byta rowna gruka projektowane;.

Warstwa podbudowy powinna &yoztazona w sposob zapewnialy oshgniecie wymaganych spadkéw
i rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to
kazda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem spadkoweidrzych
wysokasciowych. Przed uteeniem warstwy nawierzchni mineralnej (np. Hanse@yam. 3cm naley
uprzednio roztay¢ warstwe dynamiczig gr. 5cm. Zagszczenie powinno odbywaie dynamicznie,
walcem wibracyjnym. Nawierzchnia po oddaniu do &ajacji powinna b§ pielegnowana.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni palébat, aby byta ona stale wilgotna.
Piekgnacja wykaczapca (wedtug normy DIN 18035-5)

Z reguty wystarczajnastpujace czynnéci do uzyskania stanu gotowa do odbioru:

- nawadnianie, takse nawierzchnia na zmiaprzesiknigta jest wod i nastpnie wysycha na calej
powierzchni

- w fazie wysychania w stanie wilgotfw gleby musi by na zmiag walcowana na krzy przy czym
nalezy unikat scinania i przesuwaniagmateriatu wierzchniego

- wyréwnanie (wykonanie ptaskiej powierzchni). Nalgrzy tym unik& przemieszczaniagmateriatu
wierzchniego

6. WYMAGANIA DOTYCZ ACE KONTROLI, BADANIA ORAZ

ODBIORU WYROBOW | ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

6.2.Kontrola jakosci materiatéw.

Kontrola jakdci materiatow przed przygtieniem do robét. Wykonawca jest odpowiedzialnyakasé
materialébw przeznaczonych do wykonania.

6.3.Kontrola jakosci robét.

Kontroli jakasci rob6t podlega zgod§é wykonania robot z Dokumentagprojektovs pod wzgédem:
- sprawdzenia wygtlu zewrtrznego nawierzchni

- spadkéw i rgdnych podtanych i poprzecznych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00/magania ogoline”

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostl obmiaru robét jest 1 fr{metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00\&gania ogoine”

9. ROZLICZENIE ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH

| PRAC TOWARZYSZ ACYCH

9.1.0g0lIne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
9.2.Cena wykonania rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze



56

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji teticznej

- wyréwnanie do wymaganego profilu

- zagyszczenie wyprofilowanej warstwy

- przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY.

- PN-B-04481- Grunty budowlane. Badania probek grun

- PN-B.11111 — Kruszywa mineralne.

- BN-68/8931-04 — Drogi samochodowe.

- BN-77/8931-/2 — Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.

Opracowat:



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 7.00.00 NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA Z EPDM




ST —7.00.00 NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA Z EPDM

1. Czs$¢ ogllna

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaii@obo6t wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robét przy wykonaniu nawierzchni petianowej:

a) nawierzchng bezpiecza
b) Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S &godne z obowgzujagcymi odpowiednimi normami i ST-.00.00.00 ‘Wymagania
ogolne’.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygee jakdci rob6t podano w ST-00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.
2. Materiaty
2.1 Materiatami stosowanymi do wykonania robé6t wedtagad niniejszej STas
Nawierzchnia poliuretanowa
Przewidziano zastosowanie nawierzchni bezpiecznaptypdlizgowej, amortyzujcej ewentualne upadki a przy tym atrakcyjnej
wizualnie (kolorowej) i tatwej do utrzymania w ctg&i. W projekcie przewidziano nawierzchiiiPDM. Powinna b§ona odporna
na dziatanie zmiennych warunkéw atmosferycznychstgtzna, trwala i przepuszczalna dla wody. Musigitg atest Polskiego
Instytutu Higieny i certyfikat zgodroi potwierdzajcy spetnianie wymogoéw bezpiedmtwa zawartych w: PN-EN 1177:2009, PN-
EN 1176-1:2009, PN-EN 1176-7:2009.

Nawierzchnia zbudowana jest z dwéch warstw graoulggmowego. Spodnia warstwa nadaje nawierzchni widnig
elastyczné i amortyzuje s upadku dziecka - sktadaest granulatu mogcego pochodzi z recyklingu. Wierzchnia, nadaja
nawierzchni odpowiedni efekt wizualny, wykonana egranulatu EPDM. Granulatdzony jest za pomadleju poliuretanowego.
Grubas¢ wierzchniej warstwy EPDM to 1 mm, grudgowarstwy spodniej SBR to min. 120 mm oraz dostosawdo parametru
wysokaici swobodnego upadku podanego dlaadeenia wokot ktérego nawierzchnia ma shajdowé. Pod nawierzchnie nate
utozy¢ nastpujace warstwy:

a. Typ,NO04”

—nawierzchnia bezpieczna na placach zabaw
-Gorna warstwa: EPDM (granulat DM barwiony w masie gr.lcm
-Dolna warstwe SBR (granulat gumowpcchodzcy z recyklingu gr.8cm
-Warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamasegjnlizowanego
mechaniznie0/31,5 mm gr.10cm
-Warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamasejnlizowanego
mectaniczne 0/63 mn gr.15cm
-Warstwa sefrujaca z geowtokniny (naky wytozy¢ na boki wykopu) PP 1!
- Grunt rodzimy wyréwnany i zagszczony (podtge doprowdzi¢ do n¢nosci G1)
RAZEM: gr.34cm

b. Typ,N05"

—nawierzchnia bezpieczna na placach zabaw
-Gorna warstwa: EPDM (gralat EFDM barwiony w masie gr.lcm
-Dolna warstwa: SBR (granulat gumopcchcdzacy z recyklingu gr.4cm
-Warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamasejunlizowanego
mechaniznie0/31,5 mm gr.10cm
-Warstwa podbudowy zasadniczej z kruszywa tamasejunlizowanego
mechaniczre 0/63 mn gr.15cm
-Warstwa sefrujaca z gewtdkniny (nalery wytozy¢ na boki wykopu) PP 1!
- Grunt rodzmy wyréwnany i zagszczony (podi#e doprowdzi¢ do ngnosci G1
RAZEM: gr.30 cm

f. Obrzeze/ konstrukcja:
- obrzeze gumowe SBR, wzmocnione 8x25x100 cm
- fawa betonowa 15x30cm z oporem, beton C12/15



Zamawiajacy nie dopuszcza gycia nawierzchni wykonanej z elastycznych piyt prefbrykowanych. Nawierzchnia musi by
bezspoinowa.
Dokumenty nawierzchni ktére nalezy dotaczyé do oferty przetargowej:
c) Sprzet
Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST -00.00.00 ,Wymagania ogélne”
4. Transport
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST -00.00.00 ,Wymagania regfolTransport materiatdw do wykonania
nawierzchni poliuretanowej nie by¢ dowolny pod warunkienge nie uszkodzi, ani #enie pogorszy jaki transportowanych
materiatow.
5. Wykonanie robét
5.1.0g6Ine warunki wykonania robét
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST -00.0Q\ymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych

Wykonanie nawierzchni:
1. Przygotowanie podia - warstwa nina powinna by nasna, sucha, czysta, bez smarow,
oleju oraz bez ltnych i sypkich cgsci zapobiegajcych przyleganiu. Podbudowa kamienna.

2. Warstwa podkladowa - w specjalnym mieszalnikunigsz& doktadnie granulat gumowy
SBR z lepiszczem poliuretanowym , tak abydagranulka gumowa byta

otoczona klejem. Tak przygotowamieszanin utozy¢ na przygotowanej podbudowie za
pomog rozktadarki lub ¢cznie. Ma¢ pozostawt do utwardzenia. Proces ten uzalieny

jest od temperatury i wilgotoi otoczenia.

3. WARSTWA WYTKOWA - w specjalnym mieszalniku wymieszeoktadnie granulat gumowy
EPDM z lepiszczem poliuretanowym tak abyda

granulka gumowa byta otoczona klejem. Tak przygaimwnieszanig utozy¢ na warstwie
podkiadowej za pomaaozktadarki lub ¢cznie. Ma¢ uwalcowd i pozostawt do

utwardzenia. Proces ten uzale®ny jest od temperatury i wilgotég otoczenia.

Uzytkowanie i konserwacja nawierzchni:
Nawierzchnia placu zabaw stanowi jednorpdawierzchrg, ktorg tatwo utrzymaé w czystdci.
Powierzchng nalezy zamiata w celu usunjcia $mieci, lisci, itp. Okresowo m§ wody pod
cisnieniem. W celu zachowania wtwego stanu higienicznego, niegéeiej niz raz w roku
mozna zastosowasrodki biobojcze (zgodnie z instrulgcjizytkowania, po uprzedniej konsultaciji
z producentem systemu) aby ustiewentualne mchy i grzyby.
W przypadku konieczrigi wykonania napraw stosujezsnateriaty i technologie jak do
wykonania nawierzchni pierwotne;.
Nie wywac rozpuszczalnikbw do czyszczenia powierzchni,zgugze to doprowadZzido
jej uszkodzenia. W przypadku jakichkolwielgtpliwosci nalezy kontaktowa si¢c z
producentem.
6. Kontrola jako $ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST -00.00.00 ,Wymagania ogéine”
a. Kontroli jakdci robét podlega jakit uzytych materiatéw - zgodrié z wymaganiami punktu 2 niniejszej ST.
b. Kontrola jakdci w trakcie robét obejmuje:

- kontrok przygotowania podia,

- spos6b przygotowania materiatow,

- kontrola ut@enia nawierzchni poliuretanowej,
7. Obmiar robot
Jednostk obmiaru robo6t jest 1 fimetr kwadratowy) wykonanej nawierzchni placu zeb@gdélne zasady obmiaru robét podano
w ST -00.00.00 ,Wymagania og6lne"

8. Odbiodr robot
8.1.0gdIne zasady dotygee odbioru rob6t podano w ST -00.00.00 ,Wymagag@lme'8.2 Sposob przeprowadzenia odbioru
nawierzchni
a) Nawierzchnia powinna mégednakowvg grubcé
Powinna posiadajednorodn fakture zewretrzng oraz jednolity kolor.
b) Granulat EPDM powinien tiytrwale zwizany klejem ,
c) Powstale 4czenia (wynikajce z technologii instalacji) powinny byliniami prostymi, bez uskokéw utrudniaych
pézniejsze uytkowanie.

_d) Spadki poprzeczne i podine oraz grubiwi nawierzchni powinny odpowiada




wartasciom okrélonych w przepisach IAAF i PZLA (w przypadku stadéw la) lub innych przepiséw ( w przypadku
boisk, kortéw itp).

Wykonawca powinien przedig¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotycych nawierzchni

8.3Uwagi na temat tolerancji nierowém nawierzchni poliuretanowych;

a.

b.

Nie istnieje Polska Norma , ktéra opisuje metodyn@row tego parametru oraz nie ma opracowanej itabel
wartasci dopuszczalnych.

Systemy zewgtrznych nawierzchni sportowychy sopisane w normie DIN 18035 Part 6 (Sports grounds;
synteticssurfaces) , 04/1978 wraz zmiéjszymi zmianami, Wkszad¢ producentow systeméw opierg sia tej
normie.

Techniczna 1T6 , ktéra jest podstado stosowania w budownictwie na terenie Polski.

Aprobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadniewidnosi sj do technologii opracowanej przez producenta
zestawu wyrobéw do wykonania nawierzchni.

W normie DIN 18035/6 tolerancje nierow&oonawierzchni sztuczneg ®pisane w tabeli nr.4. wiersz 17 . Wedtug
tej pozycji wielkagci te odpowiada powinny wartéciom zawartym w normie DIN 18202 (Tolerances for
building) 05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7.

Wspomniana wiej tabela podaje graniczne waxtbodchytek mierzonych w mm poetdizy dwoma mierzonymi
punktami

9. Podstawa ptatngci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST -00.00.00 ,Wymagania ogoélne". Ceykomania robot
- transport materiatéw przewidzianych do wykonanoiaot

- przygotowanie materiatow

- wykonanie warstwy rimej,

- wykonanie warstwy zytkowej,

- przeprowadzenie pomiaréw i bada

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. Przepisy zwhzane i standardy
Aprobata Techniczna.



