UWAGI:

pozostatymi projektami branzowymi, aby unikngé kolizji i rob6t dodatkowych.

stosunku do planowanych zaméwien i rob6t budowlanych.

o o Db

oraz uzgodni¢ z projektantem petnigcym nadzér autorski.

Dokumentacje stanowig tgcznie opisy techniczne, rysunki, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét oraz modele BIM. Dokumentacije nalezy rozpatrywac tacznie z

Wszelkie zmiany i odstepstwa w zakresie rozwigzan przyjetych w dokumentacji projektowej nalezy uzgodni¢ z projektantem petnigcym nadzor autorski z odpowiednim
wyprzedzeniem w stosunku do planowanych zaméwien i rob6t budowlanych oraz uzyska¢ akceptacje Zamawiajacego pod rygorem niewaznosci.

Wszelkie watpliwosci dotyczace przyjetych w dokumentaciji rozwigzan i zapiséw nalezy wyjasni¢ z projektantem petnigcym nadzér autorski z odpowiednim wyprzedzeniem w

Przed przystgpieniem do prac budowalnych nalezy wykona¢ szczeg6towe pomiary geodezyjne i tyczenia poszczegdlnych elementéw budowlanych.
Zestawienia rysunkowe elementéw nie moga stanowi¢ podstawy do zaméwier i produkciji. Na podstawie ww. rysunkéw nalezy opracowaé dokumentacje warsztatowa zgodnie
z wymaganiami technicznymi okreslonymi w dokumentacji w zakresie niezbgdnym do wykonania i montazu elementéw budowlanych, wykornczeniowych, urzadzen i innych

Numer rysunku

Symbol typu BDS1 BDS2 BDU1 BDU2 BDUS SDW BRA BAW 1, 2
Opis typu Bramka sensoryczna Bramka sensoryczna Bramka uchylna Bramka uchylna Bramka uchylna Stupek wygradzajacy Bramka antykradziezowa Balustrada wygradzajgca
(dostepowa i ewakuacyjna) (dostepowa i ewakuacyjna) (ewakuacyjna) (ewakuacyjna) (transportowa i ewakuacyjna)
Widoki Widok dla konfiguracji 2 przejs¢: Widok dla konfiguracji 2 przejs¢ Widok dla konfiguracji 2 bramek Widok dla konfiguracji 2 bramek Widok dla konfiguracji 2 bramek Widok dla konfiguracji 2 bramek
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Aksonometria Aksonometria Aksonometria Aksonometria Aksonometria Aksonometria : Aksonometria
Szerokos¢ przejscia 90 cm 100 cm zaleznie od konfiguraciji (190 lub 100 cm) zaleznie od konfiguracji (180 cm) 250 cm - 160 cm -
Wymiary Dtugos¢ kolumny 165 cm, Dtugos¢ kolumny 165 cm, Wysokos$¢ stupka/gérna krawedz skrzydta 99 cm, Wysokos$¢ stupka/gérna krawedz skrzydta 99 cm, Wysokos¢ stupka/gorna krawedz skrzydta 99 cm, Wysokos¢ stupka/gorna krawedz skrzydta 99 cm. Wysokos$¢ 165 cm, szerokos$¢ 37 cm, grubos¢ 9 cm Wysokos¢ -99cm
wysoko$¢ (do krawedzi skrzydta) 99 cm wysoko$¢ (do krawedzi skrzydta) 99 cm dtugos¢ skrzydta 100 cm (od osi obrotu) dtugosé skrzydta 95 cm (od osi obrotu) dtugos¢ skrzydta 1295 cm (od osi obrotu) Dtugosc: BAWH1 -173 cm
BAW2  -109cm
. . 2.2.12 Komunikacja 2 przejscia 2.2.37a Hol 4 przejscia 2.2.37a Hol 4 przejscia 2.2.37a Hol 1 przejscia 2.2.12 Komunikacja 1 przejscie 2.2.37a Hol 2 stupki 2.2.37b Sklep 2 przejscia (4 bramki) 2.2.37a Hol BAWH -1 szt.
;\li:O%%”;'z‘?[Eiczen'a (2 kolumny boczne, 1 srodkowa) (4 kolumny boczne, 2 srodkowe) (6 bramek) (2 bramki) (2 bramki)
2.2.26 Komunikacja 1 przejscie 2.2.26 Komunikacja 1 przejscie 2.2.12 Komunikacja BAW?2 - 1 szt.
(2 kolumny boczne) (2 bramki)
llo$¢ sztuk tacznie 3 przejscia (4 kolumny boczne, 1 Srodkowa) 4 przejscia (2 kolumny boczne, 2 sSrodkowe) 5 przejs¢ (8 bramek) 1 przejscie (2 bramki) 1 przejscie (2 bramki) 2 stupki 2 przejscia (4 bramki) BAW1 - 1 szt., BAW2 - 1 szt.

Budowa
i wykonczenie

Obudowa kolumny wraz z zaokrgglonymi profilami pokryw
poreczy wykonane z aluminium, wykohczone w kolorze
srebrnym szczotkowanym. Kolumna obrotowa bramki
75mm. Panele boczne ze szkta hartowanego mlecznego.
Dwa skrzydfa uchylne z transparentnych skrzydet
poliweglanowych. Krawedz gérna skrzydta na poziomie
99 cm, krawedz dolna 20 cm

Obudowa kolumny wraz z zaokraglonymi profilami pokryw
poreczy wykonane z aluminium, wykohczone w kolorze
srebrnym szczotkowanym. Kolumna obrotowa bramki
75mm. Panele boczne ze szkta hartowanego mlecznego.
Dwa skrzydta uchylne z transparentnych skrzydet
poliweglanowych. Krawedz gorna skrzydta na poziomie
99 cm, krawedz dolna 20 cm

Kolumna rurowa ze stali nierdzewnej matowej
szczotkowanej, @140mm, skrzydto (element blokujacy) ze
szkfa hartowanego 10mm z gérng poprzeczka ze stali
nierdzewnej, ryglowanie, naped i hamulec zebaty
zamontowane w kolumnie rurowej

Kolumna rurowa ze stali nierdzewnej matowej
szczotkowanej, @140mm, skrzydto (element blokujacy) ze
szkfa hartowanego 10mm z gérng poprzeczka ze stali
nierdzewnej, ryglowanie, naped i hamulec zebaty
zamontowane w kolumnie rurowej

Kolumna rurowa ze stali nierdzewnej matowej
szczotkowanej, @140mm, skrzydio (element blokujacy) z
rury @ 40 mm z wypetnieniem ze szkfa hartowanego,
ryglowenia, naped i hamulec zebaty zamontowane w
kolumnie rurowej

Kolumna rurowa ze stali nierdzewnej matowej
szczotkowanej, @140mm.

Wykonanie z ksztattownika aluminiowego lokalnie z
pokrywa ze stali.

Profil dolny balustrady aluminiowy matowy wys. ok. 45
mm, szerokos$¢ ok. 32 mm, szklenie bezbarwne
hartowane ESG. Gérng krawedz wykonczy¢ listwg
aluminiowg matowg 25x25 mm.

Projekt
Budowa budynku Matopolskiego Centrum Nauki Cogiteon wraz z garazem
podziemnym, wewnetrznymi instalacjami, przytgczami, instalacjami zewnetrznymi,
przebudowg kd, a takze wraz z infrastrukturg komunikacyjng, budowag miejsc
postojowych oraz z zagospodarowaniem terenu.

dziatki ew. nr 16/18, 16/7, 16/12, 21/258, 21/282, 21/284, 21/173 obreb NH-6, jed. ewid. Nowa Huta, Krakéw

Funkcje Mozliwy ruch w obu kierunkach. Ruch kontrolowany elektrycznie po wywotaniu impulsu sterujgcego przez urzadzenie Przejscie awaryjne i ewakuacyjne otwierane automatycznie w 2 kierunkach, bezgtosny bieg, otwarcie instalacji takze pod obcigzeniem, mozliwos$¢ blokady w kazdym potozeniu, Stupek nieruchomy wygradzajgcy. Bramki antykradziezowe podwéjne w systemie Balustrada wygradzajgca przestrzen biletowang Stadium

zewnetrzne nastepuje otwarcie skrzydet uchylnych bramki w wybranym kierunku. Przej$cie bezdotykowe z elementem oddzielanie sit napedowych i ryglujgcych. Otwarcie w kierunku wejsciowym i wyjsciowym kazdorazowo o 90°. akustyczno-magnetycznym obstugujace etykiety AM DR P : kt k

grodzgcym. Wysoka przepustowosc¢ (do ok. 40 oséb na minute). Bramki stanowig przejscie awaryjne i ewakuacyjne. oraz klipsy. Wyposazone w alarm swietlny i dzwiekowy. rOJe Wy OnaWCzy

Jednostka blokujgca systemu zwalniana w trybie nagty wypadek, mozliwos¢ sprowadzenia skrzydet drzwi do pozycji Branza

otwarte;. .

Monitoring pojedycznego przejscia w obu kierunkach przez system czujnikéw poziomych i pionowych w tym wykrywanie ArCh |te ktu ra PW/AR

przejscia w przeciwnym kierunku w celu zliczania ilosci oséb w strefie biletowej.

W razie braku zasilania swobodnie ruchome skrzydto uchylne. Nazwa rysunku

Bramki z opcjg funkcji wyjscia wolnego (wejscie w zakres dziatania sensoréw powoduje otwarcie skrzydet uchylnych. ) .

Zestawienie bramek dostepowych

Elektryka Sterowniki i zasilacz zintegrowane w urzgdzeniu, 2 serweronapedy pozycyjne / 2 kierunki sterowane elektrycznie, Sterowanie i zasilacz w zewnetrznych skrzynkach rozdzielczych, otwierane z poziomu recepcji przez system kontroli dostepu oraz dla wybranych bramek z dedykowanych lokalnych - Czestotliwo$¢ dziatania 58 kHz, zasilacz zewnetrzny - umerysunky indeks zmiany Statue

zasilanie / moc spoczynkowa 110-240 V AC, 50/60 Hz, 300 VA / 17 VA. Wbudowany czytnik kart (zlicowany z kolumng). |  czytnikdw kart (lokalizacja czytnikow wg PW/IE) , zasilanie / moc spoczynkowa 110-230 V AC, 50/60 Hz, 253 VA /10 VA AC/DC-Adapter 230/24/70/230VDC z filtrem 304-MCN-3-AR-XX-ZE-BD-01-001

Kolumna bramki z miejscem pod montaz czytnika biletéw QR wbudowanego w bramke zlicowanego z kolumna. przeciwzaktéceniowym Data wydania Skala Data zmiany Format

Wykona¢ dedykowane okablowanie dodatkowe - przewody zasilajgce i sie¢ LAN dla czytnika kontroli biletéw. Zasilanie

sliwiai ikaci - - iaci 03.2020 1:50 1190 x 594 mm

DC 15V-35V lub AC 12V-27V oraz LAN umozliwiajgce komunikacje czytnika z serwerem systemu biletowego w sieci . :

lokalnej. Czytnik biletow (QR lub kodow kreskowych) bedzie dostarczony przez Zamawiajgcego. Szczegoty montazu Pk Opracowal

(preferowany montaz zlicowany, mozliwy tez na bramce lub przed/obok bramki) / potgczenia czytnika biletowego z

bramka zostang dostarczone z wyprzedzeniem przez Zamawiajgcego po wytonieniu Wykonawcy sytemu biletowego. 304-MCN-3-AR BT

Dostawa czytnikéw biletéw (QR lub kodéw kreskowych) poza zakresem opracowania przy zatozeniu, ze model czytnikéw Inwestor Jednostka projektowa

biletobw do wbudowania, ich ilo$¢ i rozmieszczenie bedzie zatwierdzone z producentem bramek i nie spowoduje utraty . , . .

gwarancji na bramki. Montaz czytnikow biletow przez Generalnego Wykonawce lub przez firme zewnetrzna. Mak_)pOISl“e Centrum Nauki Heln!e, W'SCher und Partner

Cogiteon Architekci Sp. z 0.0.
Montaz Kotwienie systemowe na poziomie podtogi wykonczone;j Kotwienie systemowe na poziomie podtogi wykonczonej Kotwienie systemowe na poziomie podtogi wykonczone;j Montaz systemowy ukryty na poziomie podtogi Montaz systemowy ukryty na poziomie podtogi gg_la%geﬁ;i 02\,:\31 E(I)ag (SSE)OU\',%A'C/ +2a W
wykonczone wykonczonej tel. +48 12 3957062 tel. +48 71 37119600

Uwagi fax +48 12 3957060 fax +48 71 3719610

Lokalizacja elementéw wg rysunkow rzutu kondygnacji 02 PW/AR, kable doprowadzi¢ w posadzce przed jej wylaniem.
Dopuszcza sie nieznaczng zmiane wymiaréw szczegoétowych urzgdzen przy zachowaniu wymaganej szerokos$ci przejscia oraz zachowaniu jednolitej wysokosci i stylistyki wszystkich wymienionych w zestawieniu urzadzen oraz wygrodzen strefy biletowanej.
W przypadku zmiany wymiarow nalezy dostosowac lokalizacje instalacji przed wylaniem posadzki.
Wybor urzgdzen/wygrodzeh oraz wprowadzane zmiany wymagajg akceptaciji Zamawiajgcego i Architekta prowadzgcego Nadzér Autorski.

Przed zamdwieniem wymiary sprawdzi¢ na budowie.

biuro@cogiteon.pl

wroclaw@heinlewischerpartner.de

Projektant  mgr inz. arch. Edzard Schultz
nr upr. W/11/2013
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