Załącznik nr 3 do SWZ
Załącznik nr 3 do SWZ
Producent: ....................................................................................................................................
Kraj pochodzenia: ........................................................................................................................
Rok produkcji: .............................................................................................................................
Specyfikacja:   System do inercyjnej analizy ruchu
	 Lp.
	Opis parametrów technicznych
	Parametry minimalne w tym graniczne
	TAK   

 
	PARAMETR OFEROWANY

(podać zakresy lub opisać)

	1
	2
	3
	4
	5

	I
	Aparat
	
	
	

	1
	Gwarancja
	· Min. 24 miesięcy
	Tak

podać
	 

	2
	Urządzenie
	· System do inercyjnej analizy ruchu wraz z oprogramowaniem umożliwiającym generowanie gotowych raportów
	Tak
	

	3
	Serwis
	· Czas reakcji serwisu 24 godz. w dni robocze
	Tak
	

	II
	Parametry i wymogi konieczne do spełnienia:
	
	
	

	4
	
	· Wbudowany: Akcelerometr, Żyroskop, Magnetometr, Barometr
	Tak
	

	5
	
	· Pamięć bufora min: 2 min
	Tak
	

	6
	
	· Długość pracy czujnika na baterii min: 6h – ciągłej pracy
	Tak
	

	7
	
	· Wewnętrzna częstotliwość próbkowania sygnału czujnika min: 1000 Hz
	Tak
	

	8
	
	· Masa czujnika max: 16 g
	Tak

	

	9
	
	· Zasięg systemu na otwartej przestrzeni min: 50 m
	Tak
	

	10
	
	· Zakres pomiarowy czujnika min:

- prędkość kątowa: +/- 2000 °/s w trzech osiach

- przyspieszenie: +/- 160 m/s w trzech osiach

- pole magnetyczne: +/- 1,9 Gs w trzech osiach
	Tak
	

	11
	
	· Dokładność pomiarowa kątów: 

· Statyka min.:

- Roll/Pitch: 0,5° RMS

- Yaw: 1° RMS

· Dynamika min.:

- Roll/Pitch: 0,75° RMS

- Yaw: 1,5° RMS
	Tak
	

	12
	
	· Liczba czujników min.17 sztuk, umożliwiających  pomiar całego ciała oraz dodatkowy czujnik do analizy innych obiektów
	Tak
	

	13
	
	· Częstotliwość bezprzewodowego przesyłu danych min: 

120 Hz - dla jednego czujnika
	Tak
	

	14
	
	· Specjalne kamizelki w rozmiarach do wyboru ( S, M,L XL) do instalowania czujników na tułowiu - sztuk 6
	Tak
	

	15
	
	· Całkowita odporność na zakłócenia magnetyczne w trybie online
	Tak
	

	16
	
	· Dokładność pomiaru położenia w globalnym układzie odniesienia < 1% pokonanego dystansu
	Tak
	

	17
	
	· Możliwość detekcji zmiany wysokości do analizy wyskoków, wchodzenia po schodach, wspinaczki i biegu
	Tak
	

	18
	
	· Silnik umożliwiający korekcję sygnału offline (zwiększenie dokładności danych kinematycznych, położenia, likwidacja artefaktów)
	Tak


	

	19
	
	· Wizualizacja pozycji, prędkości i przyśpieszenia COM
	Tak
	

	20
	
	· Możliwość detekcji punktów kontaktu: ręce, stopy, miednica
	Tak
	

	21
	
	· Wizualizacja kinematyki 3D z min. 23 segmentów w tym:

- położenia w globalnym układzie odniesienia

- prędkości

- przyspieszeń

- kątów

- prędkości kątowych

- przyspieszeń kątowych

- kontaktów
	Tak
	

	22
	
	· Oprogramowanie z licencją 5-letnią z możliwością generowania gotowych raportów zakresów ruchu, chodu, ergonomii
	Tak
	

	
	
	· Integracja z systemem EMG 
	Tak
	

	III
	Inne:
	
	
	

	23
	
	· komputer typu laptop
	Tak
	

	24
	
	· monitor pacjenta min 60 cali wraz ze stojakiem mobilnym
	Tak
	


………………………………………………..

















Podpis Wykonawcy

Zespół Przychodni Specjalistycznych Sp z.o.o w Tarnowie

ul. Marii Skłodowskiej - Curie 1; 33-100 Tarnów

Dostawa System do inercyjnej analizy ruchu

