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OPIS TECHNICZNY

1.PODSTAWA OPRACOWANIA
- projekt zagospodarowania terenu,

- wizja lokalna oraz inwentaryzacja wtasna miejsca inwestyciji

- Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku ,Prawo o ruchu drogowym” (Dz. U. z 2018,
poz. 1990, z p6zn. zm.),

- Ustawa o drogach publicznych (t.j.: Dz.U. z 2018 r., poz. 2068 z p6zn. zm.);

- Rozporzagdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r w sprawie
szczegdtowych warunkdéw zarzagdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U z 2017 poz.784)

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegbétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz. U. z 2019 poz.2311 z pézn. zm.) tgcznie z zatagcznikami nr 1,2, 3 i 4;

- Rozporzgdzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych
(Dz. U. z 2019r. poz. 2310 z p6zn. zm.).

- Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2marca 1999 w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich
usytuowanie (t.j.: Dz.U. z 2016, poz. 124).

2. ZAKRES OPRACOWANIA
Zakresem opracowania objeto organizacje ruchu na czas rob6t zwigzanych z budowg

mostu nad rzekg Note¢ wraz z przebudowg drogi gminnej nr 150833C w miejscowosci
KobyIniki.

3. CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU NA DRODZE
droga gminna 150833C

Planowana inwestycja zlokalizowana jest w wojewddztwie kujawsko-

pomorskim, powiecie inowroctawskim na terenie gminy Kruszwica. Odcinek drogi objety
opracowaniem potozony jest w ciggu drogi gminnej nr 150833C. Poczatek opracowania
znajduje sie na wysokosci swietlicy wiejskiej w miejscowosci Kobylniki tj. posesji nr 26C, za$
koniec stanowi skrzyzowanie z drogg powiatowg nr 2568C. Droga w catosci posiada
nawierzchnie asfaltowg o zmiennej szerokosci 5,2-5,6m. Wzdtuz drogi od sSwietlicy do
obiektu mostowego po obu stronach znajdujg sie tereny rolnicze. Natomiast pomiedzy

obiektem a skrzyzowaniem z drogg powiatowa, po lewej stronie drogi znajduje sie teren
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spotki wodno-$ciekowej w Kruszwicy, na ktérym znajduje sie miejsko-gminna oczyszczalnia

sciekow, zas po prawej teren rolniczy.

W chwili obecnej ze wzgledu na zty stan techniczny mostu droga jest zamknieta dla
ruchu bezposrednio przed mostem. Zaréwno od wschodu jak i zachodu odcinki drogi
stanowig s$lepe dojazdy do oczyszczalni oraz terendw rolniczych.

droga powiatowa 2568C

Droga powiatowa nr 2568C stanowi droge klasy gtéwnej ,G” relacji Sikorowo-
Kruszwica. Droga posiada nawierzchnie asfaltowg o szerokosci ok. 5,0m. Ruch na drodze w
duzej mierze mozna okresli¢ jako gospodarczy. Droga stanowi potgczenie Sikorowa z drogg
krajowg nr 62 w Kruszwicy. Przechodzi m.in. przez tojewo, Szarlej. Srednie dobowe
natezenie pojazdéw ogdétem na przedmiotowym odcinku (obejmujacym skrzyzowanie z
droga gminng) wynosi ok. 3645 P/dobe wg danych z pomiaréw z 2015r.

4. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN | UTRUDNIEN

Obecnie brak jest istniejgcych elementéw zagrozenia. Natomiast wsréd zagrozen
wynikajgcych z wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu mozna wymienic:

- dezinformacje kierowcoéw

- ruch po zwezonych odcinkach drogi
Wsrdd zagrozen wynikajgcych z prowadzonych robdt mozna wymienic;
- obecnosc¢ ciezkich maszyn w przestrzeni pasa drogowego zajmujgcych czes¢ jezdni

W zwigzku z powyzszym nalezy zadba¢ o prawidiowe umieszczenie znakéw i tablic
drogowych, tak by byty widoczne i czytelne z odpowiedniej odlegtosci oraz nie zostaty
niczym przystoniete.

5.0RGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROJEKTOWANYCH PRAC

Szczegobty oznakowania w trakcie robdt przedstawiono na zatgczonych planach
sytuacyjnych organizacji ruchu. Prace podzielono na trzy etapy wg pikietazu zaznaczonego
na zatgczonych rysunkach. Ewentualne zmiany dtugosci poszczegéinych etapéw nalezy
uzgodnic¢ z inwestorem.

Przy przebudowie drogi zaprojektowano wykonanie prac metodg potowkowg z
zachowaniem przejezdnos$ci drogi. Etapowanie prac ma na celu zapewnienie dojazdu do
istniejgcych zjazddéw. Nie przewiduje sie wprowadzenia tymczasowej sygnalizacji ruchu
wahadtowego — ze wzgledu na fakt iz ruch na drodze to tylko dojazd od strony Kobylnik do
dwéch zjazddw publicznych na pola uprawne oraz po przeciwnej stronie obiektu dojazd do
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spétki wodno-sciekowej — a wiec pojedyncze pojazdy. Pozostawiona szerokos¢ jezdni dla
ruchu wraz z poboczem umozliwia wyminiecie sie pojazdéw.

W sumie przewiduje sie 5 etapow:

ETAP 0 — Obejmuje wiadukt oraz odcinki drog dojazdowych — do pierwszego zjazdu.
Odcinek ten realizowany bedzie w catosci niezaleznie od etapdéw i diugosci dziatek
roboczych. Zamkniety dla ruchu do zakonczenia prac.

Wraz z wykonaniem tego etapu caly odcinek drogi wraz z obiektem bedzie posiadat
docelowe parametry i zostanie oddany do uzytku (docelowa nowa geometria, nowe
nawierzchnie wraz z docelowg organizacijg ruchu).

ETAP 1 — Obejmuje potéwki jezdni (od potudniowej strony) na odcinku od km drogi
1+058 do 1+301,00 oraz od 1+565,70 do skrzyzowania z droga powiatowg. Na odcinku po
zachodniej stronie obiektu od poczatku rob6t do zjazdu po pdtnocnej stronie drogi kierowcy
majg do dyspozycji prawie catg obecng szerokosc¢ jezdni od 3,75 do 5,50m plus pobocze.
Na dalszym odcinku nastepuje zajecie czesci istn. jezdni i pozostawienie dla ruchu min
3,0m plus pobocze. Nalezy tu zapewni¢ reczne sterowanie ruchem w razie koniecznosci.
Natomiast po wschodniej stronie obiekitu nastepuje czesciowe zajecie istn jezdni i
pozostawienie dla ruchu min 3,5m oraz pobocze. Wzdtuz pobocza biegnie trawnik. Na
odcinku tym pojazdy mogg sie swobodnie wyming¢ (do dyspozycji jest ok. 6,0m pasa
drogowego).

Przy skrzyzowaniu z drogg powiatowg nalezy w razie koniecznosci zapewni¢ reczne
sterowanie ruchem w celu umozliwienia bezpiecznego obejscia terenu robot przez pieszych
od strony przystanku w kierunku oczyszczalni. Ten zakres prac przy samym skrzyzowaniu
nalezy wykonac jak najszybciej.

Po wykonaniu etapu pas drogowy posiada¢ bedzie po wschodniej stronie potéwke

nowej jezdni o szerokos$ci 3,5m z poboczem 1,5m i rowem, zas po zachodniej stronie

cze$¢ jezdni o szer 3,0-3,85m wraz z poboczem 1,5m i rowem.

ETAP 2 — Obejmuje pétnocng czes¢ drogi po wschodniej stronie obiektu na odcinku
od km 1+565,70 do skrzyzowania z droga powiatowg oraz pétnocng czes¢ drogi po
zachodniej stronie obiektu od km 0+900,00 do 1+301,00. Na odcinkach tych ruch odbywa
sie po potdwkach drogi wykonanych w etapie 1 z wyjgtkiem poczatku trasy od km 0+900,00
do 1+058,00, gdzie ruch odbywa sie po istniejgcej jezdni.

Po wykonaniu etapu pas drogowy na odcinku od 1+058,0 do 1+301,00 oraz
1+565,70 do skrzyzowania z drogg powiatowg posiadaé bedzie docelowe
zagospodarowanie terenu (nowa jezdnia szer. 7,0m, obustronne pobocza 1,5m, rowy,
zielen). Natomiast na odcinku od km 0+900,00 do 1+058,00 wykonana bedzie pétnocna
potéwka jezdni (jezdni szer. 3,85m z poboczem 1,5m).
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ETAP 3 — Obejmuje potudniowg potowke jedni na odcinku od km 0+900,00 do
1+058,00 oraz wykonanie naktadki na wschodniej stronie skrzyzowania z drogg powiatowa.
Po wykonaniu etapu pas drogowy posiada¢ bedzie docelowe zagospodarowanie.

Po wykonaniu kazdego z etapéw pas drogowy bedzie miat posta¢ docelowa,
projektowang. W miare postepu prac i realizowaniu kolejnych etapéw mozliwe bedzie
wdrazanie docelowej organizacji ruchu.

Zaleca sie wykonywaé¢ etapy wg podanej kolejnosci. Dopuszcza sie zmiane
kolejnosci w uzgodnieniu z inwestorem.

W  przypadku koniecznosci wykonania prac wptywajagcych na pogorszenie
bezpieczenstwa ruchu (ktadzenie mas Scieralnych, znaczne zwezenia jezdni, dostawa
materiatdw itp.) nalezy bezwzglednie wprowadzi¢ reczne sterowanie ruchem przez
uprawnione osoby. Przy pracach w obrebie wspomnianych zjazdéw nalezy zapewni¢ do
nich dostep i w razie potrzeby réwniez recznie pokierowac ruchem.

W okresie od zmierzchu do $witu oraz w warunkach ztej widocznosci (np. mgty)
nalezy na zaporach U-20b oraz tablicach kierujgcych U-3c i U21a/b umiesci¢ i wigczy¢
lampy ostrzegawcze U-35.

Dla projektowanych znakéw pionowych nalezy zastosowac¢ folie odblaskowg typu 2
oraz dodatkowo wyrdzniki na stupkach z paskéw zottej folii odblaskowej 3x50cm. Znaki
powinny by¢ wykonane w wielkosci duzej.

Oznakowanie musi by¢ wykonane zgodnie z Zzatgcznikami do rozporzgdzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakdéw oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: 30 maj 2020r.
Przewidywany termin przywrdcenia statej organizacji ruchu: do 01 stycznia 2022r.

6.UWAGI KONCOWE

W czasie robo6t nalezy kontrolowac¢ stan techniczny tymczasowych znakdéw
drogowych oraz zabezpieczenie miejsca prowadzonych robé6t. Pozostate zasady
stosowania znakéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego musza
by¢ zgodne z zatgcznikami wymienionymi w punkcie 1.
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7. Analiza skutkow jakie powoduja dla uczestnikow ruchu zastosowane w
projektowanej organizacji ruchu znaki ostrzeqawcze i zakazu

Projektowana organizacja ruchu zaktada zastosowanie znakéw
ostrzegawczych w postaci A12b, A12c, A14 oraz znakdéw zakazu w postaci B33, B25
B42 — typowych dla oznakowania robét drogowych prowadzonych w pasie drogowym
przy zajeciu czesci jezdni.

Zastosowanie powyzszych znakéw poprzedzono analizg skutkéw jakie niesie
dla uczestnikdw ruchu ich wprowadzenie.

Znaki A12b i A12c majg na celu ostrzezenie kierujgcych o jednostronnym
zwezeniu jezdni

Znaki A14 ma na celu poinformowanie kierujgcych pojazd o trwajgcych
robotach drogowych

Znaki B33 majg na celu ograniczenie predkosci pojazdéw na odcinku
prowadzonych robét

Znaki B25 majg na celu zabronienie wyprzedzania pojazdami na odcinkach o
ograniczonej widocznosci. B42 anuluje powyzsze zakazy.

Projektowane oznakowanie ma na celu podniesienie poziomu bezpieczenstwa
ruchu drogowego na projektowanym odcinku drogi, na ktérym trwajg roboty drogowe.
Odpowiednio wczesne ostrzezenie kierujgcych o robotach drogowych przy zwezonej
drodze oraz ograniczenie predkosci wraz z zakazem wyprzedzania majg za zadanie
zapewni¢ bezpieczenstwo zaréwno kierujgcym pojazd jak i robotnikom pracujgcym
przy drodze. Bez tego oznakowania szczeg6lnie po zmroku i w warunkach ztej
widocznosci mogtoby dojs¢ do niebezpiecznych zdarzeh drogowych.
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PROJEKTOWANE OZNAKOWANIE PIONOWE

Symbol znaku I‘Slgtsz Rodzaj znaku Uwagi
A-12b 2 duze -
A-12c 2 duze -

A-14 5 duze -
2 duze 30km/h
B-33 2 duze 40km/h
2 duze 60km/h
B-25 3 duze -
B-41 1 duze -
D-4a 1 duze -
D-4b 2 duze -
F-5 1 duze -
F-6a 2 duze -
U-3d 3 -
U-20b 13 - 1,75m,
U-21a/b 70 - -
Uwaga:

Dla znakdéw pionowych nalezy zastosowac folie odblaskowa typu 2 oraz dodatkowo wyrdzniki
na stupkach z paskow zottej folii odblaskowej 3x50cm.
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Rys.0 Plan orientacyjny (1:16 500)

Przedmiotowy odcinek drogi |

Kobylniki
412

Kruszwica




