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Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z tymczasowg organizacjg ruchu drogowego w zwigzku
z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn. ,Remont drogi powiatowej nr 3501E — ulicy Ozegowskiej
w Dziatoszynie na odcinku 1,2 km”. Kod CPV 45 23300-9.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych
i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg wykonania robdt wymienionych
w p. 1.1. i obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego wg wykonanej i zatwierdzonej przez Inwestora robdét
Dokumentaciji Projektowe;.

Zakres rzeczowy obejmuje:

a) Wykonanie tymczasowej organizacji ruchu drogowego na czas budowy wraz z wykonaniem
koniecznych tymczasowych poszerzeh nawierzchni jezeli zajdzie taka potrzeba.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
oraz ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D.M.00.00.00 "Wymagania ogdéine".

Materiaty

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatbw podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

Podstawowe wymagania dotyczace materiatow.

Organizacja ruchu na czas budowy obejmuije:
- oznakowanie poziome,
- oznakowanie pionowe,

- sygnat ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgonie z Dokumentacjg
Projektowa.

Elementy oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym muszg spetnia¢ nastepujgce
warunki:

- wielko$¢ znakow: duze,

- stupki z rur stalowych o srednicy 70mm, malowane farbg poliwinylowg, modyfikowang
w kolorze jasnoszarym,

- stupki pod znaki nalezy wykonaé w sposob zapobiegajgcy przewrdceniu,

- tarcze znakéw z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie reka,
mocowane do stupkow w sposéb wykluczajgcy obrot tarczy wokét stupka,

- znaki drogowe z folig odblaskowa typu 2, posiadajgcg aprobate IBDiM.
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3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu.

Roboty bedg wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

4.2. Transport materiatow.

Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne srodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne warunki wykonania robaot.

Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptac;ji:

- Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz Program Zapewnienia Jakosci, uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane Roboty.

5.2. Zakres wykonywania robot.

Ustawienie i montaz elementdéw organizacji ruchu przewidzianych w wykonanym
.Projekcie Organizacji Ruchu na czas budowy” oraz w Dokumentacji Projektowe;j.
W razie rob6t poza pasem drogowym Wykonawca uzyska wszystkie wymagane zgody na
wejscia w teren.
Przy sterowaniu ruchem wahadtowym mozna stosowac sygnalizatory tréjkomorowe o srednicy
200 lub 300mm.
Odcinki nalezy dopasowac¢ do istniejgcych skrzyzowan i zjazdéw publicznych.
Na czas rozbudowy drogi nalezy przewidzie¢ mozliwosci wigczenia sie pojazdéw do ruchu
z odcietych posesii.
W ramach w/w rob6t Wykonawca w miare swoich potrzeb opracuje tymczasowe szczegotowe
odcinkowe rozwigzania zastosowania sygnalizacji $wietinej na skrzyzowaniach i innych
newralgicznych miejscach. Wykona projekty, uzgodni je i wdrozy w terenie.

Szczegolng uwage nalezy zwrdéci¢ na prawidiowe oznakowanie robdt i ciggte monitorowanie
stanu technicznego oznakowania i ogrodzenia.

Plac budowy powinien by¢ ogrodzony. Ogrodzenie powinno by¢ wykonane tak, aby nie stwarzato
zagrozenia dla ludzi. Wysokos$¢ ogrodzenia powinna wynosié, co najmniej 1,50m.

W miejscach gdzie ogrodzenie terenu budowy lub robét nie jest mozliwe, nalezy oznakowac
granice terenu za pomocg tablic ostrzegawczych, a w razie potrzeby zapewni¢ staty nadzor.
Ponadto praca z maszynami drogowymi stosowanymi na budowie stwarza specyficzne i ciggte
zagrozenie. W zwigzku z powyzszym przy wykonywaniu robét przy uzyciu maszyn nalezy ustali¢
strefe niebezpieczng i ustawi¢ tablice ostrzegawcze, a kazde uruchomienie maszyny nalezy
sygnalizowa¢. Miejsce pracy maszyny w porze nocnej nalezy prawidtowo oswietli¢, a maszyne
wyposazy¢ w Swiatla ostrzegawcze. Przy obstudze maszyn i urzgdzen mogg pracowaé tylko
osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

Wszystkie niezbedne srodki potrzebne do budowy w miare mozliwosci dowozone powinny by¢
srodkami transportu na biezgco. Materiaty dowozone na biezgco nalezy sktadowaé w miejscach
nie kolidujgcych ze stanowiskami pracy sprzetu i ludzi. Na budowie nie nalezy stosowaé
preparatow niebezpiecznych dla ludzi i Srodowiska naturalnego.
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Wykonawca ma obowigzek utrzymania dojscia i dojazdu do zabudowan, przejezdnosci drogi dla
pojazdéw uprzywilejowanych. Wykonawca jest zobowigzany zastosowaé takg technologie
i organizacje robot aby zamkniecie dojazdu do posesiji nie trwato dtuzej niz 24 godziny.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnosci wykonania
Robét z Dokumentacjg Projektowg oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robét.

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru roboét podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania
ogolne”.

Koszt wykonania tymczasowej organizacji ruchu i koniecznych poszerzen nawierzchni
nalezy uwzgledni¢ ogolnych kosztach budowy zgodnie z SST D.M.00.00.00 pkt.9.2.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogoélne".

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Przewiduje sie odbiér ustawionej i sprawnie dziatajgcej tymczasowej organizacji
ruchu, kontrole jej sprawnos$ci w trakcie prowadzonych robét oraz odbidr koncowy demontazu
elementoéw organizacji ruchu.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci.
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowe;.

Cena wykonania tymczasowej organizacji ruchu obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- opracowanie, uzgodnienie i zatwierdzenie ewentualnych zmian do projektu tymczasowej
organizacji ruchu,
- wyznaczenie usytuowania oznakowania,
- ustawienie i montaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu,
- ustawienie i montaz tymczasowej sygnalizacji Swietlnej,
- demontaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu,
- demontaz elementéw tymczasowej sygnalizacji Swietlnej,

- wykonanie koniecznych poszerzeh nawierzchni,

107



D.07.10.01 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

rozbidrka poszerzen nawierzchni jezeli zajdzie taka potrzeba,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, préb i sprawdzen,

oznakowanie miejsca Robot i utrzymanie.
- wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej

Specyfikaciji.

10.
10.1.

Przepisy zwigzane
Normy

Podstawowe akty normatywne wykorzystane do realizacji zlecenia:

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (jednolity tekst Dz. U. Nr 58 z 2003r.
Z pozniejszymi zmianami).
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych

warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.
U. Nr 177, poz. 1729)

Rozporzadzenie Ministréw Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych

i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170
z dnia 12 pazdziernika 2002 r., poz. 1393).

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatoéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181)

Szczegdtowe warunki techniczne dla znakdéw i sygnatdéw drogowych oraz urzgdzeh bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach. Zatgcznik nr 1-4 do

rozporzadzenia z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla
znakow i sygnatow drogowych oraz urzgdzenh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Zatgcznik do nr-u 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr
43, poz. 430).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 17.09.2003 w sprawie kierowania ruchem na drogach
Dz. U. nr182- poz. 1784.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 6 lutego 2004r zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie kierowania ruchem drogowym Dziennik Ustaw nr 27, poz. 243.

- Instrukcja Oznakowania Robot Prowadzonych w Pasie Drogowym.
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