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D — 00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagphtécznej § wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robét budowlanych dla budowy boiska wielofunkcyjoeg

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowgako dokument przetargowy i kontraktowy przy ziecai
realizacji rob6t ujtych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmmymagania ogolne, wspdlne dla robétepgh szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi:

D.01.01.01 Wyznaczenie trasy i punktow wysa@kowych w terenie réwninnym
D.04.01.01 Korytowanie wraz z profilowaniem i zagczaniem podia
D.04.02.01 Warstwy odszapce i odcinajce

D.04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego

D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki betonowej

D.07.06.02 Urzdzenia zabezpieczgie ruch pieszych

D 08.01.01 Krawzniki betonowe

D 08.03.01 Obrza betonowe

D 08.04.01 Wijazdy i wyjazdy z bram

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkowa (drog)
albo jego cz$¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obi@kostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuultib postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoaruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywuizeana do usurtia po jego zakczeniu.

1.4.5.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmjacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekolicznaci zachodacych w toku wykonywania robot.

1.4.6.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikanaitokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi
jezdnie.

1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwmaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub tag#z wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.11 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt@&u utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.12 Rejestr obmiardw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikéw. Wpisy
w rejestrze obmiarow podlegapotwierdzeniu przez khyniera.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwazanych z ocenjakaosci materiatow oraz robét.

1.4.14. Materiaty - wszelkie tworzywa niegbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentagjojektovs i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsych do przejmowania i rozkladania ofen od ruchu na

podtaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&edaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa &ga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni sknca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa nie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢é& podbudowy spelniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenigken castek podisa. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

h) Warstwa odgczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowawapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodndéé wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamijed
przedziat tolerancji nie zostat okfeny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.19.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy isoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdéw, umieszczenia
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.21.Podize - grunt rodzimy lub nasypowy,Zgy pod nawierzchaido gkbokadici przemarzania.

1.4.22. Podioze ulepszone - gorna warstwa padip lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcgeprlrzyniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.25. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagqmi#nia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznycly thaglanie i przekroju podiinym) istniejcego podczenia.
1.4.26.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamukeji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych
ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lalyathu kotowego, pieszego.

1.4.27. Przeszkoda naturalna - elemefrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykitad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa -$¢z dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.29. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.



1.4.30.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmgdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wwietle poreczy mostowych z wyiczeniem konstrukciji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.31. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.32. Zadanie budowlane - e przedstwziecia budowlanego, stanoygda odebmq calas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie mae
poleg& na wykonywaniu rob6t zwrzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jaékach wykonania oraz za ich zgodidaw dokumentagj projektovs, SST
i poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymy lokalizacg i wspohzdne punktow gtéwnych trasy oraz
reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dekuatji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaftaa ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
koncowego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali na wlkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢bzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazg@mdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwgatdyhiajacym podziat na dokumentagcprojektova:

- Zamawiajcego,

- sporzdzory przez Wykonawg.

1.5.3. Zgodnd¢ robét z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynpreekazane przez ipniera Wykonawcy stanowiczesé
umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona
w ,,Ogoélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie me wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu \gimi
natychmiast powiadorilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighjalzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach okiilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli muszby¢ jednorodne

i wykazywa zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgwzekracz& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i wptynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowili, to takie materialy zostaasapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modeyjizgch i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na terenieimydw sposéb okstony w D.00.00.00,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zamdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eab6t w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien ¢bgktualizowany przez
Wykonawe na biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczypstaiuje i lrdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe agzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqtajv ten sposob bezpiecmiwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jestieodzowne
ze wzgkdow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uwdzenia zabezpieczge lxda akceptowane przezipniera.



Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach scidewh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjnecta utrzymywane przez Wykonawow
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cea umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robdét wszelkie przepisy dmagge ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcagbizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniessio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasriai
spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢stivie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,sakalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach
Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed dgseém
0s0b trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgoearem wywotanym jako rezultat realizaciji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robét bda mialy aprobat technicza wydary przez uprawnicq jednostlk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlowsradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azaaiczeniu robét ich szkodliwg zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zidi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawggy powinien otrzymé& zgod: na wycie tych materiatdbw od
witasciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaentasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacihdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowazany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tycstalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi zymiera i zainteresowane wladze orazdiie z nimi wspoipracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiadéa za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia atgtala powierzchni ziemi i ugglzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawes&sjo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugiomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowat roboty w sposéb
powodujcy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenimdawy
mieszkaniowej w gsiedztwie budowy spowodowane jego dziatatig



Inzynier kedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pmlny Wykonawg a wiacicielami
nieruchomdci i dotyczicych korzystania z wiasia i drog wewrtrznych. Jednate ani Irzynier ani Zamawiajcy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nieddp one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaank

umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie materiatdw i
wypos&enia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie nidmk zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposobagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatzyniera. Pojazdy i tadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie
terenu budowy i Wykonawcagbtizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Kierownik Budowy opracuje plan BIOZ zgodnie z obgaijacym Rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegblnéci Wykonawca ma obowkek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywal wszelkie usglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedmni,
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpiearswa publicznego.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypelieniem wymagjaokrelonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i g uwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrog robét i za wszelkie materiaty i uradzenia uzywane do robét od
daty rozpoczcia do daty zakaiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakféczenia przez Ireyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w taki
sposOb, aby budowla drogowa lub jej elementy bylzadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyreq to na polecenie hgniera powinien rozpoaz roboty
utrzymaniowe nie péiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wkadze centram@jscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisOw i wytycznych podczas prowadzengto

Wykonawca bkdzie przestrzedgapraw patentowych i dalzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizer lub metod, znakéw firmowych, nazw lub
innych chronionych praw w odniesieniu do suz materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwihzanych z wykonaniem
rob6t i w sposéb agly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne
odnaine dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpsiwania, obcizenia i wydatki wynikte lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawaawyjatkiem, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyimiera.

1.5.13. R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanéaenkretne normy i przepisy, ktére spethimaj materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséweow warunkach kontraktu nie postanowiono inacigj.
przypadku gdy powotane normy i przepisypastwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, mpolyy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy lub przepisy, wadinkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzeni
przez Irtyniera. Rénice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawd przedtazone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.6. Zaplecze Zamawigjcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowjzany jest zabezpieczyub udostpni¢c Zamawiajcemu pomieszczenia biurowe, sgiraransport
oraz inne urzdzenia towarzysge, pozwalajce na prawidlow prag Inzyniera oraz wypelnianie przez niego
obowiazkow.



2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgikstaniem jakichkolwiek materialdw przeznaczonyith
robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informaogazce proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiedniwiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegadia nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z danegmoddia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob agly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuioked wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatlow z
jakichkolwiek zr6det miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpggem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumenta@awierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialftoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gpfatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkfad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjetau po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdavterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy¢bla wykorzystane do robét lub odwiezione na odkladovdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie eblzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwornie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodobstosowanych

metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki matexmai@ogy by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aligvosci.

Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekojytworni, keda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier tedzie miat zapewnion wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdbw w sieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadl? zlozone w
miejscu wskazanym przezAyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materialéw do innych robétzni
te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycheriatéw zostanie przewadciowany przez Iayniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu gdy dola one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaljy $akos¢ i whasciwosé do robdt i byly dosipne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiatGwlabzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
Z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewigunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla bati@rowadzonych przez igniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Spet uzywany do robot powinien gy zgodny z ofest Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typéw i ilédci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robat,



zaakceptowanym przezzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spftzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezdyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami stkmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Wykonawca dostarczy kynierowi kopie dokumentoéw potwierdagych dopuszczenie sptz do uytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnpozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagipiprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantape zachowania warunkéw umowy, zostgrzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. transport
Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiéfodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na

jakos¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewni&a prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékreymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyda spetni@ wymagania dotyce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afieh na osie i innych parametrow technicznyc$rodki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych ob@n na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét
oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgs$o wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek llu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamesli
wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokoprzez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné:.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdébdt keda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaajigktowej i w SST, a tatle w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgkdni wyniki bad& materiatléw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, ssdadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyomamzez
Wykonawe;, pod gragba zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowiazkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatyyivera programu zapewnienia

jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposOb wykeayia robdt, méiwosci techniczne, kadrowe i

organizacyjne gwarantage wykonanie robot zgodnie z dokumenigmjojektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami

przekazanymi przez myniera.

Program zapewnienia jaéa bedzie zawier&:

a) cz5¢ 0golmn opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaembot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét,

- system (sposob i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlecprowadzenie badd,

- sposob oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesahrologicznym, proponowany
sposo6b i forma przekazywania tych informacji #gnierowi;



b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokzroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipisizy,
kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przehuitth wiasciwosci w czasie transportu,

- sposo6b i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwywayzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych
elementéw robot,

- sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoéci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazomg jakosé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtRontrok roboét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania
probek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia badw celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca kdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdw oraz robdt zestetliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dhoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznypyazapewnt
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane udzenia i sprat badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm okgégjacych procedury bada
Inzynier kedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgc;ji.

Inzynier hkedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycacych
urzadzer laboratoryjnych, sprtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu fobtod badawczych. el
niedocigniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatéw i dépiyje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhadiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prétedatych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodoliigwem wytypowane do bafla
Inzynier kxdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci

co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgirzez Wykonawe usunite lub ulepszone z wilasnej woli.
Koszty tych dodatkowych bafdapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistenek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagdo badéa wykonywanych przez kyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w
spos6b zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWwykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wgkeca przedstawi nagpnie ich wyniki do akceptacji tryniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami batigak najszybciej, nie pdiej jednak nt
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon

Wyniki bada (kopie) lxda przekazywane kynierowi na formularzach wedlug dostarczonego priego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia prébek i
badania materiatéw uarédia ich wytwarzania i zapewniona mygdaie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbiét prowadzonego przez Wykonaytedzie ocenid zgodndé
materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawjeilwdw bada dostarczonych przez Wykonagvc



Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoéj koszt.zad
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to laynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luldatkowych bad& albo oprze si wytacznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i rob6t z dokumentagprojektovs i SST. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badaobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéenymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklarag zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

Polsks Normg lub

aproba4 techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidRolskiej Normy, jeeli nie s objgte

certyfikacp okreslona w pkt 1i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumentyveymagane przez SST, 4da partia dostarczona do robét

bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razigzpby poparte

wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc

Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetridych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyoovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietgiva ludzi

i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwd

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaap

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy &a czytelne, dokonane trwatechniky, w

porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem aanika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i lryniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegoIngi:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robét,

- terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegagcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przadtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z @aiém, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedidone Ireynierowi do

ustosunkowania si

Decyzje Irryniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem

stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stpn

umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza &i sposob aigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne



Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jai@ materiatéw,
recepty robocze i kontrolne wyniki badaVykonawcy lda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lgyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ella zawsze dogpne dla Ikyniera i przedstawiane do wglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dok&ntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vilepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robot. Blne dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych robét dolzie przeprowadzony z eztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dilugosci i odlegtagci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiulinii
osiowe;j.

Jelli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajego inaczej, okfosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekrd.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiaSsir.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgiistzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dula przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d&lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniac w sposéb agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzasiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezkzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaiczimog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do
rejestru obmiaréw, ktérego wzoér zostanie uzgodninirigzynierem.



8. odbidr robét
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegrnakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uaviajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego gmstobot.

Odbioru robét dokonuje fynier.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem liyniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomaientym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pamiav konfrontacji z dokumentagjprojektova, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru czgciowego rob6t dokonuje si
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdhiob6t dokonuje lzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#typgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio jakasci i
wartcci.

Catkowite zakaéczenie rob6t oraz gotowwd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagva/pisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem ismje o tym fakcie layniera.

Odbioér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakaczenia robét i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaggomez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bada
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoznaz srealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzdtpetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeoavych lub robdt uzupetniagych w warstwiescieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czyidoid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoa
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm robot jest protokédt odbioru ostatecznego trobd
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpamy przygotowanasgpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostala sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawodekmmentéw umowy i ew. uzupetmiag lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opink technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zaticzonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towsmgych (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robdt wiécicielom
urzadzen,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;j.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgem przygotowania dokumentacyjnego négldogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnigp kzda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydotrawiazanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robo6t”.

9. podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanasa jednostk obmiarow ustalor dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdgtaws platngci jest wartd¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei, wymagania i
badania skladage st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtip obejmowa:
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zwzytych materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnle Z obawmujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidzianeasto roboty, ktére nie mama bylo przewidzié na etapie projektowania oraz takie, ktdre
wyniknety w trakcie realizacji rob6t. W cenie ofertowej &gy uwzgkdni¢c rezerve na roboty nieprzewidziane
stanowica uzgodniony z Zamawiagym procent wartei robot podstawowych. Cena ofertowa stanowi swartaci
robot podstawowych i rezerwy na roboty nieprzevade.

Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane a@gbo zakdczeniu zadania, na podstawie Protokotu Konieézino
sporadzonego przez Wykonawci Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonego przez &miajacego. Protokét
Konieczndci winien by zatwierdzony przed wykonaniem roboét i sp@lzony w oparciu o ceny jednostkowe z
Kosztorysu ofertowego lub na podstawie kalkulacjprypadku robot, na ktore nie ma cen jednostkowiRdboty te
beda wycenione w oparciu o wykaz stawek i narzutowa@zabnych do oferty.

W przypadku gdy wyspity roboty nieprzewidziane Wykonawca i Inspektaadgoru spormza Protokét Koniecznéi

0 braku tych robét, a Cetdmowra umniejszy si 0 wart@¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizawghu obejmuije:

(a) opracowanie projektu organizacji ruchu oraz arnjenie z laynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz stalezeniem kopii projektu hgnierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnewynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasowy przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustini tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
swiatel,

(b) utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunécie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszty opracowania, wykonania, utrzymania i rozebraia objazdéw ponosi Wykonawca.



9.4. Warunki umowy i wymagania ogélne D.00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w wymienionych dokumentach, a nie wyszczegdlaiw kosztorysie.

9.5. Zaplecze Wykonawcy

Koszt uradzenia Zaplecza Wykonawcy obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu ZaptacWykonawcy oraz z
dostarczeniem kopii projektuynierowi,

(b) optaty/dziezawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) zainstalowanie wszystkich nieghnych uradzen instalacji, biur, placow i zabezpiedzeotrzebnych Wykonawcy
przy realizacji

(e) wykonanie wszystkich niezbnych drog dojazdowych i wewtiznych, potrzebnych Wykonawcy przy realizacji

Koszt utrzymania Zaplecza Wykonawcy obejmuje:

(a) Utrzymanie powsszego zaplecza na czas trwania rob6t oraz kosapladtacyjne zwizane z uytkowaniem
powyzszego zaplecza.

Koszt likwidacji Zaplecza Wykonawcy obejmuje:

(a) usungcie wszystkich urgdze, instalaciji, biur, placéw, drég dojazdowych i wesmnych

(b) oczyszczenie terenu i doprowadzenie terenuatmgpierwotnego.

9.6. Zaplecze Zamawiajcego

Wykonawca w ramach kontraktu jest zobameiny udosipni¢c Zamawiajcemu Zaplecze:
(a) biuro z wyposezeniem:

- zamykane pomieszczenie biurowe o podstawowym stdnidg

- biurko,

- krzesta,

- Stof,

- wyposaenie umaliwiajace spaywanie positkow

(b) srodki tacznaci - telefon:

(c) sprzt ochrony osobistej:

- kaski ochronne, kamizelki, buty ochronne — 2 kortyple

Budowa lub wynajcie pomieszcag zakup wyposgenia isrodkéw transportu oraz utrzymanie i eksploatacjav w/
Zaplecza naley do obowazkow Wykonawcy.

Koszy organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawcy iZamawiajacego mieszcg sie w kosztach ogolnych
budowy i obciazaja Wykonawce robét.

10. przepisy zwazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldd®e {.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjazitDz.U.Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjaetograficzne (Dz.U.Nr 30, poz. 163 zzpéejszymi zmianami).






D.01.01.01

WYZNACZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacphtecznej § wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wyznaczeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych dla budowy boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stosowana jfg&t dokument przetargowy i kontraktowy przy zleécan
realizacji rob6t okrdonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrsgowej.

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktow wysol&iowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysa@kowych wchodz:

i) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysolawego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

j) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgezrenie osi),

k) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reper6w roboczych),

I) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

m) zastabilizowanie punktow w spos6b trwaly, ochraoh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanyohdt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padan SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grama@bdt ziemnych, w ssiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny énie
$rednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.



3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysclawych naley stosowd nastpujacy sprzt:

3) teodolity lub tachimetry,

4) niwelatory,

5) dalmierze,

6) tyczki,

7) taty,

8) taémy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganédnaj pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QVymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadpbliczenia i pomiary
geodezyjne niezline do szczegbdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawmzyniera o wszelkich Hach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.cB¥ te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #aia si¢ od rzdnych okrélonych

w dokumentacji projektowej, to powinien powiadénu tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegetdnych rzeczywistych, akceptowane
przez lrzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattae czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamasijo zostam zniszczone przez Wykonawcwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeazo dalszego prowadzenia robét, to zestame odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diaigtowej realizacji rob6t naig do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktdw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pramy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przigyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azalkdowihzane do punktdw pomocniczych, pabmych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdiuosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyios00
metrow.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robdt zwzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshacze nalgy zatary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.



Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosag niwelacg podwdjra w nawizaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjifigawowej albo innej osnowy geodezyjnej, choeej w
dokumentaciji projektowe;.

0§ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenty¢
wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 capdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatéw wymienionych w pkt. 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovgczly Wykonawca robot zagt je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza gearobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentapirojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachcagathwanych przez hgniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypéw i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtéc
migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwag. Odlegisc ta

co najmniej powinna odpowiaél@dstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uttiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og0loie’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,46%7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0MB6nagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest km (kilometr) wyznaczonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-00.000@nagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr rob6t zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriegre Wykonawca przedktadazynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy patndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D--00.00.00 ,Wymagania og6lne” §kt
9.2. Szczegdtowe warunki ptatnéei.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

(g) wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punkidysokaciowych,

(h) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

(i) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékmwych,

(i) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmyytyczeniem dodatkowych przekrojéw,



(k) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ocladch przed zniszczeniem i oznakowanie utatyg@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie

() wykonanie mapy powykonawczej terenu rob6t w Z.ega mapie zasadniczej i askenie jej do zasobow
geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.



D.04.01.01

KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacphtécznej § wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
zwigzanych z mechanicznym wykonywaniem koryta wrazdfijpwaniem i zagszczaniem podi@ gruntowego przy
budowie boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stosowana jfg&t dokument przetargowy i kontraktowy przy zleécan
realizacji rob6t okrdonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zaanych z wykonaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@ gruntowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéjie1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- zageszczarek do gruntu,

- koparka o pojemrigi tyzki 0,40m3,

- walce,

- ptyt wibracyjnych,

- sprat reczny

Stosowany spkz nie maze spowodowé niekorzystnego wplywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénej pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Do transportu urobku z korytowania naleprzewidzi€é samochody samowytadowcze.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QVymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robd6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio

przed rozpocziem rob6t zwizanych z wykonaniem podbudowy. Wéaiejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podta, jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno uifiwia¢ nackgniecie sznurkéw lub linek do doktadnego
wytyczenia robot.

Koryto nalery wykonywa recznie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirlig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony ndktad na odl. do 5,0km.

Profilowanie i zagszczenie podim naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniejice rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie

po profilowaniu zaprojektowanychganych podtaa.

Profilowanie podiaa naley wykona recznie.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie podia naley
kontynuowd& do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podtm (1s)

Strefa Minimalna wartgc¢ |s dla:
korpusu Autostrad i drég Innych drég
Ekspresowych Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo c¢zki od ckzkiego
Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni podiga

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twaey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagiszczenia, kontr@lzag;szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okrelli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego np@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekrac252.

Wilgotnos¢ gruntu podi@a podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonaweca nie przyspi natychmiast do uktadania podbudowy pod nawiamzgho powinien on zabezpieazy
poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praekzenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej

warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw. Jeli

zawilgocenie naspito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og0loie’6.

6.2. Badania w czasie rob6t



6.2.1.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé@okrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztégekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrdé gruntu podtaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech od okl@nych w punkcie 6.2 powinny by
naprawione przez spulchnienie deliikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0MB6nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy patndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy pfatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przepchciem lub przerzutem na pobocze,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntyrodki transportowe i odwiezienie na odktad na ddl5,0km,
- profilowanie dna koryta,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huooldiksztatcenia hawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



D.04.02.01

WARSTWY OSACZAJACE | ODCINAJ ACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaophteczne] (SST) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstw agtigapcych i odcinajcych przy budowie boiska wielofunkcyjnego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoviestajako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt higjszej SST.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
warstw odgczapcych i odcinageych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku, gdy padistanowi
grunt wysadzinowy lub wipliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olgleniami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6kt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gifapcych s
- piaski,
- zwir i mieszanka,
a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:
— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinaicych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zalenoscia:

Dis
des <5
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstaty odcinajcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarangu podtaa.
Dla materiatbw stosowanych przy wykonywaniu warsbdsiczapcych warunek szczeldoi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nawwégsodcinajgcej.
b) zagszczalndci, okrelony zaleznoscia:
BN
dyo
gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdgci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy
PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.



Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacmEacych i odcinajcych powinny speinia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinaicych powinien spetntawymagania normy PN-B-11112
(4].

2.4. Sktadowanie materiatéw
2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorshcej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowamiaWykonawca robot
powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmynii materiatami kamiennymi. Podi®
w miejscu sktadowania powinno bydwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingjej lub odgczapcej powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- réwniarek,
- walcéw statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. transport

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podiaze gruntowe powinno spehdiawymagania okrdone w SST D-M-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@a”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w sposéb umlwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektova, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utheia¢ nacagniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkltadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow igdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy linego kruszywa powinna byaka,
aby po jej zagszczeniu oagnieto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydkoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o
grubasci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglewykona& dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej
nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez #yniera/Kierownika projektu warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja&ywa nalgy przed zagszczeniem wymiedikruszywo
na materiat o odpowiednich vilgiwosciach.

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej
zag:szczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyna od kravedzi i stopniowo przesuwapasami
podiwznymi cz$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej
gornej krawedzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstale w czasie zsgczania powinny kywyréwnywane na bieco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcéw warstwa odcinap i odaczapca powinna by zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.



Zageszczanie nalgy kontynuow#é do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugBR04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanyvarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontmdg:szczenia nalg oprze€ na
metodzie obeizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy Wwep BN-64/8931-
02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu atidsenia nie powinien przekrac€za,2.

Wilgotnoi¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdlgotnas¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo naly zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajace;j

Warstwa odgczapca i odcingjca po wykonaniu, a przed ufeniem nasfpnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaiogjlub odgczapcej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazey lezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévevszystkie whaciwosci
kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
bada i pomiaréw
1 | Szeroké&¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 |Uksztaltowanie osi wco 100 m
planie”
7 | Grubc¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej riz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000 M
8 | Zag:szczenie, wilgotnit | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecazeelziej ni raz na 600
kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksat@énia osi w planie nalg wykona& w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd@¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNaG¢ warstwy

Nieréwndici podiuizne warstwy odcinagej i odsczapcej naley mierzye



4 metrow tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndici poprzeczne warstwy odcinagj i odgaczapcej naley mierzy
4 metrowy fata.

Nieréwndici nie mog, przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigeg) i odaczapcej na prostych i tukach powinny dyzgodne z
dokumentacj projektows z toleranci [ 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokadciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz [ 5 cm.
6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraac{l cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgHow technologicznych, zostata wykonana w dwdch tash, naley mierzy taczm
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetgm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy
przez spulchnienie warstwy naelgbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatenodpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wghou tych robdt nagbi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag;szczenia warstwy odcirgej i odsczapcej, okrdlony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujez gporéwnanie wartiei modutéw odksztatcenia,
to wartag¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekraélonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6],
nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad@ wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuicksze odchylenia cech geometrycznych od @&re/ch w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikaosci co najmniej 10 cm, wyrGwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonesaegtwy jest niedopuszczalne.

7. obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest nt (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odaczapce;.
8. odbior robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-0@(V@ymagania ogolne” pkt 8.

Odbiér warstwy odgzapcej i odcinagcej naley dokong na zasadach odbioru robét zanikgich i
ulegajcych zakryciu.

Odbioru  dokonuje #ynier na podstawie wynikéw bad&Vykonawcy z bigacej kontroli jakdci
materiatéw i robot, ewentualnych badigoomiaréw uzupetniagych oraz ogldzin warstwy.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacjprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier/Kierownika projektu ustali zakres rob6t pogkawych lub poleci
ponowne wykonanie rob6t wedtug zasad ékneych w niniejszej SST.

Inzynier/Kierownika projektu mze uzng& wad; za nie majca zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne
wykonanych robo6t i ustalizakres poticen za obniomns jakosé.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na koszt wtasny.



9. podstawa ptatndci

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy patndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badi@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.
10. przepisy zwazane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezailgotnaci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturatfee nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane mwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturatite nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mododiksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdsano nawierzchni

planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wégkidka zagszczenia gruntu
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PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaophtécznej (SST) & wymagania dotyece wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem podbudow z tlucznia kamienriigdudowy boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanbeiwiazujaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zsanych z wykonywaniem
podbudéw z ttucznia kamiennego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni skladgia st z jednej lub wgcej warstw
nosnych z ttucznia i kiica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okidenia 5 zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6jkt 1.5.
2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudawucznia, wg PN-S-96023 [9]ass
— kruszywo tamane zwykle: tluc#e kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nafe uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- tluczenr od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, aylerspéréd wymienionych w
PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostahkreslone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dlasymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
- klasy llilll - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadjicaley stosowa kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il

1 |Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]]
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz:
- w thuczniu 35




- w klincu 40
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku

do ubytku masy po pelnej liczbie obrotéw, nigcgj niz: 30
2 | Nasikliwosé¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie ydej
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbrg/ch 2,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], %
ubytku masy, nie wicej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbrg/ch 4,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0

4 | Odpornd¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej
metody bezpgredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-1111
[8], % ubytku masy, nie wcej niz:

N

- w klincu 30
- w tluczniu nie bada
Sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia ifdia w zalénosci od warstwy podbudowy
tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwg Podbudowa
wa lub pomocnicza
podbudowa
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ggiej niz:
- w tluczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w tluczniu i w klhicu 75 65
C) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej niz:
- w thuczniu i w klficu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej niz:
- w tluczniu i w klhcu 15 20
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w thuczniu i w kliacu 0,2 0,3
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wécej niz:
- w thuczniu 40 45
- w klincu nie bada si nie bada si

4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa

cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w tluczniu i w kliacu, barwa cieczy nie ciemniejsga
niz: wzorcowa

2.4. Woda
Woda wyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub z wodagu,
bez specjalnych wymaga
3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennegoipiem wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
n) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadahiaznia i klihca,
0) rozsypywarek kruszywa do roz#nia kliaca,
p) walcéw statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,



q) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zeggczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubeljadem,
r) szczotek mechanicznych do usyoi@ nadmiaru kiica,

s) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich dawkowego dogszczenia,

t) przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wagizenia do rozpryskiwania wody.

4. transport
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiesagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podtaze pod podbudowttuczniows powinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa tluczniowa powinnadbytozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistyotd podbudow ttuczniows powinna by utozona warstwa
odcinajca lub wykonane ulepszenie pozio

W przypadku zastosowania pagizy warstvg podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem padtavarstwy
odcinajcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wyreony wzorem:

Dis <15
85
gdzie:Dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstsy odcinajcej albo
odg&zapce),
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podtaa.

Geowldkniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniows powinny posiadaaprobat techniczia
wydamn przez uprawniopjednostk. W szczego6lnéci wymagana jest odpowiednia wytrzymatanechaniczna
geowtdknin, uniemgliwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiedrigeiwosci filtracyjne, dostosowane do
uziarnienia podtza gruntowego.

Podbudowa powinna bywytyczona w spos6b umliwiaj acy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektowa lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utwiac¢ nackgnigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wgkszych nz co 10 m.

5.3. Whudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie g@by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwekszych ziarn tlucznia. Maksymalna grdbavarstwy podbudowy po zagzczeniu nie mee
przekracz& 20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyroztazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubdé¢ roztozonej warstwy linego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu
osigrefa grubaé projektowan.

Kruszywo grube po rozie@niu powinno by przywatowane dwoma przejami walca statycznego, gtadkiego
0 nacisku jednostkowym nie mniejszynz 80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpoczg sie od kravedzi i stopniowo przesuwasie pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sie w kierunku osi
jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprgetnowinno rozpocg sie od dolnej krawdzi i
przesuwa si¢ pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi si, w kierunku jej gornej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, pgwatowaniu kruszywa grubego najeroztozyé
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinoveakruszywa grubego. Do zgggczania naley uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmnieklN8m, albo ptytovd zag;szczarlg wibracyjm o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/rGrubdi¢ warstwy linego kruszywa drobnego powinnackigika, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wyipek kruszywem drobnym. Z&i to konieczne, operacje
rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego tglpowtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie
penetrowa warstwe kruszywa grubego.



Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesuryé z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzehmd 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigdnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jeceli w SST przewidziano konieczfto wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 phzed
rozpoczciem rob6t, Wykonawca powinien wykanhadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spgk budowlany do rozktadania i zeggczania kruszywa jest vitzawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie4oym koniecznej do uzyskania wymaganej gdabevarstwy po

zagszczeniu,

— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniereyd takich materiatdw oraz smtu do rozkladania i
zag:szczania, jakiedala stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wydasi 400 m do 800 m, a dlugd¢ nie powinna by mniejsza
niz 200 m.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprikéonego przez
Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgereruch. Koszt napraw wynikiych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okrédone w pkt 2.3 i tablicach 1i 2
niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czgstotliwosé oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cestotliwas¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimaine | Maksymalna
g, po—
ilosci bada na wierzchnia
dziennej podbu-
rgﬁ'gécz. dowy na jedng
€] badanie ()
1 | Uziarnienie kruszyw
2 | Zawarta¢ zanieczyszcaeobcych w kruszywie 2 600
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4 | Scieralng¢ kruszywa 6000
5 | Nasakliwos¢ kruszywa i przy kazdej zmianiezrodta
6 | Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozu P gb'eranj'a materiald
7 | Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych pobi ' latow

6.3.2.Badania whaciwosci kruszywa

Probki naley pobierg w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane fiynierowi.



Badania petne kruszywa, obejrcg ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jak&ei robot i zawsze w przypadku
zmianyzrédta pobierania materiatéw oraz na polecenigrirera. Prébki do badgpetnych powinny by pobierane
przez Wykonawe w sposo6b losowy, w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thezni

kamiennego
Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposoéb cigly planografem albo c
20 m tat na kadym pasie ruchu

O

2 Réwnda¢ podtuzna

Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

€0 100 m w osi jezdni i na jej

5 Rzdne wysokéciowe krawedziach

Cd. tablicy 4

6 Uksztattowanie osi w planie* €0 100 m

7 | Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce

roboczej, lecz nie rzadziejmiaz na
400 nt

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegni
raz na 2000 M

8 Naosnos¢ podbudowy nie rzadziej hiraz na 3000 f

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksate@nie osi w planie natg wykona w punktach gtownych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&zni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigksza od szerokoi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nieréwndici podiuizne podbudowy nafy mierzy¢ 4-metrove taty lub planografem, zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [11].

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashipoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy (1 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunita w stosunku do osi projektowanej egj niz 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @eéj niz 1 5 cm dla pozostatych drég.



6.4.7.Grubas¢ podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie mige r&@ni¢ sie od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natiey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmigmagania dotyege ngnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania #oosci podbudowy zasadniczej w zah®ici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu piyty o érednicy 30 cm (MPa)
. | z 1]
PierwotnyM . Wtorny M ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniaziefzony ptys o srednicy 30 cm, powinien ldy
wigkszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy naleuzna& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu ocltsehiaM g do

pierwotnego modutu odksztaicem/a'E jest nie wekszy od 2,2.
M I
= 0 22
M E

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny Bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badap@niiary zostam
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerééigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepndbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubaé¢, do potowy szerokiei pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardazmneg
pobocza), dotzenie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa gruba¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bypaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstaypdpowiedni
gicbokas¢, zgodnie z decyajinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmita$ciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny ké&zivykonaniu tych robot napi ponowny
pomiar i ocena gruldoi warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcdlpalowy tylko wtedy, gdy zangnie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@ONymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttucznéarkennego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektova, SST | wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.




9. PODSTAWA P+ATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy patndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy ttuczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podiam,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- roziozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10. przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart{ci
zanieczyszczeobcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu
Ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztattu ziarn

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae nasikliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart{ci
zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoedwierzchni
drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i emghnia z tlucznia
kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeaizenie pityt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééehaawierzchni

planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
Nie wysepuja.
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NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotwejonowej dla budowy boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jggst dokument przetargowy i kontraktowy przy zldcam
realizacji rob6t okrdonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zsanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do ukladmaw@ierzchni: zjazdow gospodarczych, miejsc posipah,
wysepek rozdzielagych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana torme metod wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwachigmdnych ze sabtrwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.
2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkkdstikowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej.

2.2.2.Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys, gknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gorna kostek powirbyé
réwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste, vékhigcia nie powinny przekracza
3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Produkowane kostki o wymiarach grigbd

9) 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosz

(m) na dtugdci 0 3 mm,

10)na szerokéi [1 3 mm,

11)na grubéci [ 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju twary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i hzowy.

2.2.4.Wytrzymatci¢ nasciskanie
Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.



Dopuszczalna najmza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna bymniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nashkliwos¢

Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynoésiie wigcej niz
5%.

2.2.6.0dpornd@¢ na dziatanie mrozu

Odporng¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaltgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zagamaia i odmraania probek jest wystarcaap, jezeli:

- prébka nie wykazujegkniec,

12)strata masy nie przekracza 5%,

13)obnienie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do wytrzymdaé probek nie zameanych nie jest wksze nk
20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinyaasi nie wiecej niz 4
mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1. Cement

Nalezy stosowdé cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701 [Iddrtlandzki z dodatkami wg PN-B-19701 [11]
lub hutniczy wg PN-B-19701 [11].

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. WHaciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-19707 [11

L, Klasa cementu

Lp. Wiasciwosci 325
1 | Wytrzymala¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniet:ni

- cement portlandzki bez dodatkow 16

- cement hutniczy 16

- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymaitd¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mnigj:ni 32,5
3 | Czas wazania:

- pocatek wigzania, najwcz@iej po uptywie, min. 60

- koniec wizania, najpéniej po uptywie, h 12
4 | Stalg¢ objetosci, mm, nie wecej niz 10

Badania cementu nadg wykona& zgodnie z PN-B-04300 [1].

Przechowywanie cementu powinno odbyvs® zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

W przypadku, gdy czas przechowywania cemenrdlzie dieszy od trzech miesty, mana go stosowaza zgod
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wik@gego przydatn& do robot.

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki b@t@), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonetvy kostek brukowych powinny odpowiada
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujee silodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, z@joe z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wikszy wytrzymatcé, mniejsa nasakliwos¢ i wieksz odporndé na
niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane lgkivpowinny zapewrd kostce trwale zabarwienie. Powinny tacby
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3



3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej \oykije s¢ recznie.

Jesli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mgna stosowé& mechaniczne uggdzenia
uktadapce. Uradzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezeago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich aénia. Uradzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek, mea wykorzysta do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do clakgt szczotkami.Do zagzczenia nawierzchni stosuje si
wibratory plytowe z ostonz tworzywa sztucznego.Do wyréwnania podsypki skiamana stosowé& mechaniczne
urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szyniekiaweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéneg pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Kostki betonowe mana przewozi samochodami na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Podiae

Podtaze pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o WP 35 [7].

Nawierzchng z kostki brukowej przeznaczgulla ruchu samochodowego, ama wykonywa na posypce cementowo -
piaskowe]j utaonej na podiou z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym &eryGrunt poditéa powinien by
jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przedksimi przemarzania.

Podiaze gruntowe pod nawierzclnpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami akoeymi w SST D-04.01.01
-Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podetie nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢kggodny z
dokumentagj projektow.
Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gkvaymi w specyfikaciji SST 04.06.01.

5.4. Podsypka

Na podsypk naley stosowad piasek gruby, odpowiadaly wymaganiom PN-B- 06712 [3] oraz cement portizmd
klasy 32,5 wg PN-B-19701 [11], portlandzki z dodatk wg PN-B-19701 [11] lub hutniczy wg PN-B-1970a1].
Wspotczynnik wodnocementowy dla podsypki cement@iaskowej lub cementowsairowej, powinien wynosi od
0,20 do 0,25, a wytrzymaté nasciskanie R= 10 MPa, R = 14 MPa.

Grubas¢ podsypki cementowo — piaskowej po gsgrzeniu powinna wynasi3 cm. Podsypka powinna bywilzona
wodg, zag:szczona i wyprofilowana.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Kostke uktada st na podsypce cementowo — piaskowej w taki spodipsaczeliny midzy kostkami wynosity od 2 do
3 mm. Kostk nalery uklada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyw czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zgayczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny naty wypeinic piaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania atmej nawierzchni z
kostek brukowych stosuje esiwibratory pltytowe z ostan z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie malprowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkgrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca.

Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktérej spoiny wypetnione zapraw cementowo-piaskoavpolega na polaniu
nawierzchni wod w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej statej wilgotnéci przez okres jednej doby.
Nastpnie nawierzchri nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywé w statej wilgotndci przez okres 7 dni. Po uptywie od
2 do 3 tygodni - w zalaosci od warunkéw atmosferycznych, nawierzehnalezy oczyéci¢ doktadnie z piasku i mma
odda do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og0loie’6.



6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawgdzizy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigla® od producenta wynikéw higcych bada wyrobu na
sciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaid nasciskanie pobier@6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji
dziennej ok. 600 fpowierzchni kostek ufmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyrob w zakregimaga podanych w pkt 2.2.2 i
2.2.3 i wyniki badé przedstawia liynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddna dokumentagj projektovg i odpowiednimi
SST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki cementowo — piaskowej w zakrggubdci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podiwznych polega na stwierdzeniu zgodoicz dokumentagj projektove, oraz pkt 5.4 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowsi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruikchiv polega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentacprojektova oraz wymaganiami wg pkt 5.5 niniejszej SST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

14)sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

15)sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

16)sprawdzenie, czy prayjy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwnaci podtuzne

Nieréwndici podiuzne nawierzchni mierzone fatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 [8] nie powinny
przekracz4 0,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektows z tolerancy (1 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni

Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1 cm.
6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz [ 5 cm.

6.4.5.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki cementowo - piaskowej nie powinny praeka& [ 1,0
cm.

6.5. Czstotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna
by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca s}, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wepk byly przeprowadzone nie rzadziej Birazy na
100 nt nawierzchni i w punktach charakterystycznych diaetety lub przekroju poprzecznego oraz wdze tam,
gdzie poleci laynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0MB0nagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokestki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtkggdaty wyniki pozytywne.



8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie podim,

17)przygotowanie podbudowy,

18)wykonanie podsypki cementowo — piaskowej,

Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy pfatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania nawierzchni z kostki brukowej betegicobejmuje:

g) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze ,

19)oznakowanie robét,

20) przygotowanie podia

21)dostarczenie materiatow,

22)wykonanie podsypki piaskowej,

23)utazenie i ubicie kostki gr 8 cm na zjazdach, miejscpastojowych i wysepkach rozdzielaych
24)wypetnienie spoin,

25)przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE -Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczeftieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@apraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@lementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza

7 BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wsika piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i fat



D 08.03.01

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwizanych z ustawieniem betonowego oliezehodnikowego 8x30 cm przy budowie boiska wiel&fyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stosowangajestdokument przetargowy i kontraktowy przy zldaan
realizacji robot okrdonych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzera chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronniegi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do kokaigji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis

26)obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@B]8],
27)zwir lub piasek do podsypki

28)cement wg PN-B-19701 [7],

29)piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

Nalezy zastosow&: obrzee niskie - On,
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrze dzieli s na:
gatunek 1 - G1, gatunek 2 - G2.

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymgargano w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzera 1 b h r
0 75 6 20 3
n 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olbinze
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I (8 112
b, h 3 3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olagze

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknigé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatart&jawedzie
elementéw powinny kiyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdgizi elementéw nie powinny przekrac¢aaartasci podanych
w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyze

Dopuszczalna wielkd

Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2

WKklestasé lub wypukiasé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie goérne .
i uszkodzenia (Scieralne) hiedopuszczalne
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2

dtugas¢, mm, max 20 40

gtebokaé¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyalymiarach co
najmniej: grubé¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugé¢ minimum 5 cm wgksza ni szerokdéé¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego skladniki
Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na fawe i do zaprawy

Piasek do wykonania podsypki powinien odpowiadgmaganiom PN-B-11113 [6].
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnp@aiad& wymaganiom podanym w SST D-08.01.01
~Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3



3.2. Sprt do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego ghrzpomocniczego.
4. transport

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganédnaj pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po egjnigciu przez beton
wytrzymaitasici minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.

5. wykonanie rob6t

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypknalezy wykonywa® zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokmi dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podtaze pod ustawienie obrza ma.e stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka z piaskgrubdci warstwy
od 3 do 5 cm po zagzczeniu. Podsygkwykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z
polewaniem woal

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawi@ na wykonanym podia w miejscu i z&wiattem (odlegtécia gornej
powierzchni obrzea od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnpaojektowej.
Zewrxtrznasciana obrzega powinna by obsypana piaskiemwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypelnic je piaskiem lub zaprancementowo-piaskoawv
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem pgleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pein
glebokasé.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogOinie’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykén@adania materiatéw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzgy chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygdu zewrgtrznego naley przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzé wystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy@niary
dtugdéci i glebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia do 1
mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowad#i z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedatow prostych w nargach
elementéw wykonuje siprzez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadwin do 1
mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejméwazystkie wiaciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot naky sprawdzéa wykonanie:

u) koryta pod podsypk- zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

v) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkagkp - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

w) ustawienia betonowego obrzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pl@puszczalnych
odchyleniach:

(n) linii obrzeza w planie, ktére me@ wynosé [ 2 cm na kade 100 m diugézi obrzeza,

(o) niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynosé (11 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,

(p) wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow,ekipwinno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny na
pet giebokas¢.



7. obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0MB0nagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pdaé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA Pt ATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy pfatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Szczego+0wy zakres p+at£m
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- rozicielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrze& 30x8 cm
- wypetnienie spoin,
- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. przepisy zwazane

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2.  PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefooiyiaru cech geometrycznych
5.  PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalnenawierzchni drogowyctZwir i
mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloenawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8 BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@&lementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymaganbadania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.



