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1. Cze¢s¢ ogolna

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania w zakresie sposobu wykonania,
wlasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidtowosci wykonania robdt dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych w ramach budowy sieci elektroenergetycznej obejmujace;j
napigcie znamionowe nie wyzsze niz 15 kV wraz z elementami infrastruktury o$wietlenia, w
ramach zadania inwestycyjnego "oswietlenie terenu na dziatce nr ew. 352, 355 z obrgbu 65",
lokalizacja inwestycji: Legionowo, rejon ul. Piotra Wysockiego, dz. nr ew. 352, 355, z obrgbu 65,

jednostka ewidencyjna 140801 1, m. Legionowo.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Przedmiotowa Specyfikacji Technicznej jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji
robot w zakresie: budowa sieci elektroenergetycznej obejmujacej napigcie znamionowe nie wyzsze
niz 15 kV wraz z elementami infrastruktury oswietlenia, w ramach zadania inwestycyjnego
"o$wietlenie terenu na dzialce nr ew. 352, 355 z obrebu 65", lokalizacja inwestycji: Legionowo,
rejon ul. Piotra Wysockiego, dz. nr ew. 352, 355, z obrgbu 65, jednostka ewidencyjna 140801 1, m.

Legionowo.

1.3. Przedmiot i zakres robot budowlanych objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot jak w pkt.1.2.,

zgodnie z dokumentacja projektowq.

W zakres prac objetych specyfikacja wchodza:

- kompletacja, transport i sktadowanie materiatow,

- przygotowanie stanowisk pracy,

- wytyczenie geodezyjne trasy kablowej i stanowisk stupowych,

- wykopanie liniowych rowéw kablowych oraz wykopow przestrzennych pod fundamenty stupow
o$wietleniowych,

- wykonanie przepustow kablowych,

- wykonanie kablowych sieci elektroenergetycznej nn 0,4kV dla potrzeb proj. oswietlenia,

- montaz stanowisk stupowych,

- zasypanie wykopOw z zageszczeniem gruntu,

- podiaczenie kabli nn w stupach o$wietleniowych, oprawach i rozdzielnicy,

- wykonanie miejscowych uzioméw pretowych,

- pomiary rezystancji uziemienia i rezystancji izolacji kabli,

- pomiar skutecznosci zerowania,

- pomiary fotometryczne.



- porzadkowanie terenu po wykonaniu prac,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

- inne roboty towarzyszace gtdéwnemu zamierzeniu projektowemu, niezbedne do pelnego 1
prawidtowego wykonania robot,

Do robdt towarzyszacych zaliczy¢ nalezy wszelkie roboty nie wymienione wprost w dokumentacji
projektowej, a konieczne do pelnego i prawidtowego wykonania robot.

Realizacja robot objetych Specyfikacja Techniczng nie wymaga realizacji robot tymczasowych.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren inwestycji objetej niniejszym opracowaniem projektowym usytuowany jest w rejonie ul.
Piotra Wysockiego, dz. nr ew. 352, 355, z obrgbu 65, jednostka ewidencyjna 140801 1, m.
Legionowo.

Teren inwestycji stanowi wewnetrzny obszar osiedlowy. Znajduje si¢ w jego granicach skwer oraz
chodniki stanowigce komunikacyjne ciagi piesze wykonane z nawierzchni asfaltowe;.

Obszar pokryty jest naturalng roslinnoscig, w tym drzewa o nieregularnym nasadzeniu.

Na terenie znajdujg si¢ trzy drzewa o walorach pomnikéw przyrody, z wyznaczong strefg ochrong o
promieniu 15m dla kazdego z drzew. Zakres robdt objetych opracowaniem projektowym nie

narusza strefy ochronnej pomnikow przyrody.

1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ robot i1 ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
niniejszg specyfikacja, obowigzujacymi przepisami techniczno - budowlanymi i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z terenem w
ktérym prowadzone bgda roboty celem odpowiedniego przygotowania do realizacji prac.

Po zakonczeniu robdt, a przed ich odbiorem, Wykonawca dokona technicznego sprawdzenia jako$ci
wykonanych robét wraz z wykonaniem odpowiednich pomiardw. Przy wykonywaniu robot
Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnie obowigzujacych przepisow norm
branzowych oraz przepisoéw BHP.

Wykonawca robot jest zobowigzany do koordynacji poszczegodlnych prac wiasnych z pracami
innych Wykonawcéw realizujacych roboty w obszarze inwestycji.

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone przez pracownikow posiadajacych odpowiednie

kwalifikacje potwierdzone uprawnieniami i za§wiadczeniami kwalifikacyjnymi.



1.4.2. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca zobligowany jest do prowadzenia robdt bez naruszania interesOw osob trzecich.
Wykonawca zobowigzany jest do posiadania optaconej polisy lub innego dokumentu
potwierdzajacego, ze wykonawca jest ubezpieczony od odpowiedzialnosci cywilnej w zakresie

prowadzonej dziatalno$ci zwigzanej z przedmiotem zamowienia.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Zgodnie z wytycznymi Ustawy Prawo Budowlane, rozdziat 3 art. 22 pkt. 1, obowigzek
zabezpieczenia $rodowiska przyrodniczego na czas realizacji robdt budowlanych spoczywa po
stronie Wykonawcy robot.

Zgodnie z art. 87a. ust. 1 ustawy o ochronie przyrody z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U.2023.0.1336
tj.) — ,Prace ziemne oraz inne prace wykonywane recznie, z wykorzystaniem sprz¢tu
mechanicznego lub urzadzen technicznych, wykonywane w obrebie korzeni, pnia lub korony
drzewa lub w obrgbie korzeni lub pedéw krzewu, przeprowadza si¢ w sposob najmniej szkodzacy
drzewom lub krzewom” .

W obrebie realizacji robot wyznaczy¢ i wygrodzi¢ nalezy Stref¢ Ochrony Drzew i Krzewdow
(SODIK) w postaci wysokiego wygrodzenia.

W celu ostony pni, drzewa w obrebie budowy nalezy oszalowaé¢ (w postaci wysokiego
odeskowania). Zabezpieczenie winno znajdowaé si¢ na podtozu, a nie na pniu czy przyporach
korzeniowych. Oszalowanie nalezy umocni¢ drutem badz tasmg stalowa. Pomiedzy deskami a
pniem umiesci¢ nalezy przepuszczalny materiat izolacyjny zapobiegajacy uszkodzeniu struktury
kory drzewa.

W zasiegu koron drzew oraz w obrgbie systemu korzeniowego prace nalezy wykona¢ rgcznie z
zachowaniem szczegélnej ostroznos$ci. W bezposredniej bliskosci drzew, prace wykonaé nalezy
metoda bezrozkopowa, tj. z zastosowaniem przeciskOw pneumatycznych lub przewiertow
horyzontalnych. W przypadku braku ograniczen ze strony infrastruktury podziemnej bedacej w
obszarze realizacji robot, przeciski w obszarze drzew wykona¢ na gltebokosci 1,5m.

Wykopy dla komor technicznych dla urzadzen przeciskowych wykona¢ rgcznie. Nie dopuszcza si¢
w obrebie systemu korzeniowego wykonania prac ziemnych za pomoca koparki.

W projekcie zagospodarowania terenu wskazano lokalizacje oraz dlugosci przepustoéw kablowych
planowanych do realizacji metoda bezrozkopowa, tj. z zastosowaniem przeciskOw pneumatycznych
lub przewiertow horyzontalnych. W zwigzku z tym, Ze na etapie opracowania projektu brak jest
mozliwo$ci potwierdzenia faktycznego zasiggu systemu korzeniowego drzew, Wykonawca w toku
realizacji robot prowadzit bedzie stata kontrole prowadzonych dziatan. W przypadku odkrycia w

toku realizacji robot wystepowania systemu korzeniowego w obszarze wigkszym anizeli przyjeto



przy okresleniu lokalizacji przepustow, Wykonawca przedtuzy rury przepustowe lub wykona
dodatkowe przepusty metoda bezrozkopowa.

Prace nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby nie uszkodzi¢ pni drzew, gat¢zi, konarow oraz systemu
korzeniowego. W przypadku koniecznosci prace prowadzi¢ z zastosowaniem technologii
sprezonego powietrza.

Zabrania si¢ usuwania korzeni szkieletowych. W przypadku odstoniecia korzeni drzew rosnagcych w
poblizu wykonywanych prac, w celu ochrony korzeni przed wyschnigciem nalezy zastosowac
ekrany korzeniowe z podtozem biologicznie czynnym.

W zakresie wyznaczonej strefy SODiK, pod koronami drzew i1 krzewdw oraz w obszarze zielencow /
trawnikow zabrania si¢ si¢ ruchu kotowego, postoju pojazdéw, skladowania urobku z wykopow,
sktadowania materiatow budowlanych 1 sprzetu, lokalizowania zaplecza budowy i1 kontenerow,
zanieczyszczenia gleby, zmiany poziomu gruntu.

W bezposredniej bliskosci drzew, w obszarze wystgpowania systemu korzeniowego odstepuje si¢
od mechanicznego zageszczania gruntu. We wskazanych obszarach w miar¢ mozliwo$ci grunt
dogesci¢ urzadzeniami recznymi, w sposob taki, zeby nie uszkodzi¢ systemu korzeniowego. W
przypadku powstania po zakonczeniu robot zapadlisk w miejscach rgcznego doggszczenia gruntu,
Wykonawca na wskazanie Inwestora dokona uzupetnienia gruntu, a w przypadku koniecznos$ci
réwniez ponownego otworzenia zieleni.

Gleba wykorzystywana do zakrycia robot zanikajagcych powinna by¢ oczyszczona z resztek
budowlanych, gruzu czy $Smieci.

W przypadku wystapienia w toku realizacji robdt konieczno$ci wysadzenia na czas realizacji robot
krzewow, bryle korzeniowa krzewow nalezy zabezpieczy¢ przez wyschnigciem, a po zakonczeniu
robot krzew nasadzi¢ w jego pierwotne miejsce. Po powtornym nasadzeniu krzewu Wykonawca
zobligowany jest do jego pielegnacji do czasu ponownej adaptacji, a w przypadku jego uschniecia
do wykonania nasadzenia kompensacyjnego w tym samym gatunku oraz w miar¢ mozliwosci
rozmiarze krzewu.

Tereny gruntowe - trawiaste odtworzy¢ nalezy w pasie prowadzonych robdt, jednak na szerokosci
nie mniejszej niz 2m, poprzez rozscielenie warstwy ziemi urodzajnej (podtoze do trawnikow) o
grubosci co najmniej Scm 1 wysianie nasion traw w ilosci wskazanej przez producenta nasion.
Nadmiar ziemi oraz inne odpady powstate w wyniku realizacji prac nalezy usung¢ zgodnie z

obwigzujacymi przepisami w zakresie gospodarowania odpadami.



1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy

e obszar prowadzenia robot nalezy zabezpieczy¢ zastawami statymi, montowanymi na stojakach,

e dla prawidlowego 1 bezpiecznego prowadzenia prac nalezy zapewni¢ pracownikom stosownie
do potrzeb: sprzet, narzedzia oraz $rodki ochrony indywidualnej,

e dla prawidtowego i bezpiecznego prowadzenia robot plac budowy odpowiednio oznakowac,

e calo$¢ prac zwigzanych z realizacja robdt nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi

przepisami 1 normami branzowymi.

1.4.5. Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Inwestycja nie wymaga organizacji zaplecza budowy.

1.4.6. Warunki organizacji ruchu

Dla prawidlowego i bezpiecznego prowadzenia robot plac budowy odpowiednio oznakowac.

1.4.7. Ogrodzenie

Obszar prowadzenia robot nalezy zabezpieczy¢ zastawami stalymi, montowanymi na stojakach.

1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Realizacja prac nie wymaga zabezpieczenia chodnikéw 1 jezdni.

Na czas realizacji prac Wykonawca zapewni bezpieczng komunikacje pieszych na catym obszarze
budowy. W przypadku konieczno$ci Wykonawca zastosuje atestowane podesty lub kiadki dla

pieszych.

1.5. OkreSlenia podstawowe

Stup oS$wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, sluzaca do
zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz 14 m.

Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozsyhu, filtracji i przeksztalcania strumienia
Swietlnego emitowanego przez zrddlo $wiatta, zawierajace wszystkie niezbedne detale do
przymocowania do wysiggnika lub stupa i potaczenia z instalacja elektryczna.

Kabel - przewod wielozytowy o izolacji z polietylenu usieciowanego lub polwinitu i powloce z
polwinitu przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowac pod 1 nad ziemia.
Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym
albo kilka kabli jedno Iub wielozylowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzg¢tem, utoZzone na
wspolnej trasie 1 laczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub

wielofazowych.



Trasa kablowa - pas terenu w ktérym ulozone sg jedna lub wigcej linii kablowych.

Fundament - prefabrykowany element zelbetowy Iub z tworzyw sztucznych stuzacy do
utrzymywania stupa, masztu, szafy zlacza kablowo-pomiarowego lub szafy os$wietleniowe] w
pozycji pracy.

Tabliczka bezpiecznikowa - element stuzacy do montazu aparatow zabezpieczeniowych i zasilania
obwodow os$wietleniowych.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesSci przewodzacych dostepnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napi¢cia w warunkach zaktoceniowych.

Skrzyzowanie - miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego linii
kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czg¢$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego.

Zblizenie - miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegtos$¢ miedzy linig kablowa, urzadzeniem
podziemnym lub drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odleglo$¢ dopuszczalna dla danych
warunkéw uktadania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktoérym nie
wystepuje skrzyzowanie.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Sprzet pomocniczy - $rodki majace na celu ograniczenia zagrozen i ucigzliwo$ci zwigzanych z
recznym przemieszczaniem przedmiotow, tadunkow oraz utatwienie wykonania tych czynnosci. Do
srodkow tych zalicza si¢ w szczegolnosci : pasy, liny, fancuchy, zawiesia, dzwignie, chwytaki, rolki,

kleszcze, uchwyty, kosze, legary, wciagarki, taczki, wozki.

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi normami oraz z okresleniami

podanymi w dokumentacji projektowe;.

2. Wymagania dotyczgace wlasciwosci wyrobow budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwiazane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, skladowaniem i
kontrola jakosci.

Szczegotowe wytyczne w zakresie rodzajow 1 typow materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot
przedstawiono w dokumentacji projektowe;.

Sposob transportu materialdéw na plac budowy oraz transportu wewngtrznego, sposob sktadowania 1
magazynowania materialow dostosowa¢ do wymagan producentdw tych materiatow.

Wszelkie materiaty przeznaczone do realizacji robdt musza posiada¢ dopuszczenia techniczne,
aprobaty lub certyfikaty, ktore po zakonczeniu robot nalezy dotaczy¢ do dokumentacji

powykonawcze;j.



2.1. Materialy budowlane
2.1.1. Piasek
Do uktadania kabli w ziemi 1 montazu fundamentow pod stupy oswietleniowe nalezy stosowac

podsypke piaskowa z zastosowaniem piasku gat. 3-go.

2.1.2. Folia ostrzegawcza
Nalezy uzywac folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW koloru niebieskiego o grubosci min.

0,25mm gat.I.

2.2. Elementy gotowe

2.2.1. Rury na przepusty kablowe HDPE

Jako przepusty stosowaé nalezy rury ostonowe gladkoscienne z polietylenu HDPE o s$rednicy
75mm koloru niebieskiego.

Dla przepustow o dlugo$ci przekraczajacej fabrykacyjng dlugo$¢ rury, odcinki rur nalezy taczy¢ z

wykorzystaniem kielichdéw i elastycznych pier$cieni uszczelniajacych.

2.2.2. Kable i przewody

Dla projektowanego o$wietlenia wykona¢ nalezy linie kablowe kablami aluminiowymi 4-zytowymi
YAKY o przekroju 16mm?2.

Dla pofaczenia izolacyjnych ziaczy bezpiecznikowych z oprawami o$wietleniowymi stosowac
nalezy przewody YDY o napigciu znamionowym 750V, wielozytowe, o zytach miedzianych w

izolacji polwinitowej i przekroju zyt 2,5 mm?®,

2.2.3. Fundamenty prefabrykowane
Pod stupy oswietleniowe stosowac nalezy fundamenty prefabrykowane, fabrycznie abizolowane,

dostosowane i rekomendowane przez producenta stupow.

2.2.4. Oprawy o$wietleniowe

W ramach realizacji robdt objetych kontraktem stosowaé nalezy oprawy wyposazone z zrodia
swiatta LED, wyposazone w 5-stopniowy program redukcji mocy, wg ponizszego diagramu:

- od zalaczenia opraw do 21:00 — 100%

- 0d 21:00 do 22:00 — 70%

- 0d 22:00 do 24:00 — 50%

- 0d 26-00 do 6:00 —30%

- od 6:00 do wytaczenia oprawy w godzinach porannych 100%.

Zastosowanie redukcji mocy w oprawach zgodnie z powyzszym diagramem pozwoli na optymalne



zachowanie funkcjonalno$ci terenu, a zarazem zminimalizuje ucigzliwo$¢ o$wietlenia dla okolicznych
mieszkancéw w godzinach nocnych.

Szczegblowe wytyczne w zakresie parametrow opraw os$wietleniowych przedstawiono w
zalaczniku ,,parametry techniczne oprawy dekoracyjnej w technologii LED” stanowigcym

integralng cze$¢ dokumentacji projektowe;.

2.2.5. Stupy oswietleniowe

W lokalizacjach wskazanych na projekcie zagospodarowania terenu projektuje si¢ posadowienie
stanowisk stupowych aluminiowych o wysokos$ci h-5m.

W ramach realizacji robdt stosowac¢ nalezy stupy o parametrach: stupy aluminiowe o wysokosci h-5m,
zbiezne, anodowane na kolor CI-65, do wysokosci dolnej krawedzi wneki stupowej stupy fabrycznie
zabezpieczone ochronng warstwg elastomeru.

Szczegdtowe parametry stanowisk stlupowych przedstawia karta sylwetki stanowiska stupowego
stanowigca integralng cze$¢ dokumentacji projektowe;.

Stupy montowa¢ nalezy na prefabrykowanych fundamentach betonowych fabrycznie
zabezpieczonych abizolem. Stanowiska stupowe instalowa¢ zgodnie ze wskazaniem lokalizacji
planu zagospodarowania terenu.

W dolnej czegsci stupy powinny posiada¢ wneke zamykang drzwiczkami. Wneka powinna by¢
przystosowana do zainstalowania typowej tabliczki bezpiecznikowo-zaciskowej posiadajacej
podstawy bezpiecznikowe 25A (w ilosci zaleznej od ilo$ci zainstalowanych opraw) i zaciskow do
wprowadzenia i podlgczenia maksymalnie trzech kabli o przekroju od 16mm?* do 25mm? oraz dwéch

kabli o przekroju 35mm?.

2.2.6. Tabliczka bezpiecznikowo - zaciskowa

Tabliczka bezpiecznikowa powinna posiada¢ odpowiednig ilo§¢ podstaw bezpiecznikowych 25A
(zaleznie od ilosci montowanych opraw), zaciski przystosowane do podiaczenia maksymalnie
trzech kabli o przekroju od 16mm? do 25mm? oraz dwoch kabli o przekroju 35mm? Stopien

ochrony tabliczki min. IP54. Tabliczki powinny by¢ wykonane w klasie ochronnosci II.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zalozong jakoScig

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktére gwarantujag wiasciwg i
bezpieczng realizacje robot. Sprzet musi posiadac¢ aktualne badania dopuszczajace do ruchu i pracy
oraz by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni

pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje zawodowe.



3.1. Sprzet do wykonania o$wietlenia

W ramach realizacji rob6t objetych kontraktem Wykonawca powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania bezposredniego lub posredniego z nastepujacych maszyn 1 sprzetu gwarantujacych
wiasciwg jako$¢ robot:

* koparki,

* podnosnika samochodowego hydraulicznego,

* ubijaka spalinowego,

* innego niezbednego sprzgtu pomocniczego.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu
Wykonawca przystgpujacy do robot zobowigzany jest do stosowania jedynie takich s$rodkéw
transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ transportowanych materiatlow oraz jakos¢

robot. Sposob transportu dostosowaé do wymagan producentow materiatow i urzadzen.

4.1. Transport materialow

W ramach realizacji robot objetych kontraktem Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania bezposredniego lub posredniego z nastepujacych srodkoéw transportu.

* samochodu skrzyniowego,

* samochodu dostawczego,

* przyczepy do przewozenia kabli.

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych

elementow.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych z podaniem sposobu wykonczenia
poszczegolnych elementow, tolerancji wymiarowych i szczegélow technologicznych oraz
niezbedne informacje dotyczace odcinkéw robét budowlanych, przerw i ograniczen, a takze
wymagania specjalne

W ramach realizacji robot objetych kontraktem Wykonawca zobowigzany jest do stosowania si¢ do
wytycznych dokumentacji projektowej, branzowych norm oraz zalecen i wytycznych Inspektora
Nadzoru. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca zabezpieczy teren prowadzenia robot i utrzyma

zabezpieczenia przez caty okres trwania robot.



5.1. Wykopy pod fundamenty

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od glebokosci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia

naturalnej struktury dna wykopu.

5.2. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi producenta dla konkretnego
fundamentu wskazanego w dokumentacji projektowe;.

Przed jego =zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rz¢gdne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $cianek i poziom gornej powierzchni.

Wykop nalezy zasypa¢ ziemig bez kamieni ubijajac ja warstwami zaggszczarka wibracyjng co 20

cm. Gorna czes$¢ konstrukeji fundamentu powinna znajdowac si¢ na rowni z powierzchnig gruntu.

5.3. Montaz stlupow oswietleniowych

Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem na uprzednio przygotowane fundamenty. Odchytka osi stupa od
pionu po jego ustawieniu, nie moze by¢ wieksza niz 0,001 wysokosci stupa.

Montaz elementow stupa nalezy przeprowadza¢ przy poziomym ulozeniu trzonu slupa na
odpowiednich podpodrkach lub z podno$nika na shupie stojagcym.

Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wneka znajdowata si¢ od strony chodnika oraz nie powinna by¢
potozona nizej niz 50 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

Sruby i nakretki mocujace zabezpieczy¢ kapturkami ostonowymi.

5.4. Montaz opraw

Montaz opraw nalezy wykonywa¢ przy poziomym utozeniu trzonu slupa na odpowiednich
podporkach lub z podnos$nika na stupie stojacym.

Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podiaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dzialanie
Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciaggnigciu przewodow zasilajacych do stupow.

Nalezy stosowaé przewody o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyly nie
mniejszym niz 2,5 mm?.

Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ jeden przewod 3- zytowy.
Oprawy nalezy mocowa¢ w sposob wskazany przez producenta opraw po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w pozycji pracy.

Oprawy powinny by¢é mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swego polozenia pod

wpltywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru.



5.5. Uziemienie.

Dla potrzeb uziemienia stanowisk stupowych, wzdluz trasy kablowej utozy¢ ptaskownik
ocynkowany FeZn 25x4, do ktorego przylaczy¢ nalezy wszystkie stanowiska stupowe. Ptaskownik
wprowadzi¢ nalezy do fundamentéw stanowisk stupowych. Potaczenie ptaskownika z zaciskiem
uziemiajacym slupdw wykonaé nalezy przewodem LGy 16mm?2 w kolorze z6tto zielonym. Wartos¢

rezystancji uziemienia nie moze by¢ wieksza niz 10Q2.

5.6. Ukladanie kabli i przewodow
Kable energetyczne niskiego napiecia uktada¢ nalezy w ziemi zgodnie z postanowieniami norm i

przepiséw branzowych.

5.6.1. Ukladanie kabla w rowie kablowym

Catos¢ tras kablowych uktada¢ w rurach ostonowych fi-75 koloru niebieskiego w rowie kablowym
na glebokosci 0,7m. Po utozeniu kable przysypa¢ nalezy 25¢cm warstwa gruntu rodzimego, na ktorej
utozy¢ nalezy foli¢ ostrzegawcza w kolorze niebieskim. Pozostatg cze$§¢ rowu kablowego zasypac
warstwa gruntu rodzimego zageszczajac zasypke warstwami co 20cm. Zasypke zagesci¢ nalezy do
wskaznika zaggszczenia Is wyznaczanego zgodnie z PN-B-04481:1988 w wysokosci 0,98 pod
chodnikami oraz 0,95 w terenie zielonym. W bezposredniej bliskosci drzew, w obszarze
wystepowania systemu korzeniowego odstepuje si¢ od mechanicznego zaggszczania gruntu. We
wskazanych obszarach w miar¢ mozliwosci grunt dogesci¢ urzadzeniami r¢cznymi, w sposob taki,
zeby nie uszkodzi¢ systemu korzeniowego. W przypadku powstania po zakonczeniu robot zapadlisk
w miejscach recznego dogeszczenia gruntu, Wykonawca na wskazanie Inwestora dokona
uzupetnienia gruntu, a w przypadku konieczno$ci rowniez ponownego otworzenia zieleni.

W bezposredniej bliskosci drzew prace wykona¢ nalezy metoda bezrozkopowa, tj. z zastosowaniem
przeciskdw pneumatycznych lub przewiertow horyzontalnych. W przypadku braku ograniczen ze
strony infrastruktury podziemnej bgdacej w obszarze realizacji robdt, przeciski w obszarze drzew
wykona¢ na gtebokosci 1,5m. Prace prowadzi¢ w taki sposob, aby nie uszkodzi¢ pni drzew, galezi,
konaréw oraz systemu korzeniowego.

Przed utozeniem rur i kabla dno rowu kablowego oraz grunt pozyskany z wykopu oczys$ci¢ z
kamieni, gruzu i innych frakcji mogacych uszkodzi¢ rur¢ ostonowa i kabel podczas zageszczenia
gruntu. W przypadku, jesli w gruncie rodzimym wystepowac bedzie duza ilos¢ frakcji mogace;j
uszkodzi¢ rurg i kabel, ktorej nie bedzie mozna usunaé, na wskazanych odcinkach wykona¢ 10 cm
warstwe piasku pod i nad trasg kablowa.

W zwiagzku z tym, Ze projektowana sie¢ infrastruktury zasilenia o$wietlenia uktadana bedzie w catosci

w rurach ostonowych, a gitebokos¢ jej utozenia bedzie ptytsza niz potozenie istniejgcej infrastruktury



uzbrojenia podziemnego terenu, brak jest konieczno$ci zabezpieczania urzadzen sieci istniejacego
uzbrojenia terenu. Zabezpieczenie sieci istniejgcego uzbrojenia terenu wykona¢ nalezy wylacznie w
przypadku, jesli w toku realizacji robdt okazatoby sie, ze wskazane sieci znajduja si¢ na
nienormatywnych rzednych, przez co w toku realizacji robot zostaly odkryte. Sposoéb ich
zabezpieczenia ustali¢ z gestorem sieci na ogolnych zasadach nadzoru gestora sieci nad realizacja robot
w obszarze kolizji.

Prace w rejonie kolizji projektowanej infrastruktury z istniejaca infrastrukturg podziemng prowadzi¢
recznie, bez uzycia sprz¢tu mechanicznego, pod nadzorem gestoréw sieci istniejacej infrastruktury. W
toku realizacji robot stosowac si¢ uwag i wskazan gestorow sieci zawartych w protokole z koordynacji
ZUD.

Wszystkie konce rur uszczelni¢ z zastosowaniem dlawnic czopowych. Nie dopuszcza si¢ stosowania
do uszczelnienia pianki montazowej. Przy stupach pozostawi¢ nalezy zapasy eksploatacyjne kabli o
dhugosdci min. 1,5mb. Kable zakonczy¢ glowiczkami kablowymi termokurczliwymi tzw. ,,palczatkami”.
Przy stanowiskach stupowych na kablach zalozy¢ opaski oznacznikowe o tresci zawierajacej: typ
kabla, napiecie znamionowe, wiasciciela oraz rok utozenia.

Przygotowanie trasy kablowej i utozenie rur oraz kabla zglosi¢ nalezy do odbioru w ramach odbioru
robot zanikowych.

W przypadku odkrycia podczas realizacji rob6t ziemnych niezainwentaryzowanych czynnych sieci
kablowych, lub sieci innych operatorow / wlascicieli, nalezy niezwlocznie skontaktowaé si¢ z ich

wiascicielem 1 uzgodni¢ sposob ich zabezpieczenia oraz warunki realizacji robot w zblizeniu do nich.

5.6.2. Temperatura otoczenia i kabla
W przypadku kabli o izolacji 1 powtoce z tworzyw sztucznych temperatura otoczenia i kabla przy

uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0°C.

5.6.3. Zginanie kabli
Przy uktadaniu kable mozna zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 15-krotna zewngtrzna Srednica kabla lub wg

wytycznych producenta.

5.6.4. Zabezpieczenie kabla w rowie kablowym
Calos¢ tras kablowych uktada¢ w rurach ostonowych karbowanych koloru niebieskiego w rowie

kablowym na glebokosci 0,7m.



5.6.5. Ukladanie kabla w rurach ochronnych

W jednej rurze moze by¢ utozony tylko jeden kabel.

Kable w miejscach wprowadzania 1 wyprowadzania z rur ochronnych nie powinny opiera¢ si¢ o
krawedzie otwordw. Wszystkie konce rur uszczelni¢ z zastosowaniem dtawnic czopowych. Nie

dopuszcza si¢ stosowania do uszczelnienia pianki montazowe;.

5.6.6. Zapasy kabli

Kable w rowie powinny by¢ utozone w jednej warstwie, faliScie z zapasem 3 % dlugosci rowu,
wystarczajagcym do skompensowania mozliwych przesunieé gruntu.

W nastepujacych lokalizacjach nalezy pozostawi¢ zapasy eksploatacyjne:

* przy stupie o$wietleniowym — nie mniej niz po 1,5 m z kazdej strony;

* przy wprowadzaniu kabli do rozdzielnicy zasilajgco sterowniczej - nie mniejszy niz 1,5m.

5.6.7. Oznaczenie linii kablowych
5.6.7.1. Oznaczniki kablowe
Przy stanowiskach stupowych na kablach zatozy¢ opaski oznacznikowe o treSci zawierajacej: typ

kabla, napiecie znamionowe, wiasciciela oraz rok ulozenia.

5.6.7.2. Oznaczenie trasy

Trasa kabli ulozonych w ziemi powinna by¢ na calej dtugosci i szeroko$ci oznaczona folig z
tworzywa sztucznego koloru niebieskiego.

Folia powinna mie¢ grubo$¢ co najmniej 0,25mm. Szerokos¢ folii powinna by¢ taka, aby
przykrywata utozone kable, lecz nie mniejsza niz 20cm.

Krawedzie pasa folii powinny sigga¢ co najmniej do zewnetrznych krawedzi skrajnych kabli, a w
przypadku, gdy szerokos$¢ rowu kablowego jest wigksza niz szeroko$¢ trasy utozonych kabli, krawedzie

pasa folii powinny wystawac poza krawedzie skrajnych kabli rownomiernie po obu stronach.



5.6.8. Odleglosci miedzy kablami ulozonymi w ziemi
Najmniejsze dopuszczalne odleglosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach kabli ulozonych

bezposrednio w ziemi okresla norma N SEP-E-004.

Tablica 3. Najmniejsze dopuszczalne odlegtosci miedzy utozonymi bezposrednio w
ziemi kablami nienalezacymi do tej samej linii kablowej

Najmniejsza dopuszczalna

odleglosé [cm]
Lp, Charakterystyka kabli krzyzujacych sie i zblizajacych pionowa pozioma
na skrzyzowaniu | przy zblizeniu
1 | Kable elektroenergetyczne o napieciu znamionowym do 1 kV z kablami 15 £
0 tym samym napieciu znamionowym lub kablami sygnalizacyjnymi
2 |Kable sygnalizacyjne i kable przeznaczone do zasilania urzadzen 5 moga sie stykaé

oSwietleniowych z kablami tego samego przeznaczenia
3 |Kable elektroenergetyczne o napieciu znamionowym do 1 kV z kablami

elektroenergetycznymi o napieciu znamionowym 1 kV < Uy < 30 kV 25
4 | Kable elektroenergetyczne jednotorowej linii kablowe] o napieciu 15
znamionowym 1 kV < Uy = 30 kV z kablami tego samego przedziatu 10
napiec znamionowych linii
5 | Kable réznych uzytkwnikéw o napieciu znamionowym do 30 kV 25
6 | Kable z mufami innych kabli nie dopuszcza sie jak Ip. 1-5
¥ Kable elektroenergetyczne o napigciu znamionowym wyzszym niz 30.kV 50 50

Z innymi kablami

* dopuszcza sie stykanie ze soba na catej diugoéci kabli:
- sygnalizacyjnych z sygnalizacyjnymi,
- sygnalizacyjnych z kablami elektroenergetycznymi do 1 kV przytaczonymi do tego samego odbiomika,
- elektroenergetycznych jednoZytowych stanowigcych jednotorowa linig kablowa,
- elektroenergetycznych przeznaczonych do zasilania urzadzen oswietleniowych




5.6.9. Odleglosci miedzy kablami ulozonymi w ziemi od innych urzadzen

Najmniejsze dopuszczalne odlegtosci kabli elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych utozonych

bezposrednio w ziemi od innych urzadzen podziemnych okresla norma N SEP-E-004.

Tablica 4. Odlegtosci kabli elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych
utozonych bezposrednio w ziemi, od innych urzadzen podziemnych

Najmniejsze dopuszczalne odleglosci [cm]
[kabli o napieciu znamionowym |kabli o napieciu znamionowym
Lp.| Rodzaj urzadzenia podziemnego Un <30 kV 30kV < Uy <110 kV
pionowa na pozioma pionowa na pozioma
skrzyzowaniu | przy zblizeniu| skrzyzowaniu | przy zblizeniu
Rurociagi wodociagowe, Sciekowe, 25 + srednica | 25 + Srednica | 50 + srednica | 50 + Srednica
1 cieplne, gazowe z gazami niepalnymi rurociagu rurociagu rurociagu ruraciagu
2 |Rurociagi z gazami i cieczami palnymi uzgodnic z wtascicielem rurociggu, ale nié mniej niz w lp. 1
: - uzgodnic
3 R—— - ; nie moga sie nie moga sie z wiascicielem
Zbiomiki z gazami i cieczami palnymi krzyzowaé 200 krzyzowaé rurociagu, ale
nie mniej niz 250
4 Czesci podziemne linii napowietrznych nie moga sie nie mogy sie
(ustoj, podpora, odcigzka) krzyzowaé 40 krzyzowac 100
Podziemne czesci budynkdw i innych : . : :
& |budowli, np. przyczdtki, z wyjatkiem nir;{;g;:f 50" m:“r 2901::?*; 100
urzgdzen wyszczegdlnionych w lp.1,2,3.4 ¥
100 - miedzy 120 - miedzy
ostong kabla ostong kabla
6 Skrajna szyna trakcji, rowy i stopg szyny; i stopg szyny,
odwadniajgce w pasie technicznym kole 50 - miedzy 250° 80 - miedzy 250
ostong kabla ostona kabla
a dnem rowu a dnem rowu
odwadniajgcego odwadniajgcego
7 |Urzadzenia do ochrony budowli PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa - Czesc 1:
od wytadowan atmosferycznych Zasady ogdine

* Dopuszcza sie zmniejszenie odlegtoSci podanych w tablicy 3 pod warunkiem zastosowania oston otaczajacych
i uzgodnienia odstepstwa z uzytkownikami obiektdw.

* Dopuszcza sie w przypadku utozenia kabli w tunelach, kanatach, kananlizacji kablowej, ostonach otaczajacych
(rurach), po uzgodnieniu z wtascicielami budynkow lub budowdi




5.6.10. Rodzaj ochrony kabla przed uszkodzeniami oraz budowa przepustow kablowych
Catos¢ tras kablowych uktada¢ w rurach ostonowych karbowanych koloru niebieskiego w rowie
kablowym na gtebokosci 0,7m.

W  bezposredniej bliskosci drzew, prace wykona¢ nalezy metoda bezrozkopowa, tj. z
zastosowaniem przeciskow pneumatycznych lub przewiertow horyzontalnych. W przypadku braku
ograniczen ze strony infrastruktury podziemnej bedacej w obszarze realizacji robot, przeciski w
obszarze drzew wykonac na gtebokosci 1,5m.

Wykopy dla komor technicznych dla urzadzen przeciskowych wykona¢ rgcznie. Nie dopuszcza si¢
w obrebie systemu korzeniowego wykonania prac ziemnych za pomoca koparki.

W projekcie zagospodarowania terenu wskazano lokalizacje oraz dlugosci przepustoéw kablowych
planowanych do realizacji metoda bezrozkopowa, tj. z zastosowaniem przeciskOw pneumatycznych
lub przewiertow horyzontalnych. W zwigzku z tym, Ze na etapie opracowania projektu brak jest
mozliwo$ci potwierdzenia faktycznego zasiggu systemu korzeniowego drzew, Wykonawca w toku
realizacji robot prowadzit bedzie stata kontrole prowadzonych dziatan. W przypadku odkrycia w
toku realizacji robot wystepowania systemu korzeniowego w obszarze wigkszym anizeli przyjeto
przy okresleniu lokalizacji przepustow, Wykonawca przedtuzy rury przepustowe lub wykona
dodatkowe przepusty metoda bezrozkopowa.

Nalezy stosowaé rury o srednicy zewnetrznej fi-75 koloru niebieskiego.

5.7. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Jako podstawowa ochrong przed dotykiem bezposrednim realizowac¢ przez zastosowanie izolowania
czesci czynnych, to jest przez odpowiednio dobrang izolacje przewoddéw i obudoéw aparatow i
urzadzen elektrycznych.

Jako system dodatkowej ochrony od porazen pradem elektrycznym stosuje si¢ samoczynne
wylaczanie.

Zgodnie z zatacznikiem ,,parametry techniczne oprawy dekoracyjnej w technologii LED”, stosowaé
oprawy w II klasie ochronnoéci elektrycznej. Zyte ochronna 3-zZylowego przewodu zasilajacego
oprawy o$wietleniowe zaizolowa¢ 1 pozostawi¢ nieprzylaczong. Zabrania si¢ wycinania zyly
ochronnej, co pozwoli w razie konieczno$ci w dalszym czasie zastosowanie opraw w I klasie
ochronnosci elektrycznej (np. w toku prac konserwatorskich).

Dla potrzeb uziemienia stanowisk stupowych, wzdluz trasy kablowej utozy¢ ptaskownik
ocynkowany FeZn 25x4, do ktorego przytaczy¢ nalezy wszystkie stanowiska stupowe. Ptaskownik
wprowadzi¢ nalezy do fundamentéw stanowisk slupowych. Potaczenie ptaskownika z zaciskiem
uziemiajacym slupow wykonac nalezy przewodem LGy 16mm?2 w kolorze z6tto zielonym. Wartos¢

rezystancji uziemienia nie moze by¢ wigksza niz 10Q.



5.8. Rozebranie oraz otworzenia nawierzchni.

1. Nawierzchni¢ chodnikéw odtworzy¢ nalezy w istniejacej konstrukcji, na catej szerokosci oraz
dtugosci prowadzonych robo6t, z uwzglednieniem strefy zaggszczenia gruntu,

2. Tereny gruntowe - trawiaste odtworzy¢ nalezy w pasie prowadzonych robdt, jednak na
szerokos$ci nie mniejszej niz 2m, poprzez rozscielenie warstwy ziemi urodzajnej (podtoze do
trawnikow) o grubosci co najmniej Scm 1 wysianie nasion traw w ilo§ci wskazanej przez
producenta nasion.

3. Nadmiar ziemi oraz inne odpady powstate w wyniku realizacji prac nalezy usuna¢ zgodnie z
obwigzujacymi przepisami w zakresie gospodarowania odpadami.

4. Gwarancja na wykonane prace odtworzeniowe rowna begdzie gwarancji udzielonej Inwestorowi

dla catego zamierzenia budowlanego.

6. Opis dzialan zwiazanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobow i robot

budowlanych w nawigzaniu do dokumentéw odniesienia

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

* uzyska¢ wymagane dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci, itp.),

* sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow oraz ich kompletnosé.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajacemu.

6.1. Wykopy pod fundamenty
W trakcie zasypywania fundamentow nalezy kontrolowac ich posadowienie, w szczegdlnosci
wypionowanie oraz rzedne posadowienia. Po zasypaniu fundamentéw nalezy sprawdzic¢

wskaznik zageszczenia gruntu.

6.2. Fundamenty i ustoje
Program badan powinien obejmowac¢ sprawdzenie ksztattu i wymiardéw, wygladu zewngtrznego oraz

wytrzymatos$ci. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie i rzedne posadowienia.

6.3. Shupy oswietleniowe

Stupy oswietleniowe po ich montazu podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:

* dokladnosci ustawienia pionowego stupow,

* jakoSci potaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowej oraz na zaciskach oprawy,
* jakosci potaczen srubowych stupow,

* stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.



6.4. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:
» glebokosci zakopania kabla,

» grubosci podsypki piaskowej nad 1 pod kablem,

* odlegtosci folii ochronnej od kabla,

* zgodnosci typu kabla z dokumentacja projektowa,

* dlugosci kabla, w tym dlugosci pozostawionych zapasow,

e promienia tukow kabla na zatamaniach trasy,

* tre$¢ opisdw oznacznikow i rozmieszczenia oznacznikow na kablach,

* rezystancji izolacji i ciggtosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac¢ co 10m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiardw rezystancji
1 cigglosci zyl kabla, ktére nalezy wykonywac dla kazdego odcinka kabla.

Ponadto na catej trasie kablowej nalezy dokona¢ sprawdzenia wskaznika zaggszczenia gruntu.

6.5. Instalacja przeciwporazeniowa i uziemienia
Po wykonaniu robdt, a przed odbiorem technicznym, wykona¢ nalezy pomiary rezystancji uziomow
oraz pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej. Otrzymane wyniki nie moga by¢ gorsze

od warto$ci podanych w dokumentacji projektowe;.

7. Wymagania dotyczace obmiaru robot
Obmiar robdt obejmuje kompletne elementy instalacji wykonane zgodnie z wytycznymi
dokumentacji projektowej oraz ewentualnymi dodatkowymi zaleceniami Zamawiajacego

poczynionymi w toku realizacji robot.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg dla robot objetych kontraktem s3:

* 1 kpl. stupa o$wietleniowego okreslonej wysokosci 1 typu wraz z tabliczkg bezpiecznikowa,
* 1 kpl. oprawy okreslonego typu zainstalowanej na trzpieniu stupa,

* 1 m (metr biezacy) uktadania linii kablowej okreslonego typu i rodzaju,

* 1 m (metr biezacy) wykopu pod kable,

* 1 m (metr biezacy) wykonania przepustéw kablowych (rur ostonowych),

* 1 kpl. (komplet) uziomu okreslonego rodzaju i wymiaru.



7.2. Zasady obmiaru

Obmiar stupéw oswietleniowych obejmuje kompletny montaz stanowiska wraz z tabliczka
bezpiecznikowg, okablowaniem wewnetrznym, z wyjatkiem opraw oswietleniowych 1 uziomoéw,
ktorych obmiar ujeto oddzielnie.

Obmiar opraw o$wietleniowych obejmuje kompletny ich montaz na trzpieniu shupa wraz z
podtaczeniem do tabliczki bezpiecznikowe;j.

Obmiar kabla jest wykonywany mierzac taczng dtugos$¢ poszczegodlnych odcinkow kabla wzdhuz osi
jego trasy, pomiedzy punktami koncowymi kabla przy kazdym urzadzeniu. Punktami koncowymi
kabla sa punkty, w ktorych kable s3 wprowadzane do wurzadzenia wraz z zapasami
eksploatacyjnymi.

Obmiar wykopu pod kable stanowi dlugos¢ wykopu wzdhuz osi jego trasy.

Obmiar przepustow kablowych stanowi taczng dlugo$¢ rur utozonych w wykopie,

Obmiar uziomu obejmuje kompletng instalacje tacznie z podiaczeniem do konstrukeji lub szyny PE/PEN.

8. Opis sposobu odbioru robét budowlanych
Odbior robot obejmuje kompletne elementy instalacji wykonane zgodnie z wytycznymi
dokumentacji projektowej oraz ewentualnymi dodatkowymi zaleceniami Zamawiajacego

poczynionymi w toku realizacji robot.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
* wykopy pod fundamenty i kable,

* posadowienie fundamentow,

* ulozenie linii kablowe;.

8.2. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac:

» zaktualizowana dokumentacj¢ powykonawcza wraz z atestami, aprobatami technicznymi i
certyfikatami wbudowanych materiatow i urzadzen;

* geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza,

* protokoty z dokonanych pomiarow pomontazowych,

* protokét odbioru robot zanikowych oraz odbioru robot czesciowych.

9. Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Zasady dotyczace rozliczenia i podstawy ptatnosci podano we wzorze Umowy.



10. Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawa do wykonania robot budowlanych,
w tym wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy oraz inne dokumenty i ustalenia
techniczne

10.1. Projekt budowlany

10.2. Przedmiar robot

10.3. Wytyczne Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia

10.4. Normy

* N-SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe - Projektowanie i budowa

e PN-EN 50160:2023-10 — Parametry napigcia zasilajagcego w publicznych sieciach
elektroenergetycznych

*  PN-EN 13201-2 — O$wietlenie drog - Czes¢ 2: Wymagania eksploatacyjne

*  PN-EN 13201-3 — Os$wietlenie drog - Czgs¢ 3: Obliczenia parametréw oswietleniowych

*  PN-EN 60598-2-3 — Oprawy oswietleniowe - Cze$¢ 2-3: Wymagania szczegdtowe - Oprawy
oswietleniowe drogowe 1 uliczne

* PN-HD 60364-1 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cze$¢ 1: Wymagania podstawowe,
ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje

*  PN-EN 61140:2016-07 — Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym - Wspolne aspekty
instalacji 1 urzadzen

* PN-HD 60364-4-41 — Instalacje elektryczne niskiego napigci - Cze$¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym

*  PN-HD 60364-5-53 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 5-53: Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza 1 sterownicza

* PN-HD 60364-6 — Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czg$¢ 6: Sprawdzanie

Wskazanie w opracowaniu Polskich Norm ma charakter informacyjny w zakresie odniesienia
Projektanta do Zrédta zasad wiedzy technicznej stosowanej przy opracowaniu projektu. Zgodnie z
art. 5, pkt. 3 Ustawy o normalizacji z dnia 12 wrze$nia 2002 r (Dz.U.2015.0.1483 t.j.) stosowanie

Polskich Norm jest dobrowolne.

10.5. Inne dokumenty

* Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane (Dz.U.2023.682 t.j.),

* Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.2023.0.1752 t.j.),

* Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020 r. w sprawie szczegdélowego zakresu

1 formy projektu budowlanego (Dz.U.2022.1679 t.j.),



Rozporzadzenia Ministra Rozwoju 1 Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie
szczegblowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2021
poz. 2454);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. ,,w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”
(Dz.U. 2003 nr 120 poz. 1126),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisow
techniczno-budowlanych dotyczacych drog publicznych (Dz.U. 2022 poz. 1518),
Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012r, w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkéw posadowienia obiektow budowlanych
(Dz.U. z 2012r poz. 463),

Warunki techniczne wykonywania i odbioru robdt budowlano — czg§¢ ,,D” - Roboty instalacyjne

elektryczne, zeszyt 4: Linie kablowe niskiego i $redniego napiecia.



	ELEKTRYCZNA
	OBIEKT KATEGORII XXVI
	Słupy należy ustawiać dźwigiem na uprzednio przygotowane fundamenty. Odchyłka osi słupa od pionu po jego ustawieniu, nie może być większa niż 0,001 wysokości słupa.
	Montaż elementów słupa należy przeprowadzać przy poziomym ułożeniu trzonu słupa na odpowiednich podpórkach lub z podnośnika na słupie stojącym.
	5.8. Rozebranie oraz otworzenia nawierzchni.

	7. Wymagania dotyczące obmiaru robót
	PN-EN 50160:2023-10 – Parametry napięcia zasilającego w publicznych sieciach elektroenergetycznych
	Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. – Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.2023.0.1752 t.j.),


