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1. WSTEP

1.1 Przedmiot STWiIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudowg istniejgcych urzadzen srk oraz usunieciem wystepujgcych
kolizji w zadaniu pn. ,Wykonanie dokumentacji projektowej na budowe skrzyzowania
wielopoziomowego linii kolejowej z przejsciem pod linig kolejowg w km 41,740 linii
kolejowej nr 3 Warszawa — Kunowice, w ciggu drogi powiatowej nr 3837 w Teresinie” z
udziatem finansowym PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. w ramach projektu
inwestycyjnego POIiS 5.1-35 pn. ,Poprawa bezpieczenstwa na skrzyzowaniach linii
kolejowych z drogami - Etap III”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg dokumentem
obowigzujgcym przy realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg opracowania branzowego
,Urzadzenia automatyki kolejowej (A)”, sktadajgcego sie z 2-6ch specyfikacji od
A.00. do A.01., obejmujgcych wszystkie czynnosci majgce na celu usuniecie kolizji
istniejgcych urzgdzen automatyki kolejowej w czasie budowy tunelu drogowego pod
linig kolejowg nr 3 Warszawa - Kunowice oraz infrastruktury towarzyszacej.
Powyzsze STWIORB obejmujg swoim zakresem catos¢ robdt zwigzanych z
przebudowg urzadzen srk.

STWIORB dla urzadzen automatyki kolejowej obejmujg swoim zakresem roboty
zwigzane z przetgczeniem kabli samoczynnej blokady liniowej.

1.4. Podstawowe okreslenia
1.4.1. Przyjete okreslenia i skréty

Przyjete w niniejszej STWIORB okreslenia podstawowe oraz skréty zwigzane
urzgdzeniami srk sg zgodne z okresleniami i skrétami zawartymi:

¢ W odpowiednich normach przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 10;
e W STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”;

Znaczenia pozostatych okreslen i skrétéw przedstawiono ponizej.

1.4.2. Okreslenia i skroty

o Istniejgce urzadzenia — sterowania ruchem kolejowym — srk

Urzadzenia automatyki kolejowej istniejgce przed przystgpieniem do robot.

¢ DTR - Dokumentacja Techniczno Ruchowa

Dokument opracowany przez Producenta okreslajgcy zasady stosowania, montazu,
uruchamiania i utrzymania danego urzgdzenia.

o Wewnetrzne urzadzenia systemu automatyki kolejowej

Jest to czes$C urzadzen srk umieszczonych w pomieszczeniach zamknietych ( w
kontenerze) i zabudowana na stojakach, spetniajgca warunki bezpieczenstwa
prowadzenia ruchu pociggéw, nastawiana z punktu sterujgcego, lub dziatajgca
samoczynnie na podstawie odbieranych zewnetrznych sygnatéw sterujgcych.
Urzadzenia wewnetrzne srk sg powigzane z urzgdzeniami zewnetrznymi srk i
sterujg nimi, przetwarzajgc informacje o ich stanie i dziataniu.

e Zewnetrzne urzadzenia systemu automatyki kolejowej

CertusVia sp. z 0.0. STWIORB
5



~Wykonanie dokumentacji projektowej na budowe skrzyzowania wielopoziomowego linii kolejowej z przejsciem pod linig
kolejowg w km 41,740 linii kolejowej nr 3 Warszawa — Kunowice, w ciggu drogi powiatowej nr 3837 w Teresinie”
z udziatem finansowym PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. w ramach projektu inwestycyjnego POIiS 5.1-35 pn. ,Poprawa
bezpieczenstwa na skrzyzowaniach linii kolejowych z drogami - Etap III”

Jest to czes¢ urzadzen srk usytuowana i zabudowana przy lub na torach, takich jak:
sygnalizatory, wskazniki, gtowice systemu licznika osi, elementy przytorowe
obwodow kontroli nie zajetosci toréw oraz sie¢ kablowa z armaturg (szafy kablowe,
garnki kablowe, skrzynki kablowe).

o Urzadzenia zasilajgce

Urzadzenia zasilania i rozdziatu energii elektrycznej, doprowadzajacej jg do urzgdzen
srk, stanowigce czes¢ urzadzen wewnetrznych systemu urzgdzen srk.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce robdét sg zawarte w STWIORB D-00.00.00
~Wymagania ogdine”.

1.5.2. Prowadzenie robot w budownictwie kolejowym wymaga stosowania sie do
warunkéw i wymagan podanych w przepisach i normach obowigzujgcych w zakresie
budownictwa specjalnego, oraz uzgodnien wykonania robot z jednostkami
utrzymujacymi dane obiekty.

1.5.3. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem
budowlanym — terenem i jego uzbrojeniem. Odbiér terenu robot przez Wykonawce
od Inzyniera powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron
i udokumentowany spisaniem protokotu.

1.5.4. Koordynacja robot budowalno-montazowych poszczegolnych rodzajow
powinna by¢ dokonywana we wszystkich fazach przebudowy. Koordynacjg nalezy
objac¢ projekt organizacji budowy, szczegotowy harmonogram robdt w urzgdzeniach
automatyki kolejowej oraz pomocnicze roboty ogdlnobudowlane zwigzane z tymi
robotami, uwzgledniajgc przy tym etapowy charakter przebudowy.

1.55. W czasie wykonywania robét w urzadzeniach zewnetrznych srk nalezy
szczegolnie zwréci¢ uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu
czynnych torow i w sgsiedztwie sieci trakcyjnej pod napieciem.

1.5.6. W czasie wykonywania rob6t w czynnych urzgdzeniach wewnetrznych srk
nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow BHP dotyczgcych pracy przy
urzadzeniach bedgcych pod napieciem oraz przepisow i instrukcji stosowanych na
PKP PLK S.A., w tym ,le-5 — Instrukcji o zasadach eksploataciji i prowadzenia robot
w urzgdzeniach sterowania ruchem kolejowym” oraz warunkéw ustalonych w
uzgodnionych z Inzynierem i Przedstawicielami Zamawiajgcego regulaminach
prowadzenia robot. Bezpieczenstwo pracy nalezy opieraé na przepisach BHP
obowigzujgcych na terenie Polski.

1.5.7. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos$c¢
z dokumentacjg i poleceniami Inzyniera.

1.5.8. Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ demontazu istniejgcych urzadzen srk w
sposob umozliwiajgcy ich ewentualne, ponowne wykorzystanie. Zdemontowane
urzgdzenia nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Materiaty z demontazu, nie
uzyte do ponownego montazu w ramach tych robét modernizacyjnych, powinny byé
przekazane wiasciwym terytorialnie jednostkom PKP PLK S.A. za posrednictwem
Inzyniera, po wydaniu przez niego dyspozycji, co do ich dalszego przeznaczenia.

1.5.9. Wykonawca jest zobowigzany do uprzatniecia placu budowy po zakonczeniu
robot, usuniecia nadmiaru ziemi pozostatego po robotach ziemnych, wyréwnania
terenu itp. zgodnie z wymaganiami Inzyniera w tym zakresie.
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1.5.10. Wykonawca, w trakcie wykonywania robot, jest zobowigzany do
zabezpieczenia i oznaczenia zgodnie z obowigzujgcymi przepisami sygnalizatorow
wytgczonych z eksploatacji lub jeszcze nie oddanych do eksploatacii.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatdw sg zawarte w STWIORB D-00.00.00
~Wymagania ogdine”.

2.2. Materiaty nowe uzyte do budowy muszg by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
dokumentacji technicznej, odpowiednich normach europejskich, polskich lub
branzowych oraz muszg posiadaé wymagane Swiadectwa i certyfikaty. Parametry
techniczne materiatébw i wyrobow muszg by¢ zgodne z przepisami dotyczgacymi
budowy urzgdzen elektrycznych. Urzgdzenia srk przeznaczone do prowadzenia
ruchu kolejowego muszg posiadaé Swiadectwo bezterminowe lub czasowe
dopuszczenia do eksploatacji urzadzenia przeznaczonego do prowadzenia ruchu
pociggébw wydane przez witasciwe organy panstwowe oraz dopuszczenie do
stosowania na sieci PKP PLK S.A.

2.3. Oferowane nowe systemy i urzgdzenia — w swojej budowie — w maksymalnie
mozliwym stopniu powinny wykorzystywac¢ materiaty antykradziezowe.

2.4. Odbior istniejgcych urzadzen na budowie.

2.4.1. Przed rozpoczeciem robét (demontazem) nalezy komisyjnie przy udziale
Inzyniera, Przedstawiciela Zamawiajgcego oraz Wykonawcy sprawdzi¢ stan
urzadzen istniejgcych. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletnos¢
zainstalowanych urzgdzen. Opis stanu urzadzen istniejgcych oraz ich dalszg
przydatnos¢ nalezy zawrze¢ w protokole.

2.4.2. Podczas ponownego montazu urzadzeh istniejgcych Wykonawca jest
zobowigzany do zamontowania urzgdzen w stanie nie gorszym niz ten, w jakim
urzadzenie to znajdowato sie podczas wstepnej komisyjnej oceny. Odbiér ponownie
zabudowanych urzgdzen musi uwzglednia¢ zapisy zawarte we wstepnym protokole.
Po wykonaniu robdt (montazu urzgdzen) nalezy komisyjnie przy udziale Inzyniera,
Przedstawiciela Zamawiajgcego oraz Wykonawcy sprawdzi¢ stan zamontowanych
urzgdzenh. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletno$¢ zainstalowanych
urzadzen w odniesieniu do stanu przed rozpoczeciem robét. Poréwnanie stanéw
urzadzen istniejgcych przed i po wykonywaniu robot nalezy zawrze¢ w protokole
odbioru robdét.

2.5. Odbior nowych materiatéw i urzgdzen na budowie

2.5.1. Materiaty i urzadzenia nowe nalezy dostarcza¢ na budowe ze Swiadectwami:
dopuszczenia do eksploatacji, jakosci, metrykami, kartami gwarancyjnymi i
protokotami odbioru technicznego. W przypadku zas zespotéw urzgdzen
zamontowanych u Producenta — z protokotami préb technicznych.

2.5.2. Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci wraz z zatgczonymi materiatami pomocniczymi (np. sruby
konstrukcyjne). Nalezy tez sprawdzi¢ ich zgodno$¢ z projektem technicznym, z
danymi producenta i z DTR.

2.5.3. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatéw i urzgdzen.

2.6. Sktadowanie materiatéw i urzgdzen.

2.6.1. Zdementowane i dostarczone materialy oraz urzadzenia powinny byc¢
sktadowane zgodnie z wymaganiami przedmiotowych DTR oraz zabezpieczone
przed wptywami atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.
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2.6.2. Materialy oraz urzgdzenia nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych o wilgotnosci wzglednej do 80% i temperaturze od 0°C do +40°C,
wolnych od oparéw zracych.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu sg zawarte w STWIORB D-00.00.00
~Wymagania ogdine”.

3.2. Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach w
urzadzeniach automatyki kolejowej powinny odpowiadaé ogolnie przyjetym
wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymatosci. Maszyny, urzadzenia i sprzet
zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany
podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie, muszg
mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

3.3. Dobdr sprzetu do wykonania robdt przewidzianych w kontrakcie powinien
gwarantowac jakosc¢ robot okredlong:

¢ W STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”,

e W niniejsze] STWIORB,

e W dokumentacji projektowe;.

3.4. Sprzet zapewnia wykonawca robét. Dobor sprzetu wykonawca przedstawia do
akceptacji Inzynierowi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu sg zawarte w STWIORB D-00.00.00
,Wymagania ogolne”.

4.2. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu,
w opakowaniu, ukltadane jednowarstwowo w pozycji pracy i zabezpieczone tak, aby
unikngé trwatych odksztatcen i uszkodzen oraz wptywow atmosferycznych, chyba
ze wymagania przedmiotowych DTR stanowig inaczej. W szczegolnosci dotyczy to
transportu urzgdzen montowanych w zespoty u producenta.

4.3. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego obowigzujgcymi w Polsce.

4.4. Transport wewnetrzny na budowie z miejsca sktadowania do miejsca montazu
powinien odbywac sie recznie lub przy uzyciu srodkdéw transportowych oraz zgodnie
z wymaganiami przepisow BHP obowigzujgcymi w Polsce i w uzgodnieniu z
Inzynierem.

45. Sposob zaladowania i wyladowania materiatbw oraz urzgdzeh na Srodki
transportowe, a takze warunki samego transportu powinny odpowiadac
wymaganiom Producentow tych materiatow i urzadzen.

4.6. Koszt transportu w/w urzgdzen i materiatow obcigzajg Wykonawce.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania przebudowy urzgdzen automatyki kolejowej zwigzanej z
robotami budowlanymi ujeto w STWIORB A.01. Usunigcie kolizji urzgdzen srk.

5.2. Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty
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zwigzane z przetgczeniem kabli urzgdzeh samoczynnej blokady liniowej oraz
przetaczeniem kabli stacyjnych srk.

5.3. Projekt organizacji i harmonogram robét srk powinny obejmowa¢ warunki oraz
ograniczenia wynikajgce z koordynacji robét z innymi Wykonawcami na budowie,
szczegolnie w czasie robdét przy wymianie nawierzchni torowe;.

5.4. Projekt organizacji musi uwzglednia¢ czas przeznaczony na proby techniczne,
sprawdzenie urzadzen przez Wykonawce oraz odbidr koncowy.

5.5. Wykonanie robét, polegajgcych na montazu aparatury oraz potaczen pomiedzy
elementami musi by¢ zgodne z:

e Instrukcjami montazu i DTR urzgdzen dostarczonymi przez Producentow,

o  Obowigzujgcymi normami,

e Przepisami obowigzujgcymi w PKP PLK S.A,,

o Dokumentacjg projektows,

przy uwzglednieniu stanu wyjsciowego dla poprzednio zdemontowanych urzgdzenh.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci sg zawarte w STWIORB D-00.00.00
,Wymagania ogoine”.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot i dziatania urzgdzeh nalezy ponadto
przeprowadzi¢ zgodnie:

6.3. Przy ponownym montazu poprzednio zdemontowanych urzgdzen istniejgcych
nalezy przywroci¢ co najmniej stan sprzed rozpoczecia robaot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robét sg zawarte w STWIORB D-00.00.00
,Wymagania ogoine”.

7.2. Obmiar robét obejmuje czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robot.
Jednostki obmiarowe dla danego rodzaju robét ujete zostalty w wymienionych
powyzej, odpowiadajgcych im STWIORB.

7.3. W uzgodnieniu z Inzynierem mozna przyja¢ inne jednostki obmiaru robét niz podane
w STWIORB.

7.4. W przypadku uszkodzenia przez innych Wykonawcéw zamontowanych urzgdzen
lub wykonanych robét objetych niniejszym STWIORB, nalezy dokona¢ obmiaru
uszkodzenh z udziatem Inzyniera i przedstawienia kalkulacji kosztow, zwigzanych z
przywrdceniem tych urzadzeh do poprzedniego stanu.

7.5. Uszkodzenia powstate podczas  demontazu urzadzen istniejgcych,
zakwalifikowanych do dalszego uzytkowania, obcigzajg Wykonawce i muszg zostaé
usuniete na jego koszt. Zakres naprawy obejmuje przywrdcenie tych urzadzen do
stanu sprzed demontazu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania dotyczgce warunkéw odbioru robét, ich podziatu oraz warunkow
tych odbioréw sg zawarte w STWIORB — cze$¢ G — Wymagania ogdine.

8.2. Odbidr dziatania urzgdzen srk nalezy dokona¢ zgodnie z:

o le-6 — wytycznymi odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacii
urzgdzenh sterowania ruchem kolejowym,

CertusVia sp. z 0.0. STWIORB
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e Przedmiotowymi DTR dla odbieranych urzadzen srk.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace warunkow ptatnosci sg zawarte Warunkach Umowy.

9.2. Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe ustalone dla poszczegdlnych rodzajéw
robét i odpowiadajgcych im jednostkowym obmiarom.

9.3. Ceny majg obejmowac wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania
w/w robot zwigzanych z montazem i demontazem urzgdzen, zatadunkiem i
roztadunkiem urzgdzeh oraz uruchomieniem i regulacjg urzgdzen srk.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. DOKUMENTY:

[1] Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 26 lutego 1996 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ skrzyzowania linii
kolejowych z drogami publicznymi i ich usytuowanie; Dz. U. 1996 Nr 33 poz. 144 (z
pbézniejszymi zmianami);

[2] .le-1 — Instrukcja sygnalizacji na PKP”; zatwierdzona Zarzadzeniem Nr 16/2007
Zarzadu PKP PLK S.A. z dnia 21 czerwca 2007 r.;

[3] .le-4 (WTB-E10) — Wytyczne techniczne budowy urzgdzen sterowania ruchem
kolejowym w przedsiebiorstwie Polskie Koleje Panhstwowe”; wprowadzone
Zarzgdzeniem Nr 43 Zarzgdu PKP z dnia 09 wrze$nia 1996 r. Biuletyn PKP A 1996
Nr 20 poz. 43 (z pézniejszymi zmianami);

[4] ,le-5 — Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robét w urzadzeniach
sterowania ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 17 Zarzadu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. B Nr 02 poz. 18;

[5] .le-6 — Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploataciji
urzgdzeh sterowania ruchem kolejowym”; wprowadzone Zarzadzeniem Nr 23
Zarzgdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 27 grudnia 2004 r.;

[6] .le-7 —Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych urzgdzenh sterowania
ruchem kolejowym”; wprowadzona Zarzadzeniem Nr 18 Zarzgdu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r.;

[7] .le-10 — Instrukcja obstugi przekaznikowych urzgdzenh sterowania ruchem
kolejowym”; wprowadzona Zarzadzeniem Nr 21 Zarzadu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r. Biuletyn PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. B Nr
02 poz. 22;

[8] ,R1 — Instrukcja o prowadzeniu ruchu pociggdw na PKP”; wprowadzona
Zarzadzeniem Nr 30 Zarzgdu PKP z dnia 06 kwietnia 1998 r.; Biuletyn PKP A 1998
Nr 11 poz. 31 (z pdzniejszymi zmianami);

[9] .Ir-7 —Instrukcja obstugi przejazdow kolejowych”; wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 3
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 02 marca 2005 r. Biuletyn PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. B Nr 01 poz. 6;

[10] ,Wytyczne projektowania i eksploatacji systemu ochrony ziemnozwarciowej i
przeciwporazeniowej z uszynieniami grupowymi w uktadzie otwartym na liniach
kolejowych”; wprowadzone Decyzjg Nr 6 Cztonka Zarzgdu — Dyrektora ds. Techniki
PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 9 lutego 2006 r.;
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[11] ,Ochrona przeciwprzepieciowa i przeciwporazeniowa w urzgdzeniach srk z
elementami elektronicznymi”; opracowanie Centrum Naukowo-Techniczne
Kolejnictwa w Warszawie, pazdziernik 1994 r.;

[12] Wymagania bezpieczenstwa dla urzgdzen sterowania ruchem kolejowym
(opracowanie CNTK, luty 1998 r., zalecone do stosowania przez DG PKP Naczelny
Zarzad Automatyki i Telekomunikacji pismem nr KA2b-5400-01/98 z dnia
06.02.1998 r.);

[13] Wymagania w zakresie obstugi, wskazan i rejestracji zdarzen w komputerowych
pulpitach nastawczych urzadzen sterowania ruchem (opracowanie CNTK, luty 1998
r., zalecone do stosowania przez DG PKP Naczelny Zarzad Automatyki i
Telekomunikacji pismem nr KA2a-5410-04/98 dnia 03.02.1998 r., nowelizacja —
opracowanie CNTK, maj 2004 r.);

[14] DTR samoczynnej blokady Eac-95.

10.2. NORMY:

[1] PN-EN 50122-1:2002 Zastosowania kolejowe. Urzgdzenia stacjonarne.
Czesc¢ 1: Srodki ochrony dotyczace
bezpieczenstwa elektrycznego i uziemien

[2] PN-EN 50122-2:2003(U) Zastosowania kolejowe. Urzadzenia stacjonarne.
Cze$é 2: Srodki ochrony przed oddziatywaniem
pradow btgdzacych wywotywanych przez trakcje
elektryczng pradu statego

[3] PN-EN 50126:2002(U) Zastosowania kolejowe — Specyfikacja
niezawodnosci, dostepnosci, podatnosci
utrzymaniowej i bezpieczenstwa

[4] PN-EN 50128:2002(U) Zastosowania kolejowe — £gcznos¢, sygnalizacja

i systemy sterowania — Programy dla kolejowych
systemoéw sterowania i zabezpieczenia

[5] PN-EN 50129:2003(U) Zastosowania kolejowe — £acznos¢, sygnalizacja
i systemy sterowania — Elektroniczne systemy
sygnalizacji zwigzane z bezpieczenstwem

[6] PN-69/K-02057 Koleje normalnotorowe. Skrajnia budowli na PKP

[7] N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie
kablowe. Projektowanie i budowa

[8] PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

[9] BN-88/9315-11 Sterowania ruchem kolejowym. Symbolem

graficzne i oznaczenia literowo-cyfrowe

oraz pozostate nie wymienione przepisy i normy obowigzujgce w budownictwie, a takze
przepisy i instrukcje obowigzujgce w PKP PLK S.A.

CertusVia sp. z 0.0. STWIORB
11



~Wykonanie dokumentacji projektowej na budowe skrzyzowania wielopoziomowego linii kolejowej z przejsciem pod linig
kolejowg w km 41,740 linii kolejowej nr 3 Warszawa — Kunowice, w ciggu drogi powiatowej nr 3837 w Teresinie”
z udziatem finansowym PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. w ramach projektu inwestycyjnego POIiS 5.1-35 pn. ,Poprawa
bezpieczenstwa na skrzyzowaniach linii kolejowych z drogami - Etap III”

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

CZESC A - URZADZENIA AUTOMATYKI KOLEJOWEJ
A.01. USUNIECIE KOLIZJI URZADZEN SRK
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usunieciem kolizji urzgdzen srk istniejgcych, w czasie wykonywania
budowy tunelu pod torami w zadaniu pn. ,Wykonanie dokumentacji projektowej na
budowe skrzyzowania wielopoziomowego linii kolejowej z przejsciem pod linig kolejowa
w km 41,740 linii kolejowej nr 3 Warszawa — Kunowice, w ciggu drogi powiatowej nr 3837
w Teresinie” z udziatem finansowym PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. w ramach projektu
inwestycyjnego POIiS 5.1-35 pn. ,Poprawa bezpieczenstwa na skrzyzowaniach linii
kolejowych z drogami - Etap IlI”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest dokumentem
kontraktowym obowigzujgcym przy realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych STWIORB

1.3.1. Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majgce na
celu usuniecie kolizji urzgdzen srk, ktore muszg by¢ czynne a nie ulegajg w danym
etapie przebudowie lub demontazowi, z robotami zwigzanymi z budowg tunelu
i likwidacjg przejazdu. Sa to urzadzenia, ktére nalezy przestawic¢ (sygnalizator, szafy
kablowe), zmieni¢ ich trase (np. kable), aby umozliwi¢ wczesniejszy montaz stupéw
i bramek trakcyjnych, wykonanie nowego torowiska, odwodnienia rowéw itp.
Kolizje mogg wystgpi¢ w nastepujgcych grupach urzadzenh srk zewnetrznych:

e Sygnalizatory,

¢ Sie¢ kablowa (kable, szafy kablowe, garnki rozdzielcze),

o Urzadzenia oddziatywania pociggu, obwody torowe.

W czesci robot kolizyjnych wystepuje zabudowa istniejgcych urzadzen, lecz w innym
miejscu lub w innej trasie. Pozostate roboty wystepuja z uzyciem nowych
materiatéw. Zakres zostat przedstawiony w dokumentacji projektowe;j.

1.3.2. Do okreslenia zakresu robdt dla zabudowy nowych elementéw
w poszczegolnych grupach urzadzen w/g punktu 1.3.1. niniejszej STWIORB majag
zastosowania odpowiednie DTR dla nowych urzgdzeh.

1.3.3. Do okreslenia czynnosci przy pracach w istniejgcych urzgdzeniach srk majg
zastosowanie opisy robét i czynnosci wg DTR producentéw urzgdzen oraz instrukciji
PKP.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce robét

1.4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce robot sg zawarte w STWIORB A.00. Wymagania
ogolne.

1.4.2. Podczas wykonywania robét kolizyjnych w istniejgcych urzgdzeniach srk nalezy
przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw, rozporzadzen i instrukcji obowigzujgcych
na PKP PLK S.A., a w szczegdlnosci rozporzadzenia ministra infrastruktury
w sprawie ogolnych warunkéw prowadzenia ruchu kolejowego i sygnalizacji oraz
instrukcji le-1.

1.4.3. Przy zabudowie urzadzen przytorowych srk (np. semaforéow odstepowych,
wskaznikéw wysokich wolnostojgcych, elektromagnesow shp) nalezy przestrzegac
wymagan PN-69/K02057 ,Skrajnia budowli na PKP” oraz wytycznych instrukciji
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sle-4 (WTB-E10) — Wytyczne techniczne budowy urzadzen sterowania ruchem
kolejowym w przedsiebiorstwie Polskie Koleje Panstwowe”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow sg zawarte w STWIORB A.00. —
Wymagania ogdlne.

2.2. W czasie przebudowy urzadzen srk beda stosowane podstawowe materiaty, jak np.:

- kable sygnalizacyjne 0.6kV/1kV,

- rury z tworzywa sztucznego gruboscienne i gietkie,

- szafy kablowe, armatura kablowa.

2.3. Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ demontazu istniejgcych urzadzen srk.
Procedure postepowania z materiatami i urzgdzeniami z demontazu opisano
w STWIORB A.00. — Wymagania ogolne.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu sg zawarte w STWIORB A.00. — Wymagania
ogolne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce ftransportu sg podane w STWIORB A.00. —
Wymagania ogolne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot zawarte sg w STWIORB A.00. — Wymagania
ogolne.

5.2. Przed przystgpieniem do demontazu urzadzen nalezy odtgczy¢ ich zasilanie.

5.3. Przed ustawieniem elementéw jak: fundamenty, szafy aparatowe, sieci kablowe,
przejscia rurowe pod torami, skrzynki przytorowe itp. nalezy ustali¢ ich lokalizacje
wg STWIORB D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.4. Ochrone przeciwporazeniowg i przeciwprzepieciowg nalezy wykona¢ zgodnie z
projektem technicznym, wytycznymi oraz normami serii PN-EN 50122.

5.5. Sie¢ kablowg, montaz osprzetu, oznaczenie tras i zyt kablowych oraz podigczenie i
sprawdzenie kabli nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz normg
N SEP-E-004.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot sg zawarte w STWIORB A.00.
— Wymagania ogoine.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne wymagania dotyczgce obmiarow robo6t sg podane w STWIORB A.00. —
Wymagania ogolne.

7.2. Dla obmiaru robot (demontaz i montaz urzadzen) nalezy przyja¢ jednostke:

e 1 metr wykonanego rowu kablowego,

e 1 metr utozonego lub zdemontowanego kable, rury ochronnej,

e 1 kpl. zabudowanego sygnalizatora,
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e 1 szt. zabudowanego wskaznika, itp.
Koszt zabudowy musi uwzglednia¢ wszystkie prace montazowe, kontrolne i pomiarowe.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne wymagania dotyczace warunkéw odbioru robét, ich podziatu oraz warunkéw
tych odbioréw sg zawarte w STWIORB A.00. — Wymagania ogdine.
8.2. Sprzet do prac zwigzanych z odbiorem robét oraz srodki transportu zapewnia
Wykonawca na wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczgce warunkow ptatnosci sg podane w STWIORB A.00. —
Wymagania ogdlne.

9.2. Podstawe ptatnosci za wykonane roboty stanowi przyjeta jednostka obmiaru
w pkt. 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykaz norm, przepisow i instrukcji dotyczacych wykonywanych robdt wg niniejszej
specyfikacji jest zawarta w STWIORB A.00. — Wymagania ogolne.
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