SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT -
NAWODNIENIE
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I.CZESC OGOLNA
1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogo6lne dotyczace
wykonania 1 odbioru robot dotyczacych wykonania systemu automatycznego nawadniania
wykonywanych w ramach zadania ,,Utworzenie miejsca edukacji ekologicznej przy Zespole

Szkot Ponadpodstawowych Nr 1 w Betchatowie — OS”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi cz¢s¢ dokumentdw przetargowych
i kontraktowych i nalezy je stosowaé przy zlecaniu i realizacji odpowiedniego zakresu robot

objetych kontraktem.
1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonaniem automatycznego systemu nawodnienia.

ILMATERIALY
2.1 OGOLNE WYMAGANIA ODNOSNIE MATERIALOW

Wykonawca, w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru, przedstawi informacje dotyczace

proponowanego materialu w celu zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty

uzyskane z dopuszczalnego zrodta spetniajag wymagania ST. Jezeli materiaty z akceptowanego
zrddla s niejednorodne lub nie zadawalajacej jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrodto
zaopatrywania w materiaty. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru informacje
dotyczace zamiany lub wydobywania materialow 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub
Swiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan okre§Slonych w ST w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta spetniajag wymagania ST w czasie postgpu robot.
Pozostale materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdlowych Specyfikacjach

Technicznych (ST).



2.2 STOSOWANE MATERIALY

System nawodnienia wykonany z rur polietylenowych PE DN 25

Do wykonania nawadniania stosuje si¢:
® zraszaczy
e lini¢ kroplujaca
e sterownik sieciowy
e clektrozawory
e studzienki elektrozaworowe
e kable YKSY

e materialy pomocnicze + montaz wodomierza
HIL.SPRZET

3.1.WYMAGANIA OGOLNE

Wybrany sprzet musi gwarantowac jako$¢ okreslong w dokumentacji projektowej oraz spetniac¢

wszystkie warunki bezpieczenstwa BHP.

3.2.SPRZET UZYWANY DO WYKONYWANIA INSTALACJI NAWADNIAJACEJ

Wykonawca przystepujacy do wykonania systemu nawadniania powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu gwarantujacego wlasciwg jakos¢ robot:

e sprzet do obcinania i oprawiania rur PE,

e narzedzia do tgczenia rur za pomoca przewidzianych ztaczek,

e sprzet niezbedny do wykonania i zasypania wykopow,

e pompke reczng lub agregat pompowy przystosowany do wykonywania prob

ci$nieniowych.

IV.TRANSPORT

4.1. TRANSPORT I SKEADOWANIE RUR

Transport i1 sktadowanie rur i ksztaltek musi by¢ przeprowadzone w sposodb wykluczajacy
zniszczenia, powierzchnia sktadowania musi by¢ wolna od kamieni i innych ostrych

przedmiotow.



Ze wzgledu na specyficzne cechy rur nalezy spetni¢ nastepujace dodatkowe wymagania:

e rury nalezy przewozi¢ wylacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami
posiadajacymi

e boczne wsporniki o maksymalnym rozstawie 2 m; wystajace poza pojazd konce rur nie
moga by¢ dtuzsze niz 1 m,

e jezeli przewozone s3 luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie
wysokos¢ tadunku nie powinna przekracza¢ 1 m,

e podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez
metalowe czgsci Srodkdw transportu jak Sruby, tancuchy, itp.

e podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma

samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie.

V. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Opisem
Technicznym, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Zaklada si¢ taczenie rur zlaczkami

skrecanymi z dopuszczeniem metody elektrooporowej na wybranych odcinkach.

5.2. LACZENIE RUR ZELACZKAMI SKRECANYMI

e rury PE musza by¢ obcigte gtadko pod katem 900

e krawedzZ rury musi by¢ zaokraglona (sfazowana),

e przekrdj rury musi by¢ okragty,

e laczenie nalezy przeprowadzi¢ stosujac substancje poslizgowe i1 narz¢dzia nie niszczace

powierzchni ztaczek.

5.3. LACZENIE RUR METODA ELEKTROOPOROWA

e rury musza by¢ obciete pod katem 90°

e przekrdj rury musi by¢ okragty,

e nalezy stosowac atestowane zlgczki,

e kazdorazowo oznacza¢ pisakiem glebokos¢ powierzchni do obrébki, obrobke
(obskrobanie) przeprowadzi¢ na catos$ci strefy zgrzewu, bez tworzenia glebokich bruzd

1 przecied,



e po wykonaniu obrobki nalezy odttusci¢ powierzchni¢ zewnetrzng rury i wewngtrzng
ztaczki specjalnymi preparatami,
o zgrzewanie wykonywac $cisle wedlug okreslonych parametrow czasowych, podczas

zgrzewania 1 studzenia ztgczki i rura muszg by¢ unieruchomione w zaciskach.

5.4. STEROWANIE

Automatyka sterujgca sktadac¢ si¢ bedzie ze sterownika sieciowego i potaczonego kablami
sterujagcymi  oraz kablami ziemnymi typu YKSY poprowadzonymi do cewek
elektromagnetycznych wbudowanych do zaworow elektromagnetycznych typu PGV. Cewki
elektrozaworéw zasilane sa napigciem sterujacym 24 V pradu zmiennego. Zawory
elektromagnetyczne zamontowane beda na poczatku poszczegdlnych rurociggow PE — sekcji

1 obudowane bedg systemowymi skrzynkami wykonanymi z tworzywa sztucznego.

5.5 URZADZENIA NAWADNIAJACE

Urzadzenia zraszajace to zraszacze statyczne wynurzalne o promieniu zraszania od 3-6 m przy
ci$nieniu 2,1 bar trwale potaczone do poszczegdlnych linii sekcyjnych. Proponuje si¢
zastosowanie dla powierzchni trawnikowej zraszaczy wynurzalnych oraz dla roslinno$ci
w rabatach - linii kroplujacych z wbudowanymi emiterami w odstepach 30-40 cm. Za kazdym
elektrozaworem zasilajacym sekcj¢ kroplujacg ma by¢ zamontowany regulator ci$nienia. Linia

kroplujaca bedzie uktadana na powierzchni gruntu i mocowana za pomocg szpilek.

5.6. SYSTEM ZASILAJACY

Instalacja rurociggdéw podziemnych wykonanych z rur polietylenowych PE 25 DN potaczonych
ze sobg ksztaltkami zaciskowymi i elektrooporowymi. Wszystkie rurociagi beda umieszczone
w strefie zamarzania na gleboko$ci maks. 50 cm — zasilanie wezldw oraz rurociagi sekcyjne,
zasilanie zraszaczy na glebokosci ok. 30 cm beda odwadniane poprzez przedmuchanie
sprezonym powietrzem. Dodatkowo rurociagi wyposazone beda w zasuwy 1 zawory odcinajace

1 odwadniajace oraz zawory elektromagnetyczne w wezlach.



VI. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0GOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robdt. Wykonawca

zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet 1 zaopatrzenie.

6.2. BIEZACA KONTROLA ROBOT

e kontrola dostarczonego materialu na budowe,
e skladowanie rur, ksztaltek,

¢ kontrola glebokosci wykopow,

e ulozenie przewodu,

e szczelno$¢ przewodu,

e armatura w studzienkach,

e plukanie przewodow,

e podlaczenie instalacji sterujacej i pracy programu sterujacego.

6.3. BADANIE SZCZELNOSCI

Badanie szczelnosci sieci nawadniajacej nalezy przeprowadzi¢ wykonujac probe hydrauliczng
utrzymujac ci$nienie probne przez okres 30 min., podczas proby cisnienie probne powinno
wynosi¢ 1,5 ci$nienia roboczego. Badanie kolektorow nalezy przeprowadzi¢ jako probe 24
godzinng przy ci$nieniu roboczym. Badajac sie¢ nalezy wykona¢ proby przed zamontowaniem

urzadzen zraszajacych, lub zaslepi¢ otwory w rurkach pod zraszaczami.

VII. OBMIAR ROBOT
7.1 JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarow3 jest:

e Zraszacz, elektrozawory - sztuki,

e Rury polietylenowe, kable — w mb.



VIII. ODBIOR ROBOT

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegaja na:
e zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej (z uwzglednieniem zmian
wprowadzonym na etapie wykonywania robot) ze stanem faktycznym,
e zbadaniu zgodnosci protokotu odbioru proby szczelnosci,
e zbadania kompletnosci aprobat, atestow i $wiadectw zgodno$ci na zastosowane

materiaty i urzadzenia



