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Opis modernizacji

Dane techniczne dzwigu modemnizowanego — Tabela |
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Schemat elektryezny — zmiany do schematu

Instrukeja wykonania testu rezystancji izolacji

Certyfikaty UPS TSS-ON-10k0-MC , YASKAWA J1000 CIMR-JCBAOOO6BAA

Instrukcja obstugi UPS TSS-ON-10k0-MC

Karta Katalogowa UPS TSS-ON-10k0-MC

Instrukcja obstugi Falownika nap¢du kabinowego YASKAWA J1000 CIMR-ICBAOOOGBAA
10. Protokdt z wyznaczenia RESURSU dzwigu elektrycznego

B SN BN B WS N

PODSTAWA OPRACOWANIA

- Dokumentacja techniczna dzwigu PO4EG460
- PN/EN 81.1:2002/A2




L.OPIS MODERNIZACJI

W budynku Ratusza Miasta Stupsk przy Plac Zwycigstwa 3 76-200 Stupsk eksploatowany jest
dzwig elektryczny osobowy nr fabryczny PO4E0460 nr ewidencyjny N3111001153 rok montazu
2004 o u udzwigu 825 kg 11 0séb. Uzytkownik dzwign podjat decyzje o modemizacji dzwigu w
celu zwigkszenia bezpieczefistwa .

Modernizacja dZwigu ma polegaé na zamontowaniu Upsa 3-faz w pomieszezeniu mMaszynowni
zapewniajacego automatyczny zjazd dzwi gu do poziomu ewakuacyjnego i automatyczne otwarcie
drzwi kabinowych w przypadku awarii zasilania | podaniu Sygnatu Alarmowania Pozarowego
(SAP) z budynku, Powyzsze prace przyczynig si¢ do zapewnienia bezpieczenstwa i komfortu
uzytkownikéw w przypadku wystapienia zagroZenia pozarowego na obiekcie polegajacego na
mozliwosci swobodnego opuszezenia kabiny na przystanku ewakuacyjnym | wydostanie si¢ z

obiektu drogami ewakuacyjnymi.

Zakres prac modernizacyjnych:
- Zainstalowanie Ups-a 3-faz w pomieszezeniu maszynowni dzwigu
- Podlgczenie Ups-a 3-faz do istniejycej aparatury sterowej dzwigu

- Zainstalowanie falownika skalarego Jednofazowego napedu kabinowego

Pozostale elementy dzwigu nie ulegajg zmianie.



Tabelu 1 - Dane technicine diwigu modernizowanego

: = Parametry Podstawowe
| UdZwig nominalny: 825 kg / 11 0sdb
Liczba przystankow: 5
Liczba drzwi szybowych: IRE
Wysokoéé podnoszenia ; 16,83 [m]
Predkosé nominalna / dojazdowa: 11,0 m/s / VVVF

Rodzaj Sterowania:

Zbioreze gora-dol
BG 15-mikroprocesorowc

Silnik elektryczny:

Mo silnika / obroty: 11 [kW] /1360 [obr./min.|
Typ reduktora: - GM 758 B
Przelozenie: 1/44 o

Srednica kola ciernego: o O 560 [mm ]

 Rowki: Klinowe v =30°

Opasanie: POJedyncze 1437

Drzwi

Drzwi kabinowg: )
Liczba drzwi kabinowych:
 Typ/otwarcia drzwi kabinowych:

Dwupanelowe centralne
] =

2A0-92VF / 900x2000

Typ/otwarcia drzwi szybowych:

2A0-92VF / 900x2000

| Typ zamkow bezpieczenstwa: 92VF
BT | “Kabina

Kabina rodzaj: Przeszklona szklem bcrpxecznym

Wymiary kabiny: |87~ pl-wys. 1350x1500x2200 [mm]

Masa kabiny: 628 kg

Masa drzwi kabiny Hmaral drzwiowy: ' 94 ko

Masa ramy: 180 kg B
902 kg

Catkowita masa kabiny

TDE 160

Rama kabmy
‘Masa ramy: 180 kg )
Chwytacze - typ: 'LVT 2000

. Przeciwwaga
| Masa wkiadu przeciwwagi 1230 kg
Masa konstrukeji 70 kg
Masa przemwwgg 1300 kg

Liny Stalowe ,

Lina nosna _ B @ 11-8x19 -
Liczba i dlugo$é lin - 6x25m
Lina ogranicznika 9 R S6x19 e
Dhugosé lin 18m




Liczba i dlugosé lin i
rQ;gﬁrannymeggdkoscn. | ‘ .
Typ zderzakéw kabinowych: Sprezynowe Typ C
o8¢ zderzakéw kabinowych: - 2
Typ zderzakdw przeciwwagi: Sprezynowe Typ B
llos¢ zderzakow przeciwwagi: |12
e L SR =
Prowadnice kabinowe: 89x62x16
Prowadnice przeciwwagowe: 45x45x5
Wytrzymalo§¢ na rozciaganie: 370 N/mm2
 Stan powicrzehni prowadnic: Szlifowane — smarowane




Tabela 2 — Wykaz nowych podzespolow

L.p

Przed modernizacja

Po modernizacji

UPS 1833

Falownik skalarny |
jednofazoww

SR

Nie wystgpuje

Typ:

IPS

UPS TS33-ON-10k0-MC
ilOKvu/ﬁ)KW PF=0.9
Producent:

WAKS Sp. z 0.0.

El. Mikolowska 39
4-200 Rybnik

Nie wystepuje

Lyp:
CIMR-JCBAGOOGBAA
200-240V 1,1 KW 3x230V 6A

Producent:

YASKAWA

Electric Corporation Inverter Plant ‘
2-13-1 Nishimivaichi Yukuhashi, Fukuoka
1324—8511 JAPAN
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IMPL

POWER ELEKTRO

Oznaczenie: /FPart No,!

Numer partii: /Baich No.

THE1000-3-11:2019

ENBLI00-3-12:2002

FNG1000-4.2:2009
ENGLLO0U-4-3:2005 4 AL 2008 + AZ1010
ENBL00G 442012
FG1000-a-5 2:’11!‘14:&‘;101-7_ B

ENG1O00-.6:2013

ENG1000-4-8:2010

FNBLJ0C 4-11:2020

ENGLICC-2-2:2002 4 AL:201 S + A2:2059

{abree, 02.04.2020r.

—

MPL POWER ELEKTRQ Sp. 7 0.0.
ul. Handlowa 13
41-807 Zabrze

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE
/EU DECLARATION OF CONFORMITY

Deklarujemy zgodnosé produktu: /For the fellowing equipment:

TS33-ON-10k0-MC-X (X=3, 5, 10, 15, BC192); TS33-ON-10k0-BC192
TS33-ON-15k0-MC-X (X= 5, 10, 15, BC192);

TS33-ON-20k0-MC-X [X= 5, 10, BC192);
TS33-ON-30k0-MC-X (X= 5, BC192, BC192-DCH);

E2000000xxxx

z wymaganiami nastepujacych przepiséw oraz norm Unii Europejskiej: /s herewith confirmed to comply with the requirements set out (n
the Counoil Directive, the following stenderds were applied:

Dyrektywy ROHS 2011/65/UE, 2015/863/UE, 2017/2102/UE
/ROHS Directives 2011/65/FU, 2015/863/EU, 2017/2102/EU

Dyrektywa LVD 2014/35/UE
VLow Voltoge Directive 2014/35/EU
Zastosowana noma /:rmm | Opis /esergtaon
T "
IN GI040-1:2008 + A1.2013 Systemy bez?mrmwego zasilaniz (UPS] - Czgdé 1: Wymagenia ogolne l-wymagania dotyczgee bezpleczentstws UPS
AUnintpreansibio pawer systeems (UOS). Goncral mad sofoty reqirrements for LiRS
Dyrektywa EMC 2014/30/UE:
[ Eiectromagnetic Compatibiity Directive 2014/30/EU
Zastosowana nomma [Stvdesd Opis /Description
£ 67040-2-2006 Syt o S RSl E Wy St & dicwedd dedtromagnang A0
PSR, S e Sl nieseaphiie praee items ((PS5) Flectmn eivetl sampathdty p'-a TN
ENB1000-3.2:2014 Krisv ol el miagetyar s [FA0) - Co 32 ooy ask Y dopamaz e i i vy prad sy odiios 50

JEeremanetic copiaidility $E8C L Lavif S Lerut fte S omars ca T eniyoms leguipend Al g cet il £ 36 A per phase)

Komambieod cebtrmrmogretycra [BA7) - Carid 313 Aodary dop seive - Cgranieanis i rapigra wahan mpgra Impcaria vttowgebicrgch sy kg sagsa - id st
ORI < U= T3A DOSC AR UWOU T

JSTertmaagnetic comaaability EME) Linute Lanmman af vaipge thanges vaitage fuch atand tvd feker o publes i amoliope vamply sysiems. Tqupoent with joied
TR S 1S A nan SilEe 10 et Rt COMMESTN

mmmwmmm-— Posamy copuscabeens) | Vs oo prald=favwyn > 152ici- 754
prafeonatidsy { P ey

FUeTTromsanctic Lameontiiiy (LA D Lnk i foe Savmges tieravds oridued By eduipme il (oimected o pudle: o -nolieas seatenn will) fapu b oot » 14 & anid
ST5A e phose

Keerparyhiinest elebtramagnetycara [EMC) = (st &7 Metody ba dad | poraanta — Sadanie addornodcs ne wytado s anis slekl-Gatatycm=
SR R CEL ARy (ETAT) TSIy GO e ML T s, EECTDRAT ORI GE 1R -() (224
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EU Declaration of Conformity YASKAWA

Original Ref.No. VKI-52104-10

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

declares under sole responsibility conformity of the following products

J1C00 Series AC Drive

Model: CIMR-J M1 11 OO0 1107 7

Directive of the European Parliament and Council:

Low Voltage Directive (LVD) : 2014/35/EU
Electromagnetic Compatibility Directive (EMC) : 2014/3G/EU
Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) : 2011/65/EU
EU ErP Directive : 2009/125/EC

YASKAWA J1000Series meats the requirements for IE2 efficiency according to the European regulation 2010/1781.
The losses and the afficiency class were determined in accordance with EN 61800-9-2:2017,

Applied harmonized Standards: EN 61B00-3:2004/A1:2012
EN 61800-5-1:2007
EN IEC 63000:2018

Place / Date
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan
Drives Division

26", Apr. 2021 'F% rm 4% ?q General Manager

Nobuaki Jinnouchi




EU Declaration of Conformity YASKAWA

I'ranslation — German [ French I Italian I Spanish | Portugese Ref.No. VKI-52104-10

EG-Konformitatserklarung | Déclaratione de conformiteg CE | Dichiarazione di conformita CE | Declaracion de
Conformidad de la CE | Declaragfio de Conformidade CE

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-13-1 Nishimiyalichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

declares under sole responsibility conformity of the following products
erklartin alleiniger Verantwortung die Konformitat fur folgende Produkie

déclare, sous 5a saule responsabilité, que-es produils

dichiara sotto |a propria esclusiva responsabilita la conformita dal seguent prodorti
bajo su exclusiva resporsabilidad fa conformidad para los siguientes productos
declara, sob a sua sxclusiva responsabilidade, & conformidade dos seguintes produtos

J1000 Series AC Drive
Model: CIMR-J L Ll i nir

Directive of the European Parliament and Council

Richllinie des Européischen Parlamentes und Rales / Directive du Parlement européen et du Conseil
Direttiva del Parlamento eurcpee e del Consiglio / Directiva de! Parlamento Europeo v dsl Censejo /
Diretiva do Parlamento Europeu e do Corselho

Low Voltage Directive (LVD) : 2014i35/EU
Niederspannungsrichtlinie / Directive Basse Tension
Direttiva sulla bassa tensione / Direcliva ¢e Bajs Tension / Dirativa *Baixa Tensao"

Electromagnetic Compatibility Directive (EMC) : 2014/30/EU
EMV-Richtlinie / Directive CGEM

Direftiva EMC / Directiva sobre Compatibilicad Elcctromagnetica / Diretiva CEM

Restriction of the use of certain Hazardous Substances (RoHS) : 2011/65/EU

Beschrankung der Venvendung bestimmiter geféhriicher Stoffe in Elekiro- und Elektronikgeraten,

Relative a Ia limitation de I'utilisalion de certaines substances dangereuses dans les ¢quipements aloctrigues et électroniques.
Sulfa restrizione dell'uso di determinate sostanze pericolose nello apparecchiature eletlriche ed elettroniche.

Sobra restricclones a la utilizacion de determinadas sustancias pefigrosas en aparatos eléctricos y electrinicos,

Relativa a restrigao do uso de determinadas substéncias perigosas em equipamentos eléctricos e electranices.

EU ErP Directive : 20091 25/EC

YASKAWA J1000Series meets the requirements for IE2 efficlency according to the European regulation 2019/1781.
The losses and the efficiency class were determined in accordance with EN 61800-9-2:2017.

EU ErP-Richtlinie

Die YASKAWA J1000-Sarie erfiilt die Anforderungen an den Wirkungsgrac 1IE2 gemald der europaischen Verordnung 20191781,
Die Verlusie und dle Wirkungsgradklasse wurden geman EN 61800-9-2:2017 ormittoll.

Direclive européenne ErP

La série J1000 de YASKAWA répond aux exigences d'sfficacilé IF2 selon le réglement européen 2019/1781.

Les peries ef la classe d'officacité ont été déterminges conformément 3 |2 norme EN 61800-9-2:2017.

Direlliva europea ErP

La serie YASKAWA 11000 soddisfa i requisiti di efficienza IE2 secondo il regolamanto europeo 2018/1781.

Le perdite & la classe di efficienza sone siale determinate secondo la narma EN §1800-9-2:2017.

Directiva ErP do la UE

Li gerie J1000 da YASKAWA cumple loa requisitos de cficiencis 1E2 sequn |a normativa europea 2019/1781.

Las pérdidas y la clase de eficiencia se determinaron de acuserde con la norma EN 61800-6-2:2017.

Directiva ErP da UE

YASKAWA J1000 Senes cumpre os requisitos de eficiéncla do IE2 de acordo com o regulaments suropeu 2019/1781.

As perdas ¢ a classe de eficiéingla foram determinadas de acordo com a norma EN 61800-6-2:2017,

Applied harmonized Standards: EN 61800-3:2004/A1:2012
Angewandie harmonisierte Norm: / Normes harmonisées appliquass: EN 61800-5-1:2007
Norma armonizzata applicate: / Narma armeonizada aplicada: / EN IEC 63000:2018

Normas narmenizadas aplicadas

Place / Date

Qr1, Latum / Licu et date / Luogo, cata ! Lugar, Fecha / Lacal, data
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City

Fukuoka Pref,, 824-8511 Japan

-~ ‘j/ ¥ ! S oled
g & 1% i

Nobuaki Jinnouchi




EU Declaration of Conformity YASKAWA

Trenslation - Danish | Swedish | Finnish | Latvian l Estonian Ref.No. VKI-S2104-10

EF-overensstemmelseser_klaering | EG-forsékran om dverensstammelse | EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus | EK
athilstihas deklaracija | EU vastavusdeklaratsioon

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

declares under sole responsibility conformity of the following products
erklerer som eneste ansvarlig overensstemmelsen for felgende produktar

férsakrar pa egel ansvar att {¢ljande produkter upptylier kraven p2 dverensstammelse
vakuultaa yksinomaisella vastuullaan seuraavien tuotteiden vaatinmus tenmukaisuuden
uz savu albildibu pazina par talak minéto izstradaumu atbilsibu

deklareert ainuvastutusel jdrgmiste toodetn vastavust

J1000 Serigs AC Drive
Model: CIMR-J [ (10 (17O ™ 0

Directive of the European Parliament and Council
Eurupa-Farlamentals og Racets direkly | EU-direktiy / Euroopan padamentin ja neuvestor direktiivi
Eiropas Parlamenta ur Padomes Direktiva ! Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv

Low Voliage Directive  (LVD) : 2014/35/EU
Lavspaendingsdirextvel / LAgspinningsdirekiivel / Pienjannitedicektiivi
Zemsprieguma direkliva / Madalpingedirekiiiv

Electromagnetic Compatibility Directive (EMC) : 2014/30/EU
EMC-direktivet / EMC-direktivet / EMC-diraktiivi
EMS direktTva / Elektromagnetilise Ghilduvuse direkiiiv

Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) = 2011/65/EU
Om begransning af anvendelsen af visse farlige stoffer i alekirisk og elektronisk udstyr,

Om begransning av anvandning av vissa fariiga &mnen i elektrisk och elekironisk utruslning.

Tietlyjen vasrallisten ainsiden kaytdn rajoittamisesta sahko- ja slekironiikkalaitteissa

Par dazu bistamu vielu izmantotanas iervbezosanu elekiriskas un elektronskas ickanas.

Del tam tiley pavojingy medZiagy naudojimo elextros Ir elekironingje [rangoje apriboajimo.

EU ErP Directive : 20091 25/EC
YASKAWA J1000Series meets the requirements for IE2 efficlency according to the European regulation 2019/1781.
The losses and the officiency class were determined in accordance with EN 6§1800-9-2:2017.

EU ErP-direktivet

YASKAWA J1000-serien opfylder kravene til IE2-effektivitet | hanhold til den europasiske forordning 2019/1781.
Tanoena og effektiviteisklassen bley bestemt ] oversnsstemmalse mea EN 51800-8-2:2017.

EU Ekodesign Direktiv

YASKAWA J1000-s2rien uppfyller kraven for IE 2-affektivitet enligt EU-Brordringen 201911781,
Verkningsgraden har faststalits | enlighet med EN 61800-8-2:2017.

EU:n ErP-direktivi

YASKAWA J1000 -sarjz tayttaa IE2-tehokkuusvaatimukset eurnopoalasen asetuksen 2019/4781 mukaisasti.
Haviél ja hydtysuhdeluckka maaritettiin standardin EN 61800-8-2:2017 mukaisest.

ES ErP direktiva

YASKAWA J1000 sérija atbilst IE2 efekiivitiles prasibam saskana ar Eiropas requlu 2019/1781.

Zaudejumi un efektivitites kiaso tka noteikta saskana ar EN 61800-9-2:2017

ELi ErP direktiiv

YASKAWA J1000 seeria vastab IE2 tbhususa nduetele vastavalt Euroopa mésrusels 2018/1781,

Kaod ja kasutegurikless maarati vaslavalt standardile EN 61800-9-2.2017.

Applied harmonized Standards: EN 61300-3:2004/A1:2012
Anvendt harmoniseret standard: | Tllmpad harmoniserad standard: EN 61300-5-1:2007
Savellettus harmonisoitu standardi: / Pieméretais saskanotais slandarls: EN IEC 63000:2018

Rakendatud Uhtlustatud standardid:

Place / Date

2y, data; Ot con tatum / Paikka, pum / Vieta, datums / Koht, kuupdev
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City

Fukuoka Pref,, 824-8511 Japan

i L
26%. Apr. 2021 P% da /i . 9

=u\-

Drives Division
General Manager

Nobuaki Jinnouchi



EU Declaration of Conformity YASKAWA

Translation — Duteh | Irish | Greek | Bulgarian | Romanian Ref No. VKI-52104-10

EG-conformiteitsverklaring | Dearbhii Comhréireachta AE | AfjAwon Zuppoppwon EK | EO-dexknapauus 3a
cwoTeercisue | Declaralie de conformitata CE

YASKAWA ELECTRIC CORPQRATION
2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

declares under sole responsibility conformity of the following products
verklaarl onder eigen verantwoordelijikheid de conformiteit van de volgende producten

a dhearbhaionn faai fireagracht aonair combréireacht na dtdirgi seo a leanas
CTBERULVEL, |IE OTTOKARIGTIK Tou EUBOVN, 11| CUPLOR@LITT TWY aKOAOUSLIY TIROIOVTWY
ABINapUpa Ha coBCTBEHA OTIOBORHOCT CLOTBETCTRIETO HA CReHUA NPOAYKT

doclard pe rdspunderea sa exclusiva conformitatea urmatoarelor produse

J1000 Sevies AC Drive
Model: CIMR-J ~' (1 1 (77011 i

Directive of the European Parliament and Council

Richtijn van het Europese Parlement en de Europssa Raad

Treoir 6 Pharlaimint na hEorpa agus 6n gComhairie | D8nyia Tou Eupwrdikol KowoBouAiou kai tou Zupfouliou
Hapsrrvea Ha Esponeiickna napnamesT u Cweeta / Directiva Padamentului European si a Consililui

Low Voitage Directive (LVD) : 2014/35/EV
Laagspanningsrichtlijn / Treoir maidir ie hisezlvoltas
Odnyia yia m yapnAr 1aon / Jupextveara sa nucko Hanpexenne ! Directive voltaj seazut

Electromagnetic Compatihility Directive (EMC) : 2014130/EU
EMC-richtiijn / Treoir maidir la Comhairidinacht Leictreamaighnéadach
OBnyia niektpopayvnnkrig cupBerdmrag (EMC) / fupextiss 22 enekrpomarinTHa ceamecwmod / Diractive GEM

A Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) : 2011/65/EU

Beireffende beperking van het gebruik van bepaalde gevaarlijke stoflen in elaktrische en elekironische apparatuur.

VIa TOV TIEQIORIOND THIG XPTOTIS OPICLEVIV ETTIKIVEUVWY OUTKOY TF NAEKTNIKG Kal NAEKTPOVIKS eEnmTAITLG,

OTHOCHO OIPANMUBHVETO 3a YNOTEE5aTa Ha ONPeACNCHI ONACHN BEWECTSA B ENEXTPRNECcKOTO ¥ /IeKTPOHHOTO OBOPYAREHE.
Privind restrictiile de utilizare & anumitor substante periculoase in echipamentele alactrice sl electranice.

EU ErP Directive : 2009/125/EC

YASKAWA J1000Series meets the requirements for IE2 efficiency according to the European regulation 2019/1781.
The losses and the efficiency class were determined in accordance with EN 61800-9-2:2017.

EU ErP-richtlijn

De YASKAWA J1000-serie voldoet aan de eisen voor IE2-efficiBntie valgens de Europese verordening 2018/1781,

De verliezen en de efficiénticklasse werden hapaald In overeenstemming met EN 81800-9-2:2017.

Trecir ErP an AE

Comhllonann Sraith YASKAWA J1000 na ceanglais maidir le héifeschtilacht IE2 de réir rialachan Eorpach 2019/1781.
Socraiodh na caillteanais agus an aicme éifsachiulachta de reir EN 61800-9-2: 2017,

QObnyia ErF g EE

H oapa 11000 1 YASKAWA mAnpoi 11¢ ananioess yia 1y awodoor IE2 aipgwva pe Tov EUPWTTHIKD kavoviops 2019/1781,
O ormAEIES Kol 1) KAGen anooong TpoedupioTikay ouppLve jpe 10 wpérumro EN 61800-9-2.2017.

Oupekrzea ErP wa EC

Cepusita YASKAWA J1000 01r08a0A Ha M3XCKBAHWATE 38 ePeXTUBHOCT |E2 ChINacHo BBPONSACKMA pernament 2018/1781.
SaryBure u KNAchT Ha BHEKTMRHOET Ca ONPeAeneH & ChuTeToIaMe ¢ EN 81800-9-2:2017.

Directiva UE ErP

Seria YASKAWA 11000 indeplineste cerintele de eficienta IE2 in conformitate cu regulamentul european 2019/1781.
Perderile si clasa de eficienta au fost detérminate in conformitate cu EN 61800-9-2:2017.

Applied harmonized Standards: EN 61800-3:2004/A1:2012
Toegepaste harmenisatienorm: / Caighdedain chomhehuibhithe | bhfeidhm: EN 61800-5-1:2007
Evappoldpevo evappoviaptve TrpotuTra: / NpuncseHi XAPMOHMINPAHA HODKIW: EN IEC 63000:2018
Standard armonizat aplical:

Place / Date

Plaats. Datum / Ait. Déta / Tomog, nuepojinvie / Macrs, flara | Locul, data
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City

Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

= Y Drives Division
26™. Apr. 2021 P$ (f’(} /I?? ﬁ’@ General Manager

Nobuaki Jinnouchi




EU Declaration of Conformity YASKAWA

Translation — Polish | Lithuanian | Czech | Slovak | Hungarian Ref.No. VKI-52104-10

Dekiaracja zgodnoéci WE | EB atitikties deklaracija| ES Prohlageni o shoda | Vyhldsenie o zhode ES
| EK megfeleloségi nyilatkozat

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

declares under sole responsibility conformity of the following products

oswladeza 2 wylqezng odpowiedzialnoscia, ze nize] wymienione wyroby sa zgadne z odpowiednimi przepisami unijmym|

prisiimdame aisakomybe patvirting toliau nurodyly gaminiy atiliky

Prohiaguje na svou vwhradni odpovédnost shodu nize uvedenjch vyrobkd

potvrdzuje viyluénl zodpovednost za zhodu pre nasledu|(ce vyrabky

sajit kizarolagos felelssségeére kijelenti, hogy a kivetkezo lermékek megfelcinek az alabbiakban megfogalmazott kévetelmeényoknek

J1000 Series AC Drive
Model: CIMR-J (1 7 (1101710

Directive of the European Parliament and Council

Dyrekiywa Pariamentu Europejskiego i Rady / Eurcpos Parlamento ir Tarybos direktyva
Smémice Evropskéha parlamentu a Rady / Smernice Eurépskeho parlamentu a Rady
Az Europai Parlament és az Europai Tandcs irdnyslve

Low Voltage Directive (LVD) 1 2014/35/(EU

Dyrektywa dot. niskich napie¢ / Zemos jlampos dirsktyva
Smémice o zafizenich nizkého napéti | Smemica o nizkom napati / Kisfesziiltssgral szold Iranysiv

Electromagnetic Compatibility Directive (EMC) : 2014/30/EU
Dyrektvwa EMC / EMS direklyva / Smérmice o elektromagnetické kompatitilité
Smernica EMC / Elektromagneses isszeférhatissgrél sz614 rdnyelv

Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) : 2011/B5/EU

W sprawie ograniczenia stoscwan:a niskidrych nisbezpiecznych substancii w sprzecie elekirycznym i elekironicznym,
Del tam tikry pavojingy medZiagy naudojimo elekiros ir elektroninsie jrangoje apribojimo,

C cmezeni pouzivanf nékteryoh nebezpenyeh latek v elektrickych a elestronickych zafizenich.

O cbmeczeni pouZivania uréitych nebezpaényah [atak v olokirickych a elekironickych zariadeniach,

Egyes veszelyes anyagok elekiromos és elsktronikus berendezésekben vald alkalmazasanak korldloz488ral.

EU ErP Directive : 2009/125/EC
YASKAWA J1000Series meets the requirements for IE2 efficiency according to the European regulation 2019/1781.
The losses and the efficiency class were detarmined in accordance with EN 61800-9-2:2017.

Dyrektyws ErP UE

Seria YASKAWA J1000 spelnia wymagania dla sprawnoescl 1E2 zgodnie z europejskq regulacjq 2019/1781.
Straly | klesa sprawnosci zeslaty okreslone zgodnie z norma EN A1800-9-2:2017.

ES ErP direktyva

YASKAWA J1000 serija atitinka IE2 efektyvumo raikalavimus oagal Europos reglamenta 2019/1781.

Nuostoliai ir efektyvumo klase buvo nuslatyti pagal standantg EN 61800-9-2:2017.

Smeérnice EU EIP

Rada YASKAWA J1000 splfiuje poZadaviy na (iinnast IE2 pedie evropského nafizeni 2019/1781.

Ztréaty a tfida Gginnosti byly stanoveny v souladu s nomou EN 61800-9-2:2017,

Smernica EU o ErP

Séria YASKAWA J 1000 spitia poZiadavky ra O&innest IE2 podia eurépskeha naradznia 20191781,

Siraly & lieda adinnosti boll stanovené v sulade s normou EN 61800-9-2 2017,

EU ErP-irinyelv

A YASKAWA J1000 sorozat magfelel a 2019/1781 eurépai rendelet szerinli 1E2 hatékonysagi kivatalményeknek.
A vesztesegeket es a hatékonysagi osztaiyl sz EN §1800-9-2.2017 szabvany szerint hatdraztak meg.

Applied harmonized Standards: EN 61800-3:2004/A1:2012
Zastosowane zhanmonizowana normy: / Taikomi darniel standartai: EN 61800-5-1:2007
PouZité harmonizované normy: [ Aplikovana harmorizovana norme; ENIEC 63000:2018

Alkalmazoti harmonizalt szabvanyok:

Place / Date

Misjscowosé, dala / Vista, data / Misto, daturm / Missto, datum / Hely, datum
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City

Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

26", Apr, 2021 P% (K) fl 7 glq Geng‘::lsMa:'as:e:

Nobuaki Jinnouchl




EU Declaration of Conformity YASKAWA

Trenslation - Croatian | Slovene | Maltese Ref.No, VKI-52104-10

EZ Izjava o sukladnosti | Deklaracija o skiadnosti ES
Dikjarazzjoni tal-KE dwar il-Konformita

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

declares under sole responsibility conformity of the following products
pod iskljuivom cdgoverno$tu izjavijuje sukiadnost sljedecih prozvoda

na lastno odgovornost polrjue skiadnost naslednjih izdekoy

liddixjara taht ir-responsabbiita unika teghha i-konformita tal-prodetti Il gejjin

J1000 Senes AC Drive

Model: CIMR-J | /L1111 1000110

Directive of the European Parliament and Council

Dirgktiva Europskag parlamenta i Vijeéa | Direktiva Evropskega paramenta in Sveta
Eiropas Parlamenta un Padomes DirektTva / Euroopa Parlamendi ja noukegu direktiiv
Direttiva ta)-Parlament Fwropew u tal-Kunsill

Low Voltage Directive  (LVD) : 2014/35/EU
Oirektiva o niskom naponu / Nizkonapetostna direktiva
Direttiva dwar il-Voltagg Baxx

Electromagnetic Compatibility Directive (EMC) : 2014/30/EU
Direktiva o elekiromagnetsko) kompatibilnosti (EMC) / EMC direktiva
Direttiva dwar I-EMC

Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) : 2011/65/EU
G ogranigenju uporabe cdredenih apasnih tuari u slektriénoj i elektronickoj opremi,

O omejevanju uporabe nekatenh nevarnih sniovi v lekiriéni in elektronski opremi.

Dwar Ir-restrizzjoni tel-uzu te’ cerli sustanzi perikoluZi fit-taghmir elettriku u elettroniku.

EU ErP Directive : 2009/125/EC
YASKAWA J1000Series meets the requirements for [E2 efficiency accerding to the European regulation 2019/1781.
The losses and the efficiency class were determined in accordance with EN 61800-9-2:2017.

EU ErP Direkiva

Serija YASKAWA J10C0 Ispunjava zantjeve za uéinkovitost IE2 prema surcpskoj uredbi 2019/ 781,

Gubici i kiasa ufinkovitasti uturdani su i skladu s EN 61800-9.2; 2017,

Direktiva EU EfP?

Serija YASKAWA J1000 izpolnjuje zahleve 2a ucinkovitost IE2 v skiadu z evropsko uredbo 2011781,

lzgube in razred uCinkovitosti so bill dolodeni v skladu 5 standardom EN 61800-9-2:2017,

Direttiva tal-UE dwar I-ErP

le-Serja YASKAWA J1000 tissodisfa r-rekwiziti ghallefficierza tal-E2 skort ir-regolament Ewropew 2018/1781
I*-telf u |-klassi tal-efficienza gew determinati skent EN 61800-9-2 2017,

Applied harmonized Standards: EN 61800-3:2004/A1:2012
Primijenjena harmonizirana norma: / Upcrabljeni usklajeni standard: EN 61800-5-1:2007
Standards armonizzati applkat!: EN IEC 63000:2018
Place / Date

Mijesto, datum ! Kra|, datum / Past, Data
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-13-1 Nishimiyaichi Yukuhashi City
Fukuoka Pref., 824-8511 Japan

(LAY 4/,; 51 Drives Division
26, Apr. 2021 P { 7 General Manager

Nobuaki Jinnouchi
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INTELLICENT POMITE SOUACES

T533-ON instrukcja uzytkownika

INSTRUKCJA OBStUGI

Wersja skrécona dla uzytkownikéw UPS'éw tréjfazowych nie majacych uprawnies serwisowych.

Dla urzadzer:
T533-ON-10k0-MC
TS33-ON-15kD-MC
TS33-ON-20kD-MC
T533-ON-30k0-MC

VFI-SS5-111

WWW.IDS-Ups.8u 15.07,2018

info@ips-ups.eu - BS-home-invertar-manual Pi-R1
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ENTELLWENT PO

1. Bezpieczenstwo

A UWAGA

‘TS33-ON instrukcja uzytkownika

jakichkolwiek modyfikacji wewnatrz | na zewnatrz UPS.

Osoba bez specjainych kwalifikacji nie moze otwierat obudowy, dokonywaé

Modylikacje i podtaczenia moze przeprowadzac tylko autoryzowany serwis.

A\OSTRZEZENIE

powinno by¢ podigczone jako pierwsze.

UPS musi by¢ podigczony stale do uziemienia. Podczas instalacji, uziemienie

° Akumulatory wbudowane wewnatrz lub na zewngtrz UPS jest posiadajg energie wewnetrzna. Réwniez podczas
wyrgczenia urzadzenia UPS mozliwe jest porazenie pradem elektrycznym wewngtrz obudowy_ Dlatego otwarcie
obudowy moze wykonat [edynie wykwalifikowany personel,

| ]

doprowadzi¢ do 2warcia na ogniwach,
° Nalezy zachowat ciggloéé uziemienia w obwedzie,

© Do gaszenia uzywaj gasnic preszkowych {lub innych suchych),

@ Nie wzniecaj ognia w poblizu urzadzenia UPS. Grozi wybuchem akumulatordw.

®  Optymalna temperatura pracy to 20-22°C.

De UPS poza wewnetrznymi akumulatorami moze by¢ podiaczona bateria zewnetrznych skumulatordw. Nie mozna

° Nie modyfikuj akumulatordw, Nie otwieraj akumulatorow. Zastosowane sq akumulatory suche, z elektrolitem w

postaci maty szklanej. Nie wymaga)3 one uzupelnien elektrolitéw.
. Nie zaleca sig podigczenia urzadzen grzewczych typu suszarki, grzejniki.

Symbole i objasnienie

Symbol Znaczenie Symbol Znaczenle
A 7 UWAGA @ uziemienie
UWAGA .
, : ; Wiaczenie/
A mebezptec.zenstwo X wyldozenis: ko
wysaokiego %
PN dzwiekowego
napiecia
ON Wigczenie A " Bypass
: Sprawdzenie
OFF Wikrania & akumulatorow
) Uspienie i+ Powtérka
AC (napiecie &
s 2 przemienna) #5 Akumulator
== DC (napiecie stafe)

WWWLIPS-Ups. ey

info@ips-ups.eu

15.07.2018

iPS-home-inverter-masual_PL-R1
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INTELLNGENT BPOuny SoLvces

TS33-ON instrukcja uzytkownika

2. Panel operatorski - wyswietlacz

2.1, Widok panelu wyswietlacza

2.2. Wskaznikl diodowe

M)

e
AT

-

Kolor
¢ Opis
diody P
> . Swieci UPS generuje napigcie wyjsciowe
1 | Wskaznik przetwornicy Zielony Brak swiecenia UPS nie generuje napiecia wyjsciowego
Swieci UPS pracuje w z akumulatoréw
3 Wskalmk' 761 Brak cwiecenia | P9 Nie pracuje w tej chwiliz akumu atora, ani
akumulatorow nie przeprowadza testu akumulatoréw
= Miga Niski stan baterii akumulatorow
. up jsci T b
$wicc S przeszedt w tryb :I:;Jscna (bypass), lub try
- - : UPS nie pracuje ani w trybie bypass, ani w
3 Wskainik bypassu Zotty Brak S\jwecenia trybie Eco
" Preblem z trybem bypass, brak pracy
Miga 2 e L
N przetwornicy, tryb uspienia
Swieci UPS zgtasza problem
4 Wskainik alarmu Czerwony | Brak éwiecenia ~ Brak problemow
| Miga UPS daje kod dzwigkowy alarmu

WWW.IDS-UDS.8u

info@ips-ups.eu

15.0%:2033
PS-home-inverter-manuz!l PLR1




T533-ON instrukcja uzytkownika

@
PS

INTELL WEENY S50

2.3. Widek wyswietlacza LCD

Praca wenlylatora

2.3.1. Opis ikonek wyswietlacza
lkona bledu

Brzeczyk

AV IR S

ey [ B HBBHE CAS
Wartosci wyéwietlanych w888, « 388
parametrow neEE B, w888

- e i88.8=~, =888y

oites — B EBEBEBE B

2.3.2. Przykfad wyswietlania parametréw: napiecie, moc, wartos¢ obciazenia, dia kolejnych faz: A,B,C.

Faza A

’ B ) s
Napigcie wejsciows 1 ,.us 8 E S W Y E E 8““ -4 Napigcie wyjsciowe

Napigcie bypassu 4- srrass e 3 Q VAL L0AL S 0.8‘ -+ % obcigzenia

Obgcigzenie T l"‘, S“ b L{S M4 4+ Warlo$¢ obcigzenia
) 20 15- 1228
Faza B Faza C

, ; . irsiimintls
wons :_ H n E/ v P L ! n E/ o

ws@@Bw  w 2@0m| | w@PBw /w220
o F0ue GO0 | #2230« S35
wo  HGa  we HBwl| jw YGa  w YGu

ksl B T o ISL § 1 84 15~ POEE- e
bfedu *

-

Www.ips-ups.eu 15.07.2018
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TS33-ON instrukcja uzytkownika

2.3.3. Przykiad wyswietlania parametréw: czestotliwoié, temperatura, data.

we ] NE

L
Czestotliwose — | % S Bf - et S BD,., ! - ng'stiotliwosé
zasilania ___} ;e H 9 9& wy|sciowa

- vex t O s e SU% 1 Temperatura

wnetrza

%

Wersja

oprogramowania E' U ' S L ‘a E 8

2.3.4. Przykiad wyswietlania parametréw akumulatoréw

N b - LIk o
apiecie baterii )
akumulatorsw 1o E : S ¢ I Bm llo$é akumulatorow

l‘ D D' ~+— % natadowania akumulatorow
Nabice
magistr:I?'ggf el 3 5 D 3 S ﬂ """'Napigct:ier e
magistrali
c0 iS5~ 1228

2.4. Widok przyciskow

2.4.1. Przycisk wiaczenia
Przytraymaj jednoceednie przyciski: (“— + 9 ) na pét sekundy by wlaczy¢ UPS.

2.4.2, Przycisk wytgczenia

Przytrzymaj jednoczednie przyciski: { ¥ + ® ) na pét sekundy by wylgczyé UPS.
Wylaczenie moze sie odbyc w trybie bateryjnym.

2.4.3. Przycisk autotestu/wyciszenia
Przytrzymaj w trybie sieciowym na 1-2sekundy przyciski: (==*+ ® ), a uruchomi sie funkcja autodiagnostyki.
W trybie bateryjnym/bledu przytrzymaj na 1-2sekundy przyciski; (==+ » ), 3 wyciszy sie dzwigk buzzera.

2.4.4. Przyciski przesuwania menu

W trybie sieciowym przyciskajgc na czas 0,5-2sekundy przycisk ¥ lub ™ | by preegladac aktualne parametry
pracy.

WWWLIDS-Ups.eu 1597 2018

info@ips-ups.eu | B e 185 -home inverter-manual _PL-AR1




TS33-ON instrukcja uzytkownika

W trybie sieciowym przyciskajgc na czas 2sekundy przycisk € ub P, by przegladac historie parametrow
pracy.

Podczas ustawiania parametrow w MENU prayciskajac <€ jub & | przechodzimy to
nastepnego/poprzedniego parametru.

2.4.5. Przycisk zatwierdzenia

Wecisnij przycisk “=* na 2 sekundy, a wejdziesz w MENU ustawiania parametrdw.
Podczas przegladania MENU przyciskiem “— mozesz zatwierdzi¢ opcje.

Po opcjach MENU moze poruszac sie wytacznie wykwalifikowany pracownik.

2.5. Opisalarmoéw diwiekowych

Typ diwigku Opis Podjecie akcji
Diugi diwiek UPS zgtasza blad - Skontaktuj sie 2 serwisem gtéwnym
Niskl stan akumulatordw Skontaktuj sie z elektrykiem obiektu
Jeden co sekunde Przerigzone wyjscie ) Skontaktu) sie z elektrykiem oblektu_
Jedenna2 minuty Biad przetwornicy Skontaktuj si¢ z serwisem gtéwnym
Jeden na 4 sek l inne alarmy Skontaktuj si¢ z serwisem gléwnym |

WL ips-Ligs.eu 1587 2018
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T533-ON instrukcja uzytkownika

3. Kody bledow

=~FAULT  alp  * [Tobbed
sy a e fuc * or E a{}u
we P 0ve @ 33
L0aD :.G"",. e fam

SUHERTENR — —  J7orem

2 Typ biedu Poinf.orrr‘\ou‘rame ¢ Srodki zaradcze
istnieniu
bUS HigH
hUS LOW Saie Al vl
bUS UnbAL erwis autoryzowany ra
bUS SHORT -
bﬁggg;r':r: Serwis autoryzowany 4 brak
InU HigH
llr':ld l,':gnl Serwis autoryzowany brak
INUSOFT F o
- sprawdzenie przecigzenia
Gléwny elektryk ubieklu - sprawdzenie dzlatania wentylatorow
OUER TEMP lub - Sprawdzenie temp pomieszczenia
Serwis autoryzowany Wylqczy€ urzadzenie na 10min i whaczyé
ponownie
AOP SHORT ; il
BOP SHORT ; : Wylaczenie UPS i odiqczenie wszystkich obciazen,
COP SHORT Encny elelklbryk RiplERt nastgpnie upewni] sig ze obcigzenia nie majg
AE SHORT e " zwarc | stopniowo podtaczaj kolejne obcigzenia.
BC SHORT RERRLIREONaTY Wiacz ponownie UPS.
CA SHORT
Glowny elektryk obicktu | Wydzczenie UPS i odtaczenie wszystkich obciazer,
OUER LOAd lub stopniowo podiaczaj kolejne ebcigzenia. Wigcz
Serwis autoryzowarny ponownie UP5,
AnEgPOW F
BnEgPOW F Serwis autoryzowany brak
CnEgPOW F
R o Przejrzyj tylat 12 53 zakurzone lub
FAR FAIL lub jzwczywenyanryme 3 zaku
zastawione,
Serwis autoryzowany ;
Krotki czas podtrzymania Gltowny elektryk obiektu AUzoStaE e ups n'a tadawanie min Sgodz,
wizualne sprawdzenie stanu akumulatordw
uPs ;‘:rac-ui'e w trybie bate'ryjnym, Giswny elektryk oblektu Sprawdzenie bezpie.czrjlka sieciowego na
4 islnieje napigcie sieciowe wejsciu

15.07.2018
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T533-ON instrukcja uzytkownika

4. Ogledziny uzytkownika. Karta zgtoszen

Data:
Temp. otaczenia:
Model:

Akumulatory

Zauwa?one wycieki elektrolitu TAK/NIE
Zauwazone wybrzuszenia akumulatora TAK/N_IE
~ — | Zauwaione wybite zawory w akumulatorze | TAK/NIE
Polozenie bezpiecznika ochronnego w ON/OFF
stojaku z akumulatorami

Markery temperaturowe Bialy/szary

Wyswietlacz UPS
Kod btedu y
Napigcia faz wej. |
Napigcia faz wy;j. |
% obcigzenia |

Zasilacz UPS N
Utozenie przetacznika UPS/BYPASS
mechanicznego bypass
Utozenie BYPASS INPUT ON/OFF
BREAKER
Utozenie bezpiecznikow ON/OFF
INPUT
Utozenie bezpiecznikow ON/OFF
OUTPUT

IPS-UPS
Ul. Mikotowska 39
44-200 Rybnik, Polska

WWW.ips-ups.eu 15.07.2018
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TRUE ONLINE 3PH UPS

TS33-ON-MC-xx
6-30kVA PF=0,9

Karta katalogowa

AX =35, 10, 15,20

C€ Roﬂsg VFI-S5-111

S L8
s
WWW.ips-ups.eu : 3.07.2020
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Charakterystyka urzgdzenia

| e

Czysto sinusoidalny przebieg wyjécion‘

(true sin), Napigcie tréjfazowe.

Mozliwos¢ dotgczenia dodatkowej
baterii akumulatoréw

True online double conversian —
bezprzerwowy, topologia VFI-S5-111
High-frequency

Sterowanie procesorem sygnatowym
DSP

Obudowa Wolnostojgca

Wspélczynnik mocy wejsciowej - 0,99
Wspolczynnik mocy wyjéciowej — 0,9

Stabilne napiecie i czgstotliwosc '
wyjéciowa zupeinie niezalezne od
napiecia wejsciowego,

Regulowana predkosc wentylatoréw
Whbudowany bypass mechaniczny -
konserwatorski

Zapewnia samoczynne fadowanie
akumulatora, oraz automatyczne
_przefaczenie na prace bateryjna,

Aktywna tadowarka,
Mozliwosé pracy réwnolegiej

Komunikacja zdalna, autodiagnostyka,

Zimny start

-

Szeroka gama opcji i parametrow
dostepnych spod MENU uzytkownika.

Rézne protokoty ko mhﬁkacyine

Przykiadowe zastosowanie

¢ J

Al g =S s IR
|

& e
:q' > - -ﬁ_

Systemy
telekomunikacyjne

Data cenfter

Systemy i sterowniki

premys?oweﬁ

pr———_

Urzgdzenia pomiarowe |

www.ips-ups.eu

info

ips-ups.cu

3.07.2020
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Zestawienie dodatkowych kaset bateryiny

ch {wolnostojace):

TR = =

Mo&gl kasétv &od atkowej

Szt,
TS33-ON-06k0-MC-8 Brak 1sst
TS33-ON-06k0-MC-12 brak szt
KU-BAT-TS33-10k0-10-8C240 157t
TS33-ON-10k0-MC-3 '
KU-BAT-TS33-10k0-17-8C240 152t
KU-BAT-TS33-10k0-10-BC240 1a2t
T533-ON-10k0-MC-5 KU-BAT-T533-10k0-20-BC240 szt
. KU-BAT-T533-10k0-30-BC240 1s2t
KU-BAT-T533-10k0-10-BC240 15zt
TS33-ON-10k0-MC-10 KU-BAT-T533-10k0-17-8C240 dszt
KU-BAT-T533-10k0-25-BC240 152t
KU-BAT-TS33-10k0-05-BC240 1szt
17533-ON-10K0-MC-15 KU-BAT-TS33-10k0-10-BC240 lszt 4
KU-BAT-T533-10k0-20-BC240 152t
KU-BAT-TS33-10k0-30-BC240 1s2t
KU-BAT-TS33-15k0-05-BC240 1sat
TS33-ON-15k0-MC-5 KU-BAT-T533-15k0-17-BC240 szt
KU-BAT-TS33-15k0-20-BC240 1sat
KU-BAT-T533-15k0-10-BC240 1szt
TS33-ON-15k0-MC-10 KU-BAT-TS33-15k0-17-BC240 152t
| KU-BAT-TS33-15k0-30-BC240 Lsat
KU-BAT-TS33-15k0-10-BC240 1szt
TS33-ON-15k0-MC-15 KU-BAT-T533-15k0-17-8C240 Lszt
KU-BAT-TS33-15k0-30-BC240 szt
KU-BAT-T533-20k0-05-BC240 1sat
KU-BAT-TS33-20k0-10-8C240 1s2t
TS33-ON-20k0-MC-5
KU-BAT-T$33-20k0-15-BC240 15zt
KU-BAT-T$33-20kD-20-BC240 1szt
KU-BAT-T533-20k0-05-BC240 1set
KU-BAT-TS33-20k0-10-BC240 1szt
TS33-ON-20k0-MC-10 ;
KU-BAT-T533-20K0-15-BC240 15zt
KU-BAT-T533-20k0-20-BC240 tszt
o KU-BAT-T533-30k0-05-BC240 1szt
TS$33-ON-30k0-MC-5 KU-BAT-TS$33-30k0-12-BC240 1szt
KU-BAT-T$33-30k0-17-BC240 1s2t

info@ips-ups.ey

3,07.2020
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Copyright © 2010
YASKAWA Europe GmbH.

Wszystkie prawa zastrzezone. Zadna cz¢§¢ niniejszej publikacji nie moze byé powielana,
przechowywana w systemach wyszukiwania ani przekazywana w jakiejkolwiek formie i w
Jakikolwiek sposob: mechanicznie, elektronicznie, za pomoca fotokopii, nagrywania ani w
zaden inny sposéb bez uprzedniej pisemnej zgody firmy YASKAWA. Przyjmuje si¢ brak
odpowiedzialnosci patentowej w odniesieniu do korzystania z informacji zawartych w tym
opracowaniu. Ponadio, poniewaz firma YASKAWA nieprzerwanie dazy do poprawy jakosci
swoich produktow, informacje zawarte w ninicjszej mstrukcji moga ulec zmianie bez
powiadomienia. Podczas przygotowywania tej instrukcji podjeto wszelkie mozliwe srodki
ostroznosei. Niemniej jednak firma YASKAWA nie ponosi odpowiedzialnogci za bledy lub
braki. Nie ponosi tez Zadnej odpowiedzialnoéci za szkody wynikle z wykorzystania
informacji zawartych w ninicjszej publikacji.
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogolne

1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i
ostrzezenia ogolne

Firma YASKAWA Electric dostarcza komponenty dla wielu roznych zastosowan
przemyslowych, Wybdr i zastosowanie produktow firmy YASKAWA pozostaje
obowigzkiem projektanta urzadzenia lub uzytkownika koncowego. Firma YASKAWA nie
ponosi odpowiedzialnodci za sposdb, w jaki jej produkty zostang uzyte w ostatecznym
projekcie systemu. W 7zadnych okolicznosciach produkty firmy YASKAWA nic powinny
by¢ wykorzystywane w jakimkolwiek produkcie lub projekeic jako wylaczny badz jedyny
srodek bezpieczenstwa. Wszystkie bez wyjatkow elementy zabezpicczen powinny byé
zaprojektowane tak, aby dynamicznie wykrywaé ewentualne usterki, a ich niesprawnosé w
. zadnym wypadku nie moze powodowaé niebezpicczenstwa, W szystkie produkty
zaprojektowane z wykorzystaniem czesci wyprodukowanej przez firmg YASKAWA musza
by¢ dostarczane uzytkownikowi konicowemu z odpowiednimi ostrzezeniami oraz
instrukcjami dotyczacymi bezpiceznego uzytkowania i dziatania danej czg¢sci. Wszelkie
ostrzezenia podane przez firme¢ YASKAWA musza by¢ bezzwlocznie przekazane
uzytkownikowi koricowemu. Firma YASKAWA gwarantuje jedynie Jakos¢ swoich
produktéw zgodnie z normami i danymi technicznymi podanymi w tej instrukcji. FIRMA
YASKAWA NIE UDZIELA ZADNYCH INNYCH GWARANCII, JAWNYCH ANI
DOROZUMIANYCH. Firma YASKAWA nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
obrazenia oséb, uszkodzenia mienia, straty ani roszczenia wynikajgce z niewlasciwego
zastosowania jej produktow,

® Ostrzezenia ogélne
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* Przed zainstalowaniem, rozpocz¢ciem uzytkowania lub rozpoezeciem ¢zynnosci
serwisowych tego falownika nalezy uwaznie przeczytaé i zrozumieé niniejszy instrukcje.

* Nalezy stosowac si¢ do wszystkich ostrzezen, znakéw ostrzegawezych i instrukeji.
* Wszelkie prace musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.
* Falownik musi by¢ zainstalowany zgodnie z niniejsza instrukeja oraz przepisami lokalnymi.

it

* Nalezy zwracal uwage na komunikaty dotyczace bezpicczenstwa zawarte w niniejszej
instrukcji.
Za wszelkie obrazenia lub uszkodzenia sprzetu wynikajace ze zlekcewazenia ostrzezen
zamieszezonych w niniejszej instrukeji odpowicdzialne jest przedsichiorstwo cksploatujace sprzet.

W niniejszym podrgezniku zastosowano nastgpujaca konwencje przekazywania informacji
dotyczacych bezpieczenstwa:

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje nichezpieczna sytuacje, dopuszezenie do ktorej spowoduje $mieré lub powazne obrazenia,
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1 lnstrukcie dotxcgce bezpieczenstwa i ostrzezenia ogolne

SR ST R - )

e

s _ e e e 4»»;-,_)-..'.-_.,'_.‘--4]

Wskazuje niebezpicezng sytuacje, dopuszezenie do kibrej moze spowodowac smieré¢ lub
powazne obrazenia.

A\ OSTROZNIE

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, dopuszezenie do kiérej moze spowodowaé niewielkie lub
umiarkowane obrazenia.

PRZYPOMNIENIE

Wskazuje informacje o mozliwosci uszkodzenia mienia.

€ Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

* Nie wolno modyfikowa¢ falownika ani dokonywaé w nim zmian w sposéb, ktory nie zostal
opisany w niniejszym podreczniku.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac $mieré lub powazne obrazenia,
Firma YASKAWA nie ponosi odpowiedzialno$ei za zadne modyfikacje produktu dokonane
przez uzytkownika. Tego produktu nie wolno modyfikowaé.

* Nie wolno dotyka¢ zadnych zaciskéw przed catkowitym rozladowaniem kondensatorow.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mieré lub powazne obrazenia.
Przed podtaczeniem przewodow do zaciskow nalezy odtjezyé zasilanie od urzadzenia.
Wewngtrzny kondensator pozostaje naladowany nawet po wylaczeniu zasilania. Dioda LED
bedaca wskaznikiem tadowania gasnie, kiedy napiceie szyny DC spadnic ponizej 50 VDC.
Aby zapobiec porazeniu elektrycznemu, po zgasnieciu wszystkich wskaznikow nalezy
odczekac co najmniej jedna minutg i zmierzy¢ napigeic szyny DC, aby sprawdzic, czy spadio
do bezpiecznego poziomu.

* Nie wolno zezwalaé osobom niewykwalifikowanym na uzytkowanie urzadzenia.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowad $mieré lub powazne obrazenia.
CzynnoSci zwiazane z konserwacja, kontrolg i wymiana czesci muszg byé wykonywane
wylgeznie przez upowazniony personel zaznajomiony z instalacjg, regulacja i konserwacja
falownikow AC.

* Nie wolno demontowaé oslon ani detykaé obwodéw plytek drukowanych, gdy zasilanie
jest wlaczone.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mieré lub powazne obrazenia.
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1 Instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne
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Nalezy upewnic si¢, czy przewdd uziemienia ochronnego spelnia normy techniczne i
lokalune przepisy bezpieczenstwa.

Prad uplywowy tego falownika przekracza 3,5 mA, W zwiazku z tym zgodnie z normg IEC
61800-3-1 nalezy zapewni¢ automatyczne przerwanic zasilania w razie rozlaczenia przewodu
uziemienia ochronnego lub uzywaé przewodu uziemienia ochronnego o przekroju co najmniej
10 mm? (Cu) lub 16 mm? (Al).

Nalezy uzywaé odpowiedniego urzgdzenia do monitorowania/wykrywania pradu
szezgthkowego (RCM/RCD).

Ten falownik moze by¢ Zrédiem pradu szezgtkowego ze skladows stalopradows w przewodzie
uziemienia ochronnego. Jesli réznicowopradowe urzadzenie monitorujgee lub zabezpieczajace
przed pradem szczgtkowym jest stosowane jako zabezpieczenie na wypadek kontaktu
bezposredniego Tub posredniego, nalezy zawsze stosowaé monitor pradu szczgtkowego (RCM)
lub wylacznik réznicowopradowy (RCD) typu B zgodnie z pormg IEC 60755,

Nalezy zawsze uziemia¢ zacisk uziemiajacy po stronie silnika.

Nieprawidiowe uziemienie urzgdzenia moze spowodowaé émieré lub powazne obrazenia w
wyniku dotkniecia obudowy silnika.

Przy falowniku nie wolno wykonywaé zadnych prac w luznym ubraniu, z bizuteria lub
bez ochrony aczu.

Zignorowanie lego ostrzezenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia.

Przed rozpoczgciem prac przy falowniku nalezy zdja¢ wszystkie metalowe przedmioty, takie
Jak zegarki 1 pierscionki, zabezpieczy¢ luzne ubranie i zatozyé okulary ochronne.

Nigdy nie wolno zwiera¢ obwoddéw wyjsciowych falownika.

Nie wolno zwiera¢ obwodéw wyjsciowych falownika. Zignorowanic tego ostrzezenia moze
spowodowac $mierc lub powazne obrazenia.

Zagrozenie naglym ruchem

System moze uruchomié sig¢ niespodziewanie po wlaczeniu zasilania, co moze spowodowaé
Smier¢ lub powazne obrazenia,

Przed wigczeniem zasilania wszystkic 0soby musza opusci¢ otoczenie falownika, silnika i
maszyny. Przed wiaczeniem zasilania falownika nalezy umocowaé pokrywy, sprzegla, kliny
walow 1 obcigzenia maszyn.

Zagrozenie pozarem

Nie wolno stosowa¢ zrédia o nieodpowiednim napieciu.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia na skutek
pozaru.

Przed wigczeniem zasilania nalezy sprawdzic¢, czy napigeie znamionowe falownika jest zgodne
z napieciem zasilania,

PL 6
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1 Instrukcie dotyczgce bezpieczenstwa i ostrzezenia ogdine

w tatwopainych.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mieré Tub powazne obrazenia na skutck
pozaru.

Falownik nalezy przymocowac¢ do metalu lub innego materiatu niepalnego.

* Nie wolno podigczaé przewodow zasilajacych AC do zaciskdw wyjsciowych U, Vi W.

* Nalezy upewnié sie, czy przewody sieci zasilajacej sa podlaczone do zaciskow wejsciowych

obwodu gléwnego R/L1, S/1.2, T/L3 (lub R/L1i S/L2 w przypadku zasilania
jednofazowego).
Nie wolno podigczal przewodow zasilajacych AC do zaciskow wyjsciowych falownika,
stuzacych do podlaczenia silnika. Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mierc
lub powazne obrazenia na skutek pozaru w wyniku uszkodzenia falownika wywolanego
podlaczeniem napigeia zasilania do zaciskow wyjsciowych.

* Wszystkie Sruby zaciskéw nalezy dokreci¢ z okreslonym momentem.

Luzne polgczenia clekiryczne moga spowodowad $mieré lub powazne obrazenia na skutek
pozaru w wyniku przegrzania polaczen,

A\ OSTROZNIE
Zagrozenie zmiazdzeniem

* Nie wolno pednosi¢ falownika za przednia pokrywe.

Zignorowanie tego ostrzezenia moZe spowodowaé niewielkie lub umiarkowane obrazenia ciala
spowodowane upadkiem korpusu falownika.

Zagrozenie oparzeniem

* Nie wolno dotyka¢ radiatora ani rezystora hamujgcego przed uplywem okresu
wystygnigeia po wylaczeniu zasilania.

PRZYPOMNIENIE
Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia

* Przy wykonywanin prac przy falowniku lub plytkach drukewanych nalezy stosowaé
prawidiowe procedury roziadowania elektrostatycznego (ESD),

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie obwoddw falownika wywotane
wytadowaniami elektrostatycznymi.

* Nie wolno podiaczaé silnika do falownika ani odlyczaé po, gdy falownik wytwarza napig¢cie
wyjsciowe.
Nieprawidlowa kolejnos¢é postgpowania z urzadzeniami moze spowodowaé uszkodzenie
falownika.
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogdlne

PRZYPOMNIENIE

* Na 7adnej czedci falownika nie wolno wykonywaé prib wytrzymalo$ci napigciowej.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie wrazliwych podzespolow
falownika.

¢ Nie wolno eksploatowa¢é uszkodzonego urzgdzenia.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé dalsze uszkodzenie urzgdzenia.

Nie wolno podigczac ani eksploatowaé zadnego urzadzenia z widocznymi uszkodzeniami lub
brakujacymi cze$ciami.

¢ Nalezy zainstalowa¢ odpowiednie zabezpieczenic odgalezienia obwodu przed zwarciem
zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie falownika,
Falownik jest odpowiedni do obwoddw o wydajnosci nieprzekraczajgeej 100 000 A (wartoéé
skuteczna) symetrycznie, przy maksimum 240 VAC (klasa 200 V) i maksimum 480 VAC (klasa
400 V).

* Do okablowania sterujacego nie wolno uzywaé przewodow nieekranowanych.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé zakiocenia elekiryczne, co pociaga za sobg
obnizenie sprawnosci systemu, Nalezy stosowa¢ skretki ekranowane 1 igczvé ekran z zaciskiem
uziemienia falownika.

* Nie wolno zezwala¢ osobem niewykwalifikowanym na uzytkowanic urzadzenia.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie falownika lub obwodu
hamowania.

* Nie wolno modyfikowaé obwodéw falownika.
Zignorowanic tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie falownika i skutkuje
uniewaznieniem gwarancji.
Firma YASKAWA nie ponosi odpowiedzialnosci za modyfikacje produktu dokonane przez
uzytkownika. Tego produktu nic wolno modyfikowaé.

* Po zainstalowaniu falownika i podigczeniu innych urzadzen nalezy sprawdzié cale
okablowanie, aby upewni¢ si¢, Ze wszystkic polaczenia sa prawidlowe.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowacé uszkodzenie falownika.

* Do wyjScia falownika ni¢ wolno podlaczaé niezatwierdzonych filtrow
przeciwzakléceniowych LC lub RC, kondensatoréw ani zabezpieczen nadnapigciowych.

Stosowanie niczatwicrdzonych filtrdw moze spowodowaé uszkodzenie falownika lub silnika.
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1 Instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa i ostrzezenia ogolne

¢ Srodki ostroznosci wymagane dla uzyskania zgodnosci z
Dyrektywg Niskonapieciowg CE

Niniejszy falownik zostal przetestowany zgodnie z normg europejska EN 61800-5-1: 2007 i
jest w pelni zgodny z Dyrektywa Niskonapicciows. Aby utrzymac ww. zgodno$¢ przy
potaczeniu tego falownika z innymi urzgdzeniami. muszg by¢ spelnione nastgpujace
warunki:

Nie wolno uzywa¢ falownikéw w miejscach o zanicczyszezeniu wWyzszym niz poziom 2 i
kategorii przepigé 3 zgodnie z norma IEC 664,

W przypadku falownikow klasy 400 V nalezy uziemié punkt neutralny glownego zrodlia
zasilania,

¢ Srodki ostroznosci wymagane dla uzyskania zgodnosci z
normami UL/cUL

Ten falownik zostat przetestowany zgodnie z norma UL 508C i jest zgodny z wymaganiami

UL.
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2 Instalacja mechaniczna

2 Instalacja mechaniczna

€ Sprawdzenie produktu przy odbiorze

Po otrzymaniu falownika nalezy wykona¢ nastgpujace czynnosci:

* Sprawdzi¢, czy falownik nie jest uszkodzony. Jesli przy odbiorze falownik okaze sie
uszkodzony, nalezy skontaktowac sig¢ z dostawcg.

* Nalezy si¢ upewni¢, czy zostat dostarczony whasciwy model, sprawdzajgc informacje na
tabliczce znamionowej. Jesli zostal dostarczony niewlasciwy model, nalezy skontaktowaé

si¢ z dostawca,

® Srodowisko instalacji

Aby uzyska¢ optymalne warunki cksploatacji falownika, nalezy go zainstalowad w
srodowisku spelniajgcym podane ponizej warunki.

Srodowisko Warunki
Miejsce instalacji Wewngtrz pomieszezenia
-10°C do +50°C
Te e Jesli falownik jest zainstalowany w skrzynce elektrycznej, w jej otoczeniu
otom - nalezy zamontowa¢ wentylator chiodzacy lub klimatyzator, aby w jej wngtrzu
¥ temperatura nie wzrosta powyzej okreslonych wartosci.
_ Nie wolno dopuscic, aby na falowniku tworzyl sie 16d.
Wilgotnose ” Wilgotnos¢ wzgledna 95% lub nizsza, bez kondensacji
Tmp@fm o Te L LENO
Ski_adﬁwa?ﬂi.a. -20°C do +60°C
Falownik nalezy zainstalowa¢ w miejscu wolnym od:
= mgly olejowej 1 kurzu;
< wiorow metalowych, oleju, wody i innych ciat obeych;
» materiatow radioaktywnych;
Otoczenie « materialow tatwopalnych (np. drewna);
= szkodliwych gazow i cieczy;
« nadmiemych drgan;
« chlorkow;
) * bezposredniego oswictlenia stonecznego.
Wysokosé np.m. 1000 m lub mniej
Drgania 10-20 Hz przy 9.8 m/s?, 20-55 Hz przy 5,9 m/s?
. . Falownik nalezy zainstalowa¢ w pozycji pionowej, aby zapewni¢ efekiywne
Onientacia chiodzenie.
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€ Montaz instalacji i odstepy

2 Instalacia mechaniczna

Falownik nalezy zawsze instalowaé w pozyeji
pionowej. Wokot urzadzenia nalezy pozostawié

wolne miejsce, aby zapewni¢ wlasciwe

chlodzenie, jak pokazano na rysunku po prawej

stronie.
Uwaga: Kilka urzadzen moze by¢

zamstalowanych w odleglosciach

mnigjszych, niz pokazano na

rysunku, z zastosowaniem montazuy

Powieirze f

1 o

=3

LSV = B ~oua §
o T 1 ] W
o i

»obok siebie”. Wiecej informacji P
znajduje si¢ w instrukeji obshugi.
¢ Wymiary
Wsrmmmm) sk Nl o5 6 il NS
WiH| D |wi|m[m[pi][pz] 4] g
68 | 128 | 76 | 56 | 118] 5 | 65| 675 [ M4 | 06
02 | 68 [ 128 | 76 | s6 [ 118 5 | 65| 675 | M4 | 06
| 68 | 128 | 118 | 56 | 118 | 5 [385[1095| M4 | 1,0
108 | 128 [137,5] 96 | 118 | 5 | 58 | 129 | M4 | L7
108 | 128 | 154 | 96 | 118 | 5 | 58 [ 1455 M4 | 18
68 | 128 | 76 | 56 | 118 5 | 65 | 675 | M4 | 06
68 [ 128 76 | 56 |11B] 5 | 65| 675 | M4 | 06
68 | 128 | 108 | 56 | 118 [ 5 [385] 995 | M4 | 0,9
68 | 128 [ 128 | 56 | 118 | 5 | 58,5 1195 | Ma LT |
108 | 128 | 129 [ 96 | 13 | 5_!_ 58 [1205 [ M4 | 17
108 | 128 |137,5| 96 [ 118 [ 5 | s8 | 129 | M4 | 17 |
140 | 128 | 143 | 128 [ 118 | 5 | 65 |134.5| M4 | 24 |
108 [ 128 | 81 [ 9 [ 118 5 | 10 | 725 [ Ma | 10
4AD0K 108 [ 128 | 99 | 96 [ 118 5 | 28 | 905 | M4 | 12
4A0004 | 108 | 128 |137,5| 96 | 118 [ 5 | 58 | 129 [ M4 | 17
440005 | 108 | 128 | 154 | 96 | 118 | 5 | 58 | 1455 | M4 1.7 |
4A0007 | 108 | 128 | 154 | 96 | 118 [ 5 | 58 [1455 | M4 | 17
4A0009 | 108 | 128 | 154 | 96 [ 18| 5 | 5% [1455 | M4 | 17
_AADOIL | 140 | 128 | 143 | 128 [ 118 | 5 | 65 | 1345 | M4 | 24
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3 Instalacja elektryczna

3 Instalacja elektryczna

Na rysunku ponizej przedstawiono okablowanie obwodu gléwnego 1 obwodu sterujacego.

e e T e s
[ Zaciski -, +1, +2, B1 | B2 sluzg do podiaczania

| elementdw opejonalnyeh. Nie podiaczaé linii
‘ zasilajacych AC do lych zaciskow,

\

s

™ Diawik DC Przekainik Rexzystor

W przypadku zasilania (opcia) termiczny h(ag;g gt):y
Jednofazowsgo uzyé o7 NN g S
zaciskow RIL1 1 8112 \ ::anra: e
Bezpieczniki ‘ WO 2o, R
" P — VTARY:
Zasiin e 2 — e Fily J1000 s
L3 e — WiT3g
Wdaeerkk oo @ I
giowny

R
N‘Przewc)d

: IFTga
R .
{Dovusep | Egmﬂ: = ckranowany
H e ' o T{T Uziemienie
E_ Kasowanie ‘519&_‘ *ig
L3 &
E_mp@gﬁq i E Presiyeziik UIP §1
/ --------- - 24vemAl ' —m " |
L]
L |
n'(c!’} L A [l ~
.mgggl q'ﬁo\':fee E E :’ rﬂ, ‘: Wielofunkeyjne wyjscle przeksznikowe
(ustawienie domysine) il ! LBl ok r— 250 VAC /30 VDC (10 mAdo 1 A)
1 3 vl 5= sleka)  yetawienie domysine)
11 | Przefacznik i N |
! | DIFS3 '\ ___________ J
| b Lo
ix,f__A s
: (L) Exranowany zacisk uziemienia
I .--,_--,--_-_______\\.
1
Zasianie wejscla analagewego ¢
¥ 1105V0C, maks. 20 mA. |
Al V¥sjscie Sn%zm e T NN :
0 do 10V (20 kW) lub | ey
014 do 20 mA (250 W) i 25— Wiscis analogowe :'_ VWyjacie monitarujace
! _J 0do +10VDC (2mA} I (tawienie domysine)
AG (. AC (czestotlivosc wyisciowa) |
_'_ ;} ________________ JI S _v_ _____________________ 1'
Wejstie analogowe
Symbole:

. Uzyc skrgtek dwuzylowych
T Uzye ekranowanych skretek dwuzylowych @
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3 lnstalac|a elektgczna

€ Parametry okablowania

B  Obwéd giowny

Przy okablowaniu obwodu gtéwnego nalezy stosowacé filtry linii zasilajacej przedstawione
w tabeli ponizej. Nalezy zwrdcié uwage, aby nie przekroczy¢ podanych wartosci momentu
dokrgcania.

Lo _F;',gg — ka?é’gﬁ"%c ) Rozmiary zaciskéw obwodu giéwnego
GlaRue | Schaffner L imm] ) ﬁ’,ﬁi%?ﬂﬁﬂg’ B1,B2 GND
BAGOOI | FS23638-10-07 2,5 M3,5 M35 [ M35
BAODO2 FS23638-10-07 2.5 M35 M35 | M35
_BAG003 _ FS23638-10-07 2,5 M3sS | M35 | M35
~ BAOMG FS$23638-20-07 2,5 1 M4 M4 | M4
BA0010 FS23638-20-07 4 M4 M4 | M4
2A0001 FS23637-807 2,5 M35 M3,5 | M35
2A0002 FS23637-8-07 2,5 M3,5 M35 | M35
2A0004 FS23637-8-07 » 2,5 M3,5 M35 | M35
_2A0006 | FS23637-8-07 2,5 M35 M35 | M35
~ 2A0010 FS23637-14-07 2,5 M4 M4 M4
__2A0012 F$23637-14-07 4 M4 M4 | M4
246020 FS$23637-24-07 6 M4 M4 M4
4A0001 FS23639-5-07 25 M4 M4 M4
_4A0002 FS23630-5-07 25 M4 - M4 M4
4AU004 FS23639-5-07 25 M4 M4 M4
4A0005 FS23639-10-07 25 - M4 M4 M4
4A0007 F$23639-10-07 23 M4 M4 M4
4A0009 ~ FS23639-10-07 2.5 M4 M4 M4
4A0011 [S$23639-15-07 2.5 M4 M4 M4
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3 Instalicla) elektryczna

Wybor bezpiecznika wejsciowego

Nalezy zapewnic zabezpieczenie odgatezienia przewodu za posrednictwem jednego z
nastgpujacych bezpiecznikow:

* Bezpicczniki bezzwloczne typu J, T lub CC dobrane na 300% znamionowych warto$ci
wejSciowych falownika

Uwaga: Niedostepne sa modele A6T6 z 2A0002, A6T15 z 2A0004 Tub 4A0004,

AGT20 z 4A0005 i A6T25 z4A0007.

* Bezpieczniki zwloczne typu J, T lub CC dobrane na 175% znamionowych wartosci
wejsciowych falownika
* Bezpieczniki zwloczne typu RKS dobrane na 225% znamionowych wartosci

wejsciowych falownika
Model mgfz"?i;ﬁiy 1 |Pradznamionew; Tman u:eclz;'t‘.l =
' ' Jedna faza. klasa 200V i
BAO0O1 A6T6 6 ' FWH-25A14F 23
BAOGO2 A6TI0 10 FWH-25A14F | 25
BAOGO3 AGT20 20 FWH-60B 60
BAO0OOE AGT40 40 FWH-80B 80 |
BAOOIG AGT40 40 FWH-100B 100
Frzy fazy, klasa 200 V
2AG001 | A6T3 3 FWH-25A14F 25 o
2A0002 | A6T6 e FWH-25A14F 25
2A0004 AGT15 15 TWH-25A 14F 25
240006 A6T20 20 FWH-25A14F 25
2A0008 AGT25 25 FWH-70B 70
240010 A6T25 25 FWH-70B 70
240012 | AG6T30 30 FWH-70B 70
2A0018 A6T40 40 FWH-90B 90
2A0020 A6T40 40 FWH-90B 90
e o Trzy fazy, Klasa 400 V
4ADEOT A6T3 3 FWH-40B 40
4ADO02 A6T6 6 FWH-40B 40
 4A0004 A6T15 15 FWH-50B 50
4A0005 A6T20 20 FWH-70B 70
4A0007 AGT25 25 FWH-70B s R
4A0000 AGT25 25 FWII-90B 90
4A0011 A6T30 30 FWH-00B 90
PL 14 YASKAWA Electric TOEP_C710606_27A — Falownik AC J1000 — Instrukcja uruchomienia




B Obwéd sterujacy
Nalezy stosowac przewody spelniajace podane ponizej parametry. Do wykonania
bezpiecznego okablowania nalezy stosowaé przewody sztywne lub elastyczne 7 nasadkami
pierScieniowymi. Diugos¢ odeinka pozbawionego izolacji lub dlugos¢ nasadki
piericieniowe]j powinna wynosi¢ 6 mm.

3 lnstalacia elektmczna

Zacisk przewodu Zacisk z nasadka
| Moment nieizolowanego _____pierscieniowg
INml | rozmiar przew. Zﬁ:ﬁ,’z’;y rozmiar przew. z‘['*““‘]‘y
[mm?] : {mm?] mm?2
MA, MB, MC M3 05do06 | 025dol5 0,75 025 do 1,0 0,5
igsz,Msc WA M2 02260025 | 025d01.0 0.75 0.25 do 0,5 0,5

@ Instalacja filtru przeciwzakléceniowego

Ninigjszy falownik zostal przetestowany zgodnie z norma europejska EN 61800-3:2004.
Aby spelni¢ wymogi norm kompatybilnogci elektromagnetyczne) (EMC), obwéd gléwny
nalezy okablowac tak, jak opisano ponizej.
Po stronie wejscia nalezy zainstalowaé odpowiedni filtr przeciwzakloceniowy. Wigcej
informacji mozna znalez¢ w wyzej podanym zestawieniu lub w instrukcji obstugi.
Filtr przeciwzakloceniowy nalezy umiesci¢ we wspélnej obudowie z falownikiem,
Do okablowania falownika i silnika nalezy zastosowa¢ kabel 7 ckranem oplatanym.
Aby zapewni¢ minimalna impedancje uziemienia, nalezy usungc farbe 1 brud z

s

polaczen uziemiajacych.

Przy falownikach o mocy nizszej niz 1 kW nalezy instalowaé¢ dlawiki AC w cehu
uzyskania zgodnodci z normg EN 61000-3-2. Szczegotowe informacje dostepne sg w
instrukcji obshugi lub u dostawcy.

YASKAWA Electric TOEP_C710606_27A — Falownik AC J1000 — Instrukcja uruchomienia
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3 Instalacja elektrxczna

L2
LigLirE
Zacisd vanka P "
\

Panel lub 3cenkes mosticowa l Pane} lub Siania montazowa
ﬁ ‘ Figts melalows Piyta metalowa
L2}~ Powierzthria uzksmisiaca X 3»—- Pouieczohnks uzemizica

4

(usmac ewantoalng farde)

(Usumad ewantus ng farse) ‘

Fiiw
pzechzsild
G Nawy
™ 3 |
g 3 Fadowrih Fakownik
Flie - < 5 i
praeinzaidos SRR R TN
anioay " Powierzchiia Powarechnia
uzemajies \2iemagea
] A (usinat (usunad ewertugna
i - KA, " | ewenluaing farve)
46 przewsd e pre
ik e meigjsza : w g
/
7O :\ ‘ /
Habed xd9ca P N i
Zagisk unemia oy Zacke w2komia) Kabel sinika
akranu kaols  Skeanoaany opiotem hrann mblf:w wkranawany oplolem
. u;_il':t'rionz:b'an po \uziemmy aran
strove slika po stiote sinka

Okablowanie jednostek jedno- i tréjfazowych spetniajace wymagania norm
kompatybilnoéci elektromagnetycznej (EMC)
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3 Instalac'la elektﬂczna

¢ Okablowanie obwodu gtéwnego i obwodu sterujgcego

®  Okablowanie wej$cia obwodu gtéwnego

W przypadku wejscia obwodu gléwnego nalezy wzigé pod uwage nastepujgee Srodki

0stroznoscei:

* Stosowac tylko wylaczniki obwodu przeznaczone specjalnie do falownikéw,

* W przypadku uzywania urzadzen monitorujgcych lub wykrywajacych prad szczgtkowy
(RCM/RCD) nalezy si¢ upewnié, 7e sa one przeznaczone do pracy z falownikami AC (np.
typu B zgodnie z normg IEC 60755).

* Jesli jest uzywany wytacznik obwodu chronigey przed usterka uziemienia (wytgeznik
roznicowopradowy GFCI), nalezy sprawdzi¢, czy moze on wykrywa¢ zarowno prad staly,
jak 1 prad o wysokiej czgstotliwosei.

* Jesli jest uzywany wylgeznik wejsciowy, nalezy sprawdzié, czy wylacznik nic dziala
cze¢Scie) niz raz na 30 minut.

* Po stronie wejscia falownika nalezy zastosowaé dlawik DC lub AC:

— aby sthumié¢ harmoniczne pradu,

—aby poprawi¢ wspotczynnik mocy po stronie zasilania,

— gdy jest uzywany wylacznik kondensatora kompensacyjnego,
— 2 lranzystorem zasilajacym duzej mocy (ponad 600 kVA).

® Okablowanie wyjscia obwodu gtéwnego

W przypadku okablowania obwodu wyjsciowego nalezy wzigé pod uwagg nastepujgce

Srodki ostroznosci:

* Do wyjscia falownika nie wolno podtaczaé innego obciazenia niz silnik troj fazowy.

* Do wyjscia falownika nie wolno podigezaé zrodla zasilania.

* Nie wolno zwicra¢ ani uziemiaé zaciskéw wyjsciowych,

* Nie nalezy uzywac kondensatoréw korekeji fazy.

* Jesli migdzy falownikiem a silnikiem jest uzywany stycznik, nie wolno go przelgezad,
kiedy na wyjsciu falownika jest podawane napigcie. Przelaczanie w czasie. gdy na
wyjsciu jest napigeie, moze spowodowaé duze impulsy pradowe, co z kolei moze
spowodowac zadziatanie zabezpieczenia nadpradowego b uszkodzenie falownika.

B Podigczenie uziemienia

Przy uziemianiu falownika nalezy wzia¢ pod uwage nastepujace srodki ostroznosci:

* Falownik musi by¢ zawsze podtgczony do uziemienia zgodnie z og6lnymi normami
technicznymi i przepisami lokalnymi.

Poniewaz generowany przez falownik prad uptywowy przekracza 3,5 mA, zgodnie z
normg [EC 61800-5-1 musi by¢ spetniony co najmniej jeden z ponizszych warunkow:
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3 Instalacja elektryczna

—przekréj znamionowy przewodu uziemienia ochronnego musi wynosié¢ co najmnie;
10 mm? (Cu) lub 16 mm2 (Al),
— zasilanie musi by¢ automatycznie rozkaczane w przypadku przerwania przewodu
uziemienia ochronnego.,
Nalezy zapewni¢, by przewody uzicmiajace byly mozliwie najkrotsze.
Nalezy zawsze sprawdzaé, czy impedancja uziemienia jest zgodna z wymaganiami
lokalnych przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i instalacji.
Do uziemiania falownika i innych urzadzen, takich jak spawarki, nic wolno uzywaé
wspolnego przewodu uziemiajacego.
Jesli jest uzywanych kilka falownikow, przewody uziemiajgce nie moga tworzyé petli.

®m  Srodki ostroznosci dotyczace okablowania obwodu sterujgcego
W przypadku okablowania obwodéw sterujacych nalezy wzigc pod uwage nastepujace srodki
0stroznosci:

Okablowanie obwodu sterujgcego nalezy odseparowaé od okablowania obwodu
gtéwnego i innych przewodow duzej mocy.

Okablowanie zaciskow obwodu sterujacego MA, MB, MC (wyjscie stvkowe) nalezy
odseparowa¢ od okablowania innych zaciskéw obwodu sterujacego.

Do zewngltrznego zasilania obwodu sterujgcego nalezy stosowacé zasilacz klasy 2 zgodnie
z normg UL.

Do obwodow sterujacych nalezy stosowac skretki Jub skretki ekranowane, aby zapewnic
stabilno$¢ dzialania.

Ekrany kabli nalezy uziemia¢ w taki sposob, aby powierzchnia styku ekranu i uziemienia
byta mozliwie najwigksza.

Ekrany kabli powinny by¢ uziemione na obu koncach kabla.

B Zaciski obwodu gléwnego

— e

Zacisk E Typ | Funkcja

Stuzy do podlaczenia linii zasilajacej do falownika.
Talowniki o zasilani jednofazowym 200 V wykorzystujg tylko
zaciski R/L1 1 S/L2 (T/L3 nie jest uzywany).

Wejscie zasilania
obwodu gléwnego

R/LL, §/2, T/L3

UTL, VT2, WIT3 | Wyjscie falownika Stuzy do potaczenia z silnikiem.

Bl, B2 Rezystor hamujacy Do podigczenia rezystora hamujgeego.
Padlaczenie  diawika| Laczone zworg w momencic wysytki. Aby zainstalowaé diawik!
+1, 42 3
: bc | DG, zdjat zwore.
S | Wejdcie zasilania DC | Do podiaczenia zasilania DC. i
(1) [ a P e
(g : i ustenlinniy Dla klasy 200 V: uziemienie 100 € lub mnigj

(2 zagiskil Dla klasy 400 V: uziemienie 10 € lub mniej

PL18 YASKAWA Electric TOEP_C710606_27A — Falownik AC J1000 — instrukcja uruchomienia



3 Instalacla elektryczna

B Zaciski obwodu sterujgcego
Na rysunku ponizej przedstawiono rozmieszczenie zaciskoéw obwodu sterujacego.

\

PODDDDDODDD

o

'[\?[m!mlsslﬂclm[ v | ac|au{ac

ot

=l=lsl=]=] =] (=] =] (=] (=]

Aby zwalnic zacisk:, uzyc
wkretaka paskisgo o szerokosc
ostrza maks. 2,5 mm | grubosel
maks. 0.6 mm

W

Na plycie sterowania znajdujg si¢ dwa przelgczniki DIP: S1 1 S3.

S—Wi | Przcelacza wejécie analogowe Al pomi¢dzy wejsciem napieciowym 1 pradowym
3W3 Uzywany do wyberu trybu PNP (,SOURCE")/NPN (,,SINK”, domyslnic) dla wejsé cyfrowych (tryb
| PNP wymaga zewngtrznego zasilania 24 VDC)

B Funkcje zaciskow obwodu sterujgcego

Typ | Ozn. Nazwa zacisku (sygnal)  |Funkcja (poziom sygnaiu), ustawienie dony$
T Wejscia transoptorowe, 24 VDC, & mA
$1 Uwaga: falownik jest wstgpnie ustawiony na tryb NPN
Wiclofink i Wielofunkeyjne wejscie cyfrowe  |(,.SINK™). W przypadku uzywania trybu PNP
bflmi g |od1dos (,.SOURCE") przclgeznik DIP $3 nalezy ustawié na
cyjne wejseia LSOURCE” i zastosowac zewnetrzne zasilanie 24 VRC
Wfl'OWB 100 ‘
(=10%).
Wspblny zacisk wejsc - o
SC wielbfunkyinyth Wspdlna sekwencja
Al Weiscie smalomow 0 do =10 VDC (20 k) rozdzielczosé: 1/1000
S = | e & 0/4 do 20 mA (250 Q) rozdzielezo$¢: 1/500
'ﬁm a +V | Zasilanie wejscia analogowego | +10,5 V (maks. dopuszezalny prad 20 mA)
Wspolny zacisk czgstotliwodei
AC 0oV
odniesienia
Ww!qfunk MA  |N.O, (usterka) .
CYInE Wyj- MB | Wyjscie N.Z. (usterka) Cyfrowe wyjécie przekaznikowe
scie ) 30VDC, 10 mA do | A
przekazniko- [ MC | Wspélne wyjicie cyfrowe 250VAC, 10mAdo1 A
we
AM | Analosowe wyidcie monitoruiace | 3¢ 10 VDC (2 mA lub muicf), rozdziclezo$é: 1256
Wyjscie | & YX J3CE 1 (8 bitow)
monitorujace AC Wspf)lny‘zamsk wyjs¢ oV
monitorujacych
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4 Obsluga panelu operatorskiego

4

Obstuga panelu operatorskiego

€ Panel operatorski LED i przyciski

Panel operatorski LED jest uzywany do programowania
falownika, jego uruchamiania i zatrzymywania oraz
stluzy do wyswietlania informacji o usterkach. Diody
LED wskazuja stan falownika.

B Przyciski i funkcje

PR WA ke R

LALY ll REV |

(1]
:

CChnn
NN

[ W NS

‘WyswletlaczT  Nazwa Funkcja
g Obszar wydwiel- o 3 ; PR ;
CCNmn y = .
RSN  |ania danych Wyswietlanie czestotliwosci odniesienia, numeru parametru itd.
Preycisk ESC Powoduje powrét do poprzednicgo menu.

Przycisk RESET

Powoduje przesunigcie kursora w prawo.
Resetuje usterke.

Przycisk RUN

Powoduje uruchomienie falownika w trybie LOKALNYM. Dioda LED Run:

» Swieci, kiedy naped napedza silnik;

» miga podezas zwalwania do zatrzymania lub kiedy czestotliwosé odniesienia
wynosi (;

* miga szybko, jesli falownik jest wylaczony przez wejscie cyfrowe. falownik
zostal zatrzymany przy uzyciu wejscia cyfrowego szybkiego zatrzymania lub
gdy przy wisczani zasilania bylo aktywne polecenie uruchomienia.

Przycisk strzalki

il

Shizy do przewijania w gbr¢ w celu wybrania numerdw parametrow, wartosei
ustawien itp.

Przycisk strzalki
w dol

Stuzy do przewijania w dot w celu wybrania numerow parametrow, wartosci
ustawien itp.

Przycisk STOP

Przycisk ENTER

| Zatrzymuje falownik.

Stuzy do wyboru trybow, parametréw 1| zapisywania ustawien.

Przycisk wyboru | operatorskim (LOKALNYM — LOCAL) a sterowaniem z uZyciem zaciskow

LO/RE

Sluzy do przelyczania sposobu sterowania falownikiem migdzy trybem

obwodu sterujacego (ZDALNYM — REMOTE). Dioda LED $wieci, kiedy
falownik jest w irybie LOKALNYM (sterowanie za pomocg panelu opera;orskicgo)._

Dioda LED ALM Miga: [alownik jest w stanie ularmu.

Dioda LED REV

Swieci: przeciwny kierunek obrotow silnika

Qwigci: wystapila usterka falownika i jego wyjscie jest wytaczone,

Nie $wieci: zgodny kierunek obrotdw silnika.

Dioda LED DRV

Swieci: falownik jest gotowy do sterowania silnikiem.
Nie swicci: falownik pracuje w trybie weryfikacji, konfiguragji, ustawiania parametrow.

Dioda LED

FOUT

Swiect: czestotliwos¢ wyjsciowa jest wvswietlana na ekranie danych.
Nie $wieci: na ekranie danych jest wySwietlona inna informacja niz czestotliwosé
wyjdciowa.
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4 Obsluga panelu oEeratorskiego

4 Struktura menu i tryby ustawien

Na ponizszej ilustracji przedstawiono strukturg menu panelu operatorskiego.

ﬁ l . Opis obs?ugi klawiszy

W!.éczyé zasilanie (dioda DRY miga) ' ENTER

c m—y S
i or G LU

<
= e
® & Wybdr pracy do przedu  Wyber pracy w ‘
of 1t odwrotnym kierunku<1> :
v§ g
gy P e SO 1
ke [ szestotliwose wyjsciowa
ag
o E
S
=%
[ Prad wyjsciowy
Za
:
% Napigcie wyjsciows
o

Ekrany monitorowania siuzg do
odezytywania danych falownika,

takich jak stan zaciskow, czestotliwosé
wyjsciowa, informacje o usterkach itd.

>
>

’

>
><

Menu weryfikacii przedstawia liste
wszystkich parametrow, ktorych
ustawienia roznia sig od domysinych.

>
>

W trybie konfiguracji mozna
skonfigurowaé minimalng liste
parametrow niezbednych do
dziatania w danym zastosowaniu.

Tryb konfiguracii i ?

A =

Tryb ustawiania parametrow & 4

TR

<1> Przelgczenie na prace w odwrolnym klerunku: ~£o
A1Y7, a1Vrp

—~ I~ L — - .2

><
><

1 B B =

><
>

W trybie ustawiania parametrow
mozna skonfigurowac wszystkie
paramelry falownika.

Nie mozna uruchomic silnika.

Dioda LED DRY nie awizeci sie.

P
>

nuuninunn

Dioca LED swieci, gdy
wybrany jest tryb LOKALNY
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5 Uruchomienie

5 Uruchomienie

€ Procedura konfiguracji falownika

Na ilustracji ponize] przedstawiono podstawowg procedurg konfiguracji. Kazdy krok jest
wyjasniony bardziej szczegolowo na nastgpnych stronach.

( START T
7

[ Zainstalowac i ckablowac falownik iak, |ak opisano. )

.

e

[ Wiaczye zasilanie. )
N/

[W razie poirzeby nalezy zainicializowac falownik, uzywajac parametru A1-01]
Ny

[ Wybrac normalne/duze obciazenie. ]

{ Ustawié/sprawdzi¢ podstawowe parametry: j

* b1-01, b1-02 dla czestotiwodci zadanej i Zrddia polecenia uruchomienia (RUN)
*H1-00, H2-00, H3-00, H4-0O0 - paramelry konfiguracji WEAWVY

* Wartosci czestotliwosci odniesienia

* €1-00, C2-000 - parametry czasoéw przyspieszaniahamowania | krzywych S

L" £1-00, E2-00 - zaleznose U/f | dane silnika ‘
= SRS v

e -

\

( Uruchomi€ silnik bez obcigzenia, sprawdzi¢ dziatanie i upewnit sie, czy
podiaczone sygnaly nadrzednege sterownika (np. PLC) dzialajg paprawnie.

( Podiaczy¢ obeiazanie, uruchomic silrik i sprawdzi¢ dziatanie. |

-

L W razie potrzedby dostroié | ustawic parametry pracy. ]
Y

[ Ostatecznie sprawdzic dziatanle i zweryfikowaé ustawienia. ]
.\'/

( Falownik Jest gotowy do uruchomienia w danyr zastosowaniu )
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5 Uruchomienie

® Wiaczenie zasilania

Przed wigczeniem zasilania nalezy:

* Sprawdzi¢, czy wszystkie przewody sa poprawnie podtaczone;

* Upewni¢ si¢, ze w falowniku nie pozostaly §ruby, luZne korice przewodéw ani narzedzia,

* Po wiaczeniu zasilania powinien zosta¢ wyéwietlony ekran trybu pracy falownika i nie
powinny by¢ wyswietlane zadne komunikaty o usterce hub alarmie.

€ Wybér trybu normalnego/duzego obcigzenia (C6-01)

Falownik obstuguje dwa tryby obciaZenia: normalne i duze. Roznig si¢ one parametrami
znamionowymi pradu wyjsciowego (szczegotowe informacje mozna znalezé w katalogu lub
instrukeji obstugi). Nalezy wybraé tryb obeigzenia odpowiedni do zastosowania.

- ‘Charakterystyka dla duzego Charakterystyka dia normainego
Sl obcigzenia (Heavy Duty — HD) | obciazenia (Normal Duty — ND)
Co-01 0 1
Zastosowania z¢ stalym momentem | Zastosowania, w ktérych moment obroiowy
7 inee obrotowym, jak w przypadku pras, | wzrasta wraz z prgdkosci, jak w przypadku
' przeno$nikéw 1 dzwighw. Moze byé wentylatoréw | pomp. Zwykle nie jest
wymagana duza przecigzalnosé. potrzebna duza przecigzalnosé.
Pracciazatnodé (Ol 150% znamionowego pradu falownika | 120% znamionowego pradu falownika przez
sy 19L3) przez 60 s 60 s
1.3-02 Zapobieganic atknieciu 7 »
silnika podezas przyspreszania i et
7T RO pe R e pe
L3-05 ;P"h‘igm““‘m?"“’ 150% 120%
‘Donlyding czestorinose nogha 10 kz § kHz <7~ Wahania MSI

<1> Jednofazowy AC 200 V CIMR-JCBAQ001 ~ BA0006; 10 kHz
Jednofazowy AC 200 V CIMR-JCBAOO10: 8 kHz
Trojfazowy AC 200 V CIMR-JC2A0001 ~ 2A0006: 10 kHz
Trojfazowy AC 200 V CIMR-JC2ZA0008 ~ 2A0020: 8 kHz
Tréjfazowy AC 400 V CIMR-JC4A0001 ~4A0011: 8 kHz

€ Zrédio odniesienia i polecenia uruchomienia

Falownik moze pracowa¢ w trybie LOKALNYM i ZDALNYM. Dioda LED w przycisku
LO/RE wskazuje stan falownika.

Tryb Polecemia nruchomienia/zatrzymeania 1 czgstotliwosé odniesienia sq SWIECI
LOKALNY | wprowadzane za pomoca panelu operatorskiego.

Tryb UZzywane jest zrodto polecenia uruchomienia wprowadzone w parametrze b1-02 NIE $WIECT
ZDALNY |1 2rddlo ezestotliwogel odnicsicnia wprowadzone w parametrze b1-01.
Jesli falownik jest eksploatowany w trybie ZDALNYM, nalezy sprawdzi¢, czy w
parametrach b1-01/02 zostaly wprowadzone poprawne 7rodla czestotliwodei odniesienia i
polecenia uruchomienia oraz czy falownik jest w trybie ZDALNYM.
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5 Uruchomitﬂe

4 Konfiguracja WE/WY

B Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe (S1 do S5)
Funkcja kazdego z wejs¢ cyfrowych moze by¢ przypisana w parametrach H1-00O, Funkgje
przypisane domyslnie mozna znalez¢ na schemacie polgczen, sir. 12.

B Wielofunkcyjne wyjscie cyfrowe MA-MB-MC (H2-01)

Funkcja wyjscia cyfrowego moze by¢ przypisana w parametrze H2-01. Ustawieniem
domyslnym jest ,,Usterka” (H2-01=E). Warlo$¢ parametru H2-01 sktada sie z trzech cyfr,
przy czym cyfra Srodkowa i prawa stuzy do ustawienia funkeji, a lewa do ustawienia
charakterystyki wyjscia (0: wyjscie jak wybrano; 1: wyjscie odwrdcone).

' ® Wejscie analogowe A1 (H3-010)

Wejscie analogowe A1 moina wykorzystaé do ustawienia czestotliwosci odniesienia, gdy
parametr b1-01=1. Do regulacji wzmocnienia 1 przesunigeia dla wejécia analogowego
nalezy uzy¢ parametréw H3-O001. W parametrze H3-01 wybiera si¢ poziom sygnahy
wejsciowego.

PRZYPOMNIENIE! Jesli poziom sygnatu wejsciowego na wejsciu A1 jest przeigczany
migdzy sygnatem napieciowym a pradowym, nalezy sie upewnic, ze
przefacznik DIP S1 jest ustawiony w prawidtowsej pozycji oraz ze
parametr H3-01 jest poprawnie skonfigurowany.

®  Analogowe wyjscie monitorujace (H4-00)

Parametry H4-[I0] sg przeznaczone do ustawiania wartodci wyjsciowej analogowego
wyjécia monitorujacego oraz do ustawiania poziomow napigcia wyjsciowego. Domyélnym
ustawieniem wyjscia monitorujacego jest ,.Czgstotliwos$é wyjéciowa”,

€ Czestotliwosc¢ odniesienia i czasy przyspieszania/zwalniania

B Ustawienie czestotliwosci odniesienia (b1-01)
Ustawi¢ parametr b1-01 zgodnie z uzywanym zrodiem czestotliwosci odniesienia.

b1-01 Zrédio odniesienia Wejscie czestotliwosci odniesienia
_ Wartosci czgstotliwosei odniesienia nalezy ustawi¢ w parametrach
(¢} Panel operatorski d1-00. Do przelaczania migdzy poszezegdlnymi warto$ciami
odniesienia stuzg wejscia cyfrowe,
2 Wejscie analogowe Poda¢ sygnal czestotliwosel odniesienia do zacisku A1,
2 Opcja komunikacji szeregowej | Komunikacja RS232C lub RS422/485 Memobus
3 Opeja 2 polencjomerem | Opcja z potencjometrem
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5 Qruchomienie

B Czasy przyspieszania/zwalniania i krzywe S

W parametrach C1-000 mozna ustawi¢ dwa zestawy czaséw przyspieszania i zwalniania.
Domyslnie aktywne sg czasy przyspieszania/zwalniania w parametrach C1-01/02. Czasom
tym nalezy nada¢ wartosci odpowiednie dla danego zastosowania. W razie potrzeby w
parametrach C2-0000 mogg by¢ aktywowane krzywe S w celu uzyskania fagodniejszego
poczatku 1 konca przyspieszania/zwalniania.

4 Uruchomienie testowe

Po ustawieniu wszystkich parametréw nalezy wykonaé nastepujace czynnosci, aby
uruchomié¢ maszyng.
I. Uruchomic silnik bez obciazenia i sprawdzi¢, czy wszystkic wejécia, wyjscia i
sekwencje dzialajg zgodnie z zamierzeniem.
2. Podiaczy¢ obcigZenie do silnika.
3. Uruchomi¢ silnik z obciazeniem i sprawdzi¢, czy nie wystepuja drgania, niestatecznosé
lub utkniecia silnika.
Po wykonaniu powyzszych czynnoéei falownik powinien by¢ gotowy do eksploatacii
zgodnic 7 przeznaczeniem i wykonywania podstawowych funkcji. Informacje na temat
zaawansowanej konfiguracji mozna znalez¢ w Podrgczniku technicznym.,
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6 Tabela parametréw

6

Tabela parametrow

W ninigjszej tabeli parametrow
przedstawiono najwazniejsze parametry,
Ustawienia domy$lne sg oznaczone
pogrubiong czcionka. Pelna lista parametréw
znajduje si¢ w instrukcji obstugi.

Par.

op[s

Tamowanie pradem statym

b2-02

Natezenic
pradu stalego
hamowania

b2-03

Czas hamowa-
nig prgdem
statym/wzbu-
dzania pra-
dem stalym
przy rozruchu

Czas hamowa-

Shuzy do ustawienia prgdu
hamowania jake wariosci pro-
centowe] znamionowego pradu
falownika.

Ustawia czas hamowania pra-
dem staltym przy rozruchu w set-
nych czgsciach sekundy.
Ustawienie wartosei 0,00 sekund
powoduje wytgezenie tego para-
metru.

Stuzy do ustawienia czasu
hamowania pradem stalym przy

b2-04 ma pradem sta- zatrzymywaniu, Ustawienie war-
',.r:;prz_v . tosei 0,00 sekund powoduje
o il wylaczenie tego parametru.
Przyspieszanie/zwalnianic
Shizy do ustawiania czasu 1
C1-01 Przyspieszanie | przyspieszania od 0 do maksy-
czas | malnej czestotliwosei wyjscio-
WEj.
GRS Shuizy do ustawiania czasu |
C1-02 Aw?lmdme zwalniania od maksymalnej cze-
czas | AN S RS
stotliwosci wyjsciowej do 0.
€201 |Kezywa§1 |EZywa S na poczgtku
przyspieszania.
C2-02 | Kezvwa S 2 Krz).fw:d S na‘koﬁcu
przyspieszania.
C2-03 | Krzywa S 3 KTZ}’W& S na poczatku
zwalniania.
C2-04 (Krzywa S 4 | Krzywa S na koficu zwalniania.
Kompensacja poslizgu
* Zwigkszyg, jesli predkosé
Wamocaicnie | 1051287 02 predkodt przy
“ 2 czgstotliwosci odniesienia
'3-01 | kompensacji {etezd: tadl g
y&fizgm . ?.'.mmc_]szyc. jesli prngqau
P Jest wyzsza mz predkosé przy
czgstotliwoscei odniesienia.

Par. | Nazwa | “Opis
Parametry inicjalizacji
Umozliwia wybor parametrow
Wybor dostepnych za pogredmctwem
; panelu operatorskiego.
A1-01 | poziomu 320 ;
dostepu 0:Tylko obstuga
2:Zaawansowany poziom
| dostepu
 Resctuje wszystkie parametry do
wartosdci domyéinych (po zaini-
cjowaniu powraca do wartosei 0).
Inicjalizacja  0000: Brak inicjalizacji
Al-03 ; e .
parametrow | 2220 Imicjalizacja sterowania
dwuprzewodowego
3330: Inicjalizacja sterowania
wbjprzewodowego
Wybor trybu pracy
| 0:Panel operatorski — wartosci
Wybor zrodla | parametrow d1-0100
b1-01 czgstotliwodei | 1:Wejscie analognwe Al
odniesienia | 2:Opcja komunikacji szeregowej
3:0pcja 7 potencjometrem
y W 0:Panel operatorski — przglciski
Wyboraod | puni STOP
bl-02 | polecenia e Ak il it
Tihokormsita I.Zacl.sk. — w%‘jsu.a.] eyfrowe
2:Opcja komunikacji szeregowe|
Umozliwia wybor metody
it zalrzymania po usunigeiu pole-
bl-03 ::ﬂl;orn;:tigdy cenia urnchomienia.
L §:Zwalnianic do zatrzymania
1:Hamowanic wybiegiem
el et
bl i oﬁ 11 :Praca w odwrotnym kicrunku
kierunku 7
niedozwolona
Wybét Przelyeza kolejnosé faz na wyjsein.
bl-14 ko)le‘noéci faz 0:Standardowa
! 1:Przetaczenic kolgjnosci faz
PL 26
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Tabela parametrow
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S —
Par. | Nazwa | Opis Par. [ Nazwa Opis
* Zmnigjszy¢ ustawienie, jesli Maks. czgsto- | W przypadku liniowej charakte-
Op6znienie kompensacja poslizgu jestzbyt | | E1-04 | tliwosé wyj- | rvstyki U/f ustawié tc same war-
C3-02 | kompensacji wolna. Sciowa tosci w parametrach E1-071 El-
poslizgu * Zwigkszy¢ ustawienie, jeshi Maks 9 09. W tym przypadku ustawienie
predkosé nic jest stabilna. E1:05 | 7 ks haApies parametru E1-08 zostanie zigno-
e cie wyjsciowe
Kompensacja momentu obrotowego bkt .. 4
e — Czestotliwoéé | Te cztery czestotliwosci muszy
. i )P Aw:qlf.szyc uslamgmc. Jcsu E1-06 podstawowa | bY¢ ustawione zgodnie z naste-
Wzmocme:‘l}e reakeja momentu obrotowego : pujgcymi zasadami lub wystapi
: kompensacji | jest zbyt wolna Sredniacze- | hing OPE10:
C4-01 i Bl i) ; 2 [oee 2
momentu * Zmniejszy¢ ustawienie, jesli E1-07 | stotliwosé
obrotowego wystepujq wahania predkoSel/ wyjsciowa | E1.04 > E1-06> E1-07 > E1-09
momentu obrotowego. - ; :
P D ey EI-08 Srednie NAPIG- | napece wyscons
i Tryb obcigzenia i czestotliwosé nosna cie WYJSCIOWE | joqoe,
| :Duze obeigzenie (HD) Min. czgstotli- J
Obcigzenie Zastosovf'ania o stalym E1-09 | wos¢ wyjécio-
C6-01 normalne/ moemencie obrofowym Gn
duze — wybor  1:0bcigzenie normalne (NID) — PP - I
trybu pracy Zastosowania o zmicanym i
momencie obrotowym ; st |evam
e p1apy | N apigeic | EY8: o
1:2,0 kHz wyjsciowe (B100)  (E1-07) (E106) (E1.D4)
225,0 kHz C205t080se wyiscona
3:8.0 kHz
g Wybor cz¢sto- [4:10,0 kHz Dang silhika
C6-02 | tiwosci nosnej | 5:12,5 kHz - :
| ke : Prad znamio- | Prad znamionowy silnika w
p21 50k e nowy silmka |amperach
7:Wahania MSI -
F: Okreslana przez uzytkownika Poslizg zna- 1 : Inik
. st 2302 | miosows: - Poslizg znamionowy silnika w
Czestotliwosei odniesienia it hercach (Hz).
d1-01  Czestotliwose i N ; 3 —
S Sluzy do ustawiania zmiennych 5 = | Prad silnika .
< 7203 ; 7 4
d]d-%S (])ddnc:eg.s i predkodcei odniesienia 1 do 8 e b\7£ prbi‘qucma Prid magnesujacy w amperach
— Rezystancja
d1-17 f‘rfkj)sc Predko$¢ trybu Jog £2.05 migdzyprze- | Stuzy do ustawienia rezystanci
NI U = wodowa sil- | migdzyfazowej silnika w omach.
Zaleznodé U/f nika
Wejscie : Ustawienia weji¢ cylrowvch
E1-01 Usu_xwx.emc Napigcie wejsciowe H1-01 | We. cyfr. Sl S—TEN i
napigcia Stuzy do wyboru funkeji zaci-
do 14085 — |q6wodSi dosSs.
HI1-05 [ wyb6r funkeji

Lista najwazniejszych funkeji znajduje si¢ na koncu tabeli.

Ustawienia wyj:'ié-cyﬁGWyeh

H2-01

Wy, cyfr.
— funkcja
MA/MB

Stuzy do ustawiania funkcji
wyjs¢ przckaznikowych MA-
MB-MC.

Lista najwazniejszych funkcji znajduje si¢ na koncu tabeli.
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6 Tabela Earametréw

——
Par. | Nazwa | __ Opis Par. | Narwa Opis
Ustawienta ‘wejs‘tcia analogowego Zapobieganie uiknigciu silnika
i) do +18 V (weidcie ujemne 0:Wylaczone — silnik
< zZostajc wyzerowane) przyspicsza z aklywn
H3-01 ﬂg\:/)‘(t:)(?l"] 1:0 do +10 Vv (WCjéCiC wspé}cyynnikicmy 2
poziomuy dwubi SEUNOWE) _ Zapobieganie | przyspieszania i moze utknaé
2:4-20 mA (wcjscie 9-bitowe) utknigeiu przy zbyt duzym obcigzeniu
) 3:0-20 mA 1.3-01 | podczas przy- | lub zbyt krdtkim czasie
; . . |Shuzy do ustawienia wartosci spieszania — |  przyspieszania.
H3-03 Z\']zmocmcmc wejscia w % na wejsciu analogo- wybor 1:Ogdine zastosowanie —
wym 10 V20 mA. wstrzymanie przyspieszania,
: o = dy prad jest wigkszy niz
: o Shuzy do ustawienia wartoéei i : g
Przesuniec BN e 3 S ¥
H3-04 Al ; SRR wejsein w % na wejseiu analogo- bl ol e el
f{ A Zapobiegani y - R
= wym .0 V/0 mA/4 mA mkﬁq::?ﬁz'ilf Stuzy do ustawienia poziomu
Ustawienia wejscia analogowego ) 1302 |inikn pelzas pradu, przy ktérym zaczyna
AM Wprowadzi¢ warto$¢ rowng war- przyspieszania SEstiGitiogne u.tkch%u
RO tosciom monitorowania w para- L silnika podezas przyspieszania.
moniz'orowania‘ metrach Ul-0O001. Przykfad: == e
wprowadzié ,,103” dla U1-03. 0:Wylaczone — zwalnianie
- — — zgodnie z ustawieniem. Moze
WkiGenisiE Shl?;y do ustawienia napigeia Zapobieganie = wystgpi¢ usterka OV,
H4-02| (o wyjsaiwreo sucsku AMDa. utknigeiu sil- | 1:0gdlne zastosowanie —
| 100% wartosci monitorowanej. L.3-04 | nika podezas | zwalnianie jest wstrzymane,
Pizesuniecie Stuzy do ustawienia napigcia zwalniania — | jesli napigcie szvny DC silnie
H4-03 AM wyjsciowego zacisku AM row- wybor wzrasta,
\nego 0. 4:Zwalnianie przy
Zabezpieczenie przed przegrzaniem silnika L | e
3 - : ‘Wylgczone — moze wystapié
Shuzy do ustawienia zabezpic- Z . 9=y A e
i czenia przeciazeniowego silnika. Zapobieganie |  ukmigcie silnika lub
abezpiecze- 0-Wylaczone utknigeiu sil- przecigzenie.
L1-01 ::z\gg:flaze- 1:Standardowy sifnik L3-05 |nika podezas | 1:Czas i ;I,walnianifl =
ol chlodzony wentylatorem pracy — redukcja predkased pray
' Y 2:Standardowy silnik chlodzony wybor uZyciu parametru C1-02,
dinnchiswa 2:Czas 2 zwalniania
Zabczpiecz; Sfur? do ustawienia czasu Zaquit_‘,gal‘\ic Stuzy do ustawienia pozionu
1.0z |Mie przeciaze- | zabezpieczenia przecigzeniowe- utknigeiu sil- pradu, przy kidrym zaczyna
niowe silnika | go W mm.ute_xch. Nox_'ma]nie L.3-06 n:ka po_dczas dzialaé zapobieganie utknigeiu
— czas zmiana nie jest konicezna. So‘:gm silnika podezas pracy.
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6 Tabela parametrow

YASKAWA Electric TOEP_C710606_27A — Falownik AC J1000 — Instrukcja uruchomienia

Monito- s We./wy. opis
rowanie Opis cyfrowe | in

UI-0l |Czgstotliwost odniesienia (Hz) 14 |Kasowanie usterki (kasowanie, kiedy jest wig-
I e czone)

Ul-02 | Czgstotliwosé wyjsciowa (Hz) Ustork e INO
BN 5 T sterka zewnetrzna; tryb wejscia: styk N.O./
. U1-03 Prad wyjsciowy (A) 20 do 2F | styk N.Z.. tryb wykrywania: normalnie/w cza-

Ul-06 | Napigcie wyjsciowe odniesicnia (VAC) sie pracy

U1-07 | Napiecie szyny DC (VDC) Wybor funkeji wyjs¢ cyfrowych

Stan zaciskow wejSciowych Podezas pracy {(whaczone: polecenie urucho-
0 micnia jest wlaczone lub na wyjéciu jest poda-
,' W, WYL warne napigcie)
Zareze“n?.'. 1: Wejscle cyfrowe 1 1 Predkodé zerowa
{witgczony zacisk S1) = e z
— 1 Wejécie cylrowe 2 i ()iu)gmc_-gc predkosci zadane
U1-10 {wigczony zacisk S2) 6 Crotowosé falownika
1: Wejscie cyfrowe 3 = Toracts
(Wiaczony zacisk S3) E _|USterks )
1: Wejscie cyfrowe 4 F Nieuzywans
(wlaczony zacisk S4) " : P T T e —
1: Wejécie cyfrowe 5 10 L'St,crlle nl;elflyltyczna (Alarm) (wiaczone:
(wlgczony zacisk 53) wyswictlany alamm)
== Stan zaciskow wyjsciowych
II WE. WYL
Ut-11 = s .
Zarezerw. 1:Wyjécie przekaznikowe
(zacisk MA-MC zwarty,
MB-MC rozwarty)
Ul-13 | Poziom wejéciowy na zacisku Al
Rodzaj usterki

LU2-01 | Usterka pradu

U2-02 |Poprzednia usterka
cyfrowe Opls

Wybor funkeji wejdé cyfrowych

3 | Czestotliwosé odniesienia |
4 Czgstotliwo$é odniesienia 2
5 Czestotliwosé odnicsicnia 3

Polecenie czgstotliwosc odniesienia trybu Jog
6 (wyzszy priorytet niz wybor czestotliwosei

ndnicsicnia)
7 Wybor ezasu przyspieszania/zwalniania
I Nieuzywane (ustawic, kiedy zacisk nie jest

| uzywany)
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7_Rozwigzywanie probleméw

7 Rozwigzywanie problemow

€ Usterki i alarmy ogélne

Usterki i alarmy wskazujg problemy wystepujace w falowniku lub w maszynie.

Alarm jest wskazywany w postaci kodu na wy$wietlaczu danych i migajacej diody LED
ALM. Wyjicie falownika niekoniecznie jest wylaczane.

Usterka jest wskazywana w postaci kodu na wyswietlaczu danych i zapalonej diody LED
ALM. Wyjicie falownika jest zawsze natychmiast wylgczane, a silnik hamuje wybiegiem.
Aby usungc alarm lub skasowa¢ usterke, nalezy stwierdzi¢ przyczyne, usungé ja, a nastepnie

zresetowac falownik. naciskajgc przycisk Reset na panelu operatorskim lub wylgczajac i
ponownie wlaczajac zasilanie.

Ponizej przedstawiono tylko najwazniejsze alarmy i usterki. Pelna lista znajduje sie w
instrukcji obstugi.

Wyswietiacz | o m | FuT Przyczyna
Blokada : .
podstawowa o Programewa funkeja blokady podstawowe) jest przyvpisana do jednego z wejéé
cyfrowych i 1o wejdcie jest wylgczone. Falownik nie przyjmuje polecen uruchomienia.
a6 '
Usterka obwodu
sterujacego )
FREDD o Q | Wystapi! problem w obwodzie sterujacym falownika.
i e
Nie mozna ) ) | ,
skasawaé O Wprowadzono polecenie kasowania usterki, kiedy bylo aktywne polecenie
- Fr uruchomienia,
Lo
Usterka
Zewneirzna o o Usterka zewngtrzna zostala wyzwolona przez sterownik nadrzedny za
opep posrednictwem jednostki opcjonalne;.
i’
Usterka . o : ;
Zewnetrzna o Polecenia pracy naprzod i wstecz byly wprowadzone jednoczesnie przez czas
cr dtuzszy niz 500 ms. Ten alarm powoduje zatrzymanie pracujacego silnika.
U_sxerki . o e
zewnelrzne * Usterka zewngtrzna zostala wyzwolona przez urzadzenie zewngtrzne za
=% S ) (8 ) posrednictwem jednego z wejsé cyfrowyeh S1 do S3.
c 'T = # hﬂ“ « Wejscia cyfrowe sa nieprawidlowo skenfigurowane.
c =
Brak}“:flz'y o + Kabel wyjsciowy jest odlgezony lub uzwojenie silnika jest uszkodzone,
et O « Luzne przewody na wyjsein falownika.
p
or * Silnik jest za maly (pobicra mniej niz 5% pradu falownika).
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.y F 4 Rozwigzzwanie Erobleméw

W&“M ALM | FLT | Przyczyna
* Zwarcie lub doziemienic po swronie wyjscia falownika.
Przetezenie = Obcigzenie jesl za duze,
e O | * Czasy przyspieszania/zwalniania sg za krotkie.
aL * Bledne dane silnika lub ustawicnia zaleznoéci U/
* Stycznik magnetyczny na wyjsciu zostat wylaczony.
Przegrzanie » Temperatura otoczenia jest za wysoka.
radiatora O o K Weqtylatqr chlodzgcy zatrzymal sig.
: x * Radiator jes! zabrudzony.
of ubafl | * Przeptyw powietrza do radiatora jest ograniczony.
Przecigzenie = Obcigzenie silnika jest za duze,
silnika o |" Silnik pracuje z mala predkoSeia 1 duzym obeiaZeniem.
4 g » Czasy przyspicszania/zwalniania sg za krotkic.
oL o * Ustawiono nieprawidiowy prad znamionowy silnika,
Przecigzenic » ObeigZenie jest za duze.
falownika Q |+ Falownik ma za matg moc.
ALk E' = Za duzy moment obrotowy przy niskiej predkosci.
Nadmicrny wzrost napiecia szyny DC.
Przepiccie DC = Czas zwalniania jest za krotki,
Q Q | = Wylgczona [unkeja zapobiegania uiknigeiu silnika.
o * Uszkodzony modut hamowania/rezystor hamujacy
= Za wysokie napigcie wejsciowe.
Brak fazy na » Spadek napiecia wejsciowego lub brak symetrii faz.
Wejsciu Q |+ Brak jedne) z faz wejiciowych.
' F » Luzne przewody na wejsciu falownika.
Podnapiceie DC Napigeie na szynie DC spadio ponize] poziomu wykrywania podnapiceia.
i Eov .l 6D Q | » Awaria zasilania fub brak jednej fazy na wejsciu
L lub uw » Zrodto zasilania jest 72 slabe.
Usterkaobwodu
lad(""‘m“g‘ bC Q | Obwod ladowania szyny DC jest przerwany.
I
U
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7_Rozwiazywanie problemoéw

# Biedne ustawienie parametrow

Biad ustawienia parametrow (Operator Programming Error, OPE) wystepuije, gdy ustawiono
nieodpowiedni parametr lub gdy warto§¢ parametru jest nieprawidiowa. Ta funkcja
monitorowania spowoduje wyswietlenie parametru, ktéry spowodowat biad OPE.

WySwiotiacz
:me_"‘: | Przyczyna Dziatanie naprawcze
operatorskim e
OPEOL Moc falownika i warto$¢ ustawiona w parametrze | Skorygowaé warto$é ustawiong w parametrze
0 D E L'_',' ] |02-04 sa niczgodne, 02-04.
OPE02 . : ‘
N3 Farameiry zostaly ustawione el ‘ Ustawié poprawne wartosei parametrow.
o PC i dopuszezalnym zakresem ustawien.
Do wielofunkcyjnych wejéé stykowyeh od H1-01
do H1-05 zostaly przypisane sprzeczne
ustawienia.
» Ta sama funkcja jest przypisana do dwoch
OPE03 wejs¢ (nie dotyezy funkeji ,,Usterka * Poprawi¢ wszystkie nieprawidiowe ustawienia.
a9 zewngtrzna” i, Nieuzywane™) » Wigeej informacji znajduje sig w instrukeji
Groud |« Funkcje wejse, ktore wymagaja ustawienia obsfugi.
funkcji innych wejs¢, pozostaty bez tego
uzupemiema.
* Ustawiono funkcje wejsé, ktdre nie moga byé
uzywane jednoczesnie.
' Zadna jednostka opcjonalna nie jest
OPENO5 zanstalowana i prawdziwe jest jedno z ustawien | » Zainstalowaé wymagang jednostkg opejonalng.
ocn parametrow: » Skorygowaé wartoei ustawione w parametrach
afeds +b]-01=2 lub 3 bh1-011bl-02
« bl-02=2 e
OPEI0 | * Sprawdzié ustawienia zaleznosei U/f,
of i Ustawienie zalezmosci U/T jest niepoprawne., *» Wigee) informacii znajduje sie w instrukeji
orc iy obstugi.
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Historia zmian

Daty zmian oraz numery podrgcznikow, w ktérych wprowadzono zmiany, znajduja si¢ na
dole rylnej okladki.

INSTRUKCJA NR TOEP C710606 27A

Wydano w Japonii, czerwiec 2009 08-1 %
" Numer wersji
Data oryginalnego wydania
Data wydania
Data wydania  |Nrwersji|  Sekcja - Zmieniona zawarto$é
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Maj 2010 r. ‘ &> | Rozdziat$ Instrukcje dla UL i eUL.
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Falownik AC YASKAWA J1000

Kompaktowy falownik sterujgcy U/f
Instrukcja uruchomienia
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YASKAWA

YASKAWA AC Drive J1000

Compact V/f Control Drive
Quick Start Guide

Type: CIMR-JC! |

Models:200 V Class, Three-Phase Input: 0.1 to 5.5 kW
200 V Class, Single-Phase Input 0.1 10 2.2 kW
400V Class, Three-Phase Input: 0.37 10 5.5 kW

To properly use the product, read this manual thoroughiy and retain for
easy reference, inspection, and maintenance. Ensure the end user receives
this manual.
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= Copyright © 2014
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION. All rights reserved.
No part of this publication may be reproduced, stored in a retrieval system, or transmitted, in
any form, or by any means, mechanical, electronic. photocopying, recording, or otherwise,
without the prior written permission of YASKAWA. No patent liability is assumed with re-
spect to the use of the information contained herein. Moreover, because YASKAWA is con-
stantly striving to improve its high-quality products, the information contained in this manual
is subject to change without notice. Every precaution has been taken in the preparation of this
manual. Nevertheless, YASKAWA assumes no responsibility for errors or omissions. Nei-
ther is any liability assumed for damages resulting from the use of the information contained
in this publication.
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Quick Start Guide

1 SAFETY INSTRUCTIONS AND GENERAL WARNINGS . .4
2 MECHANICAL INSTALLATION. .......ovvveinnn... 10
3 ELECTRICAL INSTALLATION ..........c0ovvinnenn. 12
4 KEYPADOPERATION:::: cosmane sudine e i sisss s 18
S SLBISE LIPS 506 9 e mitavces i miommionsmt o o o st mi 20
6 PARAMETER TABLE. . .. s owwsis cvmmvme o i o 24
T "TROUBLESHOOTING i 55 simnmir o nemmms fimiemisie s 27
8 INSTRUCTIONS FORULANDCUL ................. 31

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710606 27C - AC Drive J1000 - Quick Start Guide



1 Safety Instructions and General Warnings

1 fety Instructions and General Warnings

YASKAWA Electric supplies component parts for use in a wide variety of industrial
applications. The selection and application of YASKAWA products remain the responsibility
of the equipment designer or end user. YASKAWA accepts no responsibility for the way its
products are incorporated into the final system design. Under no circumstances should any
YASKAWA product be incorporated into any product or design as the exclusive or sole
safety control. Without exception, all controls should be designed to detect faults
dynamically and fail safely under all circumstances. All products designed to incorporate a
component part manufactured by YASKAWA must be supplied to the end user with
appropriate warnings and instructions as to the safe use and operation of that part. Any
warnings provided by YASKAWA must be promptly provided (o the end user. YASKAWA
offers an express warranty only as to the quality of its products in conforming to standards

* and specifications published in the manual. NO OTHER WARRANTY, EXPRESS OR
IMPLIED, IS OFFERED. YASKAWA assumes no liability for any personal injury, property
damage, losses, or claims arising from misapplication of its products,

@ General Warnings

e T

* Read and understand this manual before ins
drive.

* All warnings, cautions, and instructions must be followed.

= All work must be performed by qualified personnel.

* The drive must be installed according to this manual and local codes.

* Heed the safety messages in this manual,
The operating company is responsible for any injuries or equipment damage resulting
from failure to heed the warnings in this manual.

oL i e T L P Tt

talling, operating or servicing this

The following conventions are used to indicate Safety messages in this manual:

Indicates a hazardous situation, which, if not avoided, could result in death or
serious injury.
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1 Safety Instructions and General Warnings
“

A\ CAUTION

Indicates a hazardous situation, which, if not avoided, could result in minor or
moderate injury.

" NOTICE

Indicates a property damage message.

Do not attempt to modify or alter the drive in any way not explained in this
manual.

Failure to comply could result in death or serious injury.

YASKAWA is not responsible for any modification of the product made by the user.
This product must not be modified.

Do not touch any terminals before the capacitors have fully discharged.
Failure to comply could result in death or serious injury.

Before wiring terminals, disconnect all power to the equipment. The internal capacitor
remains charged even after the power supply is turned off. The charge indicator LED
will extinguish when the DC bus voltage is below 50 Vdc. To prevent electric shock,
wail at least one minute after all indicators arc off and measure the DC bus voltage level
to confirm safe level.

Do not allow unqualified personnel to use equipment.
Failure to comply could result in death or serious injury.

Maintenance, inspection, and replacement of parts must be performed only by
authorized personnel familiar with installation, adjustment, and maintenance of AC
drives.

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710606 27C - AC Drive J1000 - Quick Start Guide ENS



1 Safety Instructions and General Warnings

—_— ——————

<

e S N S S N

Do not remove covers or touch circuit hoards while the power is on.
Failure to comply could result in death or serious injury.

Make sure the protective earthing conductor complies with technical standards
and local safety regulations.

The leakage current of this drive exceeds 3.5 mA. Therefore, according to IEC/EN
61800-5-1, automatic power supply interruption in case of discontinuity of the
protective earthing conductor must be provided or a protective earthing conductor with a
cross section of at least 10 mm? (Cu) or 16 mm? (Al) must be used.

Use appropriate equipment for residual current monitoring/detection (RCM/
RCD).

This drive can cause a residual current with a DC component in the protective earthing
conductor. Where a residual current operated protective or monitoring device is used for
protection in case of direct or indirect contact, always use an RCM or RCD of type B
according to IEC/EN 60755.

Always ground the motor-side grounding terminal.

Improper equipment grounding could result in death or serious mjury by contacting the
motor case.

Do not perform work on the drive while wearing loose clothing, jewelry or without
eye protection.

Failure to comply could result in death or serious injury.

Remove all metal objects such as watches and rings, secure loose clothing, and wear eye
protection before beginning work on the drive.

Never short the output circuits of the drive.

Do not short the output circuits of the drive. Failure to comply could result in death or
serious injury.
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1 Safety Instructions and General Warnings

Sudden Movement Hazard
System may start unexpectedly upon application of power, resulting in death or
serious injury.

Clear all personnel from the drive, motor, and machine area before applying power.
Secure covers, couplings, shaft keys, and machine loads before applying power to the
drive,

Fire Hazard
Do not use an improper voltage source.
Failure to comply could result in death or serious injury by fire.

Verify that the rated voltage of the drive matches the voltage of the incoming power
supply before applying power.

Do not use improper combustible materials.

Failure to comply could result in death or serious injury by fire.
Attach the drive to metal or other noncombustible material.

Do not connect AC line power to output terminals U, V, and W.

Make sure that the power supply lines are connected to main circuit input
terminals R/L1, S/L2, T/L3 (or R/L1 and S/L.2 for single-phase power).

Do not connect the AC power line to the output motor terminals of the drive. Failure to
comply could result in death or serious injury by fire as a result of drive damage from
line voltage application to output terminals.

Tighten all terminal screws to the specified tightening torque.

Loose electrical connections could result in death or serious injury by fire due to
overheating of electrical connections.
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1 Safety Instructions and General Warnings

A CAUTION

Crush Hazard

Do not carry the drive by the front cover.

Failure to comply may result in minor or moderate injury from the main body of the
drive falling.
Burn Hazard

Do not touch the heatsink or braking resistor hardware until a powered-down
cooling period has elapsed.

Equipment Hazard

Observe proper electrostatic discharge procedures (ESD) when handling the drive
and circuit boards.

Failure to comply may result in ESD damage to the drive circuitry.

Never connect or disconnect the motor from the drive while the drive is outputting
voltage.

Improper equipment sequencing could result in damage to the drive.

Do not perform a withstand voltage test on any part of the drive.

Failure to comply could result in damage to the sensitive devices within the drive.
Do not operate damaged equipment.

Failure to comply could result in further damage to the equipment.

Do not connect or operate any equipment with visible damage or Missing parts.
Install adequate branch circuit short circuit protection per applicable codes.
Failure to comply could result in damage to the drive.

The drive is suitable for circuits capable of delivering not more than 100,000 RMS
symmetrical Amperes, 240 Vac maximum (200 V Class) and 480 Vac maximum (400 V
Class).
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1 Safety Instructions and General Warnings

NOTICE

Do not use unshielded cable for control wiring.

Failure to comply may cause electrical interference resulting in poor system
performance.

Use shielded twisted-pair wires and ground the shield to the ground terminal of the
drive.

Do not allow unqualified personnel to use the product.

Failure to comply could result in damage to the drive or braking circuit.

Do not modify the drive circuitry.

Failure to comply could result in damage to the drive and will void warranty.

YASKAWA is not responsible for modification of the product made by the user. This
product must not be modified.

Check all the wiring to ensure that all connections are correct after installing the
drive and connecting other devices.

Failure to comply could result in damage to the drive.

Do not connect unapproved LC or RC interference suppression filters, capacitors,
or overvoltage protection devices to the output of the drive.

Using unapproved filters could result in damage to the drive or motor equipment.

€ Precautions for CE Low Voltage Directive Compliance

This drive has been tested according to European standard IEC/EN 61800-5-1, and it fully
complies with the Low Voltage Directive. The following conditions must be met to maintain
compliance when combining this drive with other devices:

Do not use drives in arcas with pollution higher than severity 2 and overvoliage category 3
in accordance with IEC/EN 664.

Ground the neutral point of the main power supply for 400 V Class drives.

@ Precautions for UL/cUL Standards Compliance

This drive is tested in accordance with UL standard UL508C and complies with UL
requirements.
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2 Mechanical Installation

2 Mechanical Installation

¢ Upon Receipt

Please perform the following tasks after receiving the drive:

* Inspect the drive for damage. If the drive appears damaged upon receipt, contact your
supplier.

* Verify receipt of the correct model by checking the information on the nameplate. If you
have received the wrong model contact your supplier.

@ Installation Environment
For optimum performance life of the drive, install the drive in an environment that meets the
conditions listed below.

Environment - Conditions

Installation Area Indoors

IP20/NEMA Typel enclosure: -10 to +40°C

IP20/TP00 Open-Chassis enclosure: -10 to +50°C

Finless Type: IP20 enclosure: -10 to +50°C

When using an enclosure panel, install a cooling fan or air conditioner in the arca to
ensure that the air temperature inside the enclosure does not exceed the specified levels.
Do not allow ice to develop on the drive.

Ambient Temgerature

Humidity 95% RIT or less and free of condensation

Storage Temperature. | -20°C 10 +60°C

Install the drive in an area free from:
« oil mist and dust
* metal shavings, oil, water or other forcign materials
= radioactive materials
Surrounding Arca * combustible materials (¢.g.. wood)
* harmful gases and liquids
* excessive vibration

= chlorides
' + direct sunlight
Altiude ' 1000 m or less
Vibration 10 Hz 10 20 Hz at 9.8 m/s*, 20 Hz 1o 55 Hz at 5.9 m/s?
Orientation Install the drive vertically to maintain maximum cooling effects.
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2 Mechanical Installation

@ \Installation Orientation and Spacing

Always install the drive in an upright position.

Leave space around the unit for proper cooling e Eea]]
as shown in the figure on the right. :
Note:  Several units can be installed closer together than
shown in the figure by using “Side-by-Side™
mounting, For details please refer to the
instruction manual.
2
Alr f
€ Dimensions
Model . Dimensions (mm) . Weight
CMRIO| W | # | D [wWi [ HI [H2[Di [ D2 | d | ke
BAGOOY | o8 | 128 | 76 | 56 | 118 | S | 65 | 675 | M4 | 06
_BACDO2 | 68 [ 128 | 76 [ 56 | 18| 5 | 65 | 675 | Ma | 06
BAQOO3 | 68 | 128 | 118 | 56 | 118 | 5 [385]1095| M4 | 1.0
BACOO6 | 108 | 128 [137.5] 96 | 118 | 5 | 58 | 129 | Ma | 17
BAGOOD | 108 | 128 | 154 | 96 | 118 | 5 | 58 | 1455 | M4 | L%
2A0801 | 68 | 128 | 76 | 56 | 18| 5 |65 675 | M4 | 06
C2A0002 | 68 | 128 | 76 | S6 [ 118 5 [ 65 | 675 | Ma | 06
_2A0004 | 68 [ 128 | 108 [ 56 | 118 | 5 [385] 995 | M4 | 009
249006 | 68 | 128 | 128 [ 56 | 118 | 5 [585[ 1195 | Ma | 1.1
240010 | 108 [ 128 [ 129 | 96 | IR [ 5 | 58 | 1205 | M4 | 1.7
2A0012 | 108 | 128 [137.5] 96 [ 118 | 5 | 58 | 129 | Ma | 17
2A0020 | 140 | 128 | 143 [ 128 | 11B [ 5 | 65 | 1345 | M4 | 24
440001 | 108 | 128 [ 81 [ 96 | 118 5 | 10 | 725 | M4 | 1.0
4A0002 | 108 | 128 | 99 [ 9 | 118 | 5 | 28 | 905 | M4 | 12
AADBO4 | 108 | 128 [1375] 96 | 118 | 5 | 58 | 1290 | Ma | 1.7
4A0005 | 108 | 128 | 154 | 96 [ 118 | 5 [ 58 [1455| M4 | 17
4A0007 | 108 | 128 | 154 | 96 | 118 | 5 | 58 | 1455 | M4 | 1.7
4A0000 1 108 | 128 [ 154 [ 96 [ 18| 5 | 58 [ 1455 M4 | 17
AA0011 | 140 | 128 | 143 | 128 | 118 | 5 | 65 | 1345 | M4 | 24
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3 Electrical Installation
The figure below shows the main and control circuit wiring.

Terminals +1, +2.— B1, and B2

are for connasting options, gct:g::‘)i‘;’g" <2>

Never connect power supply ptan; Themal rolay to

lines to thess terminals, YN foptan) (opﬁor;% RESNOr Mater
2mcee <3> i Jumper = -‘-'*‘3'-";

KNIy

For single phase 200
power supply, use
R/L1 and S/L2.

2 +1 B1 B2

J1000

1 MCCB
Three phass R/L RAL1 JT1
poweer supply sz-.s;dn siLz Main circuit
for 200V /400 V - : e vIm2 ﬂi
il - ' Control circuit
=T e— 2 WiT3
- —————— - <= \ @
1 1
I |1 Forward run/stopl " | :@: @
H2MCCB _THRX. OFF ON M":.—Op 'ﬁt——:)- Jr_t? e
- | | foun
! " e ! :,_RWQFSH_“WS'O ) | 57| Q_@ 10 € or less {400 V class)
| | | | H=— A | Option urit 10D Q or less (200 V class)
} prese THRX 4 : External fault ! S3, p al::ﬂ__
f B2y | | =1 - : |
' Thermal relay for || Fault reset | {54! =y, DIP switch 51 Digital output
> — 250 Vac,
|, VRN ! : Mumff i b : - Y 330 vaf°|$°,r'?ﬁé°1 ‘AA
) 1||spee ] g, ¢
: 1 1| mainfaux switch : '5 Sal (defauit setting)
" 4 l ' +24V BmA _I =R
! f o mmmde A
- 8 3 E Fault )
Fault relay: | : J 1 AL 1
‘~--_I_.__:_| . :\M& :
! I
Digitatinputs | | — [ J24V " |
default setting)! 1 <35> "Sink
: | fg¢ switch S3 ISource
y Shield ground
terminal

o~ ————— - ——————— ——— —

et e —— \

Satting power supply

\
/
| W s !/ Analog monitor
| 2 k&2 : | +10.5 max. 20 mA : : [>_AM< - —'— 4+ output |
I A1 Dto +10 V (20 k)
Main speed 1 1 Oto+10Vee |
: I { {04 10 20 mA (250<2) AC
frequency Iy ) 1 i —1-@mA) - |
reference.'—': 1y | \.._é_.....____ .._7_’
Mult-function "1 lac 1 :
programmable ] Maritor

e o - s - output

£+

-
S shiiskded Ino I tuisted-pair shisided lirs
© main circuit termingl © conircl terminal

Figure 1 Drive Standard Connection Diagram
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3 Electrical Installation

<1> Removye the jumper when installing an optional DC reactor.

<2> The MC on the input side of the main circuit should open when the thermal relay is wriggered.

<3 Self-cooled motors do not require separate cooling fan motor wiring.

<4> Connected using sequence input signal (S1 to S5) from NPN transistor: Default: sink mode (0 V com).

=5= Use only a +24 V internal power supply in sinking mode; the source mode requires an external power supply.

<b6> Minimum load: 5 Vde, 10 mA (reference value).

<7> Monitor outputs work with devices such as analog frequency meters, ammeters, voltmeters and wattmeters; they
are not intended for use as a feedback-type of signal.

2 Wiring Specification

®  Main Circuit

Use the line filters listed in the table below when wiring the main circuit.

ol | EMC Filter Type Secomm, = M}zli_sz;‘muit?e‘tmlm 2
CIMRO | schaffner | MOPrel vnzswm, "-3,;1”’;’2 B1,B2| GND
BACGOOT FS23638-10-07 2.5 ] M3.5 M35 | M35

" BAG0O2 FS23638-10-07 25 M3.3 M35 | M35
T BAODOZ | 1S23638-10.07 25 M3.5 M35 | M3.5
BAQD06 FS23638-20-07 25 M4 M4 M4
BAQO10 FS23638-20-07 4 M4 M4 M4
2AH001 FS23637-8-07 2.5 M3.5 M35 | M35
2A0002 FS23637-8-07 2.5 M35 M35 | M35
240004 | FS23637-8-07 2.5 M3.5 M3.S | M35
2A0006 FS23637-8-07 25 M3.5 M35 | M35
- 2A0010 FS23637-14-07 2.5 M4 M4 M4
__2A0012 FS23637-14-07 4 M4 V4 M4
2AG0%0 FS23637-24-07 6 M4 M4 M4
4A0001 FS$23639-5-07 2.5 M4 M4 M4
4A0002 F823629-5-07 2.5 M4 M4 M4
JAGDDE FS236239-5-07 2.5 M4 M4 M4
4ADUOS F$23639-10-07 2.5 M4 M4 M4
$A0007 FS23630-10-07 2.5 M4 M4 M4
AA0009 FS$23639-10-07 23 M4 M4 M4
4A0011 FS23639-15-07 2.5 M4 M4 M4

Input Fuse Selection
Use the fuses listed in the table on page 32 when wiring the main circuit,
® Control Circuit

Use wires within the specification listed below. For safe wiring use solid wires or flexible
wires with ferrules. The stripping length or ferrule length should be 6 mm.
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3 Electrical Installation
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= Bare Wire Terminal Ferrule-Type Terminal

Terminal | Screw Size T'o%hﬁtae'u'i 'm | Applicable wire |IRecomm.| Applicable wire [Recomm.
= ‘ g - | size mm? mm? | sizemmZ | mm?
MA, MB,MC M3 (.51 0.6 0251015 0.75 0.25to 1.0 0.5
ffc&mzc’v'“ | M2 02210025 | 0251010 0.75 0.25100.5 0.5

€ EWNC Filter Installation

This drive has been tested in accordance with European standards IEC/EN 61800-3:2004. In
order to comply to the EMC standards, wire the main circuit as deseribed below:.

1. Installan appropriate EMC noise filter to the input side.Sce the list above or refer to the
instruction manual for details.
2. Place the drive and EMC noise filter in the same enclosure.
3. Use braided shicld cable for the drive and motor wiring.
4. Remove any paint or dirt [rom ground connections for minimal ground impedance.
5. Install an AC reactor at drives smaller than | kW for compliance with the [EC/EN
61000-3-2. Refer to the instruction manual or contact your supplier for details.
Y Lo
PE L3 L1 pe
Cabie clamp Cable clamp j»h
5\ \
\ 1 Pand of mouanting wall Panel or mounting wall
o = Metal plate =dia
e i ﬁ‘ Crouncing Surface i E Greunding SuﬂacaM sl
ll:zf'rwu any paln) (remove eny oaint)‘
bl s g )
e ; ‘o_] o -
=4 =
i fl
JRY § (Kl
Eigid i
- -
> ) l'l-ﬂf‘ TS
EM{‘ =1 oo l: K MG i
Fier | ¥ 2L Drive iter ) L 3 Dnve
[f . » v‘ o ) v R
- ¢ Grounding ™ Grounding
Surface Surface
/ | P 2 {remove any P [remave any
Y _ f P
Wieing distanca as & ) Ll r Wimng distanca as ot ) .
short as possibie thort a5 possible ’
/ il
T S Braid dao maioe 7 ™~
Cabla shisid Erald sioldac mo Cable shisid Brad shuedded motor
Qrounding ¢lamo cabls groundnfy ciamp canle
‘Groind shiele al N y
o Gianciet
M )=

Figure 2 EMC Standards Compliant Wiring of Single- and Three Phase Units
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3 Electrical Installation

S _——__

€ Main and Control Circuit Wiring
B Wiring the Main Circuit Input

Consider the following precautions for the main circuit input,

* Use only circuit breakers that have been designed specifically for drives.

* When using residual current monitoring or detection devices (RCM/RCD), make sure the
devices are designed for use with AC drives (e.g. type B according to IEC/EN 60755).

If using a ground fault circuit breaker, make sure that it can detect both DC and high
frequency current.

If using an input switch is used, make sure that the switch does not operate not more than
once every 30 minutes.

Use a DC reactor or AC reactor on the input side of the drive:
—T0 suppress harmonic current.
—To improve the power factor on the power supply side.
~When using an advancing capacitor switch.
—With a large capacity power supply transistor (over 600 kVA).

®  Wiring the Main Circuit Output

Consider the following precautions for the output circuit wiring.

* Do not connect any other load than a 3 phase motor to the drives output.

* Never connect a power source to the drives output.

* Never short or ground the output terminals.

= Do not use phase correction capacitors.

* If using a contactor between the drive and motor, it should never be operated when the
drive is outputting a voltage. Operating while there is voltage output can cause large peak
currents, thus tripping the over current detection or damage the drive.

®  Ground Connection
Take the following precautions when grounding the drive.

* The drive must always be connected to ground in accordance to the general technical
standards and local regulations.
As the leakage current produced by the drive exceeds 3.5 mA, according to IEC/EN
61800-5-1, at least one of the conditions below must be satisfied:
—The cross-section of the protective earthing conductor must be at least 10 mm?2 (Cu)
or 16 mm? (Al).
—The power supply must be disconnected automatically in case of discontinuity of
the protective earthing conductor.
* Keep ground wires as short as possible.
* Always make sure the ground impedance is conformed to the requirements of local safety
and installation regulations.
* Never share the ground wire with other devices such as welding machines, etc.
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3 Electrical Installation

e s e—————

* Do not loop the ground wire when using more than one drive,

®  Control Circuit Wiring Precautions

Consider the following precautions for wiring the control circuits.

* Separale contro] circuit wiring from main circuit wiring and other high-power lines.

* Separate wiring for control circuit terminals MA, MB, MC (contact output) from wirin g
to other control circuit terminals.

* For external control power supply use a UL Listed Class 2 power supply.

* Use twisted-pair or shielded twisted-pair cables for control circuits to prevent operating
faults.

* Ground the cable shields with the maximum contact area of'the shield and ground.
* Cable shiclds should be grounded on both cable ends.

B Main Circuit Terminals

Terminal Type ' ' Function
e : < G Connects line power to the drive.
MJ;S?‘LZ, TH3 SRl it P Drives with single-phase 200 V input power use terminals R/L |
PPy 10 and S/L2 only (T/L3 is not used).

LTl V/T 2,¢W?T3 | Drive output Connects to the motor,
. BLB2 Braking resistor For connecting a braking resistor,
+V1, +2 | DC reactor connection | Linked at shipment. Remove the link to install a DC choke.
=1, = DC power supply input| For connecting a DC power supply.
l Chvouad Teamisal lfnr 200V class: Qmuud wjth 100 © or less
(2 terminals) For 400V class: Ground with 10 Q or less

®  Control Circuit Terminals

The figure below shows the control circuit terminal arrangement.

Y - —5,

5 | / XYYy B2
g~ S - - MA | MB | o |
1|57 | 85 [ & 85| scf ar|sv]ac]aw]ac — _.‘_,._
Use a straght-edge scrawdriver

EAEIETEIES
_é/”/ [=IEEEEI=I= ===
J :i—ﬁl with a blade width of max 2.5 mm

= o= = \ / and & thickness of max 0.6 mm ta

H rexass the terminals

There are two DIP switches, S1 and S3, located on the control board.

@ ‘

O
[1]
i

SWi1 Switches analog input A1 between voltage and current input.

: Used Lo select sourcing (PNP)/sinking (NPN., default) mode for the digital inputs (PNP requires
SW3 :
external 24 Vde power supply).
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— = —— —_——

®  Control Circuit Terminal Functions

_Type | No. Terminal Name (Signal) Function {Signal Level), Defaulf Setting
L5 s Photccoupler inputs, 24 Vde, & mA
Mult- to | Multi-fanction digital iput | to s | TNO€: Drive preset to sinking mode (NPN). When using
Function s g Imp source mode. set DIP switch S3 to “SOURCE” and use an
Digital | S5 . PE i
i external 24 Vde (£10%) power supply.
=0 SC | Multi-function input common Sequence common
. ; 010 +10 Vde (20 kQ) resolution 171000
Kok Al | Analog input 0/4 to 20 mA (250 Q) resolution: 1/500
Input V' | Analog input power supply +10.5 V (max allowable current 20 ma)
—m AC | Frequency reference common 0oV
:.m e | MA | N.O. (fault) Digital relay output
ﬁgg’-‘m MB | N.C. output (fault) 30 Vde. [0mA 101 A
Qg,tpm MC | Digital output common 250 Vac, 10mA 10 1 A
Moniter | AM | Analog monitor output 010 10 Vde (2 mA or less), Resolution: 17256 (8 bil)
Output | AC | Monitor common 0oV
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4 Keypad Operation

4 Keypad Operation

¢ LeD Operator and Keys

The LED operator is used to program the drive, to start/
stop it, and to display fault information. The LEDs
indicate the drive status,

B Keys and Functions

Display | Name [ Function

Data Display Area | Displays the frequency reference, parameter number, etc.

ESC Key Retumns to the previous menu,

Maves the cursor to the right.
Resets a fault.

Starts the drive in the LOCAL mode. The Run LED

* is on, when the drive is operating the motor.

RUN Key * flashes during deceleration to stop or when the frequency reference is 0,

« flashes quickly the drive is disabled by & DL the drive was stopped using a
fast stop DI or a run command was active dufing power up.

RESET Key

Up Arrow Key Serolls up to select parameter numbers, setting values, etc.

Down Arrow Key | Scrolls down to select parameter numbers, setting values, etc.

@ sop STOP Key Stops the drive.
Eg g ENTER Key Sclects modes, parameters and is used to store settings.
LO/RE Selection Switches drive control between the operator (LOCALY) and the control circuit
!»’0

= Ke terminals (REMOTE). The LED is on when the drive is in the LOCAL mode
y Y (operation from keypad).

AL KA S Flashing: The drive is in an alarm state.
ALM ALMIED Light On: The drive is in a fault state and the output is stopped.

; On: The motor rotation direction is reverse.
y
REV LED Light OfE: The motor rotation direction is forward.

PR On: The drive is ready 1o operate the motor.
DRVLED Light Off: The drive is in the Verify, Setup, Parameter Setting mode.

On: The output frequency is displayed on the data screen.
Off: Anything else than the output frequency is displayed on the data screen,

FOUT LED Light
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4 Keypad Operation

e R T

€ Menu Structure and Modes

The following illustration explains the operator keypad menu struciure.

e

DRY | 3

i1

i

Oulput Voltage

Manitor Display

o X
Day ¥

<1> Switching tc reversa:
‘ %

The LED is lit when

LOCAL is selected

(S
E 0 -
o Forward Sslection
i
" It
o
M [ 200]
o) =§ Output Frequency
1w
3 E
x5 GG5R
0 e Output Current
o)
g i1
c -
= |
o
- o

1l

=T —p
L‘l ' " h
Verify Menu
-
&
5
. O
50 —)-
s -S t Qe
a2 | Setup Mode
w c
> I
>
&S
9]
1 =
= Parameter Setting Mod

Tumn the power on (DRV flashes)

oy
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+
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—
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' A m—
gi_nN —
Lo Tt WY o
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¥
BEE —
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Aa\Y/,

><

S

>
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Key operation description

The Monitor Displays are used to
read out drive data like terminal
status, output frequency, fault
information elc.

The Verify Menu lists up all
parameters which are unequal to
the default setting.

The Setup Mode can be used to
set up a minimum list of
parameters necessary to run the
application.

in the Parameter Setting Mode all
drive parameters can be set up.
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5  StartUp

@ Drive Setup Procedure

The illustration below shows the basic setup procedure. Each step is explained more detailed
on the following pages.

C START i 05
o’

&= Intstall and wire the drive as explained, ]
N

( Turn the power on. )

( Intizlze the drive il necessary using parameter A1-03 }
N

l Sst the control mode. 3
o

( Seloct Normal | Heavy Duly 4
vl

L Perlerm Auto-Tuning or sat the molor daia manually. j
o

==

Set/chack the basic parameters;
= b1-0%, b1-02 for frequenicy reference and RUN command sodrce
 H1-00, H2-00, H3-Co, H4-00, H6-00 to configure the 1/Os
» Frequency refarence values
+ C1-00, C2-00 for Acceleration/Deceleration times and S-curves

.
a*

r

Run the motor without lead, check the cperation nd varify, if the |
upper controller (e.g. PLC,...) commands to the driva work as
desired,

S
( Connectike load, run the motor and check the operation }

W
L Fine tune and set application patametars (e.g. PID,...) if necessary. ]

N
G Final check the operation and verify the setfings. }

el
(@ Brive is ready 16 run the application )
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S Start Up

€ Power On

Before turning on the power supply,

* Make sure all wires are connected properly.

* Make sure no screws, loose wire ends or tools are lefl in the drive.

* After turning the power on, the drive mode display should appear and no fault or alarm
should be displayed.

¥ Normal/ Heavy Duty Selection (C6-01 )

The drive supports two ratings, Normal Duty and Heavy Duty. Both have different output
current ratings (refer to the catalog or instruction manual). Set the Duty mode in accordance
with the application.

Mode | Heavy Duty Ratings (HD) Normat Duty Rating (ND)
Cé-01 0 !
A= ' ; Applications with a constant torque like Applications where the torque increases with
Application extruders, conveyors and cranes, High | the speed like fans or pumps. High overload
i overload capability might be needed. tolerance is normally not needed,
OvetioadcapahiMy(oM) 150% of drive rated current for 60 s 120% of drive rated current for 60 s
L3-02 Stall Prevention "
l' g Accciw;mm 150% 120%
L3-06 Stall Prevention "
huting Rup 150% ; 120%
Default carrier frequency 10 kHz, 8 kHz =i> Swing PMW

<1> Single-Phase AC200 V CIMR-JOIBADOO! to BAOO06 : 10 kiz
Single-Phase AC200 V CIMR-JCIBAOO1O0 - 8 kHz
Three-Phase AC200 V CIMR-JCI2A0001 to 2A0006 : 10 kHz
Three-Phase AC200 V CIMR-JO2A0010 (o 2A0020 : 8 kHz
Three-Phase AC400 V CIMR-JO4A0001 1o 4A0011 - 8 kiz

& Reference and Run Source

The drive has a LOCAL and a REMOTE mode. The LED in the LO/RE key indicates the
drive status.

Status | Description LO/RE LED
LOCAL | The Run/ Stop command and the frequency reference are entered at the operator keypad. ON
vyt | The Run command source entered in parameter b1-02 and the frequency reference
e | source entered in parameter b1-01 are used OFF

Il the drive is operated in the REMOTE mode, make sure that the correct sources for the
frequency reference and Run command are set in parameters b1-01/02 and that the drive is
in the REMOTE mode.
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® 0 Setup

®  Multi-Function Digital Inputs (S1 to S5)
The function of each digital input can be assigned in the H1-00 parameters. The default set-
ting functions can be seen in the connection diagram on page 12.

®  Multi-Function Digital Output MA-MB-MC (H2-01)

The function of the digital output can be assigned in 112-01. The default setting is “Fault”
(H2-01 = E). The setting value of H2-01 consist of 3 digits, where the middle and right digit
set the function and the left digit sets the output characteristics (0: Output as selected; 1:
Inverse output).

®  Analog Input A1 (H3-00)

Analog Input Al can be used to set the frequency reference when parameter b1-01 = 1. Use
the H3-0I01 parameters to adjust the gain and bias for the analog input. Select the input
signal level in parameter H3-01,

NOTICE: If the input signal level of input A1 is swifched between voltage and current, make sure that DIP
switch S1is in the correct position and parameter H3-01 is set up correctly.

®  Analog Monitor Output (H4-00O)

Use the H4-OIO parameters to set up the output value of the analog monitor output and to
adjust the output voltage levels. The default monitor value setting is “Output frequency”.

& Frequency Reference and Acceleration/ Deceleration Times

®  Frequency Reference Setup(b1-01)
Set parameter b1-01 according to the frequency reference used.

b1-01 |Reference source Frequency reference input
o Ottt kavned Set the frequency references in the d1-000 parameters and used digital inputs to
perator keyp switch oyer between different reference values.
I Analog input Apply the frequency reference signal to terminal A,
Serial
2 Communications RS232C or RS422/485 Memobus communication
Option
3 Potc?ntmmctcr Potentiometer Option
Option
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®  Acceleration/ Deceleration Times and S-Curves

There are two sets of acceleration and deceleration times which can be set in the C1-010J
parameters, The default activated accel/ decel times are C1-01/02. Adjust these times to the
appropriate values required by the application, If necessary S-curves can be activared in the
C2-000 parameters for softer accel/ decel start and end.

9 TestRun

Perform the following steps (o start up the machine after all paramcter settings have been
done.

1. Run the motor without load and check if all input, outputs and the sequence work as desired.

2. Connect the load to the motor.

3. Run the motor with load and make sure that there is no vibrations, hunting or motor stalling
oceurs,

Alfter taking the steps listed above, the drive should be ready to run the application and

pertorm the basic functions. For details about more advanced setup refer to the technical
manual.
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Parameter Table

This parameter table shows the most
important parameters, Default settings are
bold type. Refer to the instruction manual for
a complete list of parameters.

Par. | Name Description
DC Inj.
Braking Sets the time of DC Injection
b2-03 Tme/DC | Braking at start in units of 0.01
Excitation | seconds. Disabled when set to 0,00
Time at seconds.
Start
PCIL. | s the DC Injection Braking
Braking : ;
b2-04 | .. trme at stop, Disabled when set to
Time at g
0.00 seconds.
Stop
Acceleration/ Deceleration
C1-01 Accel Sets the acceleration time | from 0
Time | to the max. outpul frequency,
Decel Sets the deceleration time | from
Cl1-02 | . A
Time | the max, output frequency fo 0,
C2-01 | S-Curve | | S-curve at ncceleration stast.
C2-02 | S-Curve 2 | S-curve at acceleration end.
C2-03 | S-Curve 3 | S-curve at deceleration start,
€2-04| S-Curve 4 | S-curve at deceleration end.
Slip Compensation
. * Increase 1f the speed is Jower
Slip i Yol
€301 | Compensas than the [r:eqm,nC} reference.
= Hon G | Decrease if the speed is higher
? than the frequency reference.
Slip * Decrease the serting when the
C3-02 Compensa-|  slip compensation is 0o slow.
tion Delay |+ Increase the sctting when the
Time speed is not stable.
Torque Compensation
* Increase this setting when the
Torque . @ il
G4-01 | Compenss: torque response is slow.
: g * Decrease this setting when
tion Gain z
speed/torque oscillations ocour,
Duty Mode and Carrier Frequency
Normal/ | 0: Heavy Duty (HD)
C6-01 Heavy Constant torque applications
Duty l:Normal Duty (ND)
Selection Variable torque application

Par. | Name Description _
Initialization Parameters
B Selects which parameters are
AL-07 Levei accessible via the digital operator.
: Selection 0: Operation only
2: Advanced Access Level
Resets all parameters to default,
Initialize (returns to O after initialization)
Al-03 Pasaiiitats 0000: No Initialization
2220: 2-Wire Initialization
3330: 3-Wire Initialization
Operation Mode Selection
(:Digital Operator
Frequency | -d1-00 values
bl-01 | Reference |1:Analog input Al
Selection | 2:Serial Comm.option
3:Potentiometer Option
Run 0:Digital Operator
b1-02 | Command -RUN. and STQP. £eys
Selection I:Terlmmals - Digital Inputs
2:Serial Comm.option
; Selects the stopping method when
b1-03 %;(égf::gg the run command is removed,
;‘c doid 0:Ramp to Stop
e 1:Coast to Stop
Reverse :
bl1-04 [ Operation (1]:: e::rse cn?}?;e? d
Selection SRR R
Phase Switches the output phasc order.
bl-14 | Order 0:Standard
Selection | :Switch phase order
DC Injection Braking
Dg 2 Scts the DC Injection Braking
Injection = :
h2-02 Brakin current 45 a pereentage of the drive
& rated current.
Current
EN 24
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Par. | Name Description Par. | Name Description _
1:2.0 kHz Mator
2:5.0kH= E2-03 | No-lLoad Magnetizing current in Ampere.
Cattice 3:8.0 kHz Current
C6-02 | Frequency e i Motor
- . - |5:12.5 kHz & : .| Sets the phase-to-phase motor
Selection F2-05 | Line-to-Line : :
6:15.0 kHz Resistance | FeSistance in ohms.
T:Swing PWM — :
F: User defined Digital Input Settings
Frequency References DI
d1-01 | Frequenc H :(-)l)l S1to S5 Selects the function of terminals
ENCY | Set the multi-speed references | to| | Function | S] to S5.
to Reference g HI-05 Selestion
dl-08 | 1108 g . - ,
d1-17 | Jog Speed | Jog speed A list of the major functmm can be found at the table end.
O
VIf Patiern . Digital Output Settings
Input HO-01 MC')\"MB Set the function for the relay
E1-01 | Voltage Inpul Voliage Z THS output MA-MB-MC.
Sutin Function
— = Major functions are listed at the end of the table,
E1-04 | Output For a linear V/[ characteristics, set Anazlog Input Seting
Frequency | the same values for E1-07 and 0:0 1o +10 V (neg. input is zeroed)
Max. E1-09. In this case. the setting for H3-01 Al Signal [1:010 +10 V (bipolar input)
E1-05 | Output E1-08 will be disregarded. Level Sel. |2:4 10 20 mA (9 bit input)
Voltage Ensure that the four frequencies 3:0to 20 mA
are set according to these rules or Sets the input value in % at 10 V/
;106 | Base an oPE10 fault will occur: H3-03 | Al Gain gl ool
El-06 Frequericy 20 mA analog input.
Mid. E1-04 = E1-06 > F1-07 > E1-09 H3.04| Al Bias Sets ;he rput 'valge 13‘% at 0 V/0
E1-07 | Output Ouvotage S TR AIRIOR ML,
Frequency | (<109 Analog Input Setting
Mid. ; AM Enter value equal to U1-000
E1-08 | Output ! H4-01 | Monitor monitor values. Example: Enter
Voltage | Selection | “103" for U1-03.
. E40 | ; .
Min. i i g : Sets terminal AM output voltage
E1-09 | Output i f H4-02| AM Gain equal to 100% monitor value.
Frequency | 5410 |- i j H4-03 | AM Bias Sets termuinal AM output voltage
Min. o) (Eeony IS0 10 equal to 0% monitor value.
E1-10 | Output e Motor Overheat Protection
Voltage
Sets the motor overload
Motor Data Motor protection.
Motor L1-01 | Overload | 0:Disabled
E2-01 | Rated Motor rated current in Ampere, Prot. Scl. | 1:Standard fan cooled motor
Current 2:Standard blower cooled motor
Motor ' Motor Sets the motor overload protection
E2-02 | pied Slip Motor rated slip n hertz (Hz). L1-02 | Overload | time in min. Normally no change
Prot. Time | is necessary.
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Par. | Name Description Monitor| Description
Stall Preventon Output Terminal Status
0:Disabled - Motor accelerates at t )
Stall active acceleration rate and may Ul-i1 At Fain): preEr
Prevention | stall with too heavy load or too Reserved ~ 1: Relay Output
L3-01 | Selection | short accel time. {terminal MA-MC closed
during 1:General Purpose - Hold MEB-MC open)
Accel. aceeleration when current is Ul-13 | Terminal A1 input level
ahove L3-02, - - I]) 5
ault Trace
Stall Prey. .
13-00 | Level Sets the current level for stall U2-01 | Current Faull
during prevention during acceleration. U2-02 | Previous Fault
Accel, : —————
DI'DO : i
0:Disabled - Deceleration as set. Sel, Description
Stall Prev, ov might oceur. % = T
L3-04 Sclection | 1:General Purpose - Deceleration Digital Input Function Selections
during is hold if DC bus voltage rises 3 Multi-step speed reference 1
Decel. high. - X 4 Multi-step speed reference 2
4:Overexcitation Deceleration , -
: 5 Multi-step speed reference 3
0:Disabled - Motor siall or - , —
Stall Prev. | overload might occur. 6 Jog frequency cominand (higher priority than
1.3-05 | Selection |1:Decel Time 1 - Reduce speed multi-step speed reference)
during Run| using C1-02. 7 Acccl/decel time selection
2:Decel Time 2 F Not used (Set when a terminal is not used)
Stall Prev. | Sets the current leve! at which stall
G ; 14 Faul set when ( )
[.3-06 | Level prevention during run starts to Syt noset (Resot when turtied ON)
during Run | operate. External fault: Input mode: N.O. contact /
—_— — = 20 10 2F | N.C. contact, Detection mode: Normal/during
Monitor Description operation
UI-01 | Frequency Reference (Hz) Digital Output Function Selections
Ul-02 | Output Frequency (Hz) 0 During Rua (ON: run command is ON or
UL-03 | Output Current (A) voltage is being output)
Ul-06 [ Output Voltage Refcrence (Vac) 1 Zero Speed
U1-07 | DC Bus Voltage (Vdc) 2 Speed Agree
Input Terminal Status 6 Drive Ready
, E Tault
1' DOT\{ : ; i O::: F Not used
-— 1: Digital inpu — L
Reserved (terminal S1 enabled) 10 Minor fault (Alarm) (ON: Alarm displayed)
—— 1: Digital Input 2
Ut-10 , (terminal S2 enabled)
| —— 1. Digital input 3
(terminal S3 enabled)
L—— 1: Digital input 4
L (termina! 54 enabled)
— : Digital input 5
(terminal S5 enabled)
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7 Troubleshooting

7 Troubleshooting

@ General Fault and Alarms

Faults and alarms indicate problems in the drive or in the machine.

An alarm is indicated by a code on the data d isplay and the flashing ALM LED. The drive
output is not necessarily switched off,

A fault is indicated by a code on the data display and the ALM LED is on. The drive output
is always switched off immediately and the motor coast to stop.

To remove an alarm or reset a fault, trace the cause, remove it and reset the drive by pushing
the Reset key on the operator or cycling the power supply.

This lists up the most important alarms and faults only. Please refer to the instruction manual
for a complete list,

SRR A T : Cause Corréctive Action
The software hase block function is TN ' '
Base Block F assigned to one of the diital inputs and the Sllxwzolrl:e digital inputs function
e n) input is off. The drive does not accept Run At i ‘
commands. * Check the upper controller sequence.

The torque limit was reached during
deceleration for longer than 3 sec. when in
o | ©pen Leop chlor “;ontrol..

£ * The load incrtia is too big.

* The torque lirnit is too low.

*_The motor parameters are wrong.

* Check the load.

* Set the torque limit to the most
appropriate setting (L7-01 through
L7-04},

* Check the motor parameters.

Control Fault

==

Control Circuit

Fault There is a problem in the drive’s conirol * Cycle the drive power supply.

racna 2 2l i * Initialize the drive,
LY TruC to circut. AT "
* Roplace the drive if the fault occurs again.
FPEAY
Lirg
Control Circuit : . * Check if the terminal board is installed
Fault 0 There is no terminal board connected to the properly.
T control board, * Uninstall and Reapply the terminal board.
£ S o ;
LI * Change the drive.
Cannot Reset o Fault reset was input when a Run command | Turn off the Run command and reset the
CFEF was active. drive.
Option ; * Remove the fault cause, reset the fault
St 5| i | S e | e
EF P i * Check the upper controller program,
- : A forward and reverse command were mput | + Check the sequence and make sure that
External Fault ; g X i .
P O simultaneously for longer than 500 ms. This|  the forward and reverse mput are not set
E Y alarm stops a running motor, at the same time.
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[LED Display[ AL [FL Cause Corrective Action
External Faults * An external fault was riggered by an Find out why the device tripped the I,
coot o olo gxtemal device via onc of the digital Remove the cause and reset the fault,
* Etr inputs S1 to S6. Check the functions assigned to the
EF5 = The digital inputs are set up incorrectly. | digital inputs,
* Ground leakage current has exceeded y =
Ground Fault 30% of the drives rated out put current. (_.I,hcrct:lzitiz«;ulpu;)w:mg‘nndl;h? TIgtor %
r Q [+ Cable or motor insulation is broken. ;.{w | > sbor kro it
& * Excessive stray capacitance at drive RCP fre auy 2 eq PRLES:
educe the carrier frequency,
oulput,
Drive output 15 disabled while only one of
the Safe Disable inputs is open. (normully A
, both input signals H1 and H) should be Check the wiring from thoupper
Safe Disable open) controller and make sure that both signals
Fault Q * One channel is internally broken and ?;e tl: % .corr;:clly by‘ th‘e cont]r OHEZ |
Hbh £ does not switch off, even if the external akm; ﬁg'ef ::;Z;L;g:rffgli: tlhl:
signal is removed. diive 4
* Only one channel is switched off by the 3
upper controllcr.
_ Output cable is disconnccted or the motor
Output Phase winding is damaged. Check the power supply.
Loss Q | Loose wires at the drive output. Make surc that all cables are properly
3 ,C Motor is too small (less than 5% of drive fixed to the correct terminals.
current).
Short cireuit or ground fault on the drive Checls the output wiring and the motor for |
output side short circuits or broken insulation.
Overcurrent The load is oo heavy Replace the broken parts.
Q | The accel./decel. times are too short, Check the machine for damages (gears,
o E Wrong motor data or V/f pattern settings. ete.) and repair any broken parts.
A magnetic contactor was switched at the Check the drive parameter settings,
output, Check the output contactor sequence.
7 . . Check the surrounding temperature and
Heatsink Surm.unc{mg 1em;?er§mm 18 fo ugh. insfzfllfcoohng dcvice.fif mﬁissmy
Overheat OO i Luohr_lg fan I?‘”’ o Check the drive cooling fan,
oHoroh | Lt h.e dtmak s dirty, s : Clean the heatsink.
The airflow to the heatsink is restricted. Check the airflow around the heatsink.
The motor load 15 too heavy, Reduce the motor load.
Motor The motor is operated at low spead with Use a motor with external cooling and set
Overload Q | heavy load. the correct motor in parameter L1-01.
al |} Cycle times of accel./ decel, are too short. Check the sequence.
Incorrect motor rated current has been set. Check the rated current setting,
Check the load.
Drive The load is t0o heavy. Make sure that the drive is big enough to
Overload Q | The drive capacity is too small Banclle:the load, i
D3 Too tuch tovqus at iow spoe d.' The overload capability is rgduced at law
oL C speeds. Reduce the load or increase the
drive size.
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lisplay | AL [FL Cause _Corrective Action
* Increase the deceleration time.
* Enable stall prevention by parameter
DC bus voltage rose too high. L3-04.
DC The deceleration time is too short. * Make sure the braking resistor and
Overvoliage | o Stall prevention is disabled. braking chopper are working correctly.
Braking chopper / resistor broken * Check motor parameter settings and
ouw Unstable motor control in QOLV.

Too high input voltage.

acjust torque and slip compensation, AFR
and hunting prevention as needed.

Make sure that the power supply voltage
meets the drives specifications.

Input Phase
Loss

Input voltage drop or phase imbalance.

Check the motor wiring,
Mike sure all terminal screws in the drive

O | One of the input phase is lost. and motor are properly tightened
oL Loose wires at the drive input. * Check the motor and drive capacity.
Braking
Transisior * Cycle the power supply
' i | brak istor is . i S :
Fault O | The internal braking transistor is broken » Replace the drive if the fault reocours,
rr
The voltage in the DC bus fell below the
DC undervoltage detection level (L2-05). * Check the power supply.
Undervoltage | o | The power supply failed or one input phase [« Make sure, that the power supply 1s
Uu ! has been lost. strong enough.
The power supply is too weak.
Controller _ * Cyele power to the drive. Check if the
Undervoltage o | Thedrives controller power supply voltage | fault reoceurs. . : .
3 is toa low. = Replace the drive if the fault continues to
Lo oceur.
DC Charge * Cycle power to the drive. Check if the
Circuit Faull Q | The charge circuit for the DC bus is broken. fault reoccurs.
Uud * Replace the drive if the fault reoceurs.

€ Operator Programing Errors

An Operator Programming Error (oPE) occurs when an inapplicable parameter is set or an
individual parameter setting is inappropriate. This monitor will display the parameter that is
causing the oPE error.

Lﬁggg‘e; :‘“- Cause Correactive Action
oPEOI Drive capacity and value set to 02-04 do not
e N atcl e Correet the value set to 02-04,
gPED | match.
oPE02 RO G -
iy Paramctcrs were set oulside the allowable setring Set parameters fo the proper values,
alEnZ? | range. s
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Display Cause ‘ Corrective Action
A contradictory setting 18 assigned to
multi-fiunction contact inputs H1-01 through to
HI1-05.
* The same function is assigned to two inputs 3 Z 5
oPEQ3 (this excludes “External fault™ and “Not Fix any incorrect seitings.
arn;g used”) * Refer to the instruction manual for more
orcuad e 5 ‘ : < ils.
* Input functions which requirc the setting of Getajls
other input functions were set alone.
= Input functions that are not allowed to be used
simultaneously have been set.
No option unit is installed and one of the
OPEOS following is true: * Install the required option unit.
agPELNS * b1-01=20r3 * Correct the values set to bl-01 and b1-02.
- « bl-02=2
oPE10 . * Check the V._’fpattex:n settings,
Oc I The V/f pattern sciting is incorreet. * Refer to the instruction manual for more
orc iy details.
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8 Instructions for UL and cUL

€ UL Standards Compliance

This drive is tested in accordance with UL standard UL508C, File No. E131457 and

complies with UL requirements. To ensure continued compliance when using this drive in
combination with other equipment, meet the following conditions:

m |nstallation Area
Do not install the drive to an area greater than pollution severity 2 (UL standard).

®  Ambient Temperature

IP20/NEMA Typel enclosure: -10 to +40°C
TP20/TP00 Open-Chassis enclosure: -10 to +50°C
Finless Type: [P20 enclosure: -10 to +50°C

®  Main Circuit Terminal Wiring

YASKAWA recommends using UL-listed copper wires (rated at 75°C) and closed-loop
connectors sized for the selected wire gauge to maintain proper clearances when wiring the
drive. Use the correct crimp tool to install connectors per manufacturer recommendation.
The following table lists a suitable closed-loop connector manufactured by JST Corporation,

Table 1 Closed-Loop Crimp Terminal Size (JIS C 2805) (same for 200 V and 400 V)

e D - M
M3.5 R125-35 0.8 10 1.0 (7.1 10 8.9)
gisuis) M4 R1.25-4 1.210 1.5 (10.6 to 13.3)
: M3.5 R1.25-3.5 0.8101.0(7.1 to 8.9)
T2, M4 R1.25-4 1.2t0 1.5 (10.6 10 13.3)
M3 5 R2-3.5 0.8t0 1.0 (7.1 108.9)
M4 R2-4 1210 1.5 (10.6 to 13.3)
2(14) M5 R2-5 201025 (17.7 10 22.1)
M6 R2-6 5.4 to 6.0 (47.8 t0 53.1)
M4 R5.5-4 120 1.5(10.610 13.3)
M5 R5.5-5 2.0t02.5(17.71022.1)
e M Mé RS.5-6 5.4t0 6.0 (47.8 10 53.1)
M8 RS5.5-8 9.9 t0 11.0 (87.6 to 97.4)
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Model : C&:g’";‘:sge#ge Fy;e_Am?a_r’e (M:g:?aggfor Fuse Ampere
CMRND | (Manufacturer: Ferraz)|  Rating (A) S0V pannke | Fating )
2A0012 AST25 25 TWH-70B 70
240020 AGT40 40 FWH-90B 90
Thv Three-Phasc 400 V Class |
4A0001 A6T3 3 FWH-40B 40
4AD0D2 A6T6 6 FWH-40B 40
4A0004 AGTI5 5 FWH-50B 50
4A0005 A6T20 20 FWH-70B 7
4A0007 A6T25 25 FWH-70B 70
4A0009 A6T25 25 FWI-90B 90
4A0011 A6T30 30 FWH-90B 90

®  Low Voltage Wiring for Control Circuit Terminals

Wire low voltage wires with NEC Class 1 circuit conductors; refer to national state or local
codes for wiring. Use a class 2 (UL listed) power supply for the control circuit terminal.

Table 2 Control Circuit Terminal Power Supply

Input / OQutput Terminal Signal Power Supply Specifications
Multi-function contact output S1, 82, 83, S4, Use the internal LVLC power supply of the drive.
(digital outputs) S35, SC Use class 2 for external power supply.

Use the internal LVLC power supply of the drive.
Usc class 2 for external power supply.

Main speed fre?ucncy reference input

(analog input) +V, Al, AC

®  Drive Short-Circuit Rating

This drive has undergone the UL short-circuit test, which certifies that during a short circuit
in the power supply the current flow will not rise above 3 1 ;000 Amps maximum at 240 V for
200V class drives and 440 V for 400 V class drives.

* The MCCB and breaker protection and fuse ratings (refer to the preceding table) shall be
equal to or greater than the short-circuit tolerance of the power supply being used.

* Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 31,000 RMS symmetrical
amperes for 240 V in 200 V class drives (up (0 440 V for 400 V class drives) motor
overload protection

& Drive Motor Overload Protection

Set parameter E2-01 (motor rated current) to the appropriate value to enable motor overload
protection. The internal motor overload protection is UL listed and in accordance with the
NEC and CEC.
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® E2-01 Motor Rated Current

Setting Range: Model Dependent
Factory Default: Model Dependent

The motor rated current parameter (E2-01) protects the motor. The motor protection
parameter L1-01 is sct as factory default. Set E2-01 to the full load amps (FLA) stamped on
the nameplate of the motor.

The operator must enter the rated current of the motor (T'1-04) in the menu during
auto-tuning. If the auto-tuning operation completes successfully (T1-02 = 0), the value
entered into T1-04 will automatically write into E2-01.

B L1-01 Motor Overload Protection Selection

The drive has an electronic overload protection function (ol.1) based on time, output current,
and output frequency, which protects the motor from overheating. The ¢lectronic thermal
overload function is UL-recognized, so it does not require an external thermal overload relay
for single motor operation.

This parameter selects the motor overload curve used according to the type of motor applied.
Table 3 Overload Protection Settings

Setting : Description
0 | Disabled
i Standard fan cooled motor (default)
2 Inverter duty motor with a speed range of 1:10

Disable the electronic overload protection (1.1-01 = “0: Disabled") and wire each motor with
its own motor thermal overload when connecting the drive to more than one motor for
simultaneous operation.

Enable the motor overload protection (L1-01 = 1 or 2) when connecting the drive to a single
motor unless there is another means of preventing motor thermal overload. The electronic
thermal overload function causes an oL1 fault, which shuts off the output of the drive and
prevents additional overheating of the motor. The motor temperature is continually
calculated as long as the drive is powered up.

Setting L.1-01 = 1 selects a motor with limited cooling capability below rated (base) speed
when running at 100% load. The oL 1 function derates the motor any time it is running below
basc speed.

Setting L1-01 = 2 selects a motor capable of cooling itself over a 10:1 speed range when
running at 100% load. The oLl function derates the motor when it is running at 1/10 or less
of its rated speed.
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B L1-02 Motor Overload Protection Time

Sctting Range: 0.1 to 5.0 Minutes
Factory Default: 1.0 Minutes

The L1-02 parameter will set the allowed operation time before the ol.1 fault will occur
when the drive is running at 60 Hz and 150% of the motor’s fulll load amp rating (E2-01).

Adjusting the value of L1-02 can shift the set of oL curves up the Y-axis of the diagram
below but will not change the shape of the curves.

Opergtion time (minutes)

45 b v msumenanpasann

7 S R DU PORL. CHg

3 A N R T SRR SO

“<+— Cold start

1 ..................................
ity RSe S | P o—— e— Hot start
0.1

Motor current (%)
o 100 150 200 E2-01 = 100% motor current

Figure 3 Motor Overload Protection Time
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The revision dates and numbers of the revised manuals are

cover.
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given on the bottom of the back
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Chapter 8 Revision: Tightening Torque for Closed-Loop
5 Crimp Terminals B
" Back cover ' Revision: Address, format
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* Safety Wamings on Ground Connection
Chapter 1 : .
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' * EMC Filter Type
July 2010 & A * Wiring the Main Circuit Input
Chagtee * Ground Connection
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DANE DZWIGU

PARAMETRY

RESURS

Producent/ instalator

Oznakowanie CE

Typ

Rok zainstalowania

Nr fabryczny

Numer ewidencyjny UDT

Eksploatujgcy/
Miejsce zainstalowania

Rodzaj budynku wg VDI 4707

Opracowat

Data sporzqdzenio
podpis

PROTOKOLt Z WYZNACZENIA

RESURSU DZWIGU
ELEKTRYCZNEGO

BUHP PILAWA
EUGENIUSZ PILAWA
18- 100 KOLOBRZEG

FECZOWA |

PUHP PILAWA
EUGENIUSZ PILAWA
T8-100 KOLOBRZEG
TECZOWA |

@ TAK

O nE

ELEKTRY(CZNY

2004

PO4EO460

N3IL1001133

Miasto Stupsk

Pl Zwychsiwa 3
76-200 Shupsk

Ratusz Mig)ski
Pl Zwyciesiwa 3
762200 Shapsk

budynek mieszkulny do 20 miesakan, male bivra z 2-3 kondygnacji (2)

Andrze] Wolszezak

43

2022

128




PARAMETRY

usytuowame maszynownl

uktad olmowama

ilosc przystankéw

: B e = » SRS——
wysokoéc podnoszema [m] 16.83 :
udzwig [kg] Elc i 825 : A i R il ‘

‘pret_ll:;émé ;;nlnalna [mls] TR ”ml N o g i
zespot naﬁedoﬁﬁ _ X S cierhy e LN A 7
producent / lyp Nuovi MGT GM758
| zespot hamutca LA e e e
§ producent/ typ Nuova MGT AS?
n:»dzaj sterowhnia — nlikrd)proceSO.IQOR'c
producent / typ AUTINOR BG15
rodzaj drzwi przystankowych aEmenme . |
zamek bezpieczenstwa
producent / typ MINOTOR 92VF
rodzaj drzwi kabiny automatyczie ) k
zamek bezpieczernstwa
| producent / typ nie wysigpujc nie wystepuje r
| chwytacze kabiny . Bl i A=
producent / typ LVT LVT2000
ogranicznik predkosci kabing
producent / typ PFB LK230
; - —
zderzaki kabiny SPreZynowy
| producent / typ MONITOR B2
rodzaj przeciwwagi m,ﬁ(_,w - o
chwytacze przeclwwagl ....... - N i
producent / typ nie dotyezy nie dotyczy
ogranicznik predkosci przeciw@Qgi _ i o
producent / typ nie dotyczy nie dotyezy
z-derzakiA ;ﬁaciwwégi o m-s;*w.ynuwy a iy T
POIceity P MONITOR )
. ci¢gna n~°‘.ne _ o ”l]‘le S(alﬂ;’;_"d N3l ‘ ‘
 producent / typ BRUGG 11mm 8x19 ;
b e e e e A T TS ol
Formularz pobrana ze strony 031103 || 2022 PO4E0460
www.udt.gov.pl
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Jak wynika z réznego rodzaju publikacji oraz instrukeji producentéw dzwigéw, precyzyjne okreslenie
Kresu zycia® dzwigu jest bardzo trudne. Podczas okreslania ,czasu 2ycia” cafej fnstalacji dzwigowej
Zwykle bazuje sig na kondycji elementow sktadowych dZwiqu, zatozeniach projektowych oraz metodach
stalysiycznych. W ten sposéb, znajac SZywotnasc* poszezegobinych komponentow diwigu mozemy
aszacowac zaséb eksploatacyjny cafef instalacji d?wigowej - ,RESURS”

-

jest oprécz okreslenia wicku komponentow skiadowych, okre$lenie intensywnosci uzytkowania dzwigu.
Intensywnosé uzytkowania najproScief oszacowat poprzez okreslenie ilosci Jazd dZwigu w cigau roku.
Zarowno instrukcje producentéw dZwigbw, jak i dokumenty normatywne wskazuja melody na podstawie
K!Grych mozna oszacowaé iloéé jezd dia urzadzei nie posiadejacych wbudowanych licznikow.

Do okreélenia stopnia wykorzystania resursu diwigu (wyeksploatowama jego elermentéw) niezbsdne

Mozna wyznaczyé te wartosc na poadstawie norm np, VD] 4707, I1SO 25745-2, okreslajac ilos¢ jazd
nalezy uwzglednic rodzaf budynku, ilosci przystankéw, liczbg mieszkarcow, predkosé dzwigu.

Inna metodg do okresienia rocznej ilodei fazd jest pomiar sredniotygodniowy, W trakcie obserwacji zlicza
sig ilo$¢ jazd w ciagu tygodnia (wylgezajac tygodnie wakacyjne, $wiateczne itp.) oraz mnozy otrzymana
wartos$c przez ilosé tygodni w roku.

Dwie ostatnie metody mo2na stosowaé pod warunkiem, ze w trakcie eksploatacji nie zZmieniajg sig
warunki eksploatacji dZzwiqu (np. w budynku pojawia sfg biuro, kawiarnia, itp. co znaczaco moze wplyngcé
na iles¢ jazd w roku). Po zmianie przeznaczenia budynku nalezy skorygowac szacowana ilosc jazd
rocznych.

W celu okreslenia stopnia wykorzystania resursu komponentu [A] w tabeli ,RESURS” (str. 4-6) nalezy
uzupetnic informacje dotyczace zainstalowanych komponentéw;

[€] - rok 2zamontowania/ modernizacji/ wymiany komponentu

lezeli w kolumnie [C] wpisujesz rok inny niz rok zainstalowania diwigu (, DANE DZWIGU” str, 1), to w polu , UWAGI” str, 7
wpisz jaka czynnosé zostata wykonana i skad posiadasz dene dolyczgce tej czynnesci.

Prazykiad:

Al, A3 - medernizacja — wpis w protokole 2 badania UDT z dnia 14.10.2016
A25 — wymiana — wpis w dzienniku kenserwadiji z dnia 10 05,2018

[D] - zatozong liczbe jazd, ilos¢ cykli, ilosé godzin pracy, przewidziang dla komponentu if lub

[E] - zatozong ilost lat eksploataji komponentu

[F] - zradto informacii, na bazie ktorego przyjeto zatozenia [D] iflub [E]

materiafy pomocnicze
kliknij w ikonke
Formularz pobrano ze strony F‘-ﬁ 03 | 2022 PO4E(460
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UWAGI:

Protokét z wyznaczenia resursu dzwigu elektrycznego powstat na podstawie posiadanej
wiedzy technicznej , wieloletniego doswiadczenia , informacji od producenta poszczegbinych
podzespoléw oraz dobrej praktyki inzynierskiej. Przebieg eksploatacji urzgdzenia zostal odtworzony na
podstawie dostepnych danych , oraz danych szacunkowyeh zebranych dla dia urzadzen zainstalowanych
w podobnych budynkach.

Protokat dotyczy teoretycznej projekiowanej zywotnosci eksploatacyjnej urzadzenia | nie
moze on zasiapi¢ badania urzadzenia.

Majac na uwadze zapewnienie rmaksymalnego bezpieczeristwa nalezy wzia¢ pod uwage
powyzszy PROTOKOL Z WYZNACZENIA RESURSU DZWIGU ELEKTRYCZNEGO i po osiggnieciu
granicznej wartosci RESURSU nalezy wykonaé przeglady specjalne .

Diagnozowanie techniczne UTB polega na okresleniu stanu ziozonego systemu
lechnicznego w sposdb posredni bez demontazu na podstawie pomiaru generowanych sygnaldw
(symptoméw) diagnostycznyeh. W tabeli przedstawicno WyKkaz stanu granicznego zespolow i elementéw
sktadowych majacych wplyw na bezpieczerstwo w uzytkowaniu d2wigu oscbowego. Aby zapewnié¢
ciggose pracy |, niezawodnosé oraz pezpieczenstwo UTB nalezy Scisle przesirzegac termindw lub ilosci
jazd pracy przedstawionej w tabeli wykonujac slosowne naprawy(wymiane ), przeglady specjalne
elementow/zespolow ktdre osiggnely stan graniczny trwalosci eksploatacyjnej( udokumentowad
wykonane czynnoéci w ramach przegiadu specjalnegn). Jednakze nalezy pamietac iz podezas
przegladow okresowych bezwzglednia nalezy przestrzegad instrukgji konserwacji oraz kryleriow zuzycia
danych podzespoldw ktére stanowig catoscé UTB.

Wykonanie stopnia wykorzystania resursu nie zwalnia eksploatujgcego do wykonywania
wymaganych przegladéw konserwacyjnych urzadzenia oraz dalszej kontroli stopnia wykorzystania
resursu,

Czynnosci oraz dziatania w ramach przegladow konserwacyjnych nie moga byé traktowane
lako zapewnienie poprawnosci ustalenia resursu dla eksploatowanych urzadzen jak réwniez jako
przeprowadzenie PRZEGLADU SPECJALNEGO,

Eksploatujgcy moze udostepni¢ protokét podmictom z nim wspoipracujacym w celu
zapewnienia bezpieczenstwa eksploatacji urzadzenia, ktérego on dotyczy.

Prolokoét z wyznaczenia resursu dzwigu elekirycznego jest wazny od momentu podpisania
resursu przez osobg upowazniona reprezentujgcs eksploatujacego.

PO4E0460
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ORZECZENIE

ORZECZENIE

Uwzgledniajac powyzsze ustalenia stwierdza Sig, ze resurs

nie zostal osiqgniety i déwig nadaje sig do dalszej bezpiecznej eksploatacji

DZwig osobowy elektryczny zainstalowany jest w szybie murowanyrit
stanowigcg integralng ceesé calosci budynku z drzwiami piz ysfankowyml
wychodzacymi na parking.

Jego przebiegi roczne sg oszacowane na okola 112 000 jazd.
Intensywnos¢ uzytkowania jest na poziomie SREDNIM (PN-EN ISO 25 745-2)

Rok osiggnigcia resursu poszczegolnych komponentéw podany jest w
tabeli o ile warunki eksploatacji pozostang niezmienne. W przypadku zmian w
eksploatacyi dZwigu nalety ponownie oszacowad stopien wykorzystania resursu w
ceiu ponownego okreslenia terminu przegladu specjalnego.

RESURS URZADZENIA : 25 LAT
Osiqgnieta warto$c zdoinosei uzytkowsj wynosi - 72%.

PO4E0460 A
(Data) (padpis chsploatjacego)
Formularz pobrana ze strony 05 2022 PO4E0460
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WOJSKOWY DOZOR TECHNICZNY

DECYZJA NR 148-02/WDT/UTB/14
SZEFA WOJSKOWEGO DOZORU TECHNICZNEGO

z dnia 02 pazdziernika 2014 r.

Na podstawie art. 9 ust. 1 i 2 ustawy z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym
(tj. Dz. U. z 2013 r., poz. 963 z p6zn. zm.) oraz art. 104 ustawy z dnia 14 czerwea 1960 r. Kodeks
postgpowania administracyjnego (t.j. Dz. U. z 2013 1., poz. 267)

uprawniam zaklad

MONTAZ NAPRAWA 1 KONSERWACJA DZWIGOW §.C.
Edward Zwolan Lidia Zimnoch
ul. Bukowa 25, 76-200 Slupsk

do naprawy i modernizaciji:
- weiagarek i weiggnikows;
- suwnic;
- ZUTawi;
- dZzwignikow:
- podestéw ruchomych:
- wozkow jezdniowych podnosnikowych z mechanicznym napedem podnoszenia;
- dZwigow;

przeznaczonych dla Sil Zbrojnych Rzeczypospolitej Polskic,

zobowigzujae do przestrzegania warunkéw uprawnienia nr 148-02 stanowigeych zatgeznik
do niniejsze] decyzji.

Jednoczesnie stwierdzam wygasnigcie decyzji nr 148-01/WDT/UTR/04 z dnia 27 stycznia
2004 1., nr 230-01/WDT/UTB/05 z dnia 21 kwietnia 2005 r. oraz nr 230-02/WDT/UTB/06 2 dnia
13 kwietnia 2006 r.

Pouczenie

Od niniejszej decyzji przystuguje stronie prawo wniesienia odwolania do Ministra Obrony
Narodowej, w terminie 14 dni od dnia jej dorgezenia, za posrednictwem Szefa Wojskowego Dozoru
Technicznego, 00-911 Warszawa, ul. Nowowiejska 26.
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Otrzymuja:
|) Montaz Naprawa i Konserwacj
2) Biuro WDT w Warszawie,

3) Delegatura WDT w Gdyni, ul, M. Curie Skiodowskiej 2. 81-209 Gdynia.

a Dzwigow 8.C. Edward Zwolan Lidia Zimnoch, ul. Bukowa 25, 76-200 Stupsk

F-T-09/01 w.3-2013.09.16 Stt,222



