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1. WSTEP

Przedmiotem niniejszych specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiIORB) s3
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru zwigzanych wykonaniem innych robét budowlanych dla zadania:

Dokumentacja remontu czesci jezdnej w przekroju pieszo — jezdnym wykonywanym w ramach zadania
»Kurort nadmorski Swinoujécie — nowa wizja przestrzeni publicznej”

1.1. Zakres rob6t
W zakresie prac zwigzanych z zabezpieczaniem drzew i krzewdw z pasa drogowego zawiera sie:
Wykonanie i montaz tablicy chodnikowej z nazwa ulicy (dotyczy ulicy Energetykdow) —nowy element

Przesuniecie tablicy chodnikowej z nazwg ulicy (dotyczy pozostatych ulic) - istniejgce elementy
Rozebranie i montaz pokrywy ostony wokét drzewa (materiat istniejgcy) - istniejgce elementy
1.2. Okreslenia podstawowe

Pokrywa ostony wokét drzew — krata mocowana w chodniku stuzgca do zabezpieczenia systemu korzeniowego drzew
Tablica chodnikowa z nazwg ulicy — element wykonany z blachy z oznaczeniem nazwy ulicy

1.3. Okreslenia pozostate

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”.

2.1. Tablice chodnikowe z nazwg ulicy
Element wykonany z blach nierdzewnych cietych cyfrowo o grubosci 10mm, spasowanych do wcie¢ w posadzce.
Na oznaczenie sktadaja sie blachy dopetniajgce ze wzorem oraz blacha z nazwa ulicy. Catkowity wymiar elementu
to 4200 x 600mm. Blacha piaskowana.
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2.2, Pokrywa ostony wokét drzewa
Jest to dekoracyjny element mocowany w chodniku, stuzgcy do ochrony systemu korzeniowego drzew. Sktada
sie z podkonstrukcji spawanej oraz z elementu wizerunkowego z blachy wycinanej cyfrowo. Wszystkie elementy
sg cynkowane po zakonczeniu obrdbki i tgczenia, dwukrotnie malowane proszkowo w kolorze RAL 7047 (mat,
gtadki). Podkonstrukcja oraz element wizerunkowy tgczony jest za pomocg potgczen srubowych.
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Zdjecie istniejgcego elementu

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Przed przystgpieniem do wykonania robdt powinny byé¢ zakonczone prace, ktérych wykonanie warunkuje
przystgpienie do robdt zwigzanych z montazem elementdw pokryw oston drzew oraz tablic chodnikowych.

5.1. Pokrywy ostony wokét istniejgcych drzew
Przy remoncie ciggdéw pieszych i pieszo — jezdnych zaktada sie potrzebe pokrywy ostony wokét istniejgcych drzew.
Urzadzenie nalezy zdja¢, zabezpieczy¢, a po wykonaniu robét brukarskich ponownie zamontowad.

5.2, Tablice chodnikowe z nazwa ulicy
Zalezy zdemontowac istniejgce tablice z nazwami ulic wystepujace obecnie w ciggach pieszo — jezdnych i przetozyc je
na odcinki wyfacznie piesze. Dodatkowo, nalezy wykonac i zamontowac nowg tablice z nazwg ulicy Energetykow.
Nowe lokalizacje tablic zostaty przedstawione na planach sytuacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Sprawdzenie jakosci robdt polega na ocenie poprawnosci wykonania zabezpieczenia poziomego drzew.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Obmiar robdt powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.
Obmiar robdt wymaga akceptacji Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.
Jednostkg obmiarowa jest:
- 1 szt. (sztuka) wykonania zabezpieczenia poziomego drzewa.
- 1 szt. (sztuka) przesunietej lub wykonanej tablicy z nazwa ulicy

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB oraz wymaganiami Inzyniera lub jego
uprawnionego przedstawiciela, jezeli wszystkie pomiary i badania prowadzone wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- osadzenie elementu,
- roboty porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
brak
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